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Apsveicam ar ierices ECOVACS ROBOTICS WINBOT iegadi! Més ceram, ka ta jums kalpos daudzus gadus. Més ticam, ka jauna robota iegade
palidzés maja uzturét tiribu un jums atliks vairak laika citam lietam.

Dzivojiet viedi. Baudiet dzivi.

Ja rodas situacijas, kuras $aja lietoSanas rokasgramata nav pienacigi aprakstitas, sazinieties ar klientu apkalpoSanas dienestu, kura tehniskie
darbinieki jums palidzés saistiba ar konkréto problému vai jautajumu.

Lai uzzinatu vairak, apmeklgjiet ECOVACS ROBOTICS oficialo vietni: www.ecovacs.com
Uznémums patur tiesibas veikt $T izstradajuma tehniskas un/vai konstrukcijas izmainas, turpinot ta nepartrauktu uzlabo$anu.

Paldies, ka izvéléjaties WINBOT!



Satura raditajs

1. Svarigi NOradijumi PAr ATOSTOU .....ciciiieeiiiire i e e s e e s s e e R R e e e b e e e e e ae s e ae e s ae e e e aaenan 4
2. lepakojuma saturs un tehniskas SPeCIfikACIjas. .......ccoerrirririiiiiiie e s 6
3. 1erices WINBOT HEtOS@ANA.......ccciiiiiiiiiiiiniis s e e s e bR e e b e s e e s ae e s e s b e e n e s eaneean 10
R Y o (e o1 19
5. Statusa indikatorlampina un skanas Signali........ccccceviiiinininin e ———————————————— 24
[ g e o1 L= T g ey =T =T 1 25

g



1. Svarigi noradijumi par drosibu

SVARIGI NORADIJUMI PAR DROSIBU
Lietojot elektrisko ierici, vienmér ir jaievéro pamata piesardzibas
pasakumi, ietverot talak noradito.

PIRMS SIS IERICES LIETOSANAS IZLASIET VISUS
NORADIJUMUS

UZGLABAJIET SOS NORADIJUMUS

1.

‘

lerici drikst lietot personas ar samazinatam fiziskam, jutiguma
un mentalam spéjam un zinasanu trikumu par iericém, ja $a-
das personas tiek uzraudzitas un vinam tiek sniegti noradijumi
par ierices lietoSanu drosa veida un vini izprot risku, kadu ierice
var radit. Bérni nedrikst spéléties ar ierici.

Nelietojiet vietas, kur ir pasi zema vai augsta temperatdra, vai
parlieku liels mitrs (zem 0 "C/32 °F vai virs 40 °C/104 °F, mit-
rums vairak par 65%). lerici var izmantot, lai tiritu logu arpusi,
ja tas ir pareizi piesiets pie droSibas korpusa, ir pietiekami mazs
VEj$ un nelist vai nesnieg.

Neatstajiet ierici bez uzraudzibas tas lietoSanas laika.
LietoSanai TIKAI majas apstak|os. Nelietojiet ierici komercialas
vai ripnieciskas telpas.

Nelietojiet ierici uz saplaisajusa stikla vai stikla ar uzlimém vai
izvirzijumiem.

Lietojiet ierici tikai ta, ka noradits lietoSanas rokasgramata.
Lietojiet tikai razotaja ieteiktos vai tirgotos piederumus. Lieto-
jiet tikai razotaja piegadato ladéjamo akumulatoru un stravas
adapteri.

Parliecinieties, ka stravas padeves spriegums atbilst uz stravas
adaptera noraditajam spriegumam.

Nelietojiet ierici uz ratota loga, kura rats izmérs ir mazaks par
5 mm (0,2 collas).
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Nelietojiet ierici uz mitra un ellaina loga.

. Uzglabajiet ierici vietas, kur nav karstumu izdaloi un uzlies-

mojosi materiali.

Nelietojiet ierici, ja ta nav pienacigi nostiprinata pie stikla vai tai
ir redzamas bojajumu pazimes.

Lai samazinatu elektroSoka risku, neievietojiet ierici ident vai
Skidruma. Nelietojiet un neuzglabajiet ierici vieta, kur ta var ie-
krist vanna vai izlietné.

Nepieskarieties kontaktdakSai un iericei ar mitram rokam.
Neladgjiet ierici vieta, kur ir Tpasi auksta vai zema temperatura,
jo tas var ietekmét akumulatora kalpo$anas laiku.

Kad ladgjat ierici, nenovietojiet to uz citas elektriskas ierices un
turiet to talak no uguns un skidruma.

Rikojieties uzmanigi, lai nesabojatu stravas vadu. Nevelciet un
nenesiet ierici, turot aiz stravas vada, nelietojiet stravas vadu
ka rokturi, neaizveriet logu, iespiezot stravas vadu, un nenovie-
tojiet uz ta smagus priekSmetus. Turiet stravas vadu talak no
karstam virsmam.

Nelietojiet ar bojatu stravas vadu vai kontaktligzdu. Nelietojiet
ierici, ja ta nedarbojas pareizi, ir nomesta zemé, bojata vai no-
kluvusi saskaré ar Gdeni. Tie ir janomaina razotajam vai ta piln-
varotam apkalpes parstavim, lai neraditu apdraudéjumu.

Ja stravas vads ir bojats, tas ir janomaina razotajam vai ta piln-
varotam apkalpes parstavim, lai neraditu apdraudéjumu.
Pirms ierices tiriSanas vai apkopes atvienojiet kontaktdaksu no
kontaktligzdas.

Neatvienojiet stravas adapteri, velkot aiz stravas vada.
Akumulators ir janomaina razotajam vai ta pilnvarotam apkal-
pes parstavim, lai neraditu apdraud€jumu.

Pirms ierices likvidéSanas akumulators ir jaizpem un jalikvide



1. Svarigi noradijumi par drosibu

atbilstoSi vietéjiem likumiem un noteikumiem.

23. Pirms akumulatora iznem$anas, lai likvidétu ierici, ierice ir jaat-
vieno no kontaktligzdas.

24. Izlietotos akumulatorus likvidgjiet atbilstoSi vietéjiem likumiem
un noteikumiem.

25. Nededziniet ierici, pat ja ta ir nopietni bojata. Akumulators ugu-
nt var eksplodét.

26. lerice ir jalieto atbilstosi $aja lietoSanas rokasgramata sniegta-
jiem noradijumiem. Razotajs neuznemas atbildibu par jebkada
veida bojajumiem un traumam, kas radusas nepareizas lieto-
Sanas dé|.

27. Uzlades un atdziSanas laika novietojiet ierici bérniem nepie-
ejama vieta.

28. BRIDINAJUMS. Akumulatora uzladei lietojiet tikai kopa ar ierici
piegadato atvienojamo uzlades bloku OH-1048A2701700U1-U.

— Neladéjamas baterijas nedrikst ladét.

— Ladejamas baterijas ir jaiznem no ierices pirms uzlades.

— Nedrikst lietot dazadu tipu baterijas un kopa lietot jaunas un
vecas baterijas.

— Baterijas ir jaievieto ar pareizo polaritati.

— Izlietotas baterijas ir jaiznem no ierices un jaizmet dro8a veida.

— Ja talvadibas pulti paredzéts nelietot ilgaku laika periodu, ir
jaiznem baterijas.

— Nedrikst veidot padeves spailu Tssavienojumu.

ES valstim

Pareiza atbrivosanas no izstradajuma

ST uzlime norada, ka visa ES teritorija $o izstradajumu nedrikst
izmest majsaimniecibas atkritumos. Lai novérstu iesp&jamu kaitigu
iedarbibu uz apkartéjo vidi vai cilvéku veselibu nekontrolétas
atkritumu izmeSanas dé|, likvidéjiet to atbildigi, veicinot materialu
resursu ilgtspéjigu atkartotu izmantoSanu. Lai parstradatu nolietoto
ierici, izmantojiet atgrieS8anas un savakSanas sistému vai sazinieties
ar izplatitaju, kur iegadajaties izstradajumu. Tie var drosa veida
parstradat izstradajumu.

@ Il klase

' Pret issavienojumiem dross

atdalitajtransformators

@]

ParslégSanas rezima barosanas bloks

LietoSanai tikai telpas




2. lepakojuma saturs un tehniskas specifikacijas

2.1. lepakojuma saturs

WINBOT Stravas adapteris LietoSanas rokasgramata un isd pamaciba Dr05|bas_k9rpuss
ar uzstaditiem
akumulatoriem

Talvad|ba§_pu|ts ar WINBOT firi$anas Tirisanas paliktnis x4 Tirisanas drana
baterijam &kidums

Piezime. Attéli un zZimé&jumi ir tikai atsaucei un var atskirties no faktiska izstradajuma izskata.
Izstradajuma konstrukcija un specifikacijas var tikt mainitas bez iepriek$&ja bridinajuma.

:



2. lepakojuma saturs un tehniskas specifikacijas

2.2. Specifikacijas

apzimeéjums

Modelis WA30
Darba spriegums 222V lidz- | Nominala 60W
strava jauda
Stravas adapteris OH-1048A2701700U1-U
100-240 V
levade mainstrava, Izvade 27 V hdzstra-
50/60 Hz, va17A
1,5A
Talvadibas pults Nominalais | 1,5V lidzstra-
baterijas veida apzi- AAA )
. spriegums va
méjums
DrosSibas
DroSibas korpusa AAt40g | Korpusa 3V lidzstrava
modelis ievades
spriegums
DroSibas korpusa L
akumulatora veida AAA Nomlnalals - 15 \_/
spriegums ITdzstrava

Piezime. Var tikt veiktas tehniskas un konstrukcijas izmainas, lai turpi-

natu izstradajuma uzlabosanu.

2.3. Izstradajuma attéels

WINBOT

PR
B

WINBOT statusa

Rokturis

indikatorlampina/sak$anas/

pauzésanas poga

DroSibas korpusa statusa
indikatorlampina

DroSibas

korpusa ports

Uzlades

pieslégvieta
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2. lepakojuma saturs un tehniskas specifikacijas

WINBOT

Malu noteik$a- —@)‘

nas sensori

=

=0

Rullttis

Ventilators

—

H* Tiri8anas paliktna
akis un cilpas
stiprinajums

Tirsanas paliktnis

Baro$anas slédzis

o

Piedzinas
sliedes

(.

@7 Sanu rulli

lerices WINBOT

Dro$ibas korpusa
apak$éja statusa
indikatorlampina

:

apak$éja statusa
indikatorlampina

Drosibas korpuss

Dro$ibas korpusa
ligzda

Atras atbrivo$anas

rokturis
Akumulatora statusa
indikatorlampina - Dro&ibas k
i o = ro$ibas korpusa
BaroSanas slédzis / @ savieno$anas part
R
oga
\ Akumulatora
- atvere

Piezime. DroSibas korpuss tiek piegadats ar uzstaditam baterijam.



2. lepakojuma saturs un tehniskas specifikacijas

Talvadibas pults

Virzienu vadibas

pogas

Dzilas tirisanas

5= { é/
rezima poga -
Poga RESET (e

Saksanas/apturéSanas
poga

Talvadibas pults
savienoS$anas
pari poga

Poga

LietoSana

Virzienu vadibas pogas

Nospiediet, lai vaditu virzienus, kada parvietojas
ierice WINBOT.

SakSanas/apturéSanas
poga

Nospiediet, lai saktu/pauzétu ierici WINBOT.

Dzilas tiri$sanas rezima
poga

Tiek izmantota, lai tiritu logus ar N un Z rakstu, no-
droSinot labaku tirisanas veiktspé&ju. Ja iericé WIN-
BOT ir ieslégts tirisanas rezims AUTO, pauzéjiet to

pirms izmantot $o funkciju.

Poga RESET

1. Nospiediet pogu RESET, lai vaditu ierici WIN-
BOT, kad ta iesprdst.

2. Vienreiz nospiediet pogu RESET, péc tam vél-
reiz nospiediet pogu RESET un turiet to nospiestu,
lai atvértu manualas ignoréSanas reZzimu un vaditu
ierici WINBOT (papildinformaciju skatiet 6. nodala
Problému novérsana).

Talvadibas pults savie-
noSanas pari poga

Izmanto, lai talvadibas pulti savienotu part ar ierici
WINBOT (péc noklus&juma saparo$ana ir iestatita).

Piezime. Lai nomainttu talvadibas pults baterijas, spiediet uz aru talvadibas pults bateriju vaku, iznemiet vecas baterijas, ievietojiet baterijas atbilstosi
polaritatei un uzbidiet bateriju vaku, nodroSinot, ka tas ar klikski novietojas vieta.

9




3. lerices WINBOT lietosana

3.1. Piezimes pirms tiriSanas

Pirms ierices WINBOT lietoSanas uz stikla ar nelidzenu virsmu, pieméram, matéta, strukturéta, kolazas vai uz stikla ar parklajumu, ievérojiet stikla
razotaja kopsanas un tiriSanas noradijumus. ECOVACS neuznemas atbildibu par bojajumiem, kas radusies $o virsmu nepareizas apstrades gadijuma.

=5 mm(0.2")

Nelietojiet ierici WINBOT uz ratota loga, kura rits izmérs ir mazaks par
5 mm (0,2 collam).

Ja ierices WINBOT statusa indikatorlampina mirgo sarkana krasa, uz-
ladgjiet ierici WINBOT.

o

250 cm(19.7")

>50 cm(19.7")

lerice WINBOT var notirit logu ar rami vai bez ramja, kura rats ir lielaka
par 50 cm x 50 cm (19,7 collam x 19,7 collam).

Ja dro$ibas korpusa akumulatora indikatorlampina mirgo SARKANA
krasa, ir zems akumulatora uzlades limenis un droSibas korpuss ne-
darbojas. Uzladgjiet akumulatoru.



3. lerices WINBOT lietosSana

/

Ja logs ir noklats ar netirumiem, pirms lietoSanas notiriet mazu stikla lerice WINBOT var notirit slipu stiklu, bet iespéjams nedarbosies, ka
zonu un novietojiet droSibas korpusu un ierici WINBOT Seit. paredzéts. Saja gadijuma kadam jaatrodas tuvuma, lai palidzétu, ja
rodas problémas.

lerice WINBOT var notirit horizontali uzstadttu stiklu, bet tikai tad, kad Nelietojiet ierici WINBOT apvérstu otradi.
tiek lietotas talvadibas pults virzienu vadibas pogas. Turiet droSibas
korpusu stingri piestiprinatu pie stikla.

1"



3. lerices WINBOT lietosana

3.2. lerices WINBOT lietoSana

0 Pievienojiet stravas adapteri e leslédziet ierici WINBOT

(o

O O

Piezime. Turiet objektus talak no ierices WINBOT ventilatora, lai izvai-
rtos no nosprostosanas.

Piezime. Kad ierice WINBOT tiek ladéta, ierices WINBOT statusa indi-
katorlampina mirgo ZILA krasa. Kad ierice WINBOT ir pilniba uzladéta,
ierices WINBOT statusa indikatorlampina nepartraukti deg ZILA krasa
un nodziest.

12



3. lerices WINBOT lietosSana

0 Uzstadiet tiriSanas paliktni (ripnica uzstadits)

Piezime. Parliecinieties, vai tiriSanas palikina sans ir pievienots pie
stiprinajuma.

Tir$anas paliktnis nav pilniba kvadratveida. NodrosSiniet, ka tas neaiz-
sedz rulliSus vai malu noteikSanas sensorus.

e Izsmidziniet tiriSanas lidzekli

lerici WINBOT ieteicams lietot ar ECOVACS WINBOT tiriSanas Skidumu. Izmantojot densvada udeni vai citus tiriSanas Iidzek|us, var

nelabveéligi ietekmeét tiriSanas veiktspéju. Citu tiriSanas Skidumu lietoSana var potenciali anulét garantiju.

darbiba darbiba
Piezime. Neuzsmidziniet parak daudz tirisanas Iidzek|a, jo, ta rikojo- Piezime. Péc uzsmidzinaSanas NOTEIKTI noslaukiet ierices WINBOT
ties, var radit piedzinas sliezu slidéSanu. apaksu ar sausu dranu.

> N



3. lerices WINBOT lietosana

Bridinajums. Kad izmantojat ierici WINBOT logu tiriSanai, dro$ibas korpuss ir jaizmanto, lai garantétu ierices WINBOT dro$u darbibu.

e Sagatavojiet drosibas korpusu e Saciet tiriSanu

DroSibas korpusa tiriSanai noteikti lietojiet tiriSanas dranu.
darbiba  Lietojiet sausu dranu, lai notiritu zonu uz stikla, kur japiestiprina
droSibas korpuss.

darbiba

daggba Stingri piespiediet droSibas korpusu pie stikla, I1dz droSibas

darbiba  p)oka statusa indikatorlampina nepartraukti deg ZALA krasa.

Piezime. Grieziet kontaktdakSu pulkstenraditaju kustibas virziena pret
), lidz ta nofikséjas.

14



3. lerices WINBOT lietoSana

Ja logs ir 1 m plats vai Sauraks, droSibas korpusu novietojiet loga aug$€ja start vai uz blakus esosa loga. Parliecinieties, vai droSibas korpuss
darbiba jr pievienots vismaz 1,6 m (5,2 collu) augstuma no zemes.

O

VAI m

>1.6 m(5.2") >1.6 m(5.2")

Piezime. Ventilators nesak darboties, kamér droSibas korpuss nav stingri novietots uz stikla. Turiet ventilatoru talak no matiem un jebkuriem netirumiem.
DrosSibas korpusa garums ir 2,5 m (8,2 collas).

Bridindjums. Kad ierice WINBOT tiek lietota, lai tTritu loga iek$pusi vai arpusi, VIENMER STINGRI piespiediet drodibas korpusu pie loga IEKSPUSES.

15



3. lerices WINBOT lietosana

Jalogs ir plataks par 1 m (3,3'), novietojiet droSibas korpusu loga lerice WINBOT ir sekmigi nostiprinata pie loga, kad _ierTces
darbiba  vidg. Parliecinieties, vai tas atrodas 1,6 m (5,2 collu) augstuma darbiba  WINBOT statusa indikatorlampina nepartraukti deg ZILA krasa

no zemes. un atskan signals.

m:{ b

é>\ g

) =0.5 m(1.6) -1 . =0.5 m(1.6) g (39"
Izm cm(3.9")
=1.6 m(5.2")

Piezime. Parliecinieties, vai starp stiklu un Skérsli telpa, pieméram, aiz-
kariem vai mébelém, ir 15 cm (5,9 collu) atstarpe.

16



3. lerices WINBOT lietosSana

darbiba

AUTOMATISKAIS tirisanas rezims

Tas ir biezak lietotais reZims un ir labi piemérots ikdienas tiri-
Sanai.

VAI

L < ¢

Piezime. lerice WINBOT automatiski izvélas atbilstoSu tiriSanas celu
péc N vai Z raksta. TiriSanas rezims ir atkarigs no loga formas.

Dzilas tiriSanas rezims

So rezimu var lietot labakai tiri$anas veiktspéjai, ja ierice WINBOT tira
ar N un Z rakstu.

VAI

Piezime. Talvadibas pults virzienu vadibas pogas nevar izmantot, ka-
meér ierice WINBOT ir pauzéta.

17



3. lerices WINBOT lietosana

Q Apturiet (beidziet tiriSanu)

Kad ierice WINBOT pabeidz tiriS8anas ciklu, ta atgriezas sakuma punkta un atskan skanas signals.

darbiba /

Piezime. Lietojiet sausu dranu, lai noslaucitu jebkuras robota atstatas
pédas uz stikla. Ja vélaties ierici WINBOT apturét tirisanas laika, vis-
pirms vienreiz nospiediet sakSanas/pauzésanas pogu, lai pauzétu ierici
WINBOT, un péc tam STINGRI TURIET ierici WINBOT, turot nospiestu

S0 pogu ilgak par 5 sekundém, lai nonemtu ierici WINBOT.

darbiba darbiba darbiba

Piezime. Ja iericei WINBOT ir radusies probléma un indikatorlampina deg SARKANA krasa, to var atiestatit, izmantojot talvadibas pults pogu RESET.
Skatiet 6. nodalu. Problému novérsana.

o



4. Apkope

Pirms veicat ierices WINBOT tiriSanu un apkopi, IZSLEDZIET ierici WINBOT un atvienojiet to no stravas adaptera.

4.1. Tinsanas paliktnis

Piezime.

Mazgajiet ar vieglu mazgasanas lidzekli.

lericei WINBOT nelietojiet mitru tiriSanas paliktni, pretéja gadijuma ta var noslidét no loga.

Regulari mazgajot tiriSanas paliktni, var pagarinat ta kalposanas laiku.

Ja tiriSanas paliktnis nodilst vai vairs neder stiprindjuma zonai, nomainiet ar jaunu, lai iegatu optimalu tiriSanas veiktspéju.

o N



4. Apkope

4.2. Ventilators, sanu rulli, malu noteikSanas sensori un rullisi

Ventilators Malu noteik§anas sensori

Sanu rulli Rullisi




4.3. Piedzinas sliedes

darbiba

) Parbaudiet piedzinas sliedes, izmantojot talvadibas pults
darbiba yjirzienu vadibas pogas. Apturiet piedzinas sliedes, ja uz tam
redzat netirumus.

>

Y 4 9
y. 3
/ ]

darbiba




4. Apkope

4.4. DroSibas korpuss

Notiriet droSibas korpusu
darbiba

Nomainiet droSibas korpusa baterijas (janepiecieSams)

darbiba darbiba

Piezime. Ja robotu paredzéts nelietot ilgaku laika posmu, iznemiet droSibas korpusa baterijas. Bateriju noplides gadijuma iznemiet tas un izmetiet
saskana ar vietéjiem tiesibu aktiem un noteikumiem.

m



4. Apkope

4.5. Regulara apkalpe

Lai nodrosinatu ierices WINBOT maksimalu veiktspéju, apkalpi un nomainu veiciet atbilstosi talak noraditajam biezumam.

Robota detala Apkopes biezums Mainas biezums

Tirisanas paliktnis Péc katras lietoSanas reizes Ik péc 40 mazgasanas reizém

Ventilators

Sanu rulli

Malu noteikSanas sensori Péc katras lietoSanas reizes /

Rullisi

Piedzinas sliedes

Piezime. ECOVACS izgatavo dazadas rezerves dalas un piederumus. Lai uzzinatu vairak par rezerves dalam, sazinieties ar klientu apkalpoSanas
dienestu.
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5. Statusa indikatorlampina un skanas signali

Kad rodas problémas, iericé WINBOT atskan skanas signals. Kad dzirdat skanas signalus, parbaudiet talak noradito statusa indikatorlampinu

sarakstu, lai atrastu risinajumu.

Indikators

Statuss

Apraksts

lerices WINBOT
statusa
indikatorlampina

Mirgo ZILA krasa

1. lerice WINBOT tiek ladéta.
2. lerice WINBOT jau ir savienota pari ar droSibas korpusu un ir gatava
novieto$anai uz stikla.

Nepartraukti deg ZILA
krasa

1. lerice WINBOT ir sekmigi piestiprinajusies pie stikla un gatava veikt
tiriSanu.
2. Notiek droSibas korpusa sagatavosana.

Mirgo SARKANA krasa

Zems robota akumulatora uzlades limenis. Uzladéjiet ierici WINBOT, ka
aprakstits 3.2. apak$sadala.

Nepartraukti deg

Skatiet 6. nodalu. Problému novérsana.

D4

SARKANA krasa
WINBOT Drosibas korpuss nav sagatavots piespieSanai pie stikla.
1. DroSibas korpusa kontaktdaksa nav ievietota ierice WINBOT.
Mirgo ZALA krasa 2. DroSibas korpuss nav savienots pari ar ierici WINBOT.
3. DroSibas korpuss nav dro$i un stingri nostiprinats pie stikla.
4. DroSibas korpuss veido savienojumu parf ar ierici WINBOT.
Dro$ibas -
korpusa statusa Nepartraukti deg ZALA Dros$ibas korpuss darbojas, ka ierasts. lerice WINBOT var uzsakt
indikatorlampina krasa darbu.
Mirgo SARKANA krasa Zfems dros_lbas korpusei baterlju uzlades limenis. Nomainiet baterijas,
ka aprakstits 4.4. apak$sadala.
Nepartraukti deg . - - . _ _
SARKANA kras3 Lai uzzinatu vairak, skatiet 6. nodalu. Problému novérsana.
Mirgo SARKANA krasa Z?ms dros_lbas korpusal baterlju uzlades Iimenis. Nomainiet baterijas,
Drosibas | Akumulatora statusa ka aprakstits 4.4. apakssadala.
korpuss indikatorlampina Nepartraukti deg ZALA

krasa

Nepietiekams drosibas korpusa bateriju uzlades limenis.




6. Problemu noversana

Nr.

Klame

lespéjamie iemesli

Risinajumi

Dro$ibas korpusa statusa
indikatorlampina nepartraukti
deg SARKANA krasa.

Drosibas korpuss nav savienots parf ar ierici
WINBOT (ierice WINBOT tiek piegadata
savienota part ar droSibas korpusu. Ja
droSibas korpuss nav savienota pari vai ir
nomainits, to var savienot pari.)

5. sekunzu laikad, kad ieslédzat ierici WINBOT, vienlaicigi
turiet nospiestu ierices WINBOT sakSanas/pauzéSanas
pogu un drosibas korpusa savieno$anas pari pogu.
Savieno$ana parf ir pabeigta, kad drosibas korpusa
indikatorlampina mirgo SARKANA un ZALA krasa un
atskan skanas signals.

Drosibas korpuss zaudé piestkSanas spéjas.

A. Stingri spiediet drosibas korpusu, lai redzétu, vai
drosibas paliktna statusa indikatorlampina 5 sekundes
nepartraukti deg ZALA krasa.

B. Nonemiet droSibas korpusu no loga un lietojiet
tiri$anas dranu, lai notiritu to, un péc tam atkartojiet

A darbibu.

DroSibas korpuss ir miega rezima.

IZSLEDZIET dro$ibas korpusu un péc tam atkal
IESLEDZIET to.

Drosibas korpusa kontaktdak$a nav
savienota ar ierices WINBOT droSibas
korpuss pieslégvietu.

levietojiet droSibas korpusa kontaktdakSu pieslégvieta, ka
aprakstits 3.2. apak$sadala.

lerices WINBOT statusa
indikatorlampina nepartraukti
deg SARKANA krasa.

lerice WINBOT parvietojas ap problematisko
zonu un zaudé piesukSanas spéku.

Nospiediet talvadibas pults pogu RESET, péc tam lietojiet
virzienu vadibas pogas, lai parvietotu ierici WINBOT prom
no problematiskas zonas (vismaz 10 cm/4 collu attaluma).
P&c tam varat nospiest saksanas/pauzésanas pogu, lai
atsaktu tiriSanas rezimu AUTO vai lietotu virzienu vadibas
pogas manualai zonas notirisanai.

Malu noteikSanas sensori ir netiri.

Noslaukiet malu noteik§8anas sensorus, ka aprakstits
4.2. apakSsadala. Ja probléma joprojam pastayv,
sazinieties ar klientu apkalpoSanas dienestu.
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6. Problemu noversana

Nr. Klame

lespéjamie iemesli

Risinajumi

Robota ventilators nedarbojas
péc tam, kad droSibas korpuss

Drosibas korpusa klime

Parbaudiet ierices WINBOT droSibas korpusa statusa
indikatorlampinu un papildinformaciju skatiet 5. nodala.

iespéjams vadit ierici WINBOT.

3. - L
ir savienots ar ierici WINBOT _ . e Nospiediet ierices WINBOT saksanas/pauzé$anas pogu,
un piestiprinats pie |oga_ lerice WINBOT miega rezima lai ieslégtu to.
Kad ierice WINBOT veic tirisanu, darbojas Pauzéjiet ierici WINBOT, nospiezZot robota vai talvadibas
tikai talvadibas pults sakSanas/pauzésanas pults sakSanas/pauzésanas pogu. Talvadibas pults
poga. paréjas pogas darbojas, kad ierice WINBOT ir pauzéta.
Talvadibas pults nav savienota parr ar ierici 5. sekunzu laika, kad ieslédzat ierici WINBOT, vienlaicigi
WINBOT (ierice WINBOT tiek piegadata turiet nospiestu ierices WINBOT sak$anas/pauzésanas
savienota parT ar talvadiba pulti. Ja talvadibas | pogu un talvadibas pults savieno$anas part pogu.
Ar talvadibas pulti nav pults nav savienota part vai ir nomainita, to Savieno$ana parf ir sekr_nTga, kaq sak$anas/pauzésanas
4. var savienot parf). poga nomirgo SARKANA un ZILA krasa.

lerices WINBOT statusa indikatorlampina
nepartraukti deg SARKANA krasa.

Turiet nospiestu talvadibas pults pogu RESET, lai palaistu
ierici WINBOT, péc tam talvadibas pults darbojas.

Talvadibas pultl nav ievietotas baterijas, vai
tas ir janomaina.

levietojiet baterijas talvadibas pult vai nomainiet tas.

I




6. Problemu noversana

Nr.

Klame

lespéjamie iemesli

Risinajumi

Statusa indikatorlampina mirgo
ZILA krasa péc tam, kad robots
ir novietots uz stikla.

TiriSanas paliktnis ir pievienots nepareizi
un nosedz ventilatoru vai malu noteikSanas
SEensorus.

Nonemiet tiriSanas paliktni un uzstadiet to no jauna,
parliecinoties, ka tas ir novietots pareizi uz stiprinaSanas
zonas un neaizsedz ventilatoru vai malu noteikSanas
sensorus.

Malu noteikS8anas sensora klime.

A. Nonemiet tiriS8anas paliktni un uzstadiet no jauna,
parliecinoties, ka tas neaizsedz un neietekmé malu
noteik§anas sensorus.

B. Notiriet malu noteikSanas sensorus, ka noradits
4.2. apakSsadala.

C. Ja probléma joprojam pastav, sazinieties ar klientu
apkalpoS$anas dienestu.

Ventilatora klime.

A. Notiriet ventilatoru, ka aprakstits 4.2. apakSsadala.
B. Ja probléma joprojam pastayv, sazinieties ar klientu
apkalpo$anas dienestu.

Stikls ir parak netirs, lai ierice WINBOT pie ta
varétu pielipt.

Pirms lietoSanas notiriet mazu stikla zonu un novietojiet
uz tas ierici WINBOT vai vispirms notiriet logu ar roku un
péc tam lietojiet ierici WINBOT regularai tiriSanai.

* lerice WINBOT ir paredzéta parastu logu tiriSanai.
Izstradajums nav paredzéts Tpasi netiru logu mazgataju
aizvietoSanai vai Tpasi netiru logu pirmreizéjai.
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6. Problemu noversana

Nr.

Klame

lespéjamie iemesli

Risinajumi

lerice WINBOT tirisanas laika
parvietojas neregulara raksta.

Uz loga ir parak daudz netirumu.

A. Nomainiet tiriSanas paliktni un restartéjiet tiriSanas
ciklu.

B. Notiriet piedzinas sliedes, ka aprakstits

4.3. apak$sadala.

C. Uzsmidziniet papildu tiriSanas $kidumu uz tiriSanas
paliktna.

D. Lietojiet talvadibas pulti un nospiediet virzienu pogas,
lai vaditu tiriSanu manuali.

* lerice WINBOT ir paredzéta parastu logu tiri$anai.
Izstradajums NAV paredzéts, lai aizvietotu 1pasi netiru
logu vai pirmreizéjo tiriSanu.

lerice WINBOT ir iespradusi
un mirgo indikatorlampina,
un to nevar parvietot, vadit ar
talvadibas pulti vai atiestatit,
nospiezot pogu RESET.

Nepietiekams piestkSanas spéks vai malu
noteik§anas sensora signala kltme.

Vienreiz nospiediet talvadibas pults pogu RESET un

péc tam turiet to nospiestu, lidz ierices WINBOT statusa
indikatorlampina nepartraukti deg ZILA krasa un dro$ibas
korpusa statusa indikatorlampina nepartraukti deg ZALA
krasa, lai ierici WINBOT parslégtu manualas ignorésanas
rezima.

Manualas ignoréSanas rezima ir aktivizétas talvadibas
pults virzienu vadibas pogas. Lietojiet virzienu vadibas
pogas, lai parvietotu ierici WINBOT pozicija talak

prom no malam un vieta, kur varat to drosi aizsniegt.
Nonemiet ierici WINBOT no loga un izslédziet to. Vélreiz
IESLEDZIET, lai restartétu.

* Kad lietojat manualas ignoréSanas rezimu, neatstajiet
ierici WINBOT piestiprinatu pie stikla bez uzraudzibas.
Ja probléma joprojam pastav, sazinieties ar klientu
apkalpo$anas dienestu.

lerice WINBOT netiek ladéta
péc tam, kad pareizi pievienots
stravas adapteris.

lerices WINBOT baro$anas slédzis nav
iestatits pozicija ON (leslégts).

Parvietojiet robota apaksa esos$o slédzi pozicija ON
(leslégts) un parliecinieties, vai ierices WINBOT statusa
indikatorlampina mirgo ZILA krasa.




EU-Declaration of conformity

Document number:0029
Manufacturer: Ecovacs Robotics Co., Ltd.
Address:No.18, Youxiang Road, Wuzhong District, Suzhou City, Jiangsu Province, China.

We hereby declare that the following products listed below are in accordance with the provisions in the latest version of EC in this document.

Product designation: Window cleaner
Brand: ECOVACS
R OBOTICS
Model: WA30
Specification: Electrical appliances for household and similar purposes

EC Regulations or Directives:

RED Directive 2014/53/EU
RoHS Directive 2011/65/EU
WEE Directive 2002/96/EC
REACH Directive1907/2006/EC
Eco-design Directive 2009/125/EC

Standards the product is in conformity with:

EN 60335-2-54:2008 + A11:2012 + A1:2015 EN 55014-1:2006+A1:2009+A2:2011
EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017 EN 55014-2:2015
EN60950-1:2006+A11:2009+A1:2010+A12:2011+A2:2013 EN 61000-3-2:2014

EN 62233:2008 EN 61000-3-3:2013

IEC 61558-1:2005+A1:2009 EN 300 440 V2.1.1

IEC 61558-2-16:2009+A1:2013 Draft EN300440 V2.2.0

Draft EN 301 489-1 V2.2.0
Final draft EN 301 489-3 V2.1.1
EN 62479:2010
IEC62321:2008

EN 50564: 2011 [S,w‘-e ZL“VJ/
Signature:
General Manager: Zhuang Jianhua
Date: 2018-03-20
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