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Congratulations on the purchase of your ECOVACS ROBOTICS DEEBOT!
We hope it brings you many years of satisfaction. We trust the purchase of your
new robot will help keep your home clean and provide you more quality time to
do other things.

Live Smart. Enjoy Life.

Should you encounter situations that have not been properly addressed in

this Instruction Manual, please contact our Customer Service Center where a
technician can address your specific problem or question.

For more information, please visit the ECOVACS ROBOTICS official website:
www.ecovacs.com

The Company reserves the right to make technological and/or design changes
to this product for continuous improvement.

Thank you for choosing DEEBOT!
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1. Important Safety Instructions

When using an electrical appliance, basic precautions should
always be followed, including the following:

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE USING THIS
APPLIANCE.
SAVE THESE INSTRUCTIONS

1.

This Appliance can be used by children aged from 8 years
and above and persons with reduced physical, sensory or
mental capabilities or lack of experience and knowledge if they
have been given supervision or instruction concerning use
of the Appliance in a safe way and understand the hazards
involved. Children shall not play with the Appliance. Cleaning
and user maintenance shall not be made by children without
supervision.

. Clear the area to be cleaned. Remove power cords and small

objects from the floor that could entangle the Appliance. Tuck
rug fringe under the rug base, and lift items such as curtains
and tablecloths off the floor.

. If there is a drop off in the cleaning area due to a step or

stairs, you should operate the Appliance to ensure that it can
detect the step without falling over the edge. It may become
necessary to place a physical barrier at the edge to keep the
unit from falling. Make sure the physical barrier is not a trip
hazard.

. Only use as described in this manual. Only use attachments

recommended or sold by the manufacturer.

. Please make sure your power source voltage matches the

power voltage marked on the Docking Station.

. For INDOOR household use ONLY. Do not use the Appliance

in outdoor, commercial or industrial environments.

. Use only the original rechargeable battery and Docking Station

provided with the Appliance from the manufacturer. Non-
rechargeable batteries are prohibited. For battery information,
please refer to Specifications section.

. Do not use without dust bin and/or filters in place.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

. Do not operate the Appliance in an area where there are lit

candles or fragile objects.

Do not use in extremely hot or cold environments (below
-5°C/23°F or above 40°C/104°F).

Keep hair, loose clothing, fingers, and all parts of body away
from any openings and moving parts.

Do not operate the Appliance in a room where an infant or child
is sleeping.

Do not use Appliance on wet surfaces or surfaces with standing
water.

Do not allow the Appliance to pick up large objects like stones,
large pieces of paper or any item that may clog the Appliance.
Do not use Appliance to pick up flammable or combustible
materials such as gasoline, printer or copier toner, or use in
areas where they may be present.

Do not use Appliance to pick up anything that is burning or
smoking, such as cigarettes, matches, hot ashes, or anything
that could cause a fire.

Do not put objects into the suction intake. Do not use if the
suction intake is blocked. Keep the intake clear of dust, lint, hair,
or anything that may reduce air flow.

Take care not to damage the power cord. Do not pull on or
carry the Appliance or Docking Station by the power cord, use
the power cord as a handle, close a door on the power cord,
or pull power cord around sharp edges or corners. Do not run
Appliance over the power cord. Keep power cord away from hot
surfaces.

If the power cord is damaged, it must be replaced by the
manufacturer or its service agent in order to avoid a hazard.
The power supply is not to be repaired and not to be used any
longer if it is damaged or defective.

Do not use with a damaged power cord or receptacle. Do not
use the Appliance or Docking Station if it is not working properly,
has been dropped, damaged, left outdoors, or come in contact
with water. It must be repaired by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.
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22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

Turn OFF the power switch before cleaning or maintaining the
Appliance.

The plug must be removed from the receptacle before cleaning
or maintaining the Docking Station.

Remove the Appliance from the Docking Station, and turn OFF
the power switch to the Appliance before removing the battery
for disposal of the Appliance.

The battery must be removed and discarded according to local
laws and regulations before disposal of the Appliance.

Please dispose of used batteries according to local laws and
regulations.

Do not incinerate the Appliance even if it is severely damaged.
The batteries can explode in a fire.

When not using the Docking Station for a long period of time,
please unplug it.

The Appliance must be used in accordance with the directions
in this Instruction Manual. ECOVACS ROBOTICS cannot be
held liable or responsible for any damages or injuries caused by
improper use.

The robot contains batteries that are only replaceable by skilled
persons. To replace the robot’s battery, please contact Customer
Service.

If the robot will not be used for a long time, power OFF the robot
for storage and unplug the Docking Station.

WARNING: For the purposes of recharging the battery, only
use the detachable supply unit CH1630A provided with the
appliance.

To satisfy RF exposure requirements, a separation distance of 20 cm
or more should be maintained between this device and persons during
device operation.

To ensure compliance, operations at closer than this distance is not
recommended.

The antenna used for this transmitter must not be colocated in
conjunction with any other antenna or transmitter.
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To disable Wi-Fi module on DEEBOT, power the robot ON.

Place the robot on the Docking Station making sure the Charging
Contacts on DEEBOT and the Docking Station Pins make a connection.
Press and hold the AUTO Mode Button on the robot for 20 seconds until
DEEBOT emits 3 beeps.

To enable Wi-Fi module on DEEBOT, power the robot OFF and then
power ON. The Wi- Fi module is turned on when DEEBOT is restarted.

For EU Countries

For EU Declaration of Conformity information, visit
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

Correct Disposal of this Product
This marking indicates that this product should not be disposed of with

other household waste throughout the EU. To prevent possible harm to the
environment or human health from uncontrolled waste disposal, recycle it
responsibly to promote the sustainable reuse of material resources. To recycle
your used device, please use the return and collection systems or contact the
retailer where the product was purchased. They can safely recycle this product.

Class I

Short-circuit-proof safety isolating transformer

Switch mode power supply

For indoor use only

D@ || E
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2. Package Contents and Technical Specifications

2.1 Package Contents

Robot Docking Station Instruction Manual (4) Side Brushes

——

[ &8

Main Brush Option Direct Suction Option Reservoir (2) Washable/
(Pre-installed) Reusable Microfiber

Cleaning Cloths

Cleaning Cloth Plate Sponge Filter and
High Efficiency Filter
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2. Package Contents and Technical Specifications

2.2 Specifications

Model DG3G
Working Voltage 14.8V DC
Docking Station Model CH1630A
Input 100-240V AC , 50-60Hz, 25W | Output 20V DC, 0.8A
Battery S01-L1-148-3200, Lithium 3200mAh, 14.8V
max. power: 2.5mW
Laser Frequency: 1.8KHz

Rotate Speed: 30015 circle/min

Frequency bands

2412-2472MHz

Off/Standby Mode Power

Less than 0.50 W

Networked Standby Power

Less than 2.00 W

Output power of the WIFI module is less than 100mW.

* Technical and design specifications may be changed in the course of continuous product improvement.

B -
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2. Package Contents and Technical Specifications

2.3 Product Diagram

Robot

3

4

1. Top Cover 8. Main Brush Option  15. Reservoir
2. Control Panel 9. Driving Wheels 16. Carpet Detection Sensor
3. Anti-Collision Sensors and Bumper 10. Reservoir Slots 17. Water Outlets
4. LDS (Laser Distance Sensor) 11. Roller Wheel 18. Power Switch
5. LDS Bumper 12. Universal Wheel 19. Upgrade Port
6. Anti-Drop Sensors 13. Side Brushes 20. Multi-Function Cleaning Tool
7. Charging Contacts 14. Battery Pack 21. RESET Button

Control Panel

1. Status Indicator Light
2 2. Wi-Fi Indicator Light
3 ) 3. AUTO Mode Button

Docking Station

1. Infrared Signal Generators
2. Docking Station Pins
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2. Package Contents and Technical Specifications

Dust Bin
— 3
i -
i
2 34 5

Advanced OZMO Mopping System

N

w

a b~ wWwN =

. High Efficiency Filter
. Sponge Filter

. Dust Bin Lock

. Dust Bin Cover

. Dust Bin Handle

a b~ wWwN =

. Water Inlet Cover

. Water Inlet

. Reservoir Release Button

. Cleaning Cloth Plate

. Washable/Reusable Microfiber

Cleaning Cloth

. Magnet

B °
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3. Operating and Programming

3.1 Notes Before Cleaning

WARNING: Do not use DEEBOT on wet surfaces or surfaces with standing
water.

DEEBOT uses SMART NAVI technology (a proprietary laser scanning and
mapping system) to scan and generate a map of the home environment. Before
operating DEEBOT, take a few moments to survey the area to be cleaned and
remove any obstacles.

Please supervise DEEBOT during its first Before using the product on an area rug with
cleaning and assist should there be a tasseled edges, please fold area rug edges
problem. under themselves.

Remove power cords and small objects from the floor that could entangle the product, and tidy up
the cleaning area to put furniture like chairs in their proper place.

"By
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3. Operating and Programming

If there is a step or stairs in the cleaning
area, please operate DEEBOT to ensure its
Anti-Drop Sensors can detect the drop off. It
may be necessary to place a physical barrier
at the edge of the drop off to keep the unit
from falling over the edge.

\ "

pel

X

If there is a step or stairs in the cleaning
Please do not stand in narrow spaces, such
as hallways, or DEEBOT may fail to identify
the area to be cleaned.

Please be aware that DEEBOT may climb
on objects of less than 1.5cm(0.6”) height.
Please remove these objects if possible.

Please be aware that DEEBOT needs at
least an 11cm (4.3”) clearance to clean under
furniture without complications.

;E“\J‘/

Please cover reflective surfaces 13cm (5.17)
from the ground.




ECOVACS
ROBOTIGCS

3. Operating and Programming

3.2 Quick Start

e Remove the protection strip from the
robot’s Bumper before use.

£ Docking Station Placement

e Place the Docking Station on a level floor surface against the wall with the base perpendicular
to the ground. Keep the immediate area 1.5m (5’) in front of the charger and 0.5m (1.6’) on
both sides of the charger clear of objects and reflective surfaces.

e Plug the Docking Station in.

* Do not change the location of the Docking Station once DEEBOT has scanned the
environment. If it is necessary to relocate Docking Station, power OFF DEEBOT and then
power back ON so DEEBOT can re-scan the environment. Alternatively, use the ECOVACS
App to direct the robot to rescan the environment.

-
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3. Operating and Programming

B3 Install Side Brushes

e Attach Side Brushes to the bottom of
DEEBOT by pressing a brush into each
slot with the matching color until it clicks.

Power ON

o Open the Top Cover. Move the Power Switch to
the ON position. “I’=power ON; “O"=power OFF.
The Control Panel illuminates, and DEEBOT
plays a musical tune. DEEBOT is powered ON
when the Control Panel stays illuminated.

* When DEEBOT is not cleaning, it is
suggested to keep it powered ON and
charging instead of powered OFF.

3 charge DEEBOT

e Place DEEBOT on the Docking Station
making sure the Charging Contacts on
DEEBOT and the Docking Station Pins make
a connection.

Charge DEEBOT for at least 4 hours before
the first use.

» Please make sure the Power Switch is turned ON before charging. (“O” indicates OFF and “I”’
indicates ON).

* AUTO Mode Button blinks slowly when DEEBOT is charging. AUTO Mode Button stops
glowing when DEEBOT is fully charged.

* When DEEBOT completes the cleaning cycle or when battery power gets low, DEEBOT
automatically returns to the Docking Station to recharge itself. DEEBOT can also be sent
back to the Docking Station at any time by using ECOVACS App or by pressing the AUTO
Button on the robot for 3 seconds.

» Empty any remaining water from the Reservoir and remove the Cleaning Cloth Plate before

charging DEEBOT.
"
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B start

o Press the AUTO Mode Button on DEEBOT.
DEEBOT moves around to scan the environment
and build the map, and starts to work in AUTO
Cleaning Mode at the same time.

* DEEBOT must be powered ON to clean.

* To choose another Cleaning Mode, please refer to section 3.3 Cleaning Mode Selection for
details.

* Do not manually move the robot when it is cleaning or charging.

» To add water into the Reservoir when DEEBOT is cleaning, pause the robot. Do not manually
move it. Press the Reservoir Release Button, and draw out the Reservoir.

@ Pause

e Pause DEEBOT by pressing the AUTO Mode
Button on the robot.

* The robot’s Control Panel stops glowing
after the robot is paused for more than
10 minutes. Press AUTO Mode Button on
DEEBOT to wake up the robot.

Power OFF

e Pause DEEBOT. Open the robot’s Top Cover.
Move the Power Switch to the OFF position
to power OFF. “I”=power ON; “O”=power
OFF.

* When DEEBOT is not working, it is suggested
to keep it powered ON and charging.

“ Bl
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* For models with app-connectivity, various functions can be performed using the ECOVACS
App.

3.3 Cleaning Mode Selection

DEEBOT has several Cleaning Modes to choose from to effectively clean different floors. Cleaning
Modes are selected using the ECOVACS App.

AUTO Cleaning Mode

e This is the most commonly used mode. In
AUTO Cleaning Mode, DEEBOT cleans in a
back and forth straight-line pattern.

B Custom Cleaning Mode

e This mode is flexible for you to choose any area in your home to clean using ECOVACS App.

E) Area Cleaning Mode

e After DEEBOT has scanned and mapped the environment, specific areas on the map can be
selected to be cleaned with Area Cleaning Mode using ECOVACS App.

3.4 Programming the Robot
Time Scheduling

DEEBOT can be programmed weekly to clean multiple times per day at specific times using the
ECOVACS App.

3.5 Additional Settings

Virtual Boundary
A Virtual Boundary blocks DEEBOT from cleaning a specified area. The virtual boundary can be set
using ECOVACS App.

Continued Cleaning Function

When Continued Cleaning function is turned on, once DEEBOT is fully recharged, it automatically
returns to and continues to clean the uncleaned area not completed during the last cleaning task.

By °
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3. Operating and Programming

3.6 Optional OZMO Mopping System

DEEBOT has an optional OZMO Mopping System that uses a Washable/Reusable Microfiber Cleaning
Cloth and a Cleaning Cloth Plate attached to a proprietary Reservoir. The Washable/Reusable
Microfiber Cleaning Cloth automatically damp mops and then dries the floor to a spotless clean.

* When using the mopping system, DEEBOT automatically detects and avoids the rug.

* After DEEBOT finishes mopping, empty any remaining water from the Reservoir.

* Empty any remaining water from the Reservoir and remove the Cleaning Cloth Plate before
charging DEEBOT.

= Always keep the Reservoir installed when the robot is cleaning or charging.

B Add Water into the Reservoir

"* By
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Floor Cleaner Recommendation

Try BotClean, a high-performance floor cleaner
recommended by Ecovacs. Experience a premium 3 ~
cleaning performance, shine and unique scent. . ‘ = 15

T

15".CLéAIi‘
(I

Note*:

1. For optimal cleanliness, first pour the entire liquid into the empty water tank.
2. Then fill the tank with water.

* The product is available on German and Spanish market

Start

Select the desired Cleaning Mode. DEEBOT
sweeps, lifts, vacuums, mops and dries in the
selected mode.
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3. Operating and Programming

3.7 Choosing a Suction Option

The robot has 2 interchangeable suction options for your convenience.

Main Brush Option: The best choice for deep Direct Suction Option: The best choice for
cleaning with a combination of the Main Brush daily cleaning with the Main Brush removed for
and strong suction. The Main Brush Option direct suction. This Suction Option is specifically
comes pre-installed in DEEBOT. designed to pick up hair without tangling.

=



ECOVACS
ROBOTIGCS

3. Operating and Programming

Install the Direct Suction Option
Turn the robot over. Push both buttons on the Main Brush Option and remove the Main Brush
Cover. Remove the Main Brush.

Line up the Direct Suction Option tabs with the slots on the bottom of the robot. Press until the
component clicks into place.

Install the Main Brush Option
Turn the robot over. Push both buttons on the Direct Suction Option and remove Direct Suction Option.
Insert the Main Brush into the bottom of the robot.

Line up the Main Brush Cover tabs with the slots on the bottom of the robot. Press until the component
clicks into place.

e 1
AN =
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4. Maintenance

Before performing cleaning and maintenance on DEEBOT, power OFF the robot and unplug
the Docking Station.

4.1 OZMO Mopping System
After DEEBOT finishes mopping, remove the Reservoir from DEEBOT, and maintain the
Reservoir, the Cleaning Cloth and the Cleaning Cloth Plate immediately.

Press the Release Button and pull to remove the Reservoir. Remove the Cleaning Cloth Plate and
the Cleaning Cloth.

Wash the Cleaning Cloth and lay flat to dry.

Empty any remaining water from the Reservoir.

ol =
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4. Maintenance

Wipe the outside of the Reservoir with a dry cloth and lay flat to dry. Avoid direct sunlight.

4.2 Dust Bin and Filters

Open the robot’s Top Cover and remove the Dust Bin. Open the Dust Bin Lock and empty the Dust Bin.

Remove the filters. Pat the High Efficiency Filter clean. Do not rinse the High Efficiency Filter under
water.

»
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4. Maintenance

Rinse the Dust Bin and Filter Net under Dry the Dust Bin and Filter Net completely
running water. before reinstalling.

4.3 Main Brush, Direct Suction Option and Side Brushes

* A Multi-Function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this
cleaning tool has sharp edges.

Main Brush

Turn the robot over. Push both buttons on the Main Brush Option and remove the Main Brush
cover. Remove the Main Brush. Use the Multi-Function Cleaning Tool to cut off and remove any
hair tangled around the Main Brush. Clean any tangled hair or debris from the Main Brush.

Direct Suction Option

Wipe the Direct Suction Option clean with a dry
cloth.

il -
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Side Brushes

Remove the Side Brushes. Remove any hair or
debris tangled around the Side Brushes with the
provided Multi-Function Cleaning Tool, and wipe
their slots with a clean cloth.

4.4 Other Components

Use the Multi-Function Cleaning Tool to cut off
and remove any hair tangled around the Universal
Wheel.

Wipe the Anti-Drop Sensors with the brush of Wipe the Bumper with the brush of the Multi-
the Multi-Function Cleaning Tool to maintain Function Cleaning Tool.
their effectiveness.

By =
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4. Maintenance

* Before cleaning the robot’'s Charging Contacts and Docking Station Pins, power OFF the robot
and unplug the Charging Dock.

Wipe the robot’s Charging Contacts and Docking Station Pins with a dry cloth to maintain their
effectiveness.

il -
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4.5 Regular Maintenance

To keep DEEBOT running at peak performance, perform the maintenance and replacement
according to the following frequency. A multi-Function Cleaning Tool is provided for easy
maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.

Robot Part

Maintenance Frequency

Replacement Frequency

Cleaning Cloth

After each use

Every 50 washings

Dust Bin/Reservoir/Cleaning Cloth

After each use

/

Plate
Side brush Once every 2 weeks Every 3-6 months
Main Brush Once per week

Every 6-12 months

Sponge Filter/ High Efficiency
Filter

Once per week
(twice per week with pets in
home)

Every 4-6 months

Universal Wheel
Anti-Drop Sensors
Bumper
Charging Contacts
Docking Station Pins

Once per week

/

Note: ECOVACS manufactures various replacement parts and assemblies. Please contact
Customer Service for more information on replacement parts.

B ~
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5. Troubleshooting

No. | Malfunction Possible Causes Solutions
DEEBOT is not powered ON. Power ON DEEBOT.
Be sure that the robot’'s Charging
DEEBOT has not made a Contacts have made a connection with
connection with the Docking the Docking Station Pins. You may
Station. move the robot manually to make the
connection if necessary.
DEEBOT will : P : Plug in the Docking Station and ensure
! |notcharge. | pocking Station is unplugged while | pEEROT is powered ON. Keep DEEBOT
causes batte?r consum fion on the Docking Station to make sure it
Y ption. has a full battery to work at any time.
Re-activate the battery. Power ON.
. Place DEEBOT on the Docking Station
gigir?::teeg is completely by hand, remove after charging for 3
ged. minutes, repeat 3 times; then charge
normally.
DEEBOT
2 cannot return | The Docking Station is not placed Refer to section 3.2 to place the Docking
to the Docking | properly. Station properly.
Station.
DEEBOT gets | DEEBOT is tangled with something | DEEBOT will try various ways to get
3 into trouble on the floor (electrical cords, itself out of trouble. If it is unsuccessful,
while working drooping curtains, carpet fringe manually remove the obstacles and
and stops. etc.). restart.
When battery power gets low,
DEEBOT DEEBOT automatically switches
returns to to Return to Charger Mode and This is normal. No solution necessary.
the Dockin returns to the Docking Station to
4 : 9 recharge itself
S_tatlon beforg it :
finishes cleani Working time varies according to
ng. floor surface, room complexity and | This is normal. No solution necessary.
the selected Cleaning Mode.
Intelligent Scheduling or Time ) .
Scheduling function is cancelled. Please refer to section 3.4 for details.
Continued Cleaning function is
turned ON. DEEBOT has just s .
finished cleaning the scheduled This is normal. No solution necessary.
cleaning area.
DEEBOT
5 ;V;'{o“;n’;g'f;,{; DEEBOT is powered OFF. Power ON DEEBOT.
at scheduled
time. Keep DEEBOT powered ON and on the
The robot’s battery is low. Docking Station to make sure it has a full
battery to work at any time.
The robot’s Suction Intake is Po;vgr OEThDEEbB?T’CFIeaqr:he Dbust’f Bin,
blocked and/or its components are and invert the robot. t,1ean ine rooot s
tanaled with debris Suction Intake, Side Brushes and the
9 ’ Main Brush as described in section 4.
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No. | Malfunction Possible Causes Solutions
DEEBOT ’ s Please remove small objects from the
6 misses Ihe cleaning area needs tidying floor, and tidy up the cleaning area
cleaning area. p- before DEEBOT starts cleaning.
The water is The Magnet on the Cleaning Cloth .
not coming Plate comes off. Please contact Customer Service.
out of the
7 Reservoir The Reservoir runs out of water. Add water into the Reservoir.
when
DEEBOT is The water outlets on the bottom of | Check the water outlets on the bottom
mopping. DEEBOT are clogged. and clean.
Incorrect home Wi-Fi username or | Enter the correct home Wi-Fi username
password entered. and password.
DEEBOT is not within range of Make sure DEEBOT is within range of
. your home Wi-Fi signal. your home Wi-Fi signal.
DEEBOT is
not able to Turn ON Power Switch. Press the
8 | connectto Network setup started before RESET Button. DEEBOT is ready for
home Wi-Fi . - ;
network. DEEBOT was ready. network setup when its Wi-Fi Indicator

light flashes slowly.

Your smartphone’s operating
system needs to be updated.

Update your smartphone’s operating
system. The ECOVACS App runs on iOS
9.0 and above, Android 4.0 and above.
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Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf Ihres neuen DEEBOT von ECOVACS ROBOTICS!
Wir hoffen, dass er viele Jahre lang zu lhrer vollen Zufriedenheit arbeiten wird. Wir sind
sicher, dass er lhnen dabei helfen wird, lhr Zuhause sauber zu halten, wahrend Sie
Ihre wertvolle Zeit fir die angenehmen Dinge im Leben nutzen.

Live Smart. Enjoy Life.

Sollten Sie mit einer Situation konfrontiert sein, die in dieser Bedienungsanleitung
nicht ausreichend behandelt wird, wenden Sie sich an das Kundenservicecenter,
damit sich ein Techniker mit lhrem speziellen Problem bzw. lhrer Frage befassen
kann.

Weitere Informationen finden Sie auch auf der offiziellen Webseite von
ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

Technische und gestalterische Anderungen sind im Zuge der kontinuierlichen
Produktverbesserung vorbehalten.

Vielen Dank, dass Sie sich fiir den DEEBOT entschieden haben!
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1. Wichtige Sicherheitshinweise

Beim Gebrauch eines elektrischen Gerates sind einige grundlegende
Sicherheitshinweise zu beachten. Dazu gehdren auch die folgenden
Hinweise: .
LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN VOR GEBRAUCH DIESES GERATES.
BEWAHREN SIE DIESE ANWEISUNGEN AUF.

1. Dieses Geréat ist zur Verwendung durch Kinder ab 8 Jahren oder
durch Personen mit eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten bzw. fehlenden Erfahrungen und
Kenntnissen geeignet, sofern sie dabei beaufsichtigt oder
beziglich der sicheren Handhabung des Gerates angeleitet
werden und die damit verbundenen Gefahren verstanden haben.
Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Reinigung und
anwenderseitige Wartung durfen nicht durch unbeaufsichtigte
Kinder erfolgen.

2. Raumen Sie den zu reinigenden Bereich frei. Entfernen Sie
Stromkabel und kleine Gegenstande, in denen sich das Gerat
verfangen kénnte, vom Boden. Legen Sie Teppichfransen unter
den Teppich und achten Sie darauf, dass Vorhange, Tischdecken
u. a. nicht bis zum Boden herunterhangen.

3. Wenn sich im zu reinigenden Bereich Absatze in Form von Stufen
oder Treppen befinden, ist das Gerat so zu bedienen, dass die
Stufe erkannt wird, ohne dass das Gerat Uber die Kante fallt.
Es kann erforderlich sein, eine physische Barriere an der Kante
anzubringen, um ein Herunterfallen des Gerates zu verhindern.
Stellen Sie sicher, dass die physische Barriere keine Stolperfalle
darstellt.

4. Verwenden Sie das Gerat nur gemal} der Beschreibung in dieser
Bedienungsanleitung. Verwenden Sie nur empfohlene bzw. vom
Hersteller angebotene Zubehorteile.

5. Stellen Sie sicher, dass die Spannung der Stromquelle mit der auf
dem Typenschild der Dockingstation angegebenen Netzspannung
ubereinstimmt. )

6. Verwenden Sie das Gerat AUSSCHLIESSLICH fur INNENRAUME
im Haushalt. Verwenden Sie das Gerat nicht im Freien oder fur
kommerzielle oder industrielle Anwendungen.

7. Benutzen Sie nur den aufladbaren Original-Akku und die
Dockingstation, die vom Hersteller mit dem Gerat mitgeliefert
wurde. Nicht wiederaufladbare Batterien sind verboten.
Informationen zum Akku finden Sie im Abschnitt ,Technische
Daten®.

8. Verwenden Sie das Gerat nicht ohne Staubbehalter bzw. Filter.
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10.

1.
12.
13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.
21.

Verwenden Sie das Gerat nicht in Bereichen, in denen sich
brennende Kerzen oder zerbrechliche Gegenstande befinden.
Verwenden Sie das Gerat nicht bei extrem hohen bzw. niedrigen
Umgebungstemperaturen (d. h. unterhalb von -5°C bzw. oberhalb
von 40°C).

Halten Sie Haare, lose Kleidung, Finger und sonstige Korperteile
von jeder Offnung und sich bewegenden Teilen fern.

Verwenden Sie das Gerat nicht in Rdumen, in denen Babys oder
Kinder schlafen.

Verwenden Sie das Gerat nicht auf nassen Flachen oder auf
Flachen, auf denen Wasser steht.

Achten Sie darauf, dass das Gerat keine grofleren Gegenstande
wie Steine, grol3e Papierstlickchen oder sonstige Gegenstande,
die das Gerat verstopfen kdnnten, aufnimmt.

Verwenden Sie das Gerat nicht, um entziindliche oder brennbare
Materialien wie Benzin, Drucker- oder Kopierertoner aufzunehmen,
und meiden Sie beim Gebrauch Bereiche, in denen diese
Materialien anzutreffen sind.

Verwenden Sie das Gerat nicht, um Zigaretten, Streichhdlzer,
heille Asche oder sonstige brennende, qualmende oder
brandauslésende Gegenstande aufzunehmen.

Stecken Sie die genannten Gegenstande nicht in die
Staubeinsaugdéffnung. Lassen Sie das Gerat nicht mit verstopfter
Einsaugoffnung arbeiten. Halten Sie die Einsaugoéffnung frei von
Staub, Flusen, Haaren oder sonstigen den Luftstrom behindernden
Materialien.

Achten Sie darauf, dass das Netzkabel nicht beschadigt wird.
Ziehen oder tragen Sie das Gerat bzw. die Dockingstation nicht
am Stromkabel, verwenden Sie das Stromkabel nicht als Haltegriff,
klemmen Sie das Stromkabel nicht in einer geschlossenen Tr ein,
und ziehen Sie es nicht Uber scharfe Kanten oder Ecken. Achten
Sie darauf, dass das Geréat nicht Uber das Stromkabel fahrt. Halten
Sie das Netzkabel von heifden Flachen fern.

Wenn das Stromkabel beschadigt ist, muss es durch den
Hersteller oder dessen Kundendienst ausgewechselt werden,
damit keine Gefahren davon ausgehen.

Die Stromversorgung darf nicht repariert oder weiterverwendet
werden, wenn sie beschadigt oder defekt ist.

Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn das Netzkabel oder die
Steckdose beschadigt sind. Verwenden Sie das Gerat oder
die Dockingstation nicht, wenn es bzw. sie nicht einwandfrei
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22.
23.
24.

25.
26.
27.
28.
29.

30.

31.

32.

funktioniert, heruntergefallen ist, beschadigt wurde, im Freien
gelassen wurde oder mit Wasser in Berihrung gekommen ist.
Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es durch den Hersteller
oder dessen Kundendienst ausgewechselt werden, damit keine
Gefahr davon ausgeht.

Schalten Sie das Gerat vor dem Reinigen oder Warten aus
(Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Reinigen oder Warten der Dockingstation muss der
Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

Entfernen Sie vor dem Entsorgen des Gerates den Akku. Nehmen
Sie hierzu das Gerat aus der Dockingstation, und schalten Sie es
aus (Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Entsorgen des Gerates ist der Akku entsprechend den
ortlichen Gesetzen und Vorschriften zu entfernen und zu entsorgen.
Gebrauchte Akkus sind entsprechend den oértlichen Gesetzen und
Vorschriften zu entsorgen.

Verbrennen Sie das Gerat nicht, auch wenn es stark beschadigt
ist. Die Akkus konnen im Feuer explodieren.

Wenn die Dockingstation langere Zeit nicht benutzt wird, ist sie
vom Stromnetz zu trennen.

Verwenden Sie das Gerat immer gemafl den Anweisungen in
dieser Bedienungsanleitung. ECOVACS ROBOTICS Ubernimmt
keine Haftung fur Verletzungen und Schaden, die durch
unsachgemalfe Nutzung entstehen.

Wenn der Roboter langere Zeit nicht benutzt wird, laden Sie
ihn zur Aufbewahrung vollstandig auf und schalten Sie ihn aus.
Trennen Sie aullerdem die Dockingstation vom Netz.

Wenn der Roboter langere Zeit nicht benutzt wird, laden Sie
ihn zur Aufbewahrung vollstandig auf und schalten Sie ihn aus.
Trennen Sie aullerdem die Dockingstation vom Netz.
WARNUNG: Verwenden Sie zum Wiederaufladen des Akkus
ausschlieBlich das mit dem Gerat mitgelieferte abnehmbare
Netzteil CH1630A.

Um die Anforderungen an die HF-Exposition zu erflllen, sollte ein
Trennabstand von 20 cm oder mehr zwischen diesem Gerat und
Personen wahrend des Geratebetriebs eingehalten werden.

Um die Konformitat zu gewahrleisten, werden Vorgange in einer
naheren als dieser Entfernung nicht empfohlen. Die fur diesen
Sender verwendete Antenne darf nicht in Verbindung mit einer
anderen Antenne oder einem anderen Sender aufgestellt werden.
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Um das WLAN-Modul am DEEBOT zu deaktivieren, schalten Sie
den Roboter EIN.

Setzen Sie den Roboter in die Dockingstation, und vergewissern
Sie sich, dass die Ladekontakte des DEEBOT mit den
Steckkontakten der Dockingstation verbunden sind.

Halten Sie die AUTO-Modus-Taste am Roboter 20 Sekunden lang
gedruckt, bis der DEEBOT drei Mal piept.

Um das WLAN-Modul am DEEBOT zu aktivieren, schalten Sie
den Roboter AUS und anschlieRend wieder EIN. Das WLAN-
Modul wird eingeschaltet, wenn der DEEBOT neu gestartet wird.

Fir EU-Lander

Informationen zur EU-Konformitatserklarung erhalten Sie unter
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

Ordnungsgemafe Entsorgung dieses Produkts

Diese Kennzeichnung gibt an, dass das Produkt EU-weit nicht mit dem
Hausmill entsorgt werden darf. Recyceln Sie das Gerat verantwortungsvoll,
um die nachhaltige Wiederverwendung der Materialien zu unterstitzen und
maogliche Umwelt- oder Gesundheitsschaden durch eine unkontrollierte
Abfallentsorgung zu vermeiden. Verwenden Sie zum Recyceln |hres
gebrauchten Gerates entsprechende Rickgabe- und Sammelsysteme, oder
wenden Sie sich an den Handler, bei dem Sie das Gerat gekauft haben. Er
kann das Produkt sicher entsorgen.

Klasse I

Kurzschlussfester Sicherheitstransformator

Schaltnetzteil

Nur zur Verwendung in Innenrdumen vorgesehen

D@@@
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2. Lieferumfang und technische Daten

2.1 Lieferumfang

\@(

Roboter Dockingstation Bedienungsanleitung (4) Seitenbursten

———

AN

Hauptbirstenoption Direkte Behalter (2) Wasch- und
(vorinstalliert) Einsaugoption wiederverwendbare

Mikrofaser-
Reinigungsticher

Reinigungstuchplatte Filterschwamm und
Feinstaubfilter

*
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2.2 Technische Daten

Modell DG3G
Betriebsspannung 14,8 V (Gleichstrom)
Modell der Dockingstation CH1630A
100 -240V 20 V (Gleichstrom),
Eingang (Wechselstrom), Ausgang 08A
50-60 Hz, 25 W ’
Akku S01-L1-148-3200, Lithium (3.200 mAh), 14,8 V

Maximale Leistung: 2,5 mW
Frequenz: 1,8 KHz

Laser . Lo
Rotationsgeschwindigkeit: 3005 Umdrehungen
pro Minute

Frequenzbander 2412-2472 MHz

Leistung im Aus / Standby-Modus Unter 0,50 W

Leistung im vernetzen Standby-Betrieb Unter 2,00 W

Die Ausgangsspannung des WLAN-Moduls betragt unter 100 mW.

* Technische Daten und Konstruktionsspezifikationen kénnen im Rahmen der kontinuierlichen
Produktverbesserung geandert werden.
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2.3 Produktiibersicht

Roboter

/_‘E*—=,I

1. Obere Abdeckung

2. Bedienfeld

3. Anti-Kollisionssensoren und
StoRschiene

4. LDS (Laserabstandssensor)

5. LDS-StoRschiene

6. Absturzsensoren

7. Ladekontakte

8. Hauptburstenoption

9. Antriebsrader

10. Offnungen fiir den
Behalter

11. Rolle

12. Universalrad

13. Seitenbirsten

14. Akku

15
16
17
18
19

20.
21.

. Behalter

. Teppicherkennungssensoren
. Wasserauslasse

. Betriebsschalter

. Upgrade-Anschluss
Multifunktions-Reinigungswerkzeug
RESET-Taste

Bedienfeld
1
2 -

Dockingstation

1. Statusleuchte
2. WLAN-Anzeige
3. Taste AUTO-Modus

1. Infrarot-Signalerzeuger
2. Kontakte der Dockingstation
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Staubbehalter

. Feinstaubfilter

. Filterschwamm

. Staubbehalterverriegelung

. Abdeckung des Staubbehalters
. Staubbehaltergriff

a b~ WwN =

. Wassereinlassabdeckung

. Wassereinlass

. Entriegelungsknopf fur den Behalter

. Reinigungstuchplatte

. Wasch- und wiederverwendbares
Mikrofaser-Reinigungstuch

6. Magnet

a b~ WwN =
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3. Bedienung und Programmierung

3.1 Vor der Reinigung

WARNUNG: Verwenden Sie den DEEBOT nicht auf nassen Flachen oder
auf Flachen, auf denen Wasser steht.

Der DEEBOT scannt die hausliche Umgebung mit der SMART NAVI-
Technologie (firmeneigenes lasergesteuertes Scan- und Kartiersystem) und
erstellt eine Umgebungskarte lhres Heims. Nehmen Sie sich vor Gebrauch
des DEEBOT einen Moment Zeit, um den zu reinigenden Bereich sorgfaltig zu
kontrollieren und eventuell vorhandene Hindernisse zu entfernen.

Beaufsichtigen Sie den DEEBOT bei der Schlagen Sie vor dem Gebrauch des
ersten Reinigung, und greifen Sie bei Gerates auf einem kurzflorigen Vorleger mit
Problemen ein. Fransen die Kanten des Vorlegers um.

Entfernen Sie Stromkabel und kleine Gegenstande, in denen sich das Gerat verfangen kdnnte,
vom Boden, und stellen Sie Mdbel wie Stihle in dem zu reinigenden Bereich an den dafur
vorgesehenen Platz.
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Wenn sich im zu reinigenden Bereich eine
Stufe oder eine Treppe befindet, stellen Sie bei
der Bedienung des DEEBOT sicher, dass seine
Absturzsensoren Stufenvorderkanten erkennen
kénnen. Es kann erforderlich sein, eine
physische Barriere an der Kante anzubringen,
um ein Herunterfallen des Gerates zu
verhindern.

. Ny

Stehen Sie bitte nicht an engen Stellen
wie z. B. in Fluren, da der DEEBOT sonst
moglicherweise den zu reinigenden Bereich
nicht erkennt.

Bitte bedenken Sie, dass der DEEBOT
Objekte mit einer Hohe von weniger als
1,5cm (0,6") Uberwinden kann. Entfernen
Sie diese Objekte nach Mdglichkeit.

Bitte beachten Sie, dass DEEBOT fir eine
stérungsfreie Reinigung unterhalb von
Méobelstiicken einen Mindestabstand von 11 cm
(4,3") bendtigt.

3®

v/

Decken Sie reflektierende Oberflachen bis zu
einer Hohe von 13 cm (5.1") Uber dem Boden ab.
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3.2 Kurzanleitung

e Entfernen Sie vor Gebrauch den
Schutzstreifen von der StoRschiene des
Roboters.

EB Aufstellung der Dockingstation

e Stellen Sie die Dockingstation auf einer ebenen Bodenflache an die Wand. Die Basis befindet
sich dabei senkrecht zum Boden. Halten Sie die unmittelbare Umgebung in einem Abstand von
1,5 m vor der Ladestation und 0,5 m seitlich davon frei von Gegenstéanden und reflektierenden
Oberflachen.

e SchlieRen Sie die Dockingstation ans Netz an.

* Verandern Sie den Standort der Dockingstation nicht mehr, nachdem der DEEBOT die
Umgebung gescannt hat. Falls die Dockingstation umgestellt werden muss, schalten Sie
den DEEBOT AUS und dann wieder EIN, damit er die Umgebung erneut scannt. Alternativ
kénnen Sie auch die ECOVACS-App verwenden, um den Roboter anzuweisen, die
Umgebung erneut zu scannen.
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E) Einsetzen der Seitenbiirsten

Setzen Sie die Seitenbursten mit
leichtem Druck in die entsprechend
farbig markierten Offnungen auf der
Unterseite des DEEBOT ein, bis ein
Klickgerausch zu héren ist.

Einschalten des Gerats

Offnen Sie die obere Abdeckung. Bringen Sie
den Betriebsschalter in die Stellung ,EIN®. I =
EIN; ,O0“ = AUS. Das Bedienfeld leuchtet auf,
und am DEEBOT ertont eine Melodie. Der
DEEBOT ist eingeschaltet, wenn das Bedienfeld
dauerhaft leuchtet.

Wenn der DEEBOT nicht reinigt, empfehlen
wir, ihn eingeschaltet zu lassen und zu
laden, anstatt ihn auszuschalten.

3 Aufladen des DEEBOT

Setzen Sie den DEEBOT in die
Dockingstation, und vergewissern Sie sich,
dass sich die Kontakte der Dockingstation
und die Ladekontakte des DEEBOT
berthren.

Laden Sie den DEEBOT vor dem ersten
Gebrauch mindestens 4 Stunden lang auf.

Bitte vergewissern Sie sich, dass der Betriebsschalter auf EIN steht, bevor Sie mit dem
Ladevorgang beginnen. (,O" steht fir AUS, und ,|* steht fur EIN).

Die Taste AUTO-Modus blinkt langsam, wenn der DEEBOT geladen wird. *Die Taste AUTO-
Modus leuchtet nicht mehr, wenn der DEEBOT vollstandig geladen ist.

Nach Beendigung des Reinigungsvorgangs oder bei niedrigem Akkuladestand fahrt der
DEEBOT selbstandig zum Aufladen die Dockingstation an. Der DEEBOT kann auch
jederzeit Uber die ECOVACS-App oder durch Driicken der Taste AUTO auf dem Roboter fur
3 Sekunden zur Dockingstation zuriickgesendet werden.

Leeren Sie das Restwasser aus dem Behalter aus, und entfernen Sie die Reinigungstuchplatte,

bevor Sie mit dem Ladevorgang des DEEBOT beginnen.
41
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B start

e Drlicken Sie die Taste AUTO-Modus auf dem
DEEBOT. Der DEEBOT bewegt sich und
scannt dabei die Umgebung und erstellt die
Karte. Gleichzeitig beginnt der DEEBOT mit
der Reinigung im AUTO-Modus.

* Um reinigen zu kénnen, muss der Betriebsschalter des DEEBOT auf EIN stehen.

* Einzelheiten zur Wahl des Reinigungsmodus finden Sie in Abschnitt 3.3 ,Wahl des
Reinigungsmodus®.

* Bewegen Sie den Roboter wahrend des Reinigungs- oder Aufladevorgangs nicht manuell.

» Um den Wasserbehalter aufzufillen, wahrend der DEEBOT die Reinigung durchfihrt,
halten Sie den Roboter an. Bewegen Sie den Roboter nicht manuell. Driicken Sie den
Entriegelungsknopf fiir den Behalter, und ziehen Sie den Behalter heraus

@@ Pause

e Driicken Sie die Taste AUTO-Modus an dem
Roboter, um den DEEBOT anzuhalten.

* Das Bedienfeld des Roboters hort auf
zu leuchten, wenn der Roboter langer
als 10 Minuten pausiert. Dricken Sie die
Taste AUTO-Modus am DEEBOT, um den
Ruhemodus des Roboters zu beenden.

Ausschalten

e Halten Sie den DEEBOT Uber die PAUSE-
Funktion an. Offnen Sie die obere Abdeckung
des Roboters. Bringen Sie den Betriebsschalter
in die Stellung ,AUS", um den Strom
abzuschalten. | = EIN; ,0“ = AUS.

* Wirempfehlen, den DEEBOT eingeschaltet
zu lassen (Betriebsschalter EIN), auch wenn
keine Reinigung durchgefuhrt wird, damit er
aufgeladen bleibt.
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* Bei Modellen mit App-Konnektivitat kdnnen verschiedene Funktionen lber die ECOVACS-
App ausgefiihrt werden.

3.3 Wahl des Reinigungsmodus

Um unterschiedliche Béden mdglichst effektiv mit dem DEEBOT reinigen zu kénnen, sind
verschiedene Reinigungsmodi wahlbar. Die Reinigungsmodi kdnnen Uber die ECOVACS-App
ausgewahlt werden.

] AUTO-Reinigungsmodus

e Dies ist der gebrauchlichste Reinigungsmodus.
Im AUTO-Reinigungsmodus bewegt sich
der DEEBOT in einem geradlinigen Muster
vorwarts und ruckwarts.

H) Benutzerdefinierter Reinigungsmodus

e Dieser Modus ist individuell anpassbar, sodass Sie mit Hilfe der ECOVACS-App auswahlen
kénnen, welcher Bereich lhres Zuhauses gereinigt werden soll.

Bereichsreinigungsmodus

e Sobald der DEEBOT die Umgebung gescannt und kartiert hat, kdnnen Sie liber die ECOVACS-
App bestimmte Bereiche auf der Karte auswahlen, die im Bereichsreinigungsmodus gereinigt
werden sollen.

3.4 Programmieren des Roboters
Zeitprogrammierung

Der DEEBOT kann Uber die ECOVACS-App wdéchentlich programmiert werden, die Reinigung
mehrmals taglich zu bestimmten Uhrzeiten durchzufiihren.

3.5 Weitere Einstellungen

Virtuelle Grenze
Eine virtuelle Grenze sorgt dafiir, dass der DEEBOT einen bestimmten Bereich nicht reinigt. Die
virtuelle Grenze kann uber die ECOVACS-App festgelegt werden.

Fortgesetzte Reinigungsfunktion

Wenn die Funktion zum Fortsetzen der Reinigung aktiviert ist, kehrt der DEEBOT nach dem
vollstandigen Aufladen automatisch zum Bereich zuruck, der beim letzten Reinigungsvorgang noch

nicht ganz gereinigt wurde.
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3.6 Optionales OZMO-Wischsystem

Der DEEBOT verfugt tber ein optionales OZMO-Wischsystem, das ein wasch- und wiederverwendbares
Mikrofaser-Reinigungstuch und eine Reinigungstuchplatte nutzt, die an einem integrierten Wasserbehalter
angebracht sind. Das waschbare/wiederverwendbare Mikrofaser-Reinigungstuch wischt automatisch
feucht und trocknet den Boden dann makellos sauber.

* Bei der Verwendung des Wischsystems erkennt und vermeidet der DEEBOT automatisch
Teppichvorleger.

* Wenn der DEEBOT den Wischvorgang abgeschlossen hat, leeren Sie das Restwasser aus
dem Behalter aus.

* Leeren Sie das Restwasser aus dem Behalter aus, und entfernen Sie die
Reinigungstuchplatte, bevor Sie mit dem Ladevorgang des DEEBOT beginnen.

* Lassen Sie den Behalter immer installiert, wenn der Roboter den Reinigungsvorgang
durchfiihrt oder aufgeladen wird.

BB Einfiillen von Wasser in den Behilter

) Befestigen Sie das Reinigungstuch. Bringen Sie dann die Reinigungstuchplatte
und den Behdlter an

“
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Bodenreiniger Empfehlung

Fur ein optimales Reinigungsergebnis nutzen
Sie BotClean, den von ECOVACS empfohlenen | <
Bodenreiniger. Er sorgt fir noch mehr Glanz und .o 15

einen angenehmen Duft. P 15XCLEAN
LRI

Universal
) Cleaner- for
Different’

Hinweis*:
1. Fur eine optimale Sauberkeit fillen Sie zuerst die gesamte Flissigkeit in den leeren Wassertank.
2. Fillen Sie dann den Tank mit Wasser auf.

* Das Produkt ist auf dem deutschen und spanischen Markt erhaltlich

Start

Wahlen Sie den gewtinschten Reinigungsmodus.
Der DEEBOT fegt, 16st, saugt, wischt und
trocknet im gewahlten Modus.
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3.7 Wahlen einer Saugoption

Der Roboter verfiigt iiber 2 je nach Bedarf umschaltbare Saugoptionen.

Hauptbiirstenoption: Die beste Wahl fiir Direkte Einsaugoption: Die beste Wahl fir
die Tiefenreinigung mit einer Kombination die tagliche Reinigung, bei der die Hauptbirste
aus der Hauptblrste und starker Saugkraft. zum direkten Einsaugen entfernt wird. Diese
Der Einsatz fur die Hauptbirstenoption ist im Saugoption wurde speziell daflr entwickelt,
DEEBOT vorinstalliert. Haare ohne Verheddern einzusaugen.

*
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Installieren der direkten Einsaugoption

Drehen Sie den Roboter um. Driicken Sie beide Tasten am Hauptblrsteneinsatz und entfernen Sie die
Abdeckung der Hauptblrste. Nehmen Sie die Hauptblirste heraus.

Richten Sie die Arretierungen des Einsatzes fiir die direkte Einsaugoption an den Offnungen auf der
Unterseite des Roboters aus. Driicken Sie, bis das Bauteil hérbar einrastet.

S

\g\:\ B
I
] [

Installieren der Hauptbiirstenoption

Drehen Sie den Roboter um. Driicken Sie beide Tasten am Einsatz fur die direkte Einsaugoption und
nehmen Sie den Einsatz heraus.

Bringen Sie die Hauptbirste an die Unterseite des Roboters an.

Richten Sie die Arretierungen der Hauptbiirstenabdeckung an den Offnungen auf der Unterseite des
Roboters aus. Driicken Sie, bis das Bauteil horbar einrastet.
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Schalten Sie den DEEBOT AUS, und trennen Sie die Dockingstation vom Netz, bevor Sie
Reinigungs- oder Wartungsarbeiten am Gerat durchfiihren.

4.1 OZMO-Wischsystem

Wenn der DEEBOT den Wischvorgang abgeschlossen hat, entfernen Sie den Behilter
vom DEEBOT, und reinigen Sie dann sofort den Behélter, das Reinigungstuch und die
Reinigungstuchplatte.

Dricken Sie den Entriegelungsknopf, und ziehen Sie den Behalter heraus, um ihn zu entfernen.
Entfernen Sie die Reinigungstuchplatte und das Reinigungstuch.

Leeren Sie das Restwasser aus dem Behalter.

*
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Wischen Sie die AuBenseite des Behalters mit einem trockenen Tuch ab, und lassen Sie den
Behalter anschlieRend trocknen. Vermeiden Sie direkte Sonneneinstrahlung.

4.2 Staubbehalter und Filter

Offnen Sie die obere Abdeckung des Roboters, und nehmen Sie den Staubbehélter heraus. Offnen
Sie den Verschluss des Staubbehalters, und leeren Sie den Staubbehalter.

Entfernen Sie die Filter. Klopfen Sie den Staub aus dem Feinstaubfilter. Spllen Sie ihn nicht unter
flieRendem Wasser aus.

»
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Spulen Sie den Staubbehalter und das Filternetz Trocknen Sie den Staubbehéalter und das
unter flieRendem Wasser aus. Filternetz vollstandig, bevor Sie sie wieder
einsetzen.

4.3 Hauptbiurste, direkte Einsaugoption und Seitenblirsten

* Das mitgelieferte Multifunktions-Reinigungswerkzeug gewahrleistet eine problemlose
Wartung. Bitte gehen Sie vorsichtig mit diesem Werkzeug um, da es scharfe Kanten hat.

Hauptbiirste

Drehen Sie den Roboter um. Driicken Sie beide Tasten am HauptbUrsteneinsatz und entfernen Sie
die Abdeckung der Hauptblrste. Nehmen Sie die HauptbUlrste heraus. Haare, die sich eventuell
um die Hauptbirste gewickelt haben, lassen sich mit dem Multifunktions-Reinigungswerkzeug
durchschneiden und entfernen. Reinigen Sie die Hauptbirste von Haaren oder Riickstéanden.

Direkte Einsaugoption

Wischen Sie die direkte Einsaugoption mit einem
trockenen Tuch ab.
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Seitenbiirsten

Nehmen Sie die Seitenblrsten heraus. Entfernen
Sie mogliche Haare oder Ruckstande, die sich
um die Seitenblrsten gewickelt haben, mit dem
mitgelieferten Multifunktions-Reinigungswerkzeug,
und wischen Sie die Offnungen mit einem sauberen
Tuch ab.

4.4 Sonstige Bauteile

Haare, die sich eventuell um das Universalrad
gewickelt haben, lassen sich mit dem
Multifunktions-Reinigungswerkzeug entfernen.

Reinigen Sie die Absturzsensoren mit der Burste
des Multifunktions-Reinigungswerkzeugs, um
deren Effektivitat zu gewahrleisten.

Reinigen Sie die Sto3schiene mit der Birste
des Multifunktions-Reinigungswerkzeugs.
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4. Wartung

* Schalten Sie vor der Reinigung der Ladekontakte und der Steckkontakte der Ladestation den
Roboter aus, und trennen Sie die Ladestation vom Netz.

Wischen Sie die Ladekontakte des Roboters und die Kontakte der Dockingstation mit einem
trockenen Tuch ab, damit sie voll funktionsfahig bleiben.
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4. Wartung

4.5 RegelmaRige Wartung

Um die maximale Leistung des DEEBOT dauerhaft zu gewahrleisten, fiihren Sie die Wartung
und den Austausch der Komponenten gemaR der nachfolgend angegebenen Haufigkeit aus.
Fiir die einfache Wartung wird ein Multifunktions-Reinigungswerkzeug bereitgestellt. Bitte
gehen Sie vorsichtig mit diesem Werkzeug um, da es scharfe Kanten hat.

Roboterkomponente Wartungshaufigkeit Austauschhaufigkeit
Reinigungstuch Nach jeder Verwendung Nach jeweils 50 Waschvorgangen
Staubbehalter/Behalter/
au. .e arermena et Nach jeder Verwendung /
Reinigungstuchplatte
Seitenburste Einmal alle zwei Wochen Alle drei bis sechs Monate
Hauptbirste Einmal wochentlich Alle sechs bis zwolf Monate

Einmal wochentlich

Filterschwamm/Feinstaubfilter (zweimal wochentlich bei Alle vier bis sechs Monate
Haustieren)
Universalrad
Absturzsensoren
Stol3schiene Einmal wéchentlich /
Ladekontakte

Kontakte der Dockingstation

Hinweis: ECOVACS stellt verschiedene Ersatzteile und -baugruppen her. Wenden Sie sich an den
Kundendienst, um weitere Informationen zu Ersatzteilen zu erhalten.
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5. Fehlerbehandlung

Nr.

Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

Fehlerbehebung

Der DEEBOT ladt
nicht.

Der DEEBOT ist nicht
eingeschaltet.

Schalten Sie den DEEBOT EIN.

Der DEEBOT hat keinen
Kontakt zur Dockingstation.

Stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte des
Roboters die Kontakte der Dockingstation
bertihren. Sie kénnen den Roboter ggf. auch
manuell bewegen, um den Kontakt herzustellen.

Die Dockingstation ist vom
Netz getrennt, wahrend der
DEEBOT eingeschaltet ist.
Dadurch entladt sich der
Akku.

SchlieRen Sie die Dockingstation ans Netz
an, und stellen Sie sicher, dass der DEEBOT
eingeschaltet ist. Lassen Sie den DEEBOT in
der Dockingstation, um sicherzugehen, dass
der Akku jederzeit fir den Reinigungsvorgang
geladen ist.

Der Akku ist vollstandig
entladen.

Reaktivieren Sie den Akku. Setzen Sie den
DEEBOT manuell in die Dockingstation, entnehmen
Sie ihn nach einer Ladezeit von 3 Minuten, und
wiederholen Sie diesen Vorgang dreimal. Laden Sie
das Gerat anschlieRend normal auf.

Der DEEBOT
kann nicht zur

Die Dockingstation wurde

Weitere Informationen zum ordnungsgemafen

Reinigungsvorgang
beendet hat.

2 h ) nicht ordnungsgeman Aufstellen der Dockingstation finden Sie in
le?r(i:jlglr(]Ig:rtﬁggn aufgestellt. Abschnitt 3.2.
Auf dem Boden liegende
Ez;rvlvjéigsn?j-r Gegenstande (Stromkabel, |Der DEEBOT unternimmt mehrere Versuche,
3 | des Betriebs bis zum Boden reichende um sich aus der Situation zu befreien. Wenn
Funktionsstorungen Vorhéange, Teppithransen dies nicht gelingt, entfer_nen Sie die Hindernisse
und halt an 0. A.) haben sich im von Hand und starten Sie das Gerat neu.
) DEEBOT verfangen.
Bei niedrigem
Akkuladestand wechselt der
DEEBOT automatisch in
den Modus ,Rickkehr zur Dies ist normal. Keine Losung erforderlich.
Der DEEBOT kehrt Ladestation“ und kehrt zum
zur Dockingstation Aufladen zur Dockingstation
4 | zuriick, bevor er den | Zurtick.

Die Arbeitszeit

schwankt je nach
Oberflachenbeschaffenheit
des Bodens, der
Raumaufteilung und der
gewahlten Betriebsart.

Dies ist normal. Keine Ldsung erforderlich.
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Nr.

Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

Fehlerbehebung

Der DEEBOT
reinigt zur
festgelegten Zeit
nicht automatisch.

Die Funktion ,Intelligente
Programmierung” oder
LZeitprogrammierung® wurde
deaktiviert.

Weitere Informationen finden Sie in
Abschnitt 3.4.

Dauerreinigungsfunktion
ist eingeschaltet. Der
DEEBOT hat soeben die
Reinigung des festgelegten
Reinigungsbereichs
beendet.

Dies ist normal. Keine Ldsung erforderlich.

Der DEEBOT ist
ausgeschaltet.

Schalten Sie den DEEBOT EIN.

Der Akkuladestand ist
niedrig.

Lassen Sie den DEEBOT eingeschaltet in der
Dockingstation, um sicherzugehen, dass der
Akku jederzeit fiir den Reinigungsvorgang
geladen ist.

Die Einsaugéffnung des
Roboters ist verstopft,
und/oder an seinen
Gerateteilen haben
sich Verunreinigungen
verfangen.

Schalten Sie den DEEBOT aus, reinigen

Sie den Staubbehélter, und drehen Sie den
Roboter um. Reinigen Sie die Einsaug6ffnung,
Seitenblirsten und die Hauptbirste des
Roboters wie in Abschnitt 4 beschrieben.

DEEBOT findet
den zu reinigenden
Bereich nicht.

Der zu reinigende Bereich
muss aufgeraumt werden.

Entfernen Sie kleine Gegenstande vom
Boden, und rdumen Sie den zu reinigenden
Bereich auf, bevor der DEEBOT mit dem
Reinigungsvorgang beginnt.

Aus dem Behalter
kommt kein
Wasser, wenn
der DEEBOT den
Wischvorgang
durchfihrt.

Der Magnet an der
Reinigungstuchplatte 16st
sich.

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Im Behalter befindet sich
kein Wasser mehr.

Fillen Sie Wasser in den Behalter.

Die Wasserauslasse auf der
Unterseite des DEEBOT
sind verstopft.

Uberpriifen Sie die Wasserauslasse auf der
Unterseite, und reinigen Sie sie.
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Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

Fehlerbehebung

Der DEEBOT
kann sich nicht mit
dem drahtlosen
Heimnetzwerk
verbinden.

Fehlerhafter Benutzername
oder fehlerhaftes Passwort fiir
das drahtlose Heimnetzwerk
eingegeben.

Geben Sie den korrekten
Benutzernamen und das korrekte
Passwort fiir das drahtlose
Heimnetzwerk ein.

Der DEEBOT befindet sich
aulerhalb der Reichweite Ihres
drahtlosen Heimnetzwerk-
Signals.

Vergewissern Sie sich, dass der
DEEBOT sich innerhalb der Reichweite
Ihres drahtlosen Heimnetzwerk-Signals
befindet.

Die Netzwerkeinrichtung hat
begonnen, bevor der DEEBOT
bereit war.

Schalten Sie den Betriebsschalter
auf EIN. Dricken Sie die RESET-
Taste. Sobald die WLAN-Anzeige des
DEEBOT langsam blinkt, ist er bereit
fur die Netzwerkeinrichtung.

Das Betriebssystem lhres
Smartphones muss aktualisiert
werden.

Aktualisieren Sie das Betriebssystem
lhres Smartphones. Die ECOVACS App
funktioniert mit iOS ab Version 9.0 und
Android ab Version 4.0.
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Le felicitamos por la compra de este ECOVACS ROBOTICS DEEBOT
Esperamos que lo utilice durante muchos anos. Confiamos en que este
robot le ayude a mantener su hogar limpio y le proporcione mas tiempo
para disfrutar de otras actividades.

Live Smart. Enjoy Life.

En caso de encontrar problemas no descritos en este Manual de
Instrucciones, péngase en contacto con nuestro Centro de Atencién al
Cliente, donde un técnico le orientara debidamente.

Para obtener mas informacion, visite la web oficial de ECOVACS
ROBOTICS: www.ecovacs.com

La compania se reserva el derecho a realizar cambios tecnolégicos o de
disefio en sus productos para una continua mejora.

Gracias por confiar en DEEBOT.
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1. Instrucciones importantes de seguridad

Al usar un dispositivo eléctrico, observe siempre las precauciones
basicas de seguridad, incluidas las que se indican a continuacion:
ANTES DE USAR ESTE DISPOSITIVO, LEA ATENTAMENTE
TODAS LAS INSTRUCCIONES

CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES

1. Este aparato puede ser utilizado por nifios mayores de 8 anos
y personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas, o cualquier persona sin experiencia ni conocimiento
sobre este tipo de dispositivos, siempre que se les supervise 0 se
les haya instruido sobre su uso seguro y comprendan los peligros
potenciales. Este aparato no es un juguete. Los nifios no deben
limpiar o realizar mantenimiento en este aparato sin supervision.

2. Despeje el area que desea limpiar. Retire del suelo los cables de
suministro y los pequefios objetos que se puedan enredar en el
dispositivo. Pliegue los flecos de las alfombras bajo estas y levante
las cortinas 0 manteles que pudieran estar a nivel del suelo.

3. Sien el area de limpieza existe un desnivel debido a la presencia
de un escaldn o escaleras, le recomendamos que controle el
dispositivo para cerciorarse de que sea capaz de detectar el
escalon sin caerse. Para evitar la caida del aparato, puede ser
necesario colocar una barrera fisica en el borde. Asegurese de
que la barrera fisica no suponga un riesgo de tropiezo.

4. Use el dispositivo unicamente como se describe en este manual.
Emplee solo accesorios recomendados o vendidos por el
fabricante.

5. Cercidrese de que su suministro eléctrico coincide con el voltaje
de tension que figura en la estacion de carga.

6. Disefado para USO EXCLUSIVO EN ESPACIOS INTERIORES.
No utilice el dispositivo al aire libre ni en espacios comerciales o
industriales.

7. Use unicamente la bateria recargable y la estacion de carga
originales del fabricante incluidas con el aparato. Este dispositivo
no permite el uso de baterias no recargables. Para obtener
informacion acerca de la bateria, remitase a la seccion de
especificaciones.

8. No utilice el dispositivo sin el recipiente para polvo ni los filtros
instalados en la posicion correcta.

9. No ponga en marcha el dispositivo en un lugar donde haya velas
encendidas u objetos fragiles.
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1. Instrucciones importantes de seguridad

10.

1.
12.
13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.
21.

“ B

No use el dispositivo en entornos extremadamente frios o
calientes (temperatura inferior a -5 °C [23 °F] o superior a 40 ‘C [104
F)).

Mantenga el pelo, la ropa suelta, los dedos y las partes del cuerpo
alejados de las aberturas y de las piezas moviles.

No ponga en marcha el dispositivo en una habitacion donde se
encuentren durmiendo bebés o nifios.

No use el dispositivo sobre superficies mojadas ni con agua
estancada.

No permita que el dispositivo aspire objetos de gran tamano,
como piedras, trozos grandes de papel o cualquier otro objeto que
pueda causar obstrucciones.

No use el dispositivo para recoger materiales inflamables
ni combustibles, como gasolina o toner de impresoras o
fotocopiadoras. No lo utilice en lugares donde puedan existir esta
clase de materiales.

No use el dispositivo para recoger objetos que estén ardiendo o

que emitan humo, como por ejemplo, cigarros, cerillas, cenizas
calientes o cualquier otro objeto que pueda provocar un incendio.
No introduzca objetos en la abertura para la entrada de polvo. No
use el dispositivo si la entrada de polvo esta obstruida. Mantenga
la abertura libre de polvo, pelusa, pelo o cualquier particula que
pueda reducir el flujo de aire.
Tenga cuidado de no dafiar el cable de alimentacion. No emplee
el cable de alimentacién para tirar o transportar el dispositivo ni la
estacion de carga. No lo use tampoco a modo de asa. No cierre
la puerta si el cable de alimentacion queda atrapado ni coloque
el cable sobre bordes afilados o esquinas. No permita que el
dispositivo pase por encima del cable de alimentacion. Mantenga
el cable de alimentacion alejado de superficies calientes.

Si el cable de alimentacion eléctrico esta danado, debera ser
reemplazado por el fabricante o por un técnico de servicio para
evitar posibles riesgos.

La fuente de alimentacion no se debe reparar ni seguir utilizando
si presenta dafios o defectos.

No use el dispositivo en caso de dafios en el cable de alimentacion
o en el enchufe. No use el dispositivo ni la estacién de carga si
no funcionan correctamente, si han sufrido una caida, si estan
danados, si se han dejado olvidados en el exterior o si han entrado
en contacto con agua. En tales casos, deberan ser reparados por
el fabricante o por un técnico de servicio, a fin de evitar posibles
riesgos.
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22. Antes de realizar trabajos de limpieza y mantenimiento en el
dispositivo, apaguelo.

23. Desconecte el enchufe de la toma de corriente antes de llevar a
cabo la limpieza y el mantenimiento de la estacion de carga.

24. Antes del extraer la bateria del dispositivo para desecharla, retire
el dispositivo de la estacion de carga y apague el interruptor
principal.

25. Antes de desechar el dispositivo, extraiga la bateria y deséchela
de acuerdo con las leyes y normativas locales.

26. Tire las baterias usadas de acuerdo con las leyes y normativas
locales.

27. No arroje el dispositivo al fuego, incluso aunque presente danos
graves, ya que las baterias pueden explotar.

28. Si no prevé usar la estacién de carga durante un tiempo
prolongado, desenchufela.

29. El dispositivo se debe usar respetando lo establecido en este
manual de usuario. ECOVACS ROBOTICS no asume ninguna
responsabilidad por los dafios o lesiones causados por un uso
inadecuado.

30. Si no se va a utilizar el robot durante un periodo prolongado de
tiempo, cargue por completo el robot, apaguelo para guardarlo y
desenchufe la estacién de carga.

31. Si no se va a utilizar el robot durante un periodo prolongado de
tiempo, apaguelo para guardarlo y desenchufe la estacion de
carga.

32. AVISO: Para cargar la bateria, utilice unicamente la unidad
de alimentacién desmontable CH1630A proporcionada con el
dispositivo.

De acuerdo con los requisitos de exposicion a la radiofrecuencia,
se debe mantener una distancia de al menos 20 cm entre el
dispositivo y el usuario mientras el dispositivo esté en marcha.
Para garantizar el cumplimiento de la normativa, no se
recomienda situarse a una distancia inferior.

La antena empleada para este transmisor no debe colocarse ni
utilizarse en conjunto con ninguna otra antena o transmisor.
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Para desactivar el médulo de Wi-Fi en el DEEBOT, encienda el
robot.

Coloque el robot en la estacion de carga y compruebe que la
conexion entre los contactos de carga del DEEBOT vy los de la
estacion de carga sea correcta.

Mantenga pulsado el boton de modo automatico del robot durante
20 segundos hasta que el DEEBOT emita 3 pitidos.

Para activar el modulo de Wi-Fi del DEEBOT, apague el robot
y, a continuacion, vuelva a encenderlo. El médulo de Wi-Fi se
encendera cuando se reinicie el DEEBOT.

Para la Unién Europea

Para obtener informacion sobre la declaracion de conformidad de
la UE, visite https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

Eliminacidn correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no se debe desechar con otros residuos
domésticos en la UE. Para evitar posibles dafios al medio ambiente o para la
salud derivados del vertido incontrolado de residuos, recicle el producto de manera
responsable para impulsar la reutilizacion sostenible de los recursos materiales.
Para desechar el dispositivo usado, utilice los sistemas de recogida y reciclado
o consulte con el proveedor a quien compré el producto. Alli pueden llevar este
producto para su reciclado protegiendo el medio ambiente.

Clase Il

Transformador de aislamiento de seguridad a prueba de
cortocircuitos

Fuente de alimentacion conmutada

m@@@

Solo para uso en espacios interiores

“ B



ECOVACS
ROBOTIGCS

2. Contenido de la caja y especificaciones técnicas

2.1 Contenido de la caja

Opcién de
cepillo principal
(preinstalada)

Bandeja del pafio de
limpieza

Estacion de carga

Opcidn de aspiracion
directa

Filtro de esponja
y filtro de alta
eficiencia

(4) Cepillos laterales

(2) Pafos de
limpieza de
microfibra lavables y
reutilizables
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2.2 Especificaciones

carga

Modelo DG3G
Voltaje de funcionamiento 14,8V CC
Modelo de estacion de

CH1630A

Entrada 100-240 V CA, 50-60 Hz, 25 W | Salida 20V CC,0,8A

Bateria S01-LI1-148-3200, de litio, de 3200 mAh, 14,8 V
Potencia max.: 2,5 mW

Laser Frecuencia: 1,8 KHz

Velocidad de rotacién: 30015 circulos/min

Bandas de frecuencia

2412-2472 MHz

Consumo en modo apagado / en
espera

Menos de 0,50 W

Consumo en modo de espera
en red

Menos de 2,00 W

La potencia de salida del modulo Wi-Fi es inferior a 100 mW.
* Los datos técnicos y el disefio podran verse modificados debido al continuo desarrollo del producto.
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Robot

2
3
4
1. Tapa 8. Opcion de cepillo 15. Depdsito
2. Panel de control principal 16. Sensor de deteccién de alfombras
3. Sensores anticolision y 9. Ruedas de propulsion 17. Salidas de agua
parachoques 10. Ranuras del depdsito 18. Interruptor de alimentacion
4. LDS (sensor de distancia laser) 11. Rueda del rodillo 19. Puerto de actualizacion
5. Parachoques LDS 12. Rueda universal 20. Herramienta de limpieza
6. Sensores anticaida 13. Cepillos laterales multifuncién
7. Contactos de carga 14. Bateria 21. Boton de reinicio (RESET)

Panel de control

1. Indicador luminoso de estado

; 2. Luz indicadora de Wi-Fi
3 ‘ @ 3. Botén del modo automatico

Estacion de carga

1. Generadores de sefial de
infrarrojos

2. Conectores de la estacion de
carga
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Recipiente para polvo

. Filtro de alta eficiencia
. Filtro de esponja

. Cierre

. Tapa

.Asa

a b~ WON =

. Tapa de la entrada de agua

. Entrada de agua

. Botdn de liberacion del depésito

. Bandeja del pafio de limpieza

. Pafio de limpieza de microfibra lavable
y reutilizable

6. Iman

a b~ WON =
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3. Funcionamiento y programacioén

3.1 Observaciones antes de limpiar

AVISO: No use el DEEBOT sobre superficies mojadas ni con agua
estancada.

DEEBOT se vale de la tecnologia SMART NAVI (un sistema de mapa y
deteccion con laser patentado) para analizar y generar un mapa de la casa.
Antes de utilizar el DEEBOT, dedique un momento a inspeccionar el area que
va a limpiar y retire cualquier obstaculo presente.

Supervise el DEEBOT durante su primera Antes de utilizar este producto en un area
limpieza e intervenga si se produce algun con una alfombra de pelo corto con flecos,
problema. doble los bordes hacia dentro.

Retire del suelo los cables de alimentacion y los objetos pequefios que puedan quedar enredados
en el dispositivo y ordene la zona de limpieza de forma que los muebles, como sillas, queden en

su sitio.
B~
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Si hay algun escalon o escaleras en la zona
de limpieza, asegurese de que los sensores
anticaida del DEEBOT puedan detectar el
desnivel. Tal vez sea necesario colocar una
barrera fisica en el borde del desnivel para
evitar la caida del robot.

Sy

X

No se quede de pie en espacios estrechos
(por ejemplo, un pasillo), puesto que
DEEBOT podria no identificar el area a
limpiar.

Tenga en cuenta que el DEEBOT podria
subirse a objetos de una altura inferior a 1,5
cm (0,6"). Retirelos antes si es posible.

“ B

Tenga en cuenta que el DEEBOT necesita al
menos 11 cm (4,3") de espacio para pasar
bajo los muebles sin dificultad.

-

Cubra las superficies reflectantes a 13 cm
(5,1") del suelo.
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3.2 Inicio rapido

o Retire la tira de proteccion del parachoques
del robot antes de usarlo.

£ Colocacion de la estacion de carga

e Coloque la estacién de carga contra la pared, sobre una superficie nivelada y con la base en
posicion perpendicular al suelo. Deje un espacio libre de 1,5 m (5’) delante del cargador y de 0,5
m (1,6’) a ambos lados de este y cerciérese de que la zona esté libre de objetos y superficies
reflectantes.

e Enchufe la estacion de carga a la toma de corriente.

* No cambie la ubicacion de la estacion de carga después de que el DEEBOT haya
analizado el entorno. Si fuera necesario cambiar la posicion, apague el DEEBOT y vuelva a
encenderlo para que vuelva a analizar el entorno. De forma alternativa, utilice la aplicacion
ECOVACS para indicar al robot que vuelva a analizar el entorno.
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B3 Colocacién de los cepillos laterales

e Encaje los cepillos laterales en la parte
inferior del DEEBOT introduciendo cada
uno en la ranura del color correspondiente
hasta escuchar un clic.

Encendido

e Abra la tapa superior. Coloque el interruptor
de alimentacion en la posicion de encendido.
“I"= encendido; “O”= apagado. Se iluminara
el panel de control y el DEEBOT emitira
una melodia. Mientras el DEEBOT esté
encendido, el panel de control permanecera
iluminado.

* Cuando el DEEBOT no esté en funcionamiento,
se recomienda dejarlo encendido y cargando,
no apagado.

3 Ccarga del DEEBOT

e Coloque el DEEBOT en la estacién de carga
y compruebe que la conexion entre los
contactos de carga del DEEBOT y los de la
estacion de carga sea correcta.

e Antes de utilizar el DEEBOT por primera
vez, carguelo al menos durante 4 horas.

» Asegurese de que el interruptor de alimentacion esta en la posicion de encendido antes de
empezar la carga. (“O” indica que esta apagado y “I” que esta encendido).

* Asegurese de que el interruptor de alimentacion esta en la posicion de encendido antes de
empezar la carga. (“O” indica que esta apagado y “I” que esta encendido).

* Una vez completado el ciclo de limpieza o cuando el nivel de la bateria es bajo, el DEEBOT
regresa automaticamente a la estaciéon de carga para recargarse por si solo. El DEEBOT
también se puede enviar en cualquier momento a la estacién de carga mediante la aplicacion
ECOVACS o pulsando el botén de modo automatico del robot durante 3 segundos.

* Vacie cualquier resto de agua que haya quedado en el depdsito y retire la bandeja del pafio
de limpieza antes de cargar el DEEBOT.
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B Arranque

e Pulse el boton de modo automatico en
el DEEBOT. El DEEBOT se movera para
analizar el entorno y dibujar el mapa, y
empezara a trabajar en el modo de limpieza
automatico al mismo tiempo.

+ EI DEEBOT debe estar encendido para limpiar.

= Para seleccionar otro modo de limpieza, consulte el apartado 3.3 "Seleccion del modo de
limpieza" para obtener mas informacion.

* No mueva manualmente el robot cuando esté limpiando o cargandose.

» Para afadir agua al depdsito mientras el DEEBOT esta limpiando, pause el robot. No lo
mueva manualmente. Pulse el botdn de liberacion del depdsito y extraiga el deposito.

[ Pausa

e Para pausar el DEEBOT, pulse el botén de
modo automatico en el robot.

= El panel de control del robot se apaga
tras dejarlo en pausa durante mas de
10 minutos. Pulse el botén de modo
automatico del DEEBOT para reactivar el
robot.

Apagado

e Pause el DEEBOT. Abra la tapa superior del
robot. Coloque el interruptor de alimentacion
en la posiciéon de apagado para apagarlo. “I'=
encendido; “O”= apagado.

* Cuando el DEEBOT no esté en funcionamiento,
serecomienda dejario encendido y cargando.
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* En el caso de los modelos con conectividad a la aplicacion, se podran realizar varias
funciones utilizando la aplicacion ECOVACS.

3.3 Seleccion del modo de limpieza

ElI DEEBOT ofrece varios modos de limpieza para limpiar de manera eficiente distintos tipos de
suelos. Puede seleccionar los modos de limpieza con la aplicacion ECOVACS.

Modo de limpieza automatico

e Este es el modo que mas se utiliza de forma
habitual. En el modo de limpieza automatica,
el DEEBOT limpia siguiendo un patron de
limpieza de ida y vuelta en linea recta.

B3 Modo de limpieza personalizado

e Este modo le ofrece la flexibilidad de elegir cualquier area de su hogar para limpiarla con la
aplicaciéon ECOVACS.

Modo de limpieza de area

e Después de que el DEEBOT haya analizado el entorno y dibujado un mapa del mismo, podran
seleccionarse areas especificas para limpiarlas con el modo de limpieza de area mediante la
aplicacion ECOVACS.

3.4 Programacioén del robot
Programacion de hora

Puede utilizar la aplicacion ECOVACS para programar el DEEBOT semanalmente para que limpie
varias veces al dia en momentos especificos.

3.5 Configuracion adicional

Limite virtual
Los limites virtuales evitan que el DEEBOT limpie un area especifica. Los limites virtuales se
pueden establecer con la aplicacion ECOVACS.

Funcion de limpieza continua

Con la funcion de limpieza continua activada, cuando el DEEBOT esta totalmente cargado, vuelve
automaticamente y sigue limpiando las zonas sin limpiar que no hubiera podido completar durante
la Ultima sesion de limpieza.
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3.6 Sistema de fregado OZMO opcional

El DEEBOT cuenta con un sistema de fregado OZMO opcional que utiliza un pafio de limpieza
de microfibra lavable y reutilizable y una bandeja del pafio de limpieza acoplados a un depdsito
patentado. El pafio de limpieza de microfibra lavable y reutilizable friega automaticamente el suelo y
posteriormente lo seca para una limpieza sin mancha.

* Al utilizar el sistema de fregado, el DEEBOT detecta y evita automaticamente las alfombras.

* Cuando el DEEBOT termine de fregar, vacie el agua que quede en el depdsito.

* Vacie cualquier resto de agua que haya quedado en el deposito y retire la bandeja del pafio
de limpieza antes de cargar el DEEBOT.

* Mantenga siempre el depdsito instalado cuando el robot esté limpiando o cargandose.

Anada agua en el depésito

B Coloque el paiio de limpieza; instale la bandeja del pafio de limpieza y
el depésito.
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Solucidn de limpieza Recomendacion

Prueba BotClean, una solucién de limpieza de alto
rendimiento para todo tipo de suelos recomendada
por Ecovacs. Experimenta una limpieza superior,
con un brillo y aroma unicos. B 15XCLEAN

TiTAATAAAIA

Universal

Floor Types

Recommended by
~

OVACS
ROBOTICS

Nota*:

1. Para una limpieza éptima primero vierta todo el liquido en el depésito destinado al agua.
2. Complete el llenado con agua.

* El producto esta disponible en los mercados aleman y espafol

Arranque

Seleccione el modo de limpieza deseado. El
DEEBOT barre, retira, aspira, friega y seca en
el modo seleccionado.
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3.7 Seleccion de una opcion de aspiracion

Para su comodidad, el robot dispone de dos opciones de aspiracion intercambiables.

Opcion de cepillo principal: Gracias a la
combinacion entre el cepillo principal y una
aspiracion potente, ésta es la mejor opcion
para la limpieza a fondo. La opcién de cepillo
principal se encuentra preinstalada en el
DEEBOT.

Opcion de aspiracion directa: Es la mejor
opcion para la limpieza diaria, sin el cepillo
principal para realizar una aspiracion directa.
Esta opcion esta disefiada especificamente
para retirar el pelo sin que se enrede.
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Instalacion de la opcion de aspiracion directa

Invierta el robot. Pulse ambos botones en la opcién de cepillo principal y retire la cubierta del
cepillo principal. Retire el cepillo principal.

Coloque las pestafias de la opcidn de aspiracion directa en las ranuras ubicadas en la parte inferior
del robot. Presione hasta que el componente encaje correctamente.

Instalacion de la opcion de cepillo principal

Invierta el robot. Presione los dos botones de la opcion de aspiracion directa y elimine la opcion de
aspiracion directa.

Introduzca el cepillo principal en la parte inferior del robot.

Coloque las pestafias de la tapa del cepillo principal en las ranuras ubicadas en la parte inferior del
robot. Presione hasta que el componente encaje correctamente.
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Antes de realizar cualquier tarea de limpieza y mantenimiento en el DEEBOT, apague el
robot y desenchufe la estacion de carga.

4.1 Sistema de fregado OZMO

Cuando el DEEBOT termine de fregar, retire el depdsito del robot y realice las tareas de
mantenimiento del depésito, el pafio de limpieza y la bandeja del pafio de limpieza de
inmediato.

Pulse el boton de liberacion y tire para extraer el depdsito. Retire la bandeja del pafio de limpieza y
el pafio de limpieza.

Vacie cualquier resto de agua que haya quedado en el deposito.

Lave el pafio de limpieza y extiéndalo para
que se seque al aire.
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Limpie el exterior del depdsito con un pafio seco y extiéndalo para que se seque al aire. Evite la
luz solar directa.

4.2 Recipiente para el polvo y filtros

Abra la tapa superior del robot y extraiga el recipiente para polvo. Abra el cierre del recipiente para
polvo y vacielo.

Extraiga los filtros. Golpee suavemente con los dedos el filtro de alta eficiencia para limpiarlo. No
lave el filtro de alta eficiencia con agua.
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Lave con agua corriente el recipiente para Seque el recipiente para polvo y la malla del filtro
polvo y la malla del filtro. antes de volver a colocarlos en el dispositivo.

4.3 Cepillo principal, opcion de aspiracion directa y cepillos laterales

* A fin de facilitar el trabajo de mantenimiento, el dispositivo se suministra con una herramienta
de limpieza multifuncién. Utilice la herramienta con cuidado, ya que sus bordes estan afilados.

Cepillo principal
Invierta el robot. Pulse ambos botones en la opcién de cepillo principal y retire la cubierta del
cepillo principal. Retire el cepillo principal. Use la herramienta de limpieza multifuncién para cortar

y retirar cualquier pelo que haya quedado enredado alrededor del cepillo principal. Limpie el pelo
enredado o cualquier residuo que haya quedado en el cepillo principal.
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Opcion de aspiracion directa

Limpie la opcion de aspiracion directa con un
pafio seco.

Cepillos laterales

Extraiga los cepillos laterales. Retire el pelo o los
residuos que se hayan enredado en los cepillos
laterales mediante la herramienta de limpieza
multifuncién y limpie las ranuras con un pafio
limpio.

4.4 Otros componentes

Use la herramienta de limpieza multifuncion para
cortar y retirar cualquier pelo que haya quedado
enredado alrededor de la rueda universal.
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Limpie los sensores de polvo con el cepillo Limpie el parachoques con el cepillo de la
de la herramienta de limpieza multifuncion herramienta de limpieza multifuncion.
para mantener su eficacia.

* Antes de limpiar los contactos de carga y los conectores de la estacion de carga del robot,
apaguelo y desenchufe la estacion de carga.

Limpie los contactos de carga y los conectores de la estacion de carga del robot con un pafio seco
para mantener su eficacia.
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4.5 Mantenimiento habitual

Para mantener el rendimiento 6ptimo del DEEBOT, realice el mantenimiento y las
sustituciones de acuerdo con la siguiente frecuencia. A fin de facilitar el trabajo de
mantenimiento, el dispositivo se suministra con una herramienta de limpieza multifuncion.
Utilice la herramienta con cuidado, ya que sus bordes estan afilados.

Pieza del robot Frecuencia de mantenimiento Frecuencia de sustitucion
Pafo de limpieza Después de cada uso Cada 50 lavados
Recipiente para polvo/Depésito/
P . P E) . p. Después de cada uso /
Bandeja del pafio de limpieza

Cepillo lateral Una vez cada 2 semanas Cada 3-6 meses

Cepillo principal Una vez a la semana Cada 6-12 meses
Una vez a la semana

Filtro de esponja/Filtro de alta

. (dos veces a la semana con Cada 4-6 meses
eficiencia

mascotas en el hogar)

Rueda universal
Sensores anticaida
Co;ZLTSZZZUSSrga Una vez a la semana /

Conectores de la estacion de
carga

Nota: ECOVACS fabrica diversas piezas de sustitucion y montaje. Péngase en contacto con
Atencion al cliente para obtener mas informacién sobre las piezas de sustitucion.
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N.°| Problema Posibles causas Soluciones
ElI DEEBOT no esta encendido. | Encienda el DEEBOT.
Asegurese de que los conectores del robot
EI DEEBOT no hace contacto hagan contacto con la estacién de carga.
con la estacion de carga. En caso necesario, puede mover el robot
manualmente para asegurar el contacto.
. . Enchufe la estacion de carga y compruebe
La estacion de carga esta que el DEEBOT esta encendido. Mantenga
1 EI DEEBOT gztsé‘egﬁzgﬁﬁgoy ﬁ)l DEeEBrg\-/roca el DEEBOT en la estacion de carga para
no carga. e se consum:a bzgterl'zs) asegurarse de que esté totalmente cargado
q . para iniciar el trabajo en cualquier momento.
Vuelva a activar la bateria. Encendido. Coloque
el DEEBOT manualmente en la estacion de
La bateria esta totalmente carga, retirelo una vez transcurridos tres
descargada. minutos de carga. Repita esta accion tres
veces. A continuacion, cargue el robot de la
forma habitual.
EI DEEBOT
2 pg E:::rea la La estacién de carga no se ha Consulte la seccion 3.2 para colocar la
e s?a cion de colocado correctamente. estacion de carga correctamente.
carga.
EIaDIrEo%Eecr)nTas ElI DEEBOT se ha enredado con | El DEEBOT probara varias formas de
3 cua?ldo osta en algun objeto en el suelo (cables | desenredarse. Sino lo consigue, retire
funcionamiento eléctricos, cortinas, flecos de los obstaculos manualmente y reinicie el
y se detiene alfombra, etc.). dispositivo.
Cuando el nivel de la bateria
es bajo, el DEEBOT pasa
automaticamente al modo de Este comportamiento es normal. No se
EI DEEBOT retorno al cargador y regresa requiere realizar ninguna accion.
regresaala a la estacion de carga para
4 estacion de recargarse por si solo.
carga antes de
concluir la El tiempo de funcionamiento
limpieza. varia en funcién de la superficie

del suelo, la complejidad de la
estancia y el modo de limpieza
seleccionado.

Este comportamiento es normal. No se
requiere realizar ninguna accion.
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N.° Problema Posibles causas Soluciones
Se ha cancelado la funcion de
programacion inteligente o de Consulte la seccion 3.4 para mas detalles.
programacion de hora.
La funcién de limpieza continua
esta encendida. EI| DEEBOT Este comportamiento es normal. No se
acaba de terminar de limpiar el | requiere realizar ninguna accion.
area de limpieza programada.
EI DEEBOT
no funciona EI DEEBOT esta apagado. Encienda el DEEBOT.
5 | automaticamente
Srfg?;);?ada Mantenga el DEEBOT encendido y en la
. . . base de carga para asegurarse de que esté
La bateria esta poco cargada. totalmente cargado para iniciar el trabajo en
cualquier momento.
Apague el DEEBOT, limpie el recipiente
Ir‘:bg?g:%ab?g %%l;gadglsus para polvo e invierta el robot. Limpie la
com onentes%nredados con entrada de polvo, los cepillos laterales y el
sucigdad cepillo principal del robot como se describe
’ en el apartado 4.
ElI DEEBOT no ; Retire del suelo los objetos pequefios y
6 | reconoce la zona 52 Iri]neqc'?::;o ordenar la zona ordene la zona de limpieza antes de que el
de limpieza. P ) DEEBOT comience a limpiar.
Eliman de la bandeja del pafio | Pédngase en contacto con Atencion al
de limpieza se despega. cliente.
El agua no sale
7 gsggggo:llto El deposito se queda sin agua. | Aflada agua en el depdsito.
DEEBOT esta
fregando. Las salidas de agua de la parte :
inferior del DEEBOT estan _Com_pruebp Ias salidas de agua de la parte
obstruidas inferior y limpielas.
El nombre de usuario o la Introduzca el nombre de usuario y la
contrasefia de la red Wi-Fi t p tos de Ia red Wi-Fi
doméstica se ha introducido de | oNtrasena correctos de fa red Wi-ri
forma incorrecta. doméstica.
EI DEEBOT no se encuentra Asegurese de que el DEEBOT se encuentra
dentro del alcance de la sefal dentro del alcance de la sefial de Wi-Fi del
Wi-Fi. hogar.
ElI DEEBOT no
g | puede conectarse Active el interruptor de alimentacion.
a la red Wi-Fi del | | 5 configuracion de la red Pulse el boton de reinicio (RESET). El
ogar. se inicio antes de que el DEEBOT estara listo para configurar la
DEEBOT estuviera listo. red cuando la luz indicadora de Wi-Fi
parpadee lentamente.
Actualice el sistema operativo de su
Debe actualizar el sistema smartphone. La aplicacion ECOVACS es
operativo de su smartphone. compatible con iOS 9.0 o superior y Android
4.0 o superior.
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Félicitations pour l'achat de votre robot ECOVACS ROBOTICS DEEBOT ! Nous
espérons qu'il vous apportera entiére satisfaction pendant de nombreuses
années. L'achat de ce nouveau robot vous aidera a entretenir votre maison et
vous permettra de libérer du temps pour d'autres activités.

Live Smart. Enjoy Life.

Si vous étes confronté a une situation qui n'a pas été correctement traitée dans
ce manuel d'instructions, contactez le service clientéle. Nos techniciens se
mettront a votre disposition pour résoudre votre probléme ou répondre a une
question particuliére.

Pour plus d'informations, consultez le site Web officiel ECOVACS ROBOTICS :
www.ecovacs.com

La société se réserve le droit d'apporter des modifications technologiques et/ou
conceptuelles a ce produit pour en assurer I'amélioration continue.

Merci d'avoir choisi DEEBOT !
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1. Consignes de sécurité importantes

Lors de I'utilisation d'un appareil électrique, des précautions de base

doivent toujours étre respectées, dont les suivantes :

LIRE TOUTES LES INSTRUCTIONS AVANT D'UTILISER CET

APPAREIL.

CONSERVER CES INSTRUCTIONS

1. Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans, ainsi
que par des personnes dont les facultés physiques, sensorielles
ou mentales sont diminuées, ou bien qui manquent d'expérience
et de connaissances, a la condition qu’ils aient été informés sur
la fagon de se servir de l'appareil de maniére sdre et qu'ils aient
compris les risques éventuels. Les enfants ne doivent pas jouer
avec l'appareil. Les processus de nettoyage et d'entretien de
routine ne doivent pas étre effectués par des enfants sans la
surveillance d'un adulte.

2. Débarrasser la zone a nettoyer. Retirer les cordons d'alimentation
et les petits objets présents sur le sol et susceptibles de se prendre
dans l'appareil. Replier les franges sous les tapis et relever les
rideaux et les nappes pour qu'ils ne trainent pas sur le sol.

3. Si le sol présente une déclivité dans la zone a nettoyer (une
marche ou un escalier, par exemple), veiller a ce que l'appareil
puisse détecter la marche sans tomber. Il peut s'avérer nécessaire
de placer une barriére physique aux abords de la déclivité pour
empécher l'appareil de tomber. S'assurer que la barriere physique
ne présente pas de risque de chute.

4. Utiliser I'appareil uniquement comme indiqué dans le présent
manuel. Utiliser uniquement des accessoires recommandés ou
vendus par le fabricant.

5. S'assurer que la tension d'alimentation correspond a celle indiquée
sur la station d'accueil. )

6. UNIQUEMENT destiné a un usage domestique en INTERIEUR.
Ne pas utiliser l'appareil a I'extérieur ni dans des environnements
industriels ou commerciaux.

7. Utiliser uniguement la batterie rechargeable et la station d'accueil
d'origine fournies avec l'appareil par le fabricant. Les batteries
non rechargeables sont interdites. Pour plus d'informations sur la
batterie, se reporter a la section « Spécifications ».

8. Ne pas utiliser I'appareil sans réservoir a poussiére et/ou sans filtre.

9. Ne pas faire fonctionner I'appareil en présence de bougies
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10.

1.
12.
13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.
21.

“

allumées ou d'objets fragiles.

Ne pas utiliser I'appareil dans des environnements tres
chauds ou trés froids (température inférieure a -5 °C/23 °F ou
supérieure a 40 °C/104 °F).

Eloigner les cheveux, les vétements amples, les doigts et toutes
les parties du corps des orifices et des piéces mobiles.

Ne pas faire fonctionner I'appareil dans une piéce dans laquelle un
nourrisson ou un enfant dort.

Ne pas utiliser I'appareil sur des surfaces humides ou recouvertes
d'eau.

Ne pas laisser |'appareil ramasser des objets volumineux
comme des pierres, de gros morceaux de papier ou tout élément
susceptible de I'obstruer.

Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des matériaux
inflammables ou combustibles (essence et toners d'imprimante
ou de photocopieur, par exemple) ni dans des endroits ou ces
produits sont susceptibles d'étre présents.

Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des objets en train de
briler ou de fumer (comme des cigarettes, des allumettes, des
cendres chaudes) ou tout ce qui pourrait provoquer un incendie.
Ne pas placer d'objet dans la téte d'aspiration. Ne pas utiliser
I'appareil si la téte d'aspiration est bloquée. Retirer de la téte
d'aspiration la poussiére, les peluches, les cheveux ou tout ce qui
peut réduire le débit d'air.

Veiller a ne pas endommager le cordon d'alimentation. Ne pas
déplacer I'appareil ou la station d'accueil en tirant sur le cordon
d'alimentation, ne pas utiliser le cordon d'alimentation comme une
poignée, ne pas le coincer dans une porte et ne pas tirer le cordon
sur des bords ou coins tranchants. Ne pas faire rouler I'appareil
sur le cordon d'alimentation. Maintenir le cordon d'alimentation a
I'écart des surfaces chaudes.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé
par le fabricant ou son intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.

Si l'alimentation est endommagée ou défectueuse, cesser de
I'utiliser et ne pas tenter de la réparer.

Ne pas utiliser I'appareil si le cordon d'alimentation ou le réservoir
est endommagé. Ne pas utiliser I'appareil ou la station d'accueil
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s'ils ne fonctionnent pas correctement, ont subi une chute, ont été
endommageés, sont restés a l'extérieur ou sont entrés en contact
avec de l'eau. Les appareils doivent étre réparés par le fabricant
ou son intermédiaire de service afin d'éviter tout accident.

22. Couper l'alimentation avant le nettoyage ou I'entretien de l'appareil.

23. Le bouchon doit étre retiré du réservoir avant le nettoyage ou
I'entretien de la station d'accueil.

24. Pour la mise au rebut de I'appareil, retirer I'appareil de la station
d'accueil, couper l'alimentation et retirer la batterie.

25. La batterie doit étre déposée et mise au rebut conformément aux
lois et réglementations locales avant la mise au rebut de I'appareil.

26. Mettre au rebut les batteries usagées conformément aux lois et
réglementations locales.

27. Ne pas incinérer I'appareil, méme s'il est gravement endommageé.
Les batteries peuvent exploser sous l'effet du feu.

28. Si la station d'accueil n'est pas utilisée pendant une longue
période, la débrancher.

29. L'appareil doit étre utilisé conformément aux instructions figurant
dans ce manuel d'instructions. ECOVACS ROBOTICS ne peut
étre tenu responsable de tout dommage ou préjudice causé par
une utilisation incorrecte.

30. Le robot contient des batteries que seules des personnes
qualifieées peuvent remplacer. Pour remplacer la batterie du robot,
contacter le service clientéle.

31. Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, le
recharger complétement et le mettre hors tension pour le ranger.
Débrancher la station d'accueil.

32. AVERTISSEMENT : seule l'unité d'alimentation amovible
CH1630A fournie avec l'appareil doit étre utilisée pour recharger la
batterie.

Afin de satisfaire aux exigences de sécurité de la FCC en matiere

d'exposition aux radiofréquences et aux circuits intégrés, une

distance d'au moins 20 cm doit étre maintenue entre cet appareil et
les individus lorsque l'appareil est en fonctionnement.

Pour veiller au respect de ces exigences, il n'est pas conseillé

d'utiliser lI'appareil a une distance inférieure a celle indiquée.

L'antenne utilisée pour cet émetteur ne doit pas se trouver a

proximité d'une autre antenne ou d'un autre émetteur.
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1. Consignes de sécurité importantes

Pour désactiver le module Wi-Fi du DEEBOT, mettre le commutateur
du robot en position ON.

Placer le robot sur la station d'accueil en veillant a ce que les contacts
de charge du robot DEEBOT et les broches de la station d'accueil
soient connectés.

Appuyer sur le bouton de mode automatique du robot et le maintenir
enfoncé pendant environ 20 secondes jusqu'a ce que le DEEBOT
émette trois bips.

Pour activer le module Wi-Fi du DEEBOT, mettre le commutateur en
position OFF, puis en position ON. Au redémarrage du DEEBOT, le
module Wi-Fi est activé.

Pour les pays de I'Union européenne

Pour obtenir des informations sur la Déclaration de conformité de
'UE, visitez https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

Mise au rebut correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit pas étre jeté avec les autres déchets
ménagers dans toute I'Union européenne. Pour prévenir d'éventuels dommages
a l'environnement ou la santé humaine suite au rejet non contrélé des déchets,
recycler I'appareil de fagon responsable afin d'assurer la réutilisation durable de
ses ressources mateérielles. Pour recycler votre appareil usagé, merci d'utiliser le
systéme de retour et de collecte ou de contacter le détaillant qui vous I'a vendu. |l
peut recycler ce produit en toute sécurité.

Classe

Transformateur d'isolement résistant aux courts-circuits

Alimentation a découpage

D@@@

Utiliser uniquement a l'intérieur

-
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2. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

2.1 Contenu de I'emballage

Ay
©

Robot Station d'accuei Manuel d'instructions (4) Brosses latérales

Option Brosse Option Aspiration Réservoir d'eau (2) Chiffons de
principale (pré- directe nettoyage en
installée) microfibre lavables/
réutilisables

Plaque du chiffon de Filtre éponge et filtre
nettoyage haute efficacité

B °
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2. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

2.2 Spécifications

Modeéle DG3G

Tension de 14,8V CC

fonctionnement

Modéle de Station d'accuei CH1630A
100-240 V CA,

Entrée Sortie 20V CC,0,8A
50-60 Hz, 25 W

Batterie S01-LI1-148-3200, Lithium 3 200 mAh, 14,8 V

Puissance maxi : 2,5 mW
Laser Fréquence : 1,8 KHz
Vitesse de rotation : 300 £5 rotations/min

Bandes de fréquence 2 412-2 472 MHz

Puissance en mode désactivé /

. Moins de 0,50 W
veille

Puissance en veille réseau Moins de 2,00 W

La puissance de sortie du module WIFI est inférieure a 100 mwW

* Ces spécifications techniques peuvent étre modifiées a des fins d'amélioration continue.

|
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2. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

2.3 Schéma du produit

Robot

/_"—=-l

2
3
4
1. Capot supérieur 8. Option Brosse principale 16. Capteur de détection de
2. Panneau de commande 9. Roues motrices mogquette/tapis
3. Capteurs anticollision et~ 10. Logements du réservoir 17 Sorties d'eau
pare-chocs d'eau 18. Commutateur d'alimentation
4. Capteur de distance a 11. Roue 19. Port de mise & niveau
laser (LDS) 12. Roue unlvefse“e 20. Outil de nettoyage multifonction
5. Pare-chocs du LDS 13. Brosses latérales 21. Bouton de réinitialisati
6. Capteurs antichute 14. Batterie - Bouton de reintialisation
7. Contacts de charge 15. Réservoir d'eau

Panneau de commande

1. Voyant d'état
1 2. Voyant Wi-Fi
(o 3. Bouton du mode automatique

w N

Station d'accuei

1. Générateurs de signaux
infrarouges
2. Broches de recharge

B *
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2. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

Réservoir a poussiére

) 1. Filtre haute efficacité
ij 2. Filtre éponge
I 3. Verrou du réservoir a poussiére
4. Capot du réservoir a poussiére
5. Poignée du réservoir a poussiére
2 34 5

N
N\
N

. Bouchon de I'entrée d'eau
2. Entrée d'eau

3 3. Bouton de déverrouillage du réservoir
d'eau
4 4. Plague du chiffon de nettoyage

5. Chiffon de nettoyage en microfibre

5 lavable/réutilisable
6. Aimant

“ 1
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3. Fonctionnement et programmation

3.1 Remarques avant le nettoyage

AVERTISSEMENT : ne pas utiliser le DEEBOT sur des surfaces humides
ou recouvertes d'eau.

Le robot DEEBOT utilise la technologie SMART NAVI (un systéme exclusif
de cartographie et numérisation laser) pour numériser et générer une carte
de I'environnement domestique. Avant d'utiliser le robot DEEBOT, prendre le
temps d'examiner la zone a nettoyer et d'enlever tous les obstacles.

Surveiller le robot DEEBOT durant son Avant d'utiliser I'appareil sur un tapis a poil
premier nettoyage et l'aider en cas de ras avec des bords a gland, replier les bords
probléme. sur eux-mémes.

Retirer les cordons d'alimentation et les petits objets présents sur le sol et susceptibles de se
prendre dans le produit, ranger la zone a nettoyer de maniére a ce que les meubles se trouvent a

I'endroit escompté.
95
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3. Fonctionnement et programmation

En présence d'une marche ou d'un escalier,
faire en sorte que les capteurs antichute du
robot DEEBOT puissent détecter la déclivité.
Il peut s'avérer nécessaire de placer une
barrieére physique aux abords de la déclivité
pour empécher I'appareil de tomber.

el

‘!
X

Il est important que personne ne se tienne
debout dans les espaces étroits (vestibules,
corridors, etc.) car le robot risque de ne pas
pouvoir identifier la zone a nettoyer.

Le robot DEEBOT peut grimper sur des
objets de moins de 1,5 cm (0,6 ") de hauteur.
Retirer ces objets, le cas échéant.

*

Ne pas oublier que le robot DEEBOT a besoin
d'un espace d'au moins 11 cm (4,3 ") pour
nettoyer sans probleme sous les meubles.

Couvrir les surfaces réfléchissantes jusqu'a
une hauteur de 13 cm (5,1 ") au-dessus du sol.




ECOVACS
ROBOTIGCS

3. Fonctionnement et programmation

3.2 Démarrage rapide

e Retirer la bande de protection du pare-
chocs du robot avant de I'utiliser.

EB Positionnement de la Station d'accuei

e Placer la Station d'accuei sur une surface plane contre le mur, base perpendiculaire au sol. Ne
placer aucun objet ni aucune surface réfléchissante a 1,5 m (5') a I'avant du chargeur et a 0,5
m (1,6 ') des deux co6tés du chargeur.

e Brancher la Station d'accuei.

* Ne pas déplacer la Station d'accuei une fois que le DEEBOT a numérisé I'environnement. S'il
est nécessaire de déplacer la Station d'accuei, éteindre le robot DEEBOT puis le remettre
sous tension, de sorte qu'il puisse numériser I'environnement de nouveau. Il est également
possible de numériser a nouveau l'environnement via l'application ECOVACS.

B
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3. Fonctionnement et programmation

E Installation des brosses
latérales
e Fixer les brosses latérales en bas du
robot DEEBOT en appuyant dessus
pour les insérer dans I'emplacement
de couleur correspondante jusqu'a ce
qu'elles s'enclenchent.

Mise sous tension

o Ouvrir le capot supérieur. Placer le commutateur
d'alimentation sur la position « O ». "I"=mise
sous tension ; "O" = mise hors tension. Le
panneau de commande s'allume, tandis que le
robot DEEBOT émet de la musique. Le robot
DEEBOT est sous tension si le panneau de
commande reste allumé.

» Hors des cycles de nettoyage, il est
recommandé de laisser le robot sous tension
et en charge au lieu de le mettre hors tension.

3 charge du robot DEEBOT

e Placer le robot DEEBOT sur la Station
d'accuei en veillant a ce que les contacts de
charge du robot DEEBOT et les broches de
la Station d'accuei soient connectés.
Charger le robot DEEBOT pendant au moins
4 heures avant la premiére utilisation.

» Vérifier que I'appareil est bien sous tension avant de commencer la charge (« O » = hors
tension et « | » = sous tension).

» Le bouton de mode automatique clignote lentement lorsque DEEBOT est en cours de
chargement. Le bouton de mode automatique s'arréte de clignoter lorsque DEEBOT est
entierement chargé.

* Quand le robot DEEBOT a fini son cycle de nettoyage ou quand la batterie est faible, il
retourne automatiquement a la Station d'accuei pour se recharger lui-méme. Il est également
possible de le renvoyer a la Station d'accuei a tout moment via I'application ECOVACS ou en
maintenant le bouton de mode automatique du robot enfoncé pendant 3 secondes.

* Vider I'eau éventuellement présente dans le réservoir, puis retirer la plaque du chiffon de
nettoyage avant de charger le robot DEEBOT.
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3. Fonctionnement et programmation

B Démarrage
e Appuyer sur le bouton de mode automatique
du robot DEEBOT. Le robot DEEBOT se
déplace pour numériser I'environnement et
créer la carte. |l passe simultanément en
mode de nettoyage automatique.

* Le robot DEEBOT doit étre sous tension pour nettoyer la piéce.

* Pour choisir un autre mode de nettoyage, se reporter a la section 3.3 « Sélection du mode
de nettoyage » pour obtenir plus de détails.

* Ne pas déplacer manuellement le robot lorsqu'il est en cours de nettoyage ou de charge.

* Si le DEEBOT est en phase de nettoyage, mais que le réservoir d'eau doit étre rempli,
mettre le robot en pause. Ne pas le déplacer manuellement. Appuyer sur le bouton de
déverrouillage du réservoir d'eau, puis retirer ce dernier.

[ Mise en pause

e Pour mettre le robot DEEBOT en pause,
appuyer sur le bouton du mode automatique.

* Le panneau de commande du robot s'arréte
de clignoter si celui-ci est en pause depuis
plus de 10 minutes. Appuyer sur le bouton
du mode automatique pour réactiver le
robot.

Mise hors tension

e Mettre le robot DEEBOT sur pause. Ouvrir
le capot supérieur du robot. Placer le
commutateur d'alimentation sur la position « O »
pour mettre le robot hors tension. « | »=mise
sous tension ; « O » = mise hors tension.

* Lorsque le robot DEEBOT ne nettoie pas, il
est conseillé de le laisser sous tension et en
charge.

B *
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3. Fonctionnement et programmation

* Plusieurs fonctions peuvent étre effectuées sur les modeles connectés a I'aide de I'application
ECOVACS.

3.3 Sélection du mode de nettoyage

Le robot DEEBOT propose plusieurs modes de nettoyage pour nettoyer efficacement tous les sols.
Les modes de nettoyage sont sélectionnés a l'aide de I'application ECOVACS.

] Mode de nettoyage automatique

e || s'agit du mode le plus souvent utilisé. En
mode de nettoyage automatique, le robot
DEEBOT nettoie par va-et-vient en ligne
droite.

B3 Mode de nettoyage personnalisé

e Ce mode est flexible puisqu'il vous permet de choisir n'importe quel endroit de votre maison a
nettoyer a l'aide de I'application ECOVACS.

E) Mode de nettoyage de zone

e Une fois que le robot DEEBOT a numérisé et cartographié I'environnement, des zones
spécifiques peuvent étre sélectionnées sur la carte de I'application ECOVACS pour étre
nettoyées grace au mode de nettoyage de zone.

3.4 Programmation du robot

Planification de I'heure

Via l'application ECOVACS, vous pouvez programmer DEEBOT chaque semaine pour qu'il nettoie
une zone plusieurs fois par jour a des heures précises.

3.5 Paramétres supplémentaires

Limite virtuelle
Une limite virtuelle empéche le robot DEEBOT de nettoyer une zone spécifique. La limite virtuelle
peut étre configurée via I'application ECOVACS.

Fonction de nettoyage continu

Lorsque la fonction de nettoyage continu est activée, le robot DEEBOT retourne automatiquement
a la zone dont le nettoyage avait été interrompu, une fois qu'il est entierement rechargé, et continue
de la nettoyer.
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3. Fonctionnement et programmation

3.6 Systeme de lavage OZMO en option

Le robot DEEBOT dispose d'un systéme de lavage OZMO en option, avec un chiffon de nettoyage
en microfibre réutilisable/lavable et une plaque du chiffon de nettoyage fixée sur un réservoir d'eau
exclusif. Le chiffon en microfibre lavable et réutilisable lave automatiquement le sol, puis le séche
pour un aspect impeccable.

= Lorsqu'il utilise le systéme de lavage, le robot DEEBOT détecte automatiquement la moquette
et les tapis afin de les éviter.

= Lorsque le robot DEEBOT a terminé de laver, vider I'eau éventuellement présente dans le
réservoir.

= Vider I'eau éventuellement présente dans le réservoir, puis retirer la plaque du chiffon de
nettoyage avant de charger le robot DEEBOT.

* Le réservoir d'eau doit étre toujours installé, que le robot soit en cours de nettoyage ou de
charge.

B Remplir le réservoir d'eau

B3 Fixer le chiffon de nettoyage. Fixer la plaque du chiffon de nettoyage et
insérer le réservoir d'eau.
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3. Fonctionnement et programmation

E) Démarrage

Sélectionner un mode de nettoyage. Le robot
DEEBOT balaie, reléve, aspire, lave et séche
dans le mode sélectionné.

3.7 Choix d'une option d'aspiration
Le robot dispose de 2 options d'aspiration interchangeables.

Option Brosse principale : le meilleur
choix pour un nettoyage en profondeur, en
associant brosse principale et aspiration forte.
L'option Brosse principale est pré-installée sur
le robot DEEBOT.

Option Aspiration directe : le meilleur choix
pour un nettoyage quotidien, sans la brosse
principale pour une aspiration directe. Cette
option d'aspiration est spécialement congue
pour aspirer les cheveux sans s'emméler.
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3. Fonctionnement et programmation

Installation de I'option Aspiration directe

Retourner le robot. Appuyer sur les deux boutons de I'option Brosse principale et retirer le couvercle
de la brosse principale. Retirer la brosse principale.

Aligner les languettes de I'option Aspiration directe avec les logements prévus a cet effet a la base
du robot. Appuyer jusqu'a ce que le composant s'enclenche.

Installation de I'option Brosse principale

Retourner le robot. Appuyer sur les deux boutons de I'option Aspiration directe et supprimer I'option
Aspiration directe.

Insérer la brosse principale en bas du robot.

Aligner les languettes du couvercle de la brosse principale avec les logements prévus a cet effet en bas
du robot. Appuyer jusqu'a ce que le composant s'enclenche.
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4. Entretien

Avant de procéder au nettoyage et a I'entretien du robot DEEBOT, le mettre hors tension et
débrancher la Station d'accuei.

4.1 Systéme de lavage OZMO
Lorsque le robot DEEBOT a fini son cycle de lavage, retirer le réservoir d'eau. Nettoyer
immédiatement le réservoir, le chiffon de nettoyage et la plaque du chiffon de nettoyage.

Appuyer sur le bouton de déverrouillage et tirer pour oter le réservoir. Retirer la plaque du chiffon
de nettoyage, ainsi que le chiffon de nettoyage.

Vider I'eau éventuellement présente dans le réservoir.

Laver le chiffon de nettoyage et le faire sécher
a plat.
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4. Entretien

Essuyer I'extérieur du réservoir d'eau a I'aide d'un chiffon sec et le faire sécher a plat. Ne pas
exposer a la lumiére directe du soleil.

4.2 Réservoir a poussiere et filtres

Quvrir le capot supérieur du robot DEEBOT et retirer le réservoir a poussiére. Ouvrir le capot du
réservoir a poussiére et vider le réservoir.

Retirer les filtres. Tapoter le filtre haute efficacité pour le nettoyer. Ne pas rincer le filtre haute
efficacité a I'eau.

»
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4. Entretien

Rincer le réservoir a poussiere et le filet du Sécher complétement le réservoir a poussiére
filtre a I'eau courante. et le filet du filtre avant de les réinstaller.

4.3 Brosse principale, option Aspiration directe et brosses latérales

* Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter I'entretien. Manipuler cet outil avec
soin, car ses bords sont tranchants.

Brosse principale

Retourner le robot. Appuyer sur les deux boutons de I'option Brosse principale et retirer le couvercle.
Retirer la brosse principale. Utiliser I'outil de nettoyage multifonction pour couper et retirer les cheveux
emmeélés autour de la brosse principale. Retirer les cheveux ou débris de la brosse principale.

(=)

Option Aspiration directe

Essuyer 'option Aspiration directe avec un chiffon
sec.
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4. Entretien

Brosses latérales

Retirer les brosses latérales. Retirer les débris ou
cheveux enroulés autour des brosses latérales
avec l'outil de nettoyage multifonction fourni et
les essuyer, ainsi que leurs emplacements.

4.4 Autres composants

Utiliser I'outil de nettoyage multifonction pour
couper et retirer les cheveux emmélés autour de
la roue universelle.

Essuyer les capteurs antichute avec la brosse Essuyer le pare-chocs avec la brosse de I'outil
de l'outil de nettoyage multifonction afin de de nettoyage multifonction.
maintenir leur efficacité.
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4. Entretien

* Avant de nettoyer les contacts de charge du robot ainsi que les broches de recharge de la
Station d'accuei, mettre le robot hors tension et débrancher la Station d'accuei.

Essuyer les contacts et les broches avec un chiffon sec afin qu'ils gardent leur efficacité.

Bl =
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4. Entretien

4.5 Entretien régulier

Pour maintenir les performances optimales du robot DEEBOT, entretenez-le et remplacez-
le a la fréquence suivante. Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter
I'entretien. Manipuler cet outil avec soin, car ses bords sont tranchants.

Piéce du robot Fréquence d'entretien Fréquence de remplacement
Chiffon de nettoyage Aprés chaque utilisation Tous les 50 lavages
Réservoir a poussiére/Réservoir
d'eau/Plaque du chiffon de Apres chaque utilisation /
nettoyage
Brosse latérale Une fois toutes les 2 semaines Tous les 3 & 6 mois
Brosse principale Une fois par semaine Tous les 6 a 12 mois

Une fois par semaine
Filtre éponge/Filtre haute efficacité| (deux fois par semaine avec des Tous les 4 a 6 mois
animaux a la maison)

Roue universelle
Capteurs antichute
Pare-chocs Une fois par semaine /
Contacts de charge
Broches de la station d'accueil

Remarque : ECOVACS fabrique divers assemblages et pieces de remplacement. Veuillez
contacter le service clientele pour plus d'informations sur les pieces de remplacement.
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N°.| Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le robot DEEBOT ne
se charge pas.

Le robot DEEBOT n'est pas
sous tension.

Mettre le robot DEEBOT sous tension.

Le robot DEEBOT n'a pas
établi de connexion avec la
Station d'accuei.

S'assurer que les contacts de charge

du robot sont connectés aux broches de
recharge. Déplacer le robot manuellement
pour procéder a la connexion, si
nécessaire.

La Station d'accuei est
débranchée alors que le
robot DEEBOT est sous
tension, ce qui entraine
le déchargement de la
batterie.

Brancher la Station d'accuei et vérifier que
le robot DEEBOT est sous tension. Laisser
le robot DEEBOT sur la Station d'accuei
pour vous assurer que sa batterie est
totalement chargée et préte a fonctionner
a tout moment.

La batterie est
completement déchargée.

Réactiver la batterie. Mettre sous tension.
Placer le robot DEEBOT sur la Station
d'accuei a la main, le retirer apres I'avoir
laissé en charge pendant 3 minutes,
répéter 3 fois cette opération, puis charger
normalement.

Le robot DEEBOT
2 | ne retourne pas a la
Station d'accuei.

La Station d'accuei n'est
pas placée correctement.

Se reporter a la section 3.2 pour savoir
comment positionner la Station d'accuei
correctement.

Le robot DEEBOT est

3 confronté a un probleme
pendant le nettoyage et

s'arréte.

Le robot DEEBOT est
bloqué par quelque chose
au sol (cordons électriques,
rideaux tombant au sol,
frange de tapis, etc.).

Le robot DEEBOT va tenter de résoudre
le probléme de diverses maniéres. En cas
d'échec, retirer a la main les obstacles et
faire redémarrer le robot.

Le robot DEEBOT

4 revient a la Station
d'accuei avant d'avoir

terminé le nettoyage.

Lorsque la charge de la
batterie devient faible, le
robot DEEBOT bascule
automatiquement en mode
de retour au chargeur

et retourne a la Station
d'accuei pour se recharger
tout seul.

C'est normal. Il n’est pas nécessaire
d’intervenir.

Le temps de travail varie
selon la surface du sol,
la complexité de la piéce
et le mode de nettoyage
sélectionné.

C'est normal. Il n’est pas nécessaire
d’intervenir.

il =
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N°.|Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
La fonction de planification N .
intelligente ou de planification c?gt;(ielgorter ala section 3.4 pour plus de
de I'heure est annulée. ’
La fonction de nettoyage
continu est activée. Le robot ! , . .
DEEBOT vient de terminer cci:’iiiterr\]/%;rﬁall Il n'est pas nécessaire
le nettoyage de la zone :
programmeée.
Le robot DEEBOT
ne procéde pas ,I(‘een;?gr?t DEEBOT est hors Mettre le robot DEEBOT sous tension.
5 | au nettoyage )
;Lgﬁmggque alheure Laisser le robot DEEBOT sous tension et
: " ) sur la Station d'accuei pour vous assurer
La batterie du robot est faible. que sa batterie est totalement chargée et
préte a fonctionner a tout moment.
Mettre le robot DEEBOT hors tension,
La téte d'aspiration du robot est | nettoyer le réservoir a poussiere et
bloquée et/ou ses composants | retourner le robot. Nettoyer la téte
sont encombrés par des d'aspiration, les brosses latérales et la
débris. brosse principale comme indiqué a la
section 4.
Le robot DEEBOT ne Retirer les petits objets présents sur le
6 | nettoie pas toute la La zone doit étre rangée. sol et ranger la zone a nettoyer avant le
surface a nettoyer. début du nettoyage.
L'aimant de la plaque du chiffon . L
de nettoyage se détache. Contacter le service clientéle.
7 Ferlaﬁyﬁleesqéecfng;és Le réservoir d'eau est vide. Remplir le réservoir d'eau.
du réservoir. -
Les sorties d'eau sur le
dessous du robot DEEBOT Nettoyer les sorties d'eau, le cas échéant.
sont bloquées.
;eotr]g?rf'a:ggss;i?rlgl\j\}ﬁFi Saisir le nom d‘utilisateur.et_le mot d_e
domestique est incorrect. passe corrects pour le Wi-Fi domestique.
Le robot DEEBOT se trouve S'assurer que le robot DEEBOT se trouve
hors de la zone de couverture | dans la zone de couverture du signal Wi-
Le robot DEEBOT du signal Wi-Fi domestique. Fi domestique.
n'est pas en mesure ' i
8 | de se conmector La configuration réseau a Allumer I'appareil. Appuyer sur le bouton

aun réseau Wi-Fi
domestique.

débuté avant que le robot
DEEBOT ne soit prét.

de réinitialisation. Le robot DEEBOT est
prét pour la configuration réseau lorsque
son voyant Wi-Fi clignote lentement.

Le systeme d'exploitation du
smartphone doit étre mis a
jour.

Mettre a jour le systéme d'exploitation
du smartphone. L'application ECOVACS
s'exécute sur iOS 9.0 et versions
ultérieures, ainsi que sur Android 4.0 et
versions ultérieures.

7
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Congratulazioni per aver acquistato ECOVACS ROBOTICS DEEBOT!
Speriamo che vi dia grandi soddisfazioni per molti anni. Siamo certi che
I'acquisto di questo nuovo robot vi aiutera a tenere pulita la vostra casa e vi
permettera di avere piu tempo libero per altre attivita.

Live Smart. Enjoy Life.

Se doveste imbattervi in situazioni non trattate adeguatamente in questo
Manuale d'uso, contattate il nostro Centro di assistenza. Un tecnico rispondera
alle vostre domande e vi aiutera a risolvere il problema.

Per ulteriori informazioni, visitate il sito Web di ECOVACS ROBOTICS:
www.ecovacs.com

L'azienda si riserva il diritto di apportare modifiche migliorative tecniche o di
design al prodotto.

Grazie per aver scelto DEEBOT!
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1. Importanti istruzioni sulla sicurezza

Quando si usa un elettrodomestico, & necessario seguire delle

precauzioni di base:

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI PRIMA DI UTILIZZARE

L'APPARECCHIO

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI

1. Questo apparecchio pud essere usato da bambini di almeno 8
anni e da persone con capacita fisiche, sensoriali 0 mentali ridotte
0 da persone che non ne conoscano il corretto utilizzo purché
supervisionate o formate sull'uso sicuro dell'apparecchio e in grado
di comprenderne gli eventuali rischi correlati. | bambini non devono
giocare con l'apparecchio. La pulizia e la manutenzione non devono
essere effettuate da bambini non supervisionati.

2. Sgombrare l'area da pulire. Togliere dal pavimento cavi di
alimentazione e piccoli oggetti che potrebbero intralciare
I'apparecchio. Piegare le frange dei tappeti sotto agli stessi e
sollevare dal pavimento oggetti come tende e tovaglie.

3. In caso di possibilita di caduta nell'area da pulire, ad esempio a
causa di scalini, € necessario impostare |'apparecchio in modo che
possa rilevare i gradini senza cadere. Potrebbe essere necessario
posizionare delle barriere sul bordo per evitare la caduta del robot.
Assicurarsi che la barriera fisica non rappresenti un rischio di
inciampo per le persone.

. Utilizzare I'apparecchio solo come previsto da questo manuale.
Utilizzare solo accessori consigliati o venduti dal produttore.

. Assicurarsi che il voltaggio della sorgente di alimentazione
corrisponda a quello indicato sulla Docking Station.

. Solo per uso in INTERNI. Non utilizzare I'apparecchio in esterni o in
ambienti commerciali o industriali.

7. Utilizzare solo le batterie ricaricabili originali e la Docking Station del

produttore in dotazione con l'apparecchio. Non € consentito ['utilizzo
di batterie non ricaricabili. Per informazioni sulle batterie, fare
riferimento alla sezione Specifiche.

8. Non utilizzare senza aver installato la cassetta di raccolta e i filtri.

9. Non utilizzare I'apparecchio in un'area con candele accese o oggetti
fragili.

10.Non utilizzare in condizioni climatiche estremamente calde o fredde
(sottoi5 osopraid0).

"
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1. Importanti istruzioni sulla sicurezza

11. Tenere capelli, vestiti, dita e qualsiasi parte del corpo lontano dalle
aperture e dalle parti mobili dell'apparecchio.

12. Non utilizzare I'apparecchio in una stanza in cui sta dormendo un
neonato o un bambino.

13. Non utilizzare I'apparecchio su superfici bagnate o con acqua
stagnante.

14. Non consentire all'apparecchio di raccogliere oggetti grandi come
pietre, grossi pezzi di carta o oggetti che potrebbero ostruire
l'apparecchio.

15. Non utilizzare I'apparecchio per raccogliere materiali infammabili o
combustibili come benzina, toner per stampanti o fotocopiatrici, né
utilizzarlo in aree dove questi potrebbero essere presenti.

16. Non utilizzare I'apparecchio per raccogliere materiali incandescenti
o che emettono fumo, come sigarette, fiammiferi, cenere ardente,
0 qualsiasi cosa che potrebbe provocare un incendio.

17. Non infilare oggetti nella presa di aspirazione. Non utilizzare
I'apparecchio se la presa di aspirazione € ostruita. Mantenere
la presa libera da polvere, garze, capelli, 0 qualsiasi cosa che
potrebbe ridurre il flusso d'aria.

18. Fare attenzione a non danneggiare il cavo di alimentazione. Non
tirare o trascinare I'apparecchio o la Docking Station dal cavo
di alimentazione, non utilizzare il cavo di alimentazione come
maniglia, non chiudere il cavo di alimentazione in una porta e
non strusciare il cavo di alimentazione su spigoli affilati. Non far
passare l'apparecchio sopra al cavo di alimentazione. Tenere |l
cavo di alimentazione lontano da superfici calde.

19. In caso di danneggiamento del cavo di alimentazione, sara
necessario sostituirlo presso il produttore o tramite il servizio clienti
per evitare rischi.

20. Non provare a riparare l'alimentatore, e non utilizzare in caso di
danni o malfunzionamenti.

21. Non utilizzare I'apparecchio con prese o cavi di alimentazione
danneggiati. Non utilizzare I'apparecchio o la Docking Station
se non funzionano correttamente, se sono caduti, se sono stati
lasciati all'esterno o se sono venuti in contatto con acqua. In questi
casi, sara necessaria la riparazione da parte del produttore o
tramite il servizio clienti per evitare rischi.
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22.
23.

24.

25.
26.
27.
28.
29.

30.
31.
32.

Spegnere |'apparecchio prima di pulirlo o di effettuare operazioni di
manutenzione.

E necessario rimuovere la spina dalla presa di corrente prima
di pulire o effettuare operazioni di manutenzione sulla Docking
Station.

Rimuovere I'apparecchio dalla Docking Station e posizionare su
OFF linterruttore di accensione prima di rimuovere la batteria per
lo smaltimento dell'apparecchio.

E necessario rimuovere e gettare la batteria secondo le leggi e le
normative vigenti, prima dello smaltimento dell'apparecchio.
Gettare le batterie usate secondo le leggi e le normative vigenti.
Non incenerire I'apparecchio anche nel caso in cui sia molto
danneggiato. Le batterie potrebbero esplodere e provocare un
incendio.

Scollegare dalla presa di corrente la Docking Station in caso di
mancato utilizzo prolungato.

L'apparecchio dev'essere utilizzato secondo le indicazioni di
questo Manuale d'uso. ECOVACS ROBOTICS non potra essere
ritenuta responsabile per eventuali danni o infortuni causati da un
utilizzo inappropriato.

Il robot contiene batterie sostituibili solo da persone competenti.
Per sostituire la batteria del robot, contattare |'assistenza clienti.
Se il robot non verra utilizzato per lungo tempo, ricaricarlo
completamente, spegnerlo e scollegare la Docking Station.
AVVISO: per ricaricare la batteria, utilizzare solo I'unita di
alimentazione rimovibile CH1630A fornita con l'apparecchio.

Per soddisfare i requisiti in materia di esposizione RF, &
consigliabile mantenere una distanza di 20 cm o piu tra il
dispositivo e le persone durante il funzionamento dell'apparecchio.
Per garantire la conformita, non & consigliato il funzionamento a
distanze ravvicinate.

L'antenna utilizzata per questo trasmettitore non deve essere
utilizzata in combinazione con altre antenne o trasmettitori.

"
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Per disattivare il modulo Wi-Fi su DEEBOT, accendere il robot.
Posizionare il robot sulla Docking Station assicurandosi che i contatti
di ricarica su DEEBOT e i pin della Docking Station formino una
connessione.

Tenere premuto il pulsante della modalita AUTO sul robot per 20
secondi finché DEEBOT non emette 3 segnali acustici.

Per attivare il modulo Wi-Fi su DEEBOT, spegnere il robot e
riaccenderlo. Il modulo Wi-Fi viene attivato al riavvio di DEEBOT.

Per i paesi dell'Unione europea

Per informazioni sulla Dichiarazione di conformita UE, visitare
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

Istruzioni per il corretto smaltimento del prodotto

Questo simbolo indica che il prodotto non dovrebbe essere smaltito insieme
ad altri rifiuti domestici in tutta I'Unione Europea. Per evitare danni all'ambiente
o alla salute provocati da uno smaltimento di rifiuti non controllato, riciclare in
maniera responsabile per promuovere il riutilizzo sostenibile delle risorse materiali.
Per riciclare I'apparecchio usato, usare i servizi di ritiro e raccolta o contattare
il rivenditore dove & stato acquistato il prodotto, che sara in grado di smaltirlo
correttamente.

Classe |l

Trasformatore isolante di sicurezza anti corto circuito

Alimentatore a commutazione

m@@@

Solo per uso in interni

[ |
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2. Contenuto della confezione e specifiche tecniche

2.1 Contenuto della confezione

Opzione spazzola
principale
(preinstallata)

Piatto per panno di
pulizia

Docking Station

Opzione di
aspirazione diretta

Filtro di spugna
e filtro ad alta
efficienza

A2
v /A\

Manuale d'uso (4) Spazzole laterali

Serbatoio (2) Panni per pulizia
in microfibra lavabili/
riutilizzabili
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2.2 Specifiche

Modello DG3G

Voltaggio di funzionamento 14,8V CC

Modello di Docking Station CH1630A

| 100-240 V CA, 50-60 Hz, Uscit 20V CC,

ngresso 25 W scita 0.8A

Batteria S01-L1-148-3200, agli ioni di litio 3200mAh, 14,8 V
Potenza max: 2,5 mW

Laser Frequenza: 1,8 KHz
Velocita di rotazione: 300+5 giri/min.

Bande di frequenza 2412-2472 MHz

Alimentazione - Modalita Off / Meno di 0,50 W

Standby

Standby rete Meno di 2,00 W

La Potenza in uscita del modulo Wi-FI ¢ inferiore a 100 mW.

* Le specifiche tecniche e di progettazione potrebbero variare a seguito dei miglioramenti continui
sul prodotto.

[ |
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2.3 Diagramma del prodotto

1. Coperchio superiore 8. Opzione spazzola 15. Serbatoio

2. Pannello di controllo principale 16. Sensore rilevamento tappeti

3. Sensori anticollisione e paraurti 9. Ruote motrici 17. Uscite dell'acqua

4. Sensore di distanza laser (LDS) 10. Slot del serbatoio 18. Interruttore di alimentazione

5. Paraurti sul sensore di distanza  11. Ruota 19. Porta di aggiornamento
laser (LDS) 12. Ruota universale 20. Strumento di pulizia multi-

6. Sensori anticaduta 13. Spazzole laterali funzione

7. Contatti di ricarica 14. Pacco batteria 21. Pulsante di RESET

Pannello di controllo

1. Spia di stato
2. Spia Wi-Fi
() 3. Pulsante Modalita AUTO

-

w N

Docking Station

1. Generatore di segnale a infrarossi
2. Pin del Docking Station




ECOVACS
ROBOTIGCS

2. Contenuto della confezione e specifiche tecniche

Cassetta di raccolta

. Filtro ad alta efficienza

. Filtro di spugna

. Blocco della cassetta di raccolta

. Coperchio della cassetta di raccolta
. Maniglia della cassetta di raccolta

a b~ WwN =

Avanzato sistema di lavaggio OZMO

. Coperchio inserimento acqua

. Inserimento acqua

. Pulsante rilascio serbatoio

. Piatto per panno di pulizia

. Panno di pulizia in microfibra lavabile/
riutilizzabile

6. Magnete

a b~ WwN =
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3. Funzionamento e programmazione

3.1 Note prima della pulizia

AVVISO: non utilizzare DEEBOT su superfici bagnate o con acqua
stagnante.

DEEBOT utilizza la tecnologia SMART NAVI, un sistema di scansione e
di mappatura laser, per effettuare la scansione e generare una mappa
dell'ambiente domestico. Prima di utilizzare DEEBOT, controllare 'area che
andra pulita e rimuovere qualsiasi ostacolo.

v

Supervisionare DEEBOT durante la prima Ripiegare i bordi dei tappeti prima di
pulizia per intervenire in caso di problemi. utilizzare il prodotto nei pressi di un tappeto
a pelo corto con bordi con nappe.

Togliere dal pavimento cavi di alimentazione e piccoli oggetti che potrebbero intralciare il prodotto e
sistemare la zona da pulire riponendo, per esempio, le sedie al posto appropriato.

22
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Nel caso di gradini o scale nell'area da
pulire, utilizzare DEEBOT assicurandosi
che i sensori anticaduta rilevino il rischio
di caduta. Potrebbe essere necessario
posizionare delle barriere sul bordo del
dislivello per evitare la caduta del robot.

X

Non sostare in spazi ristretti, ad esempio i
corridoi, altrimenti DEEBOT potrebbe non
identificare I'area da pulire.

DEEBOT ¢ in grado di salire su oggetti di
altezza inferiore a 1,5 cm. Rimuovere questi
oggetti se possibile.

Ricordare che a DEEBOT serve uno spazio di
almeno 11 cm per pulire sotto i mobili senza
complicazioni.

3e®

v/

Coprire le superfici riflettenti fino a 13 cm dal
suolo.
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3.2 Avvio rapido

e Rimuovere la fascia protettiva dal
paraurti del robot prima dell'utilizzo.

£ Posizionamento del Docking Station

e Posizionare il Docking Station su una superficie piana contro il muro, con la base
perpendicolare al suolo. Lasciare libero da oggetti e privo di superfici riflettenti uno spazio di 1,5
m di fronte al dock e di 0,5 m sui lati.

e Collegare il Docking Station alla presa di corrente.

* Non modificare la posizione del Docking Station una volta che DEEBOT ha effettuato la
scansione dell'ambiente. Se si desidera spostare il Docking Station, spegnere DEEBOT,
quindi riaccenderlo in modo che possa effettuare nuovamente la scansione dell'ambiente. In
alternativa, utilizzare I'app ECOVACS per effettuare una nuova scansione dell'ambiente.
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3. Funzionamento e programmazione

B3 Installazione delle spazzole laterali

Collegare le spazzole laterali alla
parte inferiore di DEEBOT spingendo
le spazzole in ogni slot con il colore
corrispondente finché non si sente un clic.

E) Accensione (ON)

Aprire il coperchio superiore. Spostare
linterruttore di alimentazione in posizione "ON".
"I" = alimentazione ON; "O" = alimentazione
OFF. Il pannello di controllo si accende e
DEEBOT riproduce un motivo musicale.
DEEBOT é acceso (ON) quando la spia del
pannello di controllo resta fissa.

Quando DEEBOT non sta pulendo, e
consigliabile tenerlo acceso e in carica,
anziché spento.

B Ricarica di DEEBOT

Posizionare DEEBOT sul Docking Station
assicurandosi che i contatti di ricarica su
DEEBOT e i pin del Docking Station formino
una connessione.

Lasciare in carica DEEBOT per almeno 4 ore
prima del primo utilizzo.

Verificare che l'interruttore di alimentazione sia acceso (ON) prima di procedere alla ricarica.

("O" indica che & spento e "I" che & acceso).

Il pulsante Modalita AUTO lampeggia lentamente quando DEEBOT ¢ in fase di ricarica. |l
pulsante Modalita AUTO smette di lampeggiare quando DEEBOT & completamente carico.

Quando DEEBOT termina il ciclo di pulizia o quando la carica della batteria comincia a
esaurirsi, DEEBOT torna automaticamente al Docking Station per ricaricarsi. E possibile
impostare DEEBOT affinché ritorni al Docking Station in qualsiasi momento con I'app
ECOVACS o premendo il pulsante AUTO sul robot per 3 secondi.

Svuotare il serbatoio dell'acqua restante e rimuovere il piatto per panno di pulizia prima di

ricaricare DEEBOT.
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B Avvio

e Premere il pulsante Modalita AUTO
presente su DEEBOT in modo che si
sposti per effettuare la scansione e la
mappatura dell'ambiente circostante e
contemporaneamente, inizi a pulire in
Modalita AUTO.

» DEEBOT deve essere acceso (ON) per effettuare la pulizia.

* Per scegliere un'altra modalita di pulizia, consultare la sezione 3.3 Selezione della modalita di
pulizia per ulteriori dettagli.

* Non spostare manualmente il robot durante la fase di pulizia o di ricarica.

» Per aggiungere acqua nel serbatoio durante la fase di pulizia, mettere in pausa DEEBOT.
Non spostare manualmente I'apparecchio. Premere il pulsante rilascio serbatoio ed estrarre il
serbatoio.

[ Pausa

e Mettere in pausa DEEBOT premendo il
pulsante Modalita AUTO sul robot.

= || pannello di controllo del robot smette di
lampeggiare se il robot & in pausa da oltre
10 minuti. Premere il pulsante Modalita
AUTO su DEEBOT per riattivare il robot.

Spegnimento (OFF)

e Mettere in pausa DEEBOT. Aprire il coperchio
superiore del robot. Spostare l'interruttore
di alimentazione in posizione "OFF" per
spegnere il robot. "I" = alimentazione ON; "O"
= alimentazione OFF.

* Quando DEEBOT non sta pulendo, &
consigliabile tenerlo acceso e in carica.




ECOVACS
ROBOTIGCS

3. Funzionamento e programmazione

= Per i modelli compatibili, I'app ECOVACS consente lo svolgimento di varie operazioni.

3.3 Selezione della modalita di pulizia

DEEBOT dispone di molte modalita di pulizia per pulire in maniera efficace diversi tipi di pavimento.
E possibile selezionare le modalita di pulizia utilizzando I'app ECOVACS.

BB Modalita di pulizia AUTO

e Questa € la modalita di utilizzo piu usata.
Nella Modalita di pulizia AUTO, DEEBOT
pulisce seguendo uno schema a linea retta
avanti e indietro.

B3 Modalita di pulizia personalizzata

e Questa modalita offre la possibilita di definire qualunque area di pulizia all'interno della propria
abitazione tramite I'app ECOVACS.

Modalita Pulizia a zone

e Una volta che DEEBOT ha effettuato la scansione e la mappatura dell'ambiente, & possibile
selezionare sulla mappa zone specifiche da pulire in Modalita Pulizia a zone tramite I'app
ECOVACS.

3.4 Programmazione del robot

Programmazione oraria

DEEBOT puo essere programmato con cadenza settimanale per effettuare la pulizia piu volte al
giorno in orari specifici utilizzando I'app ECOVACS.

3.5 Impostazioni aggiuntive

Barriera virtuale
La barriera virtuale impedisce a DEEBOT di pulire un'area specifica. E possibile impostare la
barriera virtuale tramite I'app ECOVACS.

Funzione di pulizia continua

Quando é attiva la funzione di pulizia continua, una volta che DEEBOT & completamente carico
ritorna automaticamente nell'area non completata durante l'ultima attivita di pulizia e continua a

pulire.
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3.6 Sistema di lavaggio opzionale OZMO

DEEBOT dispone del sistema di lavaggio opzionale OZMO che impiega un panno di pulizia in
microfibra lavabile/riutilizzabile e un piatto per panno di pulizia collegato al serbatoio dell'acqua
proprietario. Il panno in microfibra lavabile/riutilizzabile pulisce inumidendosi automaticamente e poi
asciuga il pavimento eliminando ogni macchia.

* Quando é attivo il sistema di lavaggio, DEEBOT rileva ed evita automaticamente i tappeti.

= Al termine del lavaggio con DEEBOT, svuotare I'acqua rimanente dal serbatoio.

* Svuotare il serbatoio dell'acqua restante e rimuovere il piatto per panno di pulizia prima di
ricaricare DEEBOT.

= Non estrarre il serbatoio quando il robot € in fase di pulizia o ricarica.

£ Aggiungere acqua nel serbatoio

B3 Attaccare il panno di pulizia; inserire il piatto per panno di pulizia e il
serbatoio.

-
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E) Avvio

Selezionare la modalita di pulizia desiderata.
DEEBOT spazza, strofina, aspira, lava e
asciuga nella modalita selezionata.

3.7 Scelta di un'opzione di aspirazione
Il robot dispone di 2 opzioni di aspirazione intercambiabili in base alle necessita.

Opzione spazzola principale: la scelta
migliore per la pulizia a fondo con una
combinazione di spazzola principale e forte
aspirazione. L'opzione spazzola principale &
preinstallata in DEEBOT.

Opzione di aspirazione diretta: ideale per
la pulizia quotidiana rimuovendo la spazzola
principale per l'aspirazione diretta. Questa
opzione & progettata appositamente per
raccogliere i capelli senza che si impiglino
nel meccanismo.
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Installazione dell'opzione di aspirazione diretta

Rovesciare il robot. Premere entrambi i pulsanti sull'opzione spazzola principale e rimuovere il
coperchio della spazzola principale. Rimuovere la spazzola principale.

Allineare le linguette dell'opzione di aspirazione diretta con gli slot nella parte inferiore del robot.
Premere finché il componente non scatta in posizione.

Installazione dell'opzione spazzola principale

Rovesciare il robot. Premere entrambi i pulsanti sull'opzione di aspirazione diretta e rimuovere |'opzione
di aspirazione diretta.

Inserire la spazzola principale nella parte inferiore del robot.

Allineare le linguette del coperchio della spazzola principale con gli slot nella parte inferiore del robot.
Premere finché il componente non scatta in posizione.
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4. Manutenzione

Prima di eseguire operazioni di pulizia e manutenzione, spegnere DEEBOT e scollegare il
Docking Station.

4.1 Sistema di lavaggio OZMO

Quando DEEBOT termina la fase di lavaggio, rimuovere il serbatoio ed effettuare
immediatamente le operazioni di manutenzione di serbatoio, panno di pulizia e piatto per
panno di pulizia.

Premere il pulsante di rilascio e tirare per rimuovere il serbatoio. Rimuovere il piatto per panno di
pulizia e il panno di pulizia.

Svuotare il serbatoio dell'acqua restante.

Lavare il panno di pulizia e disporlo su un
piano ad asciugare.

[ |



ECOVACS
ROBOTIGCS

4. Manutenzione

Pulire la parte esterna del serbatoio con un panno asciutto e disporlo su un piano ad asciugare.
Evitare l'esposizione alla luce diretta del sole.

4.2 Cassetta di raccolta e filtri

Aprire il coperchio superiore del robot e rimuovere la cassetta di raccolta. Aprire il coperchio della
cassetta di raccolta e svuotarla.

Rimuovere i filtri. Scuotere delicatamente il filtro ad alta efficienza per pulirlo. Non sciacquare sotto
I'acqua il filtro ad alta efficienza.

»
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Sciacquare la cassetta di raccolta e la rete Far asciugare completamente la cassetta di
filtro sotto acqua corrente. raccolta e la rete filtro prima di rimontarle.

4.3 Spazzola principale, opzione di aspirazione diretta e spazzole laterali

* Per semplificare le operazioni di manutenzione, viene fornito uno strumento di pulizia multi-
funzione. Maneggiare con cura: lo strumento di pulizia ha bordi taglienti.

Spazzola principale

Rovesciare il robot. Premere entrambi i pulsanti sull'opzione spazzola principale e rimuovere il
coperchio della spazzola principale. Rimuovere la spazzola principale. Utilizzare lo strumento
di pulizia multi-funzione per tagliare e rimuovere capelli aggrovigliati sulla spazzola principale.
Rimuovere capelli aggrovigliati o residui dalla spazzola principale.

Opzione di aspirazione diretta

Strofinare con un panno asciutto l'opzione di
aspirazione diretta.
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Spazzole laterali

Rimuovere le spazzole laterali. Rimuovere
eventuali capelli o residui depositatisi sulle
spazzole laterali con lo strumento di pulizia multi-
funzione in dotazione e pulirne gli slot con un
panno pulito.

4.4 Altri componenti

Utilizzare lo strumento di pulizia multi-funzione
per tagliare e rimuovere capelli aggrovigliati sulla
ruota universale.

Pulire i sensori anticaduta con la spazzola Pulire il paraurti con la spazzola dello
dello strumento di pulizia multi-funzione per strumento di pulizia multi-funzione.
mantenerli correttamente funzionanti.
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* Prima di pulire i contatti e i pin del Docking Station del robot, spegnerlo e scollegare il Docking
Station.

Pulire i contatti e i pin del Docking Station del robot con un panno asciutto per mantenerne I'efficacia.

|
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4.5 Manutenzione regolare

Per mantenere DEEBOT in esecuzione con prestazioni ottimali, eseguire manutenzione
e sostituzione in base alla frequenza seguente. Per semplificare le operazioni di
manutenzione, viene fornito uno strumento di pulizia multi-funzione. Maneggiare con cura:
lo strumento di pulizia ha bordi taglienti.

Parte robot Frequenza di manutenzione Frequenza di sostituzione
Panno di pulizia Dopo ogni uso Ogni 50 lavaggi
Cassetta di raccolta/serbatoio/ .
Dopo ogni uso /

piatto per panno di pulizia

Spazzola laterale Ogni 2 settimane Ogni 3-6 mesi

Spazzola principale Una volta a settimana Ogni 6-12 mesi

Una volta a settimana
(due volte a settimana se ci sono Ogni 4-6 mesi
animali in casa)

Filtro di spugna / Filtro ad alta
efficienza

Ruota universale
Sensori anticaduta
Paraurti Una volta a settimana /
Contatti di ricarica
Pin del Docking Station

Nota: ECOVACS produce diverse parti e gruppi di sostituzione. Contattare I'assistenza clienti per
ulteriori informazioni sulle parti di sostituzione.

Al
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N°| Malfunzionamento Possibili cause Soluzioni
DEEBOT non € acceso. Accendere DEEBOT.
Assicurarsi che i contatti di ricarica del
DEEBOT non & robot siano correttamente collegati ai pin
correttamente collegato al del Docking Station. Se necessario, &
Docking Station. possibile spostare il robot manualmente
per effettuare il collegamento.
Collegare il Docking Station alla presa di

1 DEEBOT non si Il Docking Station & corrente e assicurarsi che DEEBOT sia
ricarica. scollegato, mentre DEEBOT | acceso. Tenere DEEBOT sul Docking

€ acceso. Cio consuma la Station per assicurarsi che sia sempre

batteria. completamente carico e pronto a
funzionare in qualsiasi momento.
Riattivare la batteria. Accendere (ON) il

N robot. Posizionare manualmente DEEBOT
Is_gak;iact;ena & complatamente sul Docking Station e rimuoverlo dopo
) averlo caricato per 3 minuti; ripetere 3

volte, quindi caricare normalmente.

2 DEEBOT non ritorna al | La Docking Station non & Consultare la sezione 3.2 per posizionare
Docking Station. posizionato correttamente. | correttamente il Docking Station.
DEEBOT ha DEEBOT ¢ incastrato su un | DEEBOT provera a districarsi in alcuni

3 qualche problema oggetto sul pavimento (cavi | modi. Qualora non dovesse riuscirci,

e si ferma durante il elettrici, tende, frange di rimuovere manualmente gli ostacoli e
funzionamento. tappeti, ecc.). riavviarlo.
Quando il livello di carica
della batteria diventa
g‘::;ﬂi?é%gigﬁg;te alla Questo comportamento € normale. Non €
modalita di ritorno in carica | "€ceSsarno intervenire.
DEEBOT torna al e torna al Docking Station
4 Docking Station prima di | per ricaricarsi.

aver completato la puliz
ia.

Il tempo di funzionamento
varia in base alla superficie
del pavimento, alla
complessita della stanza

e alla modalita di pulizia
selezionata.

Questo comportamento & normale. Non &
necessario intervenire.

| |
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N°

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

DEEBOT non pulisce
automaticamente
all'ora programmata.

La funzione di programmazione
intelligente o programmazione
oraria & stata annullata.

Fare riferimento alla sezione 3.4 per
ulteriori dettagli.

La funzione di pulizia
continua ¢ attiva. DEEBOT ha
appena terminato la pulizia
programmata dell'area.

Questo comportamento &€ normale. Non e
necessario intervenire.

DEEBOT e spento.

Accendere DEEBOT.

La batteria del robot & quasi
scarica.

Tenere DEEBOT acceso per assicurarsi
che sia sempre completamente carico e
pronto a funzionare in qualsiasi momento.

La presa di aspirazione del
robot & bloccata e/o sui
componenti € aggrovigliata
della sporcizia.

Spegnere DEEBOT, pulire la cassetta

di raccolta e rovesciare il robot. Pulire

la presa di aspirazione del robot, le
spazzole laterali e la spazzola principale
come descritto nella sezione 4.

DEEBOT non ha
pulito un'area.

L'area da pulire deve essere
sistemata.

Rimuovere dal pavimento i piccoli oggetti
e sistemare I'area da pulire prima che
DEEBOT inizi la fase di pulizia.

L'acqua non
fuoriesce dal
serbatoio quando
DEEBOT ¢ in fase di
lavaggio.

I magnete sul piatto per
panno di pulizia non resta in
posizione.

Contattare I'assistenza clienti.

Dal serbatoio fuoriesce
dell'acqua.

Aggiungere acqua nel serbatoio.

Les sorties d'eau sur le
dessous du robot DEEBOT
sont bloquées.

Nettoyer les sorties d'eau, le cas échéant.

Impossibile
connettere DEEBOT
alla rete Wi-Fi
domestica.

Nome utente o password della
rete Wi-Fi domestica errato.

Inserire il nome utente e la password
corretti della rete Wi-Fi domestica.

DEEBOT non si trova nel
raggio di copertura del segnale
Wi-Fi domestico.

Verificare che DEEBOT si trovi nel raggio
di copertura del segnale Wi-Fi domestico.

La configurazione della rete
¢ stata avviata prima che
DEEBOT fosse pronto.

Accendere l'interruttore di alimentazione
(ON). Premere il pulsante di RESET.
DEEBOT & pronto alla configurazione
della rete quando la spia del Wi-Fi
lampeggia lentamente.

E necessario aggiornare
il sistema operativo dello
smartphone in uso.

Aggiornare il sistema operativo dello
smartphone. L'app ECOVACS &
disponibile per iOS 9.0 o versioni
successive e Android 4.0 o versioni
successive.

Bl
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Mo3gpaBnsiem ¢ nokynkon po6ota ECOVACS ROBOTICS DEEBOT!
Hapeewmcs, 4To Bbl Oyaete 4OBOSMbHLI €r0 paboTon B TeYEHUE MHOIMX FeT.
Mbl yBepeHbl, 4TO Onarogaps nMokynke HoBoro poboTta Baw gom byaer
BCEerga YMCTbiM, @ Bbl CMOXETE XWUTb JIETKO M HAcnax4aTbCs XU3HbIO.
Monb3ynTechk UHTENNEKTYanbHbIMU TEXHOMNOMMAMU. HacnaxganTech XU3HbHO.

I'Ip|/| BO3HUKHOBEHUN cmyauwﬁ, He PaCCMOTPEHHbIX B HAaCTOALLEM PYKOBOACTBE

no aKcnnyarauun, 06paTl/ITer 3a NOMOLLBbK K cneynannctamMm aBTOPU30BaAHHbIX
CEepPBUCHbIX LIEHTPOB.

JononHuTenbHyo MHPOPMaLUIO MOXHO MOMNYyYnTb Ha oduunanbHOM canTe
ECOVACS ROBOTICS no agpecy:www.ecovacs.com

KomnaHunsa octaBnsert 3a cobon npaBo BHOCUTb TEXHOMOrMYeckne u/mnm
KOHCTPYKTUBHbIE U3MEHEHUS B AAaHHOE u3fenune C Lenblo yrnyylleHus ero
XapakTepPUCTUK.

Bbnazodapum 3a ebibop DEEBOT!
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1. UHCTpyKUMM No TexHUKe 6e3onacHOCTH

Mpn ncnonb3oBaHMM anekTpuyecknx npnbopos HeobxoaMmMo
BCceraa cobniogath criefytolime Mepbl NPeAoCTOPOXKHOCTH:
NEPEON SKCNNYATAUUWEW OAHHOIo NPUBOPA
O3HAKOMbLTECb CO BCEMU UHCTPYKLUUAMU

COXPAHUTE OAHHYIO MUHO®OPMALUIO

1. JaHHbIn Nnpnbop MOryT umcnonb3oBaTtb AeTu cTapwe 8 net
M Nuua Cc orpaHNYeHHbIMU PU3NYECKUMU, CEHCOPHbBIMMU
MNN YMCTBEHHbIMWU CNOCOBGHOCTAMM, a Takxe nuua, He
obnapgatouwme OCTAaTOYHbIM ONbITOM M 3HAHUSIMU, B Cryyae,
€eClN OHM HaxoaATcsa nof Hagnexawmm npUucMoTpom, nndo
ObINMN MPOUHCTPYKTUPOBAHbLI O NPaBUIIbHOM UCMNOSIb30BAHUM
AaHHOro npubopa n 0CO3HaKT BO3MOXHbIE pUCKU. [JeTn He
AOSIKHbI urpate ¢ npudopom. OunucTka u nonb3oBaTenbCcKoe
TEXHUYECKoe 0BCnyXnuBaHne He OO0SMKHbl BbIMONMHATLCS AETbMU
6e3 npucmoTpa.

2. OcBoboanTe NOBEPXHOCTb, Nognexalwy odncTtke. Ybepurte
Cc nona npoeoga u Hebonbwmne npeameTbl, KOTOPble MOTyT
nomeLuaTb nepeasmkeHnto npubopa. 3anpassre Gaxpomy kKoBpa
nopg, KoBep 1 NOOHUMWUTE 3aHABECKU U CKaTEPTU Hag NOSIOM.

3. Ecnn noBepxHOCTb ANSA OYUCTKM MMeeT nepenagbl BbICOT,
Hanpumep CTyneHu, ynpaenante npubopom, 4tobbl yoeantbes,
4YTO OH pacno3HaeT UX U He nagaeT c kpasi. BoamMoxHO,
Heobxoanmo ByaeT yCcTaHOBUTL hm3ndeckoe NpensaTcTeue, YTobbl
npegoTBpaTuTb NageHne npubopa. Pusnyeckoe NpensTcTBme He
AOIMKHO NpeAcTaBnsiTb ONAaCHOCTb NageHus Ang Yernoseka.

4. icnonb3ynTe npnbop TONbKO B COOTBETCTBUM C AAHHbIM
pykoBoACTBOM. Icnonb3ynte TOMbKO T€ KOMMMEKTYHOLWME,
KOTOpble pEKOMEHO0BaHbI UM MNOCTaBASTCA U3rOTOBUTENEM.

5. HanpseHvne nutaHns AOMKHO COOTBETCTBOBATb HAaMPSXKEHWIO,
yKa3aHHOMY Ha [OK-CTaHLMK.

6. Mpubop npegHasHadyeH TOJIbKO gna gpomawHero
ncnons3osaHua BHYTPWU nomeleHnn. He ucnonb3dynte ero Ha
ynuue, B NPOMbILLIIEHHBIX U NPON3BOACTBEHHbBIX MOMELLEHUSIX.

7. lcnonb3ynTe TONbKO OPUTrMHaNbHbLIN Nepe3apsaxaeMbli
aKKyMyrnsaTop U OOK-CTaHUMK0, NOCTaBMsieMble U3roToBUTENEM
B KomnnekTte ¢ npmbopom. 3anpelweHo Mcnonb3oBaTb
HenepesapskaeMble akkymynsatopbl. CBegeHns 06 akkymynsitope
CM. B pasgere "TexHuyeckne xapakTepucTmkun®.
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8.
9.
10

1.

12.
13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.
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He ncnonb3ynte npmubop 6e3 yCcTaHOBMNEHHOMO MbliecbopOYHOro
KOHTEenHepa u/unv unsTpos.

He ncnonb3ynte npnbop B NOMELLEHUN C 3aXOKEHHBIMU CBEYaMM
NN Xpynknmmn o6bekTamu.

. He ncnonbaynte npubop npu 04eHb BbICOKOW UM OYEHb HU3KOW

Temneparype (Hnxe -5/23°F vnu Boiwe 40/104°F).

[epxunTte Bonockl, CBOOOAHYIO oaexay, NanbLbl U Opyrue Yactu
Tena noganblue OT OTBEPCTMI U NOABMXKHbBIX YacTen npubopa.
He ncnonbayinte npnbop B KOMHATE, B KOTOPOWN CNUT pebeHOK.
He ncnonb3ynte npubop Ha MOKPbIX MOBEPXHOCTAX UMK Ha
NMOBEPXHOCTAX CO CTOSAYEN BOAOWN.

He pgonyckanTe nonagaHus B npnubop KpyrnHbIX 06BHEKTOB,
Hanpumep KamHen, BonblUNX KNOYKOB Bymarn unum apyrmux
npeamMeToB, KOTOpblEe MOTYT NPUBECTY K 3aCOpeHuto npubopa.
He ncnonbayinte npubop ans cbopa nerkoBocnnamMeHsoLLmMxcs
UNn roprYnX matepuanos, Hanpumep 6eH3nHa, TOHepa Ans
NpUHTEPA UMM KOMMPOBAasbHOro annapara, U He UCNOoSb3ynTe
ero B MecTax, rae MoryT NpucyTCTBOBaTb Takune BELLECTBA.

He ncnonb3ynte npnbop ons cbopa ropAamnx nnm ObIMsILLIMXCS
00BbEKTOB, HaNpUMep curapeTt, CNUYek, ropsavero nensa unu
noBbIX ApyrMx NpeamMeToB, KOTOPbIE MOTYT Bbi3BaTb BO3ropaHue.
He nomewante npegmeTbl BO BcacbiBawlee OTBEPCTHE.
He ncnonb3ynte npnbop, ecnu BcacbiBalLlee OTBEPCTUE
3abnokmMpoBaHoO. Bo BcacbiBaloLEM OTBEPCTUN HE AOMKHO ObiTb
Nblfin, BOpca, BONOC UK Apyrux 06bekToB, KOTOpPbIE MOTyT
NpensiTCTBOBaTb NMOTOKY BO34yXa.

Cobntoganite OCTOPOXHOCTb, YTOObI HE NoBpeanTb Kabenb
nuTaHus. He TaHUTe 1 He nepeHocuTe Nprbop MM OOK-CTaHUMIO 3a
Kabernb NUTaHms, He NONb3yMTeCh kKabenem NUTaHms Kak pyyKkon, He
3aXXMmawTe ero CTBOPKammn ABEPEN N HE TAHUTE NPOBOZ MO OCTPbIM
Kpasim unu yrnam. He 3anyckante npubop Ha kabenb. [epxute
Kabernb NMTaHMsa BOAnM OT ropsiumx NOBEPXHOCTEMN.

B uenax obecneyeHns 6e30nacHOCTM Npy NoBpeXxaeHnn kabens
NMUTaHWA ero 3amMeHy LOJKeH BbIMONMHATb NpeacTaBUTenNb
N3roTOBUTENS UM aBTOPU30BAHHOIO CEPBUCHOIO LiEHTPA.

He nonb3yntecb OOK-CTaHUMEN, eCNN OHa NOBpexXaeHa.
NCTOYHMK NUTaHNA HE NOAMEXUT PEMOHTY U MCMNONb30BAHMIO
npwv ero NOBPEXAEHNUM UIN NOpYeE.
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21.

22.
23.

24.

25.

26.

27.

28.
29.

30.

31.

32.

He nonb3yntecb noBpexneHHbIM Kabenem nutaHus nnu
po3eTkon. He nonb3yntecb Npubopom unu OOK-CTaHUMEN
Npwn HapyweHun nx PyHKLMOHUPOBAHMUSA, a Takxe nocne
nageHus, nospexaeHus, npebbiBaHNS Ha OTKPbITOM BO34yXe
unu nonagaxus B Boay. B uensix obecneveHnsa 6e3onacHoOCTU
PEMOHT npubopa AOMKEH BbLIMNOMHATLCA NpeacTaBUTENEM
N3roTOBUTENS UM aBTOPU30BAHHOIO CEPBMCHOIO LIEHTPA.
OTkntodanTe npnbop nepeq ero O4NCTKON Unn 06CIyXMBaHNEM.
[Mepen oyncTKkOW MNKM NpoBedeHUEM npouenyp
TeXobCnyXnBaHUsa AOK-CTaHLUMM HEOBXO4MMO U3BMEYb BUIKY U3
PO3ETKN.

CHumuTE Nnpubop C OOK-CTAHUUM U OTKMOYUTE NUTAHME Ha
npmnbope, npexae Yem M3Brnedb akkyMynaTop Ans yTunusauum
npubopa.

Mepen ytunusaumen npnbopa akkymynatop Heob6xognmo
N3Breyb U yTUNN3npoBaTb B COOTBETCTBMU C MECTHbIMMU
npaBunamMmn n 3akoHamu.

YTunmsauunsa akkymynaTopoB AOJIKHA NPOBOAUTLCS B
COOTBETCTBMM C MECTHBIMW MpPaBUIamMmmn 1 3akoHamu.

He cxurante npnbop gaxe B crnyvyae ero CEpbe3HoOro
nospexaeHus. Npu nonagaHnum B OroHb akKyMynAaToOp MOXET
B30pBaTbCA.

Ecnn Bbl gonroe BpemMsa He Mcnonb3yeTe LOK-CTaHUuio,
N3BMEKNTE BUIKY N3 PO3ETKN.

Mpnbop gonxeH akcnnyaTMpoBaTbCsa C cobnwgeHnem
MHCTPYKUMN, N3MNOXEHHbLIX B PYKOBOACTBE MOfb30BaTens.
KomnaHna ECOVACS ROBOTICS He HeceT kakon-nnbo
OTBETCTBEHHOCTM 3a NOBPEXAEHUS UNN HEUCMPABHOCTH,
Bbl3BaHHble HEHaAexallen aKkcnnyaraunen npyubopa.

3ameHa akkymynaTopa AaHHOro poboTa AOofmKHa BbINOMHATHCSA
TONbKO cneumanucToM. [1ns 3ameHbl akkyMynsatopa obpaTutecb
B CEPBUCHbIN LIEHTP.

Ecnu Bbl He nNnaHupyeTe ucnonb3oBatb poboTa B TeyeHune
NPOOOSIKUTENBHOIO BPEMEHWU, BbIKNKOYNTE NUTaHMe poboTa u
OTCOEANHUTE OOK-CTaHLMIO.

NMPEAYNPEXOEHWE: [Ina 3apanku akkymynsartopa
MCNonb3ynTe TONbKO OTCoeamHseMbln 6rnok nutaHna CH1630A,
BXOOALLMIA B KOMMMEKT NOCTaBKW.
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B cootBeTcTBUMM C TpebOBaAHMAMMN OTHOCUTENBHO BO34ENCTBUS
pagMo4YacTOTHOrO U3Ny4yeHusl BO BpeMsi aKcrnnyaTtauum yCTponcTea
paccTosiHne MexXay HUM U Nonb3oBaTensiMyv AOMKHO COCTaBMATb He
MeHee 20 cm.

[na obecneyeHns coOTBETCTBMA HOPMaATUBHbIM TpeboBaHMAM
He pekoMeHOyeTcs BbIMOMNHATbH Kakne-nnbo nencreus Ha b6onee
GrIM3KOM PacCTOSAHUMN.

AHTeHHa, ucnonb3yemas Ansi JaHHOro nepegaryvka, He OOJKHA
HaXoAUTLCSA PSAOM U UCMNONb30BaTbCs COBMECTHO C Nto6ow apyrom
aHTEHHOW Unn nepegaTynkom.

Bkntounte pobota, 4tobbl oTkntounTb mogyne Wi-Fi Ha DEEBOT.
YctaHoBuTe poboTa Ha AOK-CTaHuuio n ybegutech, YTO 3apsiaHble
KoHTakTbl po6ota DEEBOT 1 gok-ctaHumm coeguHeHbl.

HaxmuTe v yaepxmanTte KHOMKy aBTtomatmnyeckoro pexuma AUTO B
TeveHne npumepHo 20 CekyHa,

noka poboT He mnagact 3 curHana. YTobbl BkNtoUNTL Moaynb Wi-Fi
Ha pobote DEEBOT, BbiknounTe, a 3atem BKIKOYUTE YCTPOMCTBO.
Mogynb Wi-Fi 6yget BkntoyeH npu nepesanycke pobora DEEBOT.
MapaHTUrHBLIM Nepuoa;: 1 rog

Cpok cnyx6bl: 3 roga

* TonbKo aganTUBHbI K NpoayKTam, npogaBaembi B Poccun.

Onsa cTtpaH EBponenckoro Corosa

[ns nonyyeHus nHgopmauum o Oeknapaumm o coorBetcTBun EC
nepenauTe no agpecy https://www.ecovacs.com/global/compliance

|
MpaBuna ytunusauum gaHHoro npuéopa

[aHHbIN 3HaK O3HayaeT, YTO HacTOoAWNN NPOAYKT He creayeT
YyTUNN3NpoBaTb BMecTe C ObITOBbIMM OTXO4aMWU Ha TeppUTopun
ctpaH EC. [Ina npegoTBpalleHns HaHeCeHUa Bpeda OKpyXatoLuewn
cpefe v 300pOBbI0 Mogen B pesynbTate HEKOHTPONMpyeMomn
yTUnmM3aumnm oTxogoB npubopbl cneayeT yTUnnanpoBaTb C LOMMKHON
OTBETCTBEHHOCTbIO, ob6ecnevynBas 3KONOrMYeCcKn yctonvymBoe
NOBTOPHOE MCNOMb30BaHMe MaTtepuanoB. YTobbl yTUNM3nposaTtb
npubop, Bocnonb3yntecb cucremonm cbopa u Bo3Bparta umnu
obpaTtutecb B MarasuH, B KOTOPOM OH Obin1 NprnobpeTeH. 3To No3BONUT
obecnevnTb 6e3onacHOCTb yTUNU3aumu.

144‘



ECOVACS
ROBOTIGCS

2. Komnnekrauumsa n TexHU4eCKue xapaktepucTuKu

2.1 Komnnektauusa

=N
il

Po6ot [ok-cTaHuns PykoBoacTBo no (4) BokoBble LETKM
aKcnnyatauum

[MaBHas weTka Mogynb npsimoro ONs ynyyweHHon (2) Motowmecs/
(npepyctaHoBneHa) BCacCblBaHWSA BIaXXHOW/CyXoMn MHOropasosble
y6opku yucTawme candeTtkun

13 MUKPOUGpLI

MnactuHa ansa [y6uaTtbivi n
yncTAaLen candeTkm BbICOKO3(h(PEKTUBHbIN
UneLTPbI
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2.2 TexHNYeCKUE XapaKTepUCTUKN

Mopenb DG3G

HomunHanbHoe HanpsikeHve 14,8 B nocrT. Toka

Mogenb AoK-CTaHUUKU CH1630A

Bxon 100-240 B nep. Toka, Buixoa 20 B nocrT.
50-60 Iy, 25 BT Toka, 0,8 A

AkkymynsiTop S01-LI1-148-3200, nutueBbin, 3200 MA-4, 14,8 B

MakKc. MOLHOCTb: 2,5 MBT
Iasep Yactora: 1,8 kl'y
CkopocTb BpateHus: 3005 o6opoToB/MUH

[unanasoH 4YacTtoT 2412-2472 MI'y

OHepronoTpebnexune B

MeHee 0,50 Bt
BbIKITIOYEHHOM COCTOSIHUM

OHepronoTpebneHne B
pexvime oxuaaHusa Menee 2,00 Bt
npu NOAKIMOYEHUMN K CeTn

BbixogHas mowHocTb Mogynst Wi-Fi — He 6onee 100 mBT.

* TexHN4eckne xapakTepucTKn 1 BHELLHUIA BUA, MOTYT ObiTb M3MEHEHbI C LieMblo
ycoBepLUeHCTBOBaHUS npubopa.
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ECOVACS
ROBOTIGCS

2. Komnnekraumsa n TexHH4ecKkue xapaktepucTuKu

2.3 Cxema nspenusn

PoGoT

1. BepxHsas kpblwka

2. MaHenb ynpaeneHusi

3. bamnep v gatymkun onsa
npenoTBpaLleHNst CTONKHOBEHUI

4. LDS (nasepHblin gaTtymk
paccTosiHUS)

5. Bamnep LDS

6. Jatunkm ons npegoTepalleHus \
nageHusi

7. 3apsiaHble KOHTaKTbI

8. maBHas weTka 16. Jatumkm obHapyxeHus
9. Begywme koneca KOBPOB

10. M'He3pa ans pesepByapa 17. OTBepcTMS ANsi Bbinycka
11. PonukoBoe koneco BOAbI

12. YHuBepcanbHoe korneco 18. MNepekntoyarens nuTaHus
13. bokoBbl€ LLETKN 19. MNopT Anst MogepHu3aLmmn
14. Akkymynstop 20. MHorodyHKLMOHanNbHbIN
15. ansa yny4yweHHown WHCTPYMEHT OYUCTKM

BnaxHom/cyxon ybopku 21. KHonka RESET

MaHenb ynpaBneHus

N

|

w N

1. MaHenb ynpaBneHus

2. Nngukatop Wi-Fi

3. KHonka aBTOMaTm4eckoro
pexuma AUTO
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2. Komnnekrauusa n TexHU4eCKue XxapaktepucTuku

Hok-cTaHuuaA

1.
2. KoHTaKTbl AOK-CTaHUMK

[eHepaTopbl MHpPaKpacHOro curHana

. BoicokoadhdpekTmBHbIN PunbTp
. [y6uatbin punsTp
. dukcatop nbinectopoyHoro

KOHTelHepa

. Kpbiluka nbinec6opoyHoro KoHTeHepa
. Pyyka nbinec6opoyHoro koHTenHepa
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. Kpbilwka ans otBepctvs ans

HannBaHusA BOObI

. OTBepcTUE Ans HanveaHus BoAbl

. Knonka pasbrnokmpoBku pesepByapa
. MnacTtnHa ans yucTawen candetkn

. Motowasics/mHoropasoBas unctsias

candpeTka 13 MMkponopsbl

. Maruut




ECOVACS
ROBOTIGCS

3. AKcnnyarauus u nporpaMmmMmupoBaHue

3.1 NMNoaroToBKa K o4UnCTKe

NPEOYNPEXAEHWUE: He ncnonb3ymnte po6ora DEEBOT Ha MokpbIx
NOBEPXHOCTAX UM HA MOBEPXHOCTAX CO CTOAYEN BOAON.

Po6or DEEBOT wucnonbsyet TexHonorno SMART NAVI (3anateHToBaHHas
cucTema nasepHoro CKaHupoBaHWSA U HaBurauum) Ansg CKaHUpoBaHUA U
co3fgaHusa KapTel npocTpaHcTBa goma. lNMepen akcnnyataumen pobota DEEBOT
ocMoTpuTe obracTb, NoAMNeXallyto O4UCTKe, U yaanuTe Bce NpensTcTBus.

MpokoHTponupyiTe paboty pobota DEEBOT Mepen vcnonb3oBaHem npubopa Ha KoBpe
BO BPeMs ero nepsoi ybopku n BMelLanTech C KOPOTKUM BOPCOM M Gaxpomow no kpasm
B CINy4yae BO3HWKHOBEHWS Npobrnemsl. HeobxoAMMO NoABepPHYTh Kpast KoBpa.

YGepMTe LLUHYPbl NUTaHUA N MenKne npegmeTbl, KOTopble MOryT rnomMellartb ABMXKEHUIO an60pa, C
nonfa v npueegnTe B NOpPAOOK 30HY y60pKVI, paccTaBuB CTynba U OpYyryto mebenb Ha ux obbluHoe

mecTo.
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3. JKcnnyaraums U nporpaMmmMmupoBaHue

[Mpun Hanuuumn cTyneHen B obnactn ybopku
ynpasnsanTe pobotom DEEBOT, 4To6hl
y6eamnTbes, UTO AaTuMKM Ans NpeaoTBpaLleHns
nageHus pacnosHarwT nepenajg BbICOThI.
BosmoxHo, Heobxogumo ByaeT ycTaHOBUTL
u3myeckoe NpensiTcTBME Ha kpar, YToObI
npenoTBpaTvTL NageHne npubopa.

r Ny
A
%

He cToiiTe B y3kux NpocTpaHcTBax, Hanpumep
kopugopax, nHayve DEEBOT moxeT He
pacnosHaTb obnacTtb, Nognexatuyto yoopke.

Po6otr DEEBOT mMoXxeT nogHuMaTbCcs
Ha obbekTbl BbicoTOW MeHee 1,5 cm (0,6
awonma). Mo Bo3aMoxHOCTU ybepute aTtu
06BbEKTDI.

Bl <u

BeicoTa 3a3opa mexay mebenbio 1 nomnom
[oMmXkHa cocTtaBnsatb He MeHee 11 cm (4,3
arorima), 4tobbl DEEBOT Mor 6e3 ocrnoxxHeHui
nposecTu ybopky nop mebernbio.

/r
43¢

v/

MpukpoiTe oTpaxatolmne NOBEPXHOCTHU
BbicoTon 13 cM (5,1 aronma).




ECOVACS
OBOTICS

3. AKcnnyarauus u nporpaMmmMmupoBaHue

3.2 KpaTtkoe pykoBoACTBO

o CHMMUTE 3aLWMTHYIO Morocky ¢ Gamnepa
po6oTa nepes UCrosib3oBaHNEM.

EB YcraHoska pok-ctaHumm

e [lomMecTuTe JOK-CTaHUMIO Ha POBHbIN MOM Y CTEHbl, yCTAHOBWUB Ga3y nepneHauKymnsipHO Mnory.
Ha pacctosHuun 1,5 m (5 aronmoB) nepen 3apsigHon ctaHumen u 0,5 m (1,6 aronima) ¢ kaxzgon
CTOPOHbI HE AOIIKHO BbITh HUKaKMX OGBLEKTOB UM OTPaXKatoLWMX NOBEPXHOCTEN.

o [loaknounTe AOK-CTaHUMIO.

* He nameHsaANnTe pacnonoxeHue fok-cTaHuuum nocne Ttoro, kak DEEBOT BbinonHun
CkaHupoBaHue npocTtpaHcTea. Npu HeoBXoAMMOCTUN U3MEHEHUSA PaCMoNOXeHNs [OK-
cTaHuuun Bbikmo4nTe 1 BkNtounte DEEBOT, 4T06bl po60T MOr BbIMOMHUTL MOBTOPHOE
CKkaHUpoOBaHWe npocTpaHcTBa. Minu Bocnonb3ynTtech npunoxennem ECOVACS, utobbl
3a7aTb NOBTOPHOE CKaHWPOBAaHWEe NPOCTPaHCTBA.
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AkcnnyaTtauus u nporpamMmMmupoBaHue

YcTaHOBKa GOKOBBIX LLETOK

[MpukpenuTe GOKOBbIE LLUETKN K HVDKHEWN
yactu pobota DEEBOT, yctaHoBuMB
LeTKy B rHe3fo COOTBETCTBYHOLLEro
LBeTa A0 Lenyka.

BkniounTte nutaHue

OTKpOMTE BEPXHIOK KpbILWKY. YCTaHOBUTE
nepeknoyaTens nuTaHust B nonoxexune "BKI".
"I" = BKJ1.,; "O" = BbIKI1. 3aropaetcs naHenb
ynpaeneHus, n DEEBOT Bocnpoussoant
My3blkanbHbIi curHan. DEEBOT BkritovdeH, ecnin
NPOAOIMKAET ropeTh NaHerb yNpaBeHns.

Korga po6otr DEEBOT He BbinonHseT
yBopKy, pekomeHayeTca AepxaTb ero
BKIIIOYEHHBIM Ha 3apadHOM CTaHuuu, a He
BbIKITHOYEHHbIM.

1 3apsaaka po6ora DEEBOT

YcraHoBuTe po6or DEEBOT Ha Aok-cTaHumo
n ybeoutecb, YTo 3apsiaHble KOHTaKTbI
DEEBOT u gok-ctaHuun coeguHeHbI.
Bapsikannte DEEBOT kak MuHuMyMm 4 yaca
nepen nepBbIM UCMOSIb30BaAHUEM.

Mepen 3apsgkon ybegmTech, Y4TO Nepeknoyvatens nutaHus BkoveH. ("O" o3HavaeT "BbIKI",
a "I" osHavaet "BKI").

Bo Bpems 3apsagkun DEEBOT kHonka AUTO mepnenHo muraet. Korga DEEBOT nonHocTsio
3apsbkeH, kHornka AUTO nepecTaet ropetb.

Korga DEEBOT 3aBepluaeT uukn ybopku, unu cHuxkaetcs 3apsg akkymynsitopa, DEEBOT
aBTOMaTMYeCcKn BO3BpallaeTcs Ha LOK-CTaHuuio ansa 3apsgku. Po6ota DEEBOT Takke
MOXHO OTNPaBUTb Ha OK-CTaHUMI0 B nitoboe Bpemsi, ncnomnbays npunoxeHne ECOVACS unu
yaepxwuBas kHonky AUTO B TedeHne 3 cekyHa*. MNepen 3apsiakon pobota DEEBOT Bbinevite
13 pe3epByapa OCTaBLUYHCS BOAY U CHUMUTE MNacTUHY ANst YUCTSALWEN candeTku.
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3. AKcnnyaraumsa U nporpaMmmMmupoBaHue

B 3anyck

HaxmuTe kHonky AUTO Ha DEEBOT. Po6ot
HayHeT nepemeLaTbesi, YTOObl BLIMOMHUTL
CKaHVWpoBaHWe MpPOCTpaHCcTBa M NMOCTPOUTL
KapTy, 1 napannenbHoO HayHeT y6opky B
aBToMaTnyeckom pexxvme AUTO.

Heobxoanmo BkntounTe pobota DEEBOT, 4To6bl BEINOMHUTL YOOPKY.

MHdbopmauumio o Beibope apyroro pexuma yoopku cm. B pasgene 3.3 "Bbibop pexkvma yoopku'”.
He nepemetuante pobota Bpy4Hyto BO BpeMsi BbINMOMHEHUS YOOPKU U 3apsiaku.

YT06bl OGaBUTL BOAY B pe3epByap BO BPEMSI BbINOHEHNUS YOOPKU, NpuocTaHoBUTe paboTy
pob6ota DEEBOT. He nepemeliaiite pobota Bpy4Hyt. Haxxmute KHOMKy pa3brokupoBKu
pesepByapa 1 U3BMeKUTE ero.

@ NpuocraHoBka pa6oThl

MpuoctaHoBute paboty DEEBOT, HaxaB
KHOMKY aBTOMaTtuyeckoro pexuma AUTO Ha
pobore.

[MaHenb ynpaBneHus poboTta nepecrtaet
ropeTb, ecnu naysa gnutcs 6onee 10
MWHYT. HaXxmuTe KHOMKY aBTOMaTU4ecKoro
pexuma AUTO Ha DEEBOT, 4T06bI
BKITHOUUTb poboTa.

BbIKniouyeHne NnuTaHus

MprnoctaHoBuTe paboTy ycTponcTBa
DEEBOT. OTkponTe BEpXHII KpPbILKY
poboTa. YcTaHoBUTE BbIKMOYaTeNb NUTaHUSA
B nonoxeHue "BbIKIT", 4To6bl OTKNIOYNTL
nutanue. "I" = BKJ1.; "O" = BbIKI1.

KorpgaDEBOTHencnonb3yeTCcd
pekoMeHayeTcaaepXaTbero
BKAHUEHHbIMHA3apaAHONCTAHLIWMW.
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3. AKcnnyarauums U nporpaMmmMmupoBaHue

* Ecnn mogenb nogaepxuBaeT nogkntodeHve k npunoxenmio ECOVACS, ¢ ero nomollbto
MOXXHO BbIMOMHSATE pasnuyHble PyHKLMN.

3.3 BbiGop pexuma yoopku

DEEBOT ocHalleH HECKOMbKUMU pexrmamMu yoopkn Ans adpeKkTUBHOM O4UCTKN pasfnyHbIX TUMOB
nonos. Pexvm y6opku MoxHO BbibpaTh ¢ nomoLubio npunoxeHns ECOVACS.

B AsTomaTuyeckuii pexum y6opku
AUTO
e OTOT pexum MCMonb3yeTcs valie BCero.
B aBTomaTtuyeckom pexume AUTO poboTt
DEEBOT BbinonHsieT y6opky, ABUrasicb rno
NpsiMO NMUHUM Ha3aj v Brepea.

B3 Pexum oumnctku naten

e OTOT pexum NoaxoauT ANSA 30H C BbICOKOW KOHLEHTpauuen rpasm unu neinu. B pexume
oumncTkn nateH pobotr DEEBOT ounwaer BbiGpaHHyto obnactb. B pexume o4ncTku NATEH C
nomotubio npunoxeHns ECOVACS moxHO BblbpaTb onpegeneHHble obnactu Ha kapte Ans
ybopku.

PexuM y60pKu 30HbI

e [locne Toro kak DEEBOT BbINOMHUT CKaHWpPOBaHWEe M MOCTPOUT KapTy NPOCTPaHCTBA, MOXHO
BbIGpaTh ¢ nomoLubto npunoxeHns ECOVACS onpeneneHHble 06nact Ha kapTe A5 O4UCTKN
B peXume yOOpKMN 30HbI.

3.4 NMporpammupoBaHue poboTa

MporpammupoBaHue poboTta

Yepes npunoxeHne ECOVACS Bbl Takke MOXeTe exeHenenbHo HacTpauBatb DEEBOT, 4tobbl oH
BbIMOMHSAN YOOPKY HECKOMNBKO pa3 B AEHb B yKa3aHHOE BpeMsI.

3.5 lononHuTenbHbI€ HACTPOUNKMU

BupTtyanbHas rpaHuua
BupTtyanbHas rpaHuua 6rnokupyet ybopky DEEBOT B ykasaHHbIX 30Hax. MOXHO yCTaHOBUTb
BMPTYanbHY0 rpaHuLy ¢ nomoLlsto npunoxerus ECOVACS.

DYHKUMSA NPOAOIIKEHUS1 YOOPKU

Korga BknoveHa yHKLMSI NMPOAOIKEHUsT YOOpKM, kak Tonbko DEEBOT nonHocTbio 3apsikaeTcsi, OH
aBTOMaTMYeCckn BO3BpaLLaeTcs 1 npofjomkaeT yoopky obnactu, kotopas He Obina 3aBeplueHa BO
BpeMsi nocnegHen ybopku.
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3. AKcnnyataums U nporpaMmmMmupoBaHue

3.6 lononHuTenbHasa cuctema MbiTbsi nonos OZMO

Po6or DEEBOT ocHalleH gononHuTensHoi cuctemoi ybopkun OZMO c MotoLencs/MHOropa3oBom
yncTALLen candeTkon 13 MUKpoubpbl, NNacTUHON AN YUCTSLLEN candeTkn 1 3anaTeHTOBaHHbIM
pe3sepByapoM. MotoLlasics MHoropasoBasi YMCTSLan candeTka 13 MUKpodrbpbl aBToMaTUYeECKn
MOET, a 3aTeM BbITUPAET MOJ1, OCTaBISsA €ro UaeanbHO YUCTbIM.

* [Tpy Mcnonb3oBaHUM CUCTEMbI MbITbs1 NoroB poboT DEEBOT aBTomaTnyeckn oGHapyxmBaeT
n obbesxaeT KoBep.

* Korga po6otr DEEBOT 3akoHUMT MbITb MOM, BbINEWTE OCTaBLLYHCS BOAY U3 pe3epByapa.

= [epen 3apsgkon po6ota DEEBOT BbinenTe us pesepByapa OCTaBLLYIOCS BOAY Y CHUMUTE
NNacTuHy Ans YucTawen candertku.

* Cnegute 3a TeM, 4TOObI pe3epByap Bcerga Obin ycTaHOBMEH BO BpeMsl YOOPKU 1 3apsioku
poboTa.

£} Haneitte Boay B pesepByap

B3 NpukpenuTe uncTawyto candeTky, ycTaHOBUTE NNACTUHY AN YNCTALLEH
candeTkn 1 pesepsyap.
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3. dKcnnyartauus u nporpaMmmMmupoBaHue

3anyck

BbibepuTe xenaembll pexum ybopku.
Po6otr DEEBOT nogmeTtaeT, nogHuMMaeT,
MbINIECOCUT, MOET U BbITUPAET B BbIGPaHHOM
pexwume.

3.7 Bbl6op MOLWHOCTU BCacbiBaHUA

Po6oT ocHalleH ABYyMS CMeHHbIMU BCacbIBaWUMU HacagKkaMmu Ans OONOSIHUTENbHOro

ynob6ceTBa.

maBHaa weTka: NaBHaa wWeTka un
MOLLHOe BCacbiBaHWe uaeanbHO nogongyT
ans rny6okon oyncTtkn. Po6otr DEEBOT
NOCTaBMsAETCS C NpeayCTaHOBIIEHHOW rMaBHOM
LLETKOWN.

Moaynb npAmoro BcacbiBaHuUA: Ons
eXe[HEBHON YGOpKY Nyylle yaanuTb rMaBHYo
LeTKy A4St UCTONb30BaHUS OYHKLMM MPSIMOTO
BcacbiBaHNsA. Mopaynb NpsiMOro BcackiBaHWs!
cneumanbHO co3fdaH Ans y6opku Boroc 6e3
3anyTbiBaHWSI.
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3. dKcnnyaraums u nporpaMmmMmupoBaHue

YctaHoBUTe MOoAyIb NMPSIMOro BcacbiBaHUA

MepeBepHuTe poboTa. Haxmute 06e KHOMKM Ha rNaBHOW LETKE W CHUMUTE KPbILLIKY FNaBHOW
WeTkn. CHUMUTE [MaBHYHO LLETKY.

CoBmMecTUTE BBLICTYNbl MOAYNSA NMPSAMOro BCacbiBaHWUsI C THE34aMu Ha HUXHEN YacTu poboTa.
Haxxmute go wenka.

YcTaHOBKa rnaBHOM LWETKU

MepeBepHuTE poboTa. Haxkmute 06e KHOMKM Ha MoZyre NPsSIMOro BCachbiBaHWs U CHAMUTE MOAYTb.
YCTaHOBUTE MaBHYH0 LLETKY B HIKHIOKW YacTb poboTa.

CoBMeCTUTE BbICTYMbI KPbILLKX [MABHOW LLETKM C rHe3haMu Ha HWxkHel Yactu pobota. Haxmute o
Lerka.
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4. TexHNn4YecKoe obcnyXxnBaHue

Mpexpe 4eM NPUCTYNUTb K OYUCTKE U TeEXHMYeckomy obcnyxuBaHuto DEEBOT, oTkniounte
po6oTa u U3BNEKUTE BUJIKY AOK-CTAHLIUM U3 PO3ETKM.

4.1 Cuctema mbiTbsi nonos OZMO
Mocne Toro kak DEEBOT 3aKOHYUT MbITb MO, CHAMUTE pe3epByap M cpa3y e BbINONIHUTe
OYUCTKY pe3epByapa, YUCTALLEN candeTKM U NNACTUHBbI ANA YNCTALWEN candeTKu.

HaxmunTe Ha KkHOMKy pa3brokupoBKM 1 MOTAHUTE pe3epByap, YTOObl CHATb ero. CHUMUTE NnacTUHy
ONs YnCTALWEn candeTkn 1 YUCTALLYH0 candeTky.

Bbinente octatku Boabl 13 pesepByapa.

»

MocTuparite uncTawyto candetky n nonoxmre
Ha POBHYIO NMOBEPXHOCTb [0 BbIChbIXaHUSI.
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4. TexHNn4YecKoe obcnyXXxnBaHue

[MpoTpnTe HapyXHyl0 NMOBEPXHOCTb pe3epByapa CYXOW TKaHbl W MOMOXUTE Ha NNOCKY
NOBEPXHOCTb A0 BbiCbIXxaHusi. M3beranite nonagaHust NPsiMbIX COMHEYHbIX yYei.

4.2 MNbinecObopoYHbIN KOHTENHEP U (PUNLTPLI

OTKpONTE BEPXHIOK KPbILLKY poboTa 1 U3BNeKuTe NbinecbopoyHbIn KoHTenHep. OTKpOWTE KPbILLKY
nblNec6o0pPOYHOro KOHTENHEPA Y OMYCTOLUUTE MblNECOOPOYHbINA KOHTENHED.

M3BnekuTte dunbTpbl. [ocTyunTe No BbICOKOIMMEKTUBHOMY (PUNLTPY AN ero o4ncTkn. He monte
BbICOKO3(DEKTUBHbBIN (OUMETP BOAOW.

»




ECOVACS
OBOTICS

4. TexHNn4YecKoe obcnyXxnBaHue

MomownTe nbinecbopoYHbIN KOHTEWHEP © MonHocTbo BbiCyWwUTe MNblecbopoyHbIf
peLueTKky dounsTpa nog NPOTOYHOW BOOOW. KOHTEeWHep n pelweTky punbTpa nepea
yCTaHOBKOWN.

4.3 NmaBHasA wWeTKa, Mmoaysb NPSAMOro BcacbiBaHUA U
OOKOBbI€ LLeTKH

* B KOMMNNEKT BXOAUT MHOTOMYHKUMOHaNbHbIA YNCTSALWNIA UHCTPYMEHT ansa ynobcTtea
obcnyxmBaHUs. YNCTALLMIN MHCTPYMEHT MMeEeT OCTpble Kpasi, MO3TOMY UCMONb3ynTe ero ¢
OCTOPOXHOCTbIO.

maBHasA weTkKa

[MepeBepHUTE pobota. HaxkmuTte o6e KHOMKM Ha rMaBHOWM LLETKEe U CHUMUTE KPbILIKY FMaBHOWN
wetkn. CHUMUTE rnaBHyto LWeTKy. C MOMOLLbH0 MHOTOMYHKLMOHAMNBHOTO YUCTSALLENO MHCTPYMEHTa
CpexXbTe 1 yaanuTe BOrochl C IMaBHOM LWETKU. Y6epute Bonockl 1 Mycop C rMaBHON LLETKM.
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4. TexHNn4YecKoe obCcnyXXnBaHue

Moaynb npsimoro BcacbiBaHuUsl

MpoTtpute MoAynb NpAMOro BcacbiBaHUA CyXOVI
TKaHbHO.

BokoBble WeTKn

CHuMMUTe GOKOBbIE LWEeTKU. YaanuTe BONOCHI
M Mycop ¢ GOKOBbIX WETOK C NOMOLbIO
MHOTrO(YHKLIMOHAIBHOMO YUCTSLLETO UHCTPYMEHTa
1 MPOTPUTE WX THEe3[a YNCTOM TKaHbH.

4.4 lpyrne KOMMOHEHTbI

C nomoLuybto MHOI'Od’.)yHKLI,VIOHaJ'IbHOI'O HYUcTALero
WHCTPYMEHTa CpeXbTe U yaannte BOJNOCHI C
YHUBEpPCanbHOro Koneca.
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4. TexHNn4YecKoe obcnyXXuBaHue

OuuncTuTe gatynkn ANs npenoTepalleHns MpoTpuTe Gamnep LLETKO
nafgeHns WeTKON MHOTOQYHKLMOHANLHOMO MHOTOMYHKLMOHAMBHOIO YNCTSILLETO
YUCTALLEro MHCTPYMEHTa ANs noaaepkaHus WHCTPYyMEHTa.

nx achpeKkTMBHOM paboThl.

* [pexae YeM NpUCTYMUTL K OYUCTKE 3apsifiHbIX KOHTAKTOB poGoTa M AOK-CTaHLMK, OTKIHUUTE
po6oTa 1 U3BMNeKUTe BUIIKY OOK-CTAHLMM U3 PO3ETKU.

[MpoTpuTe 3apsaHble KOHTaKkTbl Ha poboTe M AOK-CTaHUUU CyXOW TKaHblo ANS noagepxaHus
appekTUBHOM paboThl.
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4. TexHNn4YecKoe obCcnyXXnBaHue

4.5 PerynsipHoe ob6cnyxuBaHue

Y1061 DEEBOT npopgomkan o6ecne4yMBaTb Haunyullee Ka4ecTBO y6OpPKU, BbINOMNHANTE
obcnyxuBaHue U 3aMeHy PacxXo4HWKOB B COOTBETCTBUM CO CreAyHLWUMU UHCTPYKLUSMU.
B KOoMnneKkT BXOAUT MHOFOYHKLMUOHANbHbIN YACTALWMUIA MHCTPYMEHT ANA yaob6cTBa
obcnyxuBaHus. YNCTAWMIA UHCTPYMEHT MMEET OCTpbie Kpas, MO3TOMYy UCMNONb3ylhTe ero ¢

OCTOPOXXHOCTbIO.

[Oetanu po6ota

YacTtota o6cnyxuBaHus

YacrToTa 3ameHbl

YucTawasn candetka

Mocne kaxaoro Ncnonb3oBaHus

Mocne 50 cTtupok

MbInecbopoYHbIi KOHTEHEpP/
pesepByap/nnactuHa ans
ynucTAwen candeTkn

Mocne kaxaoro Ncnonb3oBaHus

/

BokoBasi weTtka

Pa3 B 2 Hepgenu

Kaxnpble 3-6 mecsueB

maBHas weTka

ExeHenenbHoO

Kaxnble 6—12 mecsiueB

[y6uaTbiin/BbICOKOIPEKTUBHBI

ExxeHefensHo (oBaxabl B
HeZlento, ecnu aoma ecTb

Kaxpgble 4-6 mecsiLeB

3apsiiHble KOHTaKTbI
KOHTaKTbl [OK-CTaHLMK

UNBTPbI
® P XMBOTHbIE)
YHuBepcarnbHoe Korneco
[atuvkn ans npegoTBpalleHnst
nagexus
ExxeHenenbHo /
Bamnep

Mpumevanne. ECOVACS nocTtaBnsieT pasnuyHble 3anacHble AeTanu U KOMMMeKTbl AeTanen B

cbopke. [ina nonyyeHns 6onee nogpobHOWN MHMDOPMAaLMK O 3anacHbIX AeTansx obpaTutech B
aBTOPM30BaHHbIN CEPBUCHbIV LIEHTP.
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COVA
ROBOTICS

5. YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

No. Malfunction Possible Causes Solutions
DEEBOT He BKIIOYeH. Bkntounte DEEBOT.
Y6enutech, YTO 3apsiiHble KOHTaKTbl
po6oTa coeAuHEHbI C 3apsAHbIMU
DEEBOT He ycTtaHoBun KOHTaKTamu JoK-cTaHuuu. Mpu
COeQMHeHMe C OOK-CTaHUMeN. HeobxoanMOCTU Bbl MOXETE
nepemeLlate poboTa BpyYHYH, YTOObI
YCTaHOBUTb COeAUHEHME.
MoaknounTe AOK-CTaHLMIO K
aneKkTpuyeckon cetu n ybeamtecb
[lok-cTaHuMs oTKMoYeHa oT P yoen ’
1 DEEBOT He ANEKTPUYECKOI CETM, KOraa poBoT yTo pob6otr DEEBOT BkItoyeH.
3apshkaercs. DEEBOT Bkriouen L;To MPUBOIUT K XpaHuTe pobota DEEBOT Ha aok-
acxony 3apsina AKKYM J'IgTO a cTaHuun, YTobbl akkyMynsiTop Bcerga
P Y 3ap ymy: pa. Obin 3apsikeH, a poboT roToB K
pabore.
BoccraHoBuTe akkymynaTop.
Bkntounte nutaHue. YctaHoBute
o6ota DEEBOT Ha fok-cTaHuuo
AKKYMYynATOP NOMHOCTbIO P
33%;‘3(% P BPYYHYI0, CHUMUTE Yepe3 3 MUHYTbI
P : 3apsiakv, MOBTOPUTE 3Ty onepauuto
Tpu pasa, a 3aTeM 3apsikante B
06bI4HOM NopsiaKe.
DEEBOT He MHdopmaumio o npaBunbHOW
OK-CTaHUMsA ycTaHoBeHa
2 MOXET BEPHYTbCSl Een aBu Jll-"bH oy yCTaHOBKE AOK-CTaHLMU CM. B
Ha JOK-CTaHUMIO. P ’ pasgene 3.2.
DEEBOT DEEBOT nonbiTaeTcs ocBo60anThCS
BCTpeYaeT DEEBOT 3anyTtancs (B npoBogax, | pasnuuHbiMu cnocobamu. Ecnin
3 npenaTcTeue BO 3aHaBeckax, baxpome KoBpa U T. eMy 3TO He yaacTcsl, ycTpaHuTe
BpeMsi paboTbl U a.). NPensiTCTBUSI BPYYHYIO U
OCTaHaBMBAETCS. nepesanyctute pobota.
Korna 3apsig akkymynsatopa
cHmxaetcs, pobotr DEEBOT
aBTOMaTMYeCKu nepeknoyaeTcs 370 HopMarbHoe siBneHne. He HyxHo
DEEBOT B PEXVM BO3BpaTa Ha 3apsiiHyto npeanpyHUMaTh HUKaKUX AEACTBUNA.
4 |Eosepampetcana | OO e,
[OK-CTaHLMIO 10 uno A PAAKA.
OKOHuaHNS YBOPKM. Bpewms paboTbl 3aBUCUT OT
NOBEPXHOCTM Norna, CIIoKHOCTU 3T0 HopMarbHoe siBneHne. He HyxHo
KOMHaTbl U BbIGpaHHOro pexuma npeanpyHUMaTh HUKakux AeiCTBUN.
y6opku.
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COVA
ROBOTICS

5. YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

No. Malfunction Possible Causes Solutions
WHTennekTyanbHbli rpaduk unm [lononHuTenbHyto MHOPMaLMIo CM. B
rpachuk No BpeMEHU OTMEHEH. pasgene 3.4.
®yHKUMS NpoaomkeHust y6opku
BkntoyeHa. DEEBOT Tonbko 4To 3710 HopMmanbHoe siBneHne. He HyxHo
3aKOHYMI1 3annaHUpPOBaHHYH0 npeanpuHUMaTh HUKaKkux 4encTBUm.
ybopkKy 3agaHHomn obnacTu.
DEEBOT He
Po6or DEEBOT otkrntoueH. Bkniounte DEEBOT.
BbINOMHAET oo OT orniove tosmre 0
5 | Yoopky B XpaHute po6ota DEEBOT BKMOYEHHbBIM
YCTAHOBINEHHO® | 13kt 3apsip akkymynsiTopa 1 Ha AOK-CTaHLIMM, YTOBbI aKKyMYNATOp
Bpems po6ora. Bceraa 6bin 3apsikeH, a poBoT roToB K
aBTOMAaTUYECKN. paGore.
Bbikntounte DEEBOT, ounctute
nbl UHbIA KOHTEWHEP U
BcacblBatoLee oTBepcTMe poboTa o e;:;oggnfv% ¢ pob ;T a %qﬁgm e
3a610oKMpoBaHO U/unu B ero )
BCacblBaloLLee oTBepcTue poboTa,
KOMMOHEHTax 3acTpsn Mycop. BOKOBbIE LLETKN M FMaBHYHO LLETKY, KaK
onucaHo B pasgene 4.
DEEBOT Y6epuTte mMenkue npegmeTsl ¢ nona u
Heobxoamm UNCTUTb Tb
6 | nponyckaet ggGKV?‘q 0 pactmc obnac pacuuctute obnactb ybopku, npexae
obnactb y6opku. yoopku. yem DEEBOT npuctynut k paboTe.
OT NnacTuHbI AN YUCTALLEN Ob6patnTech B aBTOPU30BaHHbI
candeTkn oToLEen MarHur. CEPBUCHBIN LEEHTP.
He noctynaet
BOAA U3 B pesepByape 3akaHuvBaetcs o
7 | pesepeyapa Boda. Hanevite Bogy B pe3epsyap.
korga DEEBOT .
MoeT non. B HwxHew yacTn po6ota DEEBOT | lNMpoBepbTe 1 BbINOMHATE O4UCTKY
3acopunncb oTBEPCTUS ANs OTBEPCTUI ANs BbiMycka BOAbI B
BbINycka BOAbl. HWXHel YyacTn pobota.
BBeneH HeBepHbI Naponb unm BBeauTte npaBunbHoe nmsi
MMS NMonb30BaTensi AoMaLlHew nonb3oBaTess 1 naporb A5 AoMaLUHeN
cetn Wi-Fi. cetn Wi-Fi.
DEEBOT HaxoauTcsi BHE 30HbI Y6eauteck, uto DEEBOT Haxoautcs
[eViCTBMSI CUrHana foMallHel ceTu | B 30He JeWCTBUS CurHana foMallHei
Wi-Fi. cetn Wi-Fi.
Po6oty DEEBOT
He yaanocb BkntounTe nutaHme. Haxvute
g | BbINOMHUTL kHomMKy c6poca. Korga po6ot

NoAKIYeEHNE K
JomMallHen cetn
Wi-Fi.

Po6or DEEBOT He 6bin roToB k
3anycKy HaCTPOWKN CETWU.

DEEBOT 6yaeT rotoB k HacTpolike
cetu, ero nHigukatop Wi-Fi HauyHeT
MeZAneHHO MuraThb.

Heobxoanmo 06HOBUTL
ornepauyVoHHYH CUCTEMY Ha Ballem
cMapTdoHe.

O6GHOBWTE ONEPaLMOHHYIO CUCTEMY
Ha Balem cmapTdoHe. [NpunoxeHve
ECOVACS pabotaet Ha ycTponcTBax
nop ynpaenexHnem iOS 9.0 v Bbiwwe,
Android 4.0 v BbliLwe.
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ECOVACS
ROBOTIGCS

EU-Declaration of conformity

Document number:0041
Manufacturer: Ecovacs Robotics Co., Ltd.
Address:No.18, Youxiang Road, Wuzhong District, Suzhou City, Jiangsu Province, China.

We hereby declare that the following products listed below are in accordance with the
provisions in the latest version of EC in this document.

Product designation: Automatic battery-operated cleaner
Brand: ECOVACS
ROBOTICS
Model: DG3G,DG3G.**(*=0-9)(the first * denote different
colours,the second * denote different accessories.)
Specification: Electrical appliances for household and similar purposes

EC Regulations or Directives:

RED Directive 2014/53/EU
RoHS Directive 2011/65/EU
WEEE Directive 2012/19/EU
REACH Directive 1907/2006/EC
Eco-design Directive 2009/125/EC

Standards the product is in conformity with:

EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013 EN 61000-3-2:2014
EN 60335-1:2012+A11:2014+AC:2014 +A13:2017 EN 61000-3-3:2013
EN 61558-1:2005 + A1:2009 EN 300 328 V2.1.1
EN 61558-2-16:2009 + A1:2013 EN 301 489-1 V2.1.1
EN 62233:2008 EN 301 489-17 V3.1.1
EN 55014-1:2017 EN 62311:2008

EN 55014-2:2015 EN 50564: 2011

For EU Declaration of Conformity information in multiple languages, visit https://www.ecovacs.com/global/compliance

Informationen zur EU-Konformitatserklarung erhalten Sie in mehreren Sprachen unter https://www.ecovacs.com/global/compliance
Para obtener informacion sobre la declaracion de conformidad de la UE en varios idiomas, visite https://www.ecovacs.com/global/compliance
Pour obtenir des informations sur la Déclaration de conformité de 'UE en plusieurs langues, visitez https://www.ecovacs.com/global/compliance
Per informazioni sulla Dichiarazione di conformita UE in piu lingue, visitare https://www.ecovacs.com/global/compliance

[insi nonyyexus uHgopmaumm o [eknapauuu o cootBetctBumn EC Ha pasHbix si3blkax nepeiavTe no agpecy

https://www.ecovacs.com/global/compliance
/ X’v;e Z\}Va;/
Signature:

General Manager: Zhuang Jianhua
Date: 2018-8-22
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Ecovacs Robotics Co., Ltd
No. 18 You Xiang Road, Wuzhong District,
Suzhou City, Jiangsu Province, P.R.China 451-1602-0144



