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Congratulations on the purchase of your ECOVACS ROBOTICS WINBOT!
We hope it brings you many years of satisfaction. We trust the purchase of your
new robot will help keep your home clean and provide you more quality time to
do other things.

Live Smart. Enjoy Life.

Should you encounter situations that have not been properly addressed in
this Instruction Manual, please contact our Customer Service Center where a
technician can address your specific problem or question.

For more information, please visit the ECOVACS ROBOTICS official website:
www.ecovacs.com

The company reserves the right to make technological and/or design changes
to this product for continuous improvement.

Thank you for choosing WINBOT!
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1. Important Safety Instructions

When using an electrical appliance, basic precautions should
always be followed, including the following:

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE USING THIS APPLIANCE.
SAVE THESE INSTRUCTIONS

. This appliance can be used by persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities or lack of experience and
knowledge if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and understand
the hazards involved. Children shall not play with the appliance.
The appliance is not to be used if it has been dropped, if there are
visible signs of damage or if it is leaking. Keep the appliance out
of reach of children when it is energized.

. Do not use the Appliance in extremely hot or cold

environments (below 0°C/32°F or above 40°C/104°F, above
65% humidity). The Appliance can be used to clean outside
windows if it is properly tethered to the Safety Pod, winds are
calm, and it is not raining or snowing.

Please ensure the Appliance is plugged in while it is cleaning.
The Appliance has a Back-Up Battery that charges during use.
The Back-Up Battery powers the Appliance if it becomes
unplugged or the electricity fails.

Do not leave the Appliance unattended when it is plugged in.
For household use ONLY. Do not use the Appliance in
commercial or industrial environments.

Do not use the Appliance on cracked glass.

Only use accessories recommended or supplied by the manufacturer.
Only use the Power Adapter supplied by the manufacturer.

Please make sure your power supply voltage matches the
power voltage marked on the Power Adapter.

Do not use the Appliance on a framed window with a frame
smaller than 5mm (0.2 inches).

. Do not use the Appliance on wet or greasy windows.
. Store the Appliance away from heat and flammable materials.
. Do not use the Appliance if it does not firmly attach to the glass or

has visible signs of damage.

. To reduce the risk of electrical shock, do not put the Appliance

in water or other liquid. Do not place or store Appliance where
it can fall or be pulled into a tub or sink.

. Do not touch power plug or the Appliance with wet hands.
. Do not charge the Appliance in extremely hot or cold

environments, or it may affect battery life span.



ECOVACS
ROBOTIGCS

1. Important Safety Instructions

16. When charging the Appliance, do not place it on other
electrical appliances and keep it away from fire and liquid.

17. Take care not to damage the power cord. Do not pull on or
carry the Appliance by the power cord, use the power cord as a
handle, close a window on the power cord, or put heavy weights
on the power cord. Keep power cord away from hot surfaces.

18. Do not use with a damaged power cord or receptacle. Do not
use the Appliance if it is not working properly, has been dropped,
damaged, or come in contact with water. It must be repaired by
the manufacturer or its service agent in order to avoid a hazard.

19. If the supply cord is damaged, it must be replaced by the
manufacturer or its service agent in order to avoid a hazard.

20. The plug must be removed from the receptacle before cleaning
or maintaining the Appliance. Do not unplug the Power Adapter
by pulling on the power cord.

21. The Back-Up Battery must be replaced by the manufacturer or
its service agent in order to avoid a hazard.

22. The Back-Up Battery must be removed and discarded according
to local laws and regulations before disposal of the Appliance.

23. The Appliance must be disconnected from the receptacle
before removing the battery for disposal of the Appliance.

24. Please dispose of used batteries according to local laws and regulations.

25. Do not incinerate the Appliance even if it is severely damaged.
The battery can explode in a fire.

26. The Appliance must be used in accordance with the directions
in this Instruction Manual. The company cannot be held liable or
responsible for any damages or injuries caused by improper use.

27.WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use
the detachable supply unit EA10952 provided with this Appliance.

28. The robot contains batteries that are only replaceable by
skilled persons.

29. The Remote Control requires two non-rechargeable AAA R03
batteries. To replace the battery of the Remote Control, please
turn over the Remote Control, press and remove its Battery
Cover. Remove the batteries, and insert the new batteries with the
correct polarity. Reassemble the Battery Cover.

30. Non-rechargeable batteries are not to be recharged.

31. Different types of batteries or new and used batteries are not
to be mixed.

32. Batteries of the Remote Control are to be inserted with the

correct polarity.
B °
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1. Important Safety Instructions

33. Exhausted batteries are to be removed from the Appliance
and safely disposed of.

34. If the Remote Control is to be stored unused for a long period,
the batteries should be removed.

35. The supply terminals are not to be short-circuited.

36. The plug and the Power Adapter must be used indoor.

For EU Countries
For EU Declaration of Conformity information, visit
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

Correct Disposal of this Product

This marking indicates that this product should not be disposed of
with other household waste throughout the EU. To prevent possible
harm to the environment or human health from uncontrolled waste
disposal, recycle it responsibly to promote the sustainable reuse of
material resources. To recycle your used device, please use the return
and collection systems or contact the retailer where the product was
purchased. They can safely recycle this product.

il
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2. Package Contents and Technical Specifications

2.1 Package Contents

WINBOT + Safety Power Adapter Instruction Manual
Pod and Tether

i T

Remote Control  (3) Cleaning Pads WINBOT (1) WINBOT Finishing Cloth
with Batteries Cleaning Solution Extension Cord
(1.5m/4’117)

2.2 Specifications

WINBOT model W950
Working Voltage 24V DC Rated Power 75W
Battery model S04-LI-148-650 | Battery Specification Lithium 14.8V,
650mAh
Remote Control
Remote Control Battery Model AAA RO3
Rated output voltage of Remote Control battery 1.5V DC
Power Adapter: EA10952
Input: 100-240V AC 50-60Hz 1.5A Output: 24V DC  3.75A
Off/Standby Mode Power Less than 0.50W

Output power of the wireless module is less than 100mW.
* Technical and design specifications may be changed in the course of continuous product improvement.

B °



2. Package Contents and Technical Specifications
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2.3 Product Diagram

WINBOT
1 >=m <A
2 )
3 WINBOT
el
4
i <3
T
1. Speaker
2. Status Indicator Light/START/PAUSE Button
3. Handle
4. Upgrade Port (for after-sale service)
5. Power Cord
6. Edge Detection Sensors
7. Cleaning Pad
8. Squeegee
9. Bottom Power Switch

10. Bottom Status Indicator Light
11. Suction Sensor

12. Fan

13. Driving Treads

14. Balance Wheel

15. Cleaning Pad Plate

16. Cleaning Pad Velcro

17. Side Rollers

Remote Control

‘B

1. RESET Button

2. Direction Control Buttons

3. START/PAUSE Button

4. Remote Control Pairing Button




3. Operating WINBOT

/////

Do not use WINBOT on a framed window
with a frame smaller than 5mm (0.2”).

If WINBOT’s Status Indicator Light flashes
GREEN after powering ON, the Back-Up
Battery requires charging. Keep WINBOT
plugged in to charge the Back-Up Battery until
the Status Indicator Light flashes BLUE, and
WINBOT can now start cleaning. The Back-
Up Battery is fully charged when the Status
Indicator Light stops glowing.

v/

=>45cm |

=>45cm

A

WINBOT can clean framed or frameless glass,
larger than 45cm x 45cm (17.7” x 17.77).

AN

If the window is covered with dirt, clean a
small area on the glass before use and place
WINBOT there.

B’



3. Operating WINBOT

= WINBOT is intended to be used for maintenance cleaning on common windows. The product is
not designed to replace heavy-duty or first time cleaning.

= Please ensure there is a 15cm (5.9”) clearance between the glass and obstacles in the room like

curtains or furniture.

WINBOT can clean horizontally mounted glass but only when using the Direction Control

Buttons on the Remote Control.

= WINBOT can clean glass mounted at an angle but may not operate normally; in such a case, a
person should be in the vicinity to assist should there be a problem.

= Do not use WINBOT upside down.

Please refer to the glass manufacturer's care and cleaning instructions before using WINBOT on glass
with an uneven surface, such as frosted, textured, patterned, or coated glass. ECOVACS ROBOTICS
cannot be responsible for damage due to improper use on these surfaces.

3.2 Attach the Cleaning Pad(Pre-installed)

Turn WINBOT over and attach the Cleaning Pad
to the bottom of WINBOT smoothly. The white side
of the Cleaning Pad attaches to the Velcro, and
the gray microfiber side faces out. Make sure the
Cleaning Pad does not cover the Squeegee or Edge
Detection Sensors.

3.3 Assemble the Power Adapter

° By



‘ End A: WINBOT Power Cord End B: Power Adapter Power Cord ’

Connect End A and End B and tighten.

* If the length of the power cord restricts WINBOT’s movement, a WINBOT Extension Cord can
be used. Disconnect End A and End B, and connect them with both ends of the Extension Cord
respectively and tighten.

* Only one Extension Cord can be used with WINBOT.

Bl °



3. Operating WINBOT

3.5 Place the Safety Pod

Wipe the surface of the Safety Pod’s suction cup

clean with the provided Finishing Cloth.

If WINBOT is being used to clean an inside window:
Press the Safety Pod FIRMLY on the top corner
of the inside window. Make sure the Safety Pod is
attached securely in place.

If WINBOT is being used to clean an outside
window: Press the Safety Pod FIRMLY on the inside
of the window being cleaned. Make sure the Safety

Pod is attached and securely in place.

" B
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3. Operating WINBOT

3.6 Spray Cleaning Solution

* It is recommended to use WINBOT with WINBOT Cleaning Solution from ECOVACS. Using
tap water or other cleaners could have an adverse effect on cleaning performance. Using other
cleaning solutions could potentially nullify the warranty.

Spray the each side of the Cleaning Pad with After spraying, wipe the bottom of WINBOT
the provided WINBOT Cleaning Solution 8 with the provided Finishing Cloth.
times.

3.7 Start
Plug in WINBOT

I * Do not unplug WINBOT while it is cleaning. I

Bl "
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3. Operating WINBOT

B3 Power ON
= Move the Power Switch to the “ — ” position.
WINBOT is powered ON when the Status
Indicator Light flashes BLUE.

* Keep objects away from WINBOT’s Fan to
avoid blockage.

Place on the Glass

= Place WINBOT on the window at least 10cm
(4”) from window corners or other obstacles.
WINBOT has successfully attached to the
window when the Status Indicator Light glows a
continuous BLUE.

---I\./-I--.--

10cm

* Please ensure there is a 15cm (5.9”) clearance
between the glass and obstacles in the room
like curtains or furniture.

) start

= Start WINBOT by pressing the START/PAUSE
Button on the robot or on the Remote Control.

> B



3. Operating WINBOT

3.8 Pause

Pause WINBOT during cleaning by pressing
the START/PAUSE button on the robot or on
the Remote Control.

3.9 Stop

Direct WINBOT to move forward, backward, left
and right using the Direction Control Buttons on
the Remote Control when Paused. WINBOT
cleans when the Direction Control Buttons are
used.

When WINBOT completes its cleaning cycle, it returns to the place it started and beeps.

] Remove WINBOT

= Grasp the robot’s Handle. Press and
hold the START/PAUSE Button on the
robot for approximately 5 seconds and
the fan will stop. Remove WINBOT from
the window. Polish away any marks left
on the glass from the robot’s removal
with the provided Finishing Cloth.

B Power OFF

= Move the Power Switch to the “Q” position.

By



3. Operating WINBOT

Remove the Safety Pod. 3 Unplug WINBOT
= Polish away any marks left on the glass
from the Safety Pod’s removal with the
provided Finishing Cloth.

Notes: If WINBOT has a problem and the indicator Light flashes RED, it can be reset by pressing the
RESET Button on the Remote Control. See “Troubleshooting” for details.

Before performing cleaning and maintenance on WINBOT, Power OFF and unplug WINBOT from
the receptacle.

4.1 Cleaning Pad

Turn WINBOT over and remove the Cleaning N ' P
Pad. Soak the Cleaning Pad in cool, clean -Q-

water for 2 minutes. Hand wash with mild
detergent and lay flat to dry. Allow it to dry
completely before re-attaching it to WINBOT.

* Do NOT use a wet Cleaning Pad on WINBOT or it may slip on the window.

* Washing the Cleaning Pad regularly can extend its service life.

* If the Cleaning Pad becomes worn or no longer fits exactly within the Velcro area, replace it with a
new one to achieve best cleaning performance.

“ Bl



4. Maintenance

4.2 Fan, Sensors and Squeegee

Fan Side Rollers
Turn WINBOT over and wipe any debris from Wipe the four Side Rollers with the provided
the Fan with the provided Finishing Cloth to Finishing Cloth to maintain their effectiveness.

maintain suction.

Edge Detection Sensors Squeegee
Turn WINBOT over and wipe the four Edge Turn WINBOT over and wipe the Squeegee
Detection Sensors clean with the provided with the provided Finishing Cloth to maintain its
Finishing Cloth to maintain their effectiveness. effectiveness.

By °
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4. Maintenance

4.3 Driving Treads

Plug WINBOT in. Turn WINBOT over and move Inspect the Driving Treads by using the A and
the Power Switch to “ — ” position. Press and V¥ buttons on the Remote Control. Stop the
hold the START/PAUSE Button for 5 seconds to Driving Treads if dirt is seen on the Treads.
stop the Fan.

Clean any dirt on the Driving Treads with the
provided Finishing Cloth.

* When the robot's battery is low, please make sure it is fully charged before use or storage.
* If WINBOT is stored for a long period, please make sure it is powered off. Charge it at least every half
year to keep WINBOT at the peak performance.

* By
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5. Status Indicator Light and Sounds

Indicator Description
Status Indicator Light Back-Up Battery is low and is charging. WINBOT will not clean until
flashes GREEN the Back-Up Battery is properly charged.
Status Indicator Light The Status Indicator Light stops glowing when the Back-Up Battery
stops glowing is fully charged. This is normal.

Status Indicator Light

flashes BLUE WINBOT is powered ON and ready to be placed on the glass.

Status Indicator Light WINBOT has successfully adhered itself to the glass and is ready
glows a continuous BLUE | to clean.

Status Indicator Light WINBOT has a problem. Please refer to section 6, Troubleshooting,
flashes RED for details.
Status Indicator Light WINBOT has been placed in Manual Override Mode. Please refer

glows a continuous RED to section 6, Troubleshooting, for details.

WINBOT beeps in following situations:
WINBOT is powered ON.

WINBOT finishes cleaning.

WINBOT has a problem.

WINBOT emits beeps

B
EN



6. Troubleshooting

NO.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

Remote Control
does not work

WINBOT is cleaning. When
WINBOT is cleaning, only the
START/PAUSE Button works on
the Remote Control.

Pause WINBOT by pressing the
START/PAUSE button on the robot
or Remote Control. Other buttons
on the Remote Control will function
when WINBOT is paused.

The Remote Control is not
paired with WINBOT.

WINBOT arrives from the factory
paired with its Remote Control.
If the Remote Control becomes
un-paired or is replaced, it can
be re-paired.

Power ON WINBOT. At the same
time, press and hold START/PAUSE
Button on WINBOT and Pairing
button on the Remote Control.
Paring is complete when START/
PAUSE Button blinks RED, BLUE
and GREEN.

The batteries are not installed in
the Remote Control or need to
be changed.

Install or replace the batteries in the
Remote Control.

If the Remote Control does not
work and the Status Indicator
Light flashes RED, WINBOT
may need to be reset.

Reset WINBOT by pressing the
RESET Button on the Remote
Control.

Status Indicator

Light flashes BLUE
after the product is
placed on the glass

The Cleaning Pad is attached
incorrectly and is covering the
Squeegee or the Edge Detection
Sensors.

Remove the Cleaning Pad and re-
attach it making sure it is placed
exactly within its Velcro area and
does not cover the Squeegee or the
Edge Detection Sensors.

Edge Detection Sensor
malfunction.

A. Remove the Cleaning Pad and
re-attach it making sure it will not
cover or affect the Edge Detection
Sensors.

B. Clean the Edge Detection
Sensors as described in section 4.
C. If the problem persists, please
contact Customer Service.

Fan malfunction.

A. Clean the Fan as described in
section 4.

B. If the problem persists, please
contact Customer Service.

Glass is too dirty for WINBOT to
adhere properly.

Clean a small area on the glass before
use and place WINBOT there, or clean
the window by hand first and use
WINBOT for regular cleaning after that.
*WINBOT is intended to be used for
maintenance cleaning on common.
The product is not designed to replace
heavy-duty or first time cleaning.

Bl =




6. Troubleshooting

NO.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

Status Indicator
Light of the product
flashes RED

Interruption of electricity while
WINBOT was cleaning due to
power failure, plug displacement,
or loose connection to the Power
Adapter.

A. Connect WINBOT to the Power
Adapter and plug into the wall
receptacle. Press Start/Pause Button
on WINBOT or on the Remote Control.
WINBOT will resume cleaning.

B. In case of power failure, and the
above solution does not work, please
use the Direction Control Buttons on
the Remote Control to direct WINBOT
to a position on the window where you
can safely reach it, turn off the fan and
remove it from the window. If power
has resumed, place WINBOT on the
window again and restart.

WINBOT has moved over a
problem area and is losing suction.

A. Press the RESET Button on the
Remote Control. Use the Direction
Control buttons on the Remote
Control to move WINBOT away from
the problem area and at least 10cm/4”
from window corners and obstacles.
Restart WINBOT.

B. Press the RESET Button on

the Remote Control, then use the
Direction Control Buttons to direct
WINBOT to clean around the problem
area.

The Cleaning Pad Plate turned
before WINBOT reached the edge
of the window.

A. Remove WINBOT from the window
and power OFF. Spray additional
Cleaning Solution on the Cleaning
Pad, power ON and restart.

B. Remove WINBOT from the
window and power OFF. If the
Cleaning Pad Plate is not in a vertical
or horizontal position, grasp the
robot’s handle and turn it until it stops.
Power ON WINBOT and restart.

C. If the problem persists, please
contact Customer Service.

Edge Detection Sensors are dirty.

Wipe the four Edge Detection Sensors
clean as described in section 4. If

the problem persists, please contact
Customer Service.

Back-Up Battery is damaged.

Please contact Customer Service.

B



6. Troubleshooting

NO.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

WINBOT moves in
an irregular pattern
during cleaning.

There is too much dirt and debris
on the window.

A. Spray additional Cleaning Solution
on the Cleaning Pad.

B. Clean the Driving Treads as
described in section 4.

C. Replace the Cleaning Pad and
restart the cleaning cycle.

D. Use the Remote Control to control
the cleaning by pressing Direction
Buttons.

E. Clean the window by hand first
and use WINBOT for regular cleaning
after that.

*WINBOT is intended to be used for
maintenance cleaning on common
windows. The product is NOT
designed to replace heavy duty or first
time cleaning.

WINBOT is stuck
with Indicator Light
flashing, and cannot
move, be controlled
by the Remote
Control, or be reset
by pressing RESET.

Insufficient suction or Edge
Detection Sensor signal abnormity.

A. Press the RESET Button on the
Remote Control.

B. If WINBOT does not Reset, it
must be placed in Manual Override
Mode. Hold the RESET Button on
the Remote Control until the Status
Indicator Light glows a continuous
RED. In Manual Override Mode,
the Direction Control Buttons on the
Remote Control are activated. Use
the Direction Control Buttons to move
WINBOT to a position away from
edges and where you can safely
reach it. Remove WINBOT from the
window and power OFF. Power ON
and restart.

*When using the Manual Override
Mode, do not leave WINBOT attached
to the glass.

C. If the problem persists, please
contact Customer Service.

“
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Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf lhres neuen WINBOT von ECOVACS ROBOTICS!
Wir hoffen, dass er viele Jahre lang zu lhrer vollen Zufriedenheit arbeiten wird.
Wir sind sicher, dass er lhnen dabei helfen wird, Ihr Zuhause sauber zu halten,
wahrend Sie Ihre wertvolle Zeit fur die angenehmen Dinge im Leben nutzen.
Live Smart. Enjoy Life.

Sollten Sie mit einer Situation konfrontiert sein, die in dieser
Bedienungsanleitung nicht ausreichend behandelt wird, wenden Sie sich
an das Kundenservicecenter, damit sich ein Techniker mit Ihrem speziellen
Problem bzw. Ihrer Frage befassen kann.

Weitere Informationen finden Sie auf der offiziellen Webseite von ECOVACS
ROBOTICS: www.ecovacs.com

Das Unternehmen behalt sich im Sinne einer kontinuierlichen Verbesserung
das Recht auf technische Anderungen und/oder Designéanderungen an diesem
Produkt vor.

Vielen Dank, dass Sie sich fiir einen WINBOT entschieden haben.

o Jid
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1. Wichtige Sicherheitshinweise

Beim Gebrauch eines elektrischen Gerates sind einige
grundlegende Sicherheitshinweise zu beachten. Dazu gehdren
auch die folgenden Hinweise:

LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN VOR GEBRAUCH DIESES
GERATES.

BEWAHREN SIE DIESE ANWEISUNGEN AUF

1. Dieses Gerat ist zur Verwendung durch Personen mit
eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder fehlenden Erfahrungen und Kenntnissen
geeignet, sofern sie beaufsichtigt werden oder angeleitet
werden, wie das Gerat sicher zu handhaben ist, und die
damit verbundenen Gefahren verstehen. Kinder dirfen das
Gerat nicht als Spielzeug verwenden. Das Gerat darf nicht
verwendet werden, wenn es heruntergefallen ist, sichtbare
Beschadigungen aufweist oder auslauft. Halten Sie das Gerat
von Kindern fern, wenn es in Betrieb ist.

2. Setzen Sie das Gerat nicht in sehr warmen oder kalten
Umgebungen ein (unter 0 °C oder Uber 40 °C, Uber 65 %
Luftfeuchte). Das Gerat kann zur Reinigung der AuRenflachen
von Fenstern verwendet werden, wenn es richtig an der
Sicherheitshalterung befestigt ist, kein starker Wind weht und
es nicht regnet oder schneit.

3. Stellen Sie sicher, dass das Gerat wahrend der Reinigung an
die Stromversorgung angeschlossen ist. Das Gerat verflgt
uber einen Reserveakku, der wahrend des Gebrauchs
aufgeladen wird. Der Reserveakku versorgt das Gerat mit
Strom, wenn es vom Stromnetz getrennt wird oder der Strom
ausfallt.

4. Lassen Sie das angeschlossene Gerat nicht unbeaufsichtigt
stehen.

5. Verwenden Sie das Gerat AUSSCHLIESSLICH im Haushalt.
Setzen Sie das Gerat nicht in gewerblichen oder industriellen
Anwendungen ein.

6. Verwenden Sie das Gerat nicht an gesprungenen Glasflachen.

7. Verwenden Sie ausschlieBlich empfohlene oder vom Hersteller
gelieferte Zubehdrteile. Verwenden Sie nur den Netzteiladapter,
der vom Hersteller mitgeliefert wird.

8. Stellen Sie sicher, dass |hre Netzspannung mit der auf dem
Typenschild des Netzteils angegebenen Netzspannung

Ubereinstimmt.
o= |
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1. Wichtige Sicherheitshinweise

9.
10.
1.
12.
13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.

20.

il o=

Verwenden Sie das Gerat nicht an gerahmten Fenstern, wenn
der Rahmen kleiner als 5 mm ist (0,2 Zoll).

Setzen Sie das Gerat nicht in an nassen oder verschmierten
Fenstern ein.

Bewahren Sie das Gerat nicht in der Nahe von Warmequellen
oder entflammbaren Materialien auf.

Verwenden Sie das Geréat nicht, wenn es nicht fest am Glas
haftet oder sichtbar beschadigt ist.

Tauchen Sie das Gerat nicht in Wasser oder andere
Flissigkeiten, um die Gefahr von Elektroschocks zu
minimieren. Stellen Sie das Geréat nicht an Orten ab, an denen
es in eine Wanne oder Spile fallen oder gezogen werden
kann.

Berlhren Sie das Netzkabel oder das Gerat nicht mit nassen
Handen.

Laden Sie das Gerat nicht in sehr warmen oder kalten
Umgebungen auf. Dies kann die Akkulebensdauer
beeintrachtigen.

Platzieren Sie das Gerat wahrend des Aufladens nicht auf
anderen elektrischen Geraten, und lassen Sie es nicht in die
Nahe von Feuer und FlUussigkeiten kommen.

Achten Sie darauf, dass das Netzkabel nicht beschadigt
wird. Ziehen oder tragen Sie das Gerat nicht am Netzkabel,
verwenden Sie das Netzkabel nicht als Griff, klemmen Sie das
Netzkabel nicht im Fenster ein und stellen Sie keine schweren
Gegenstande auf das Netzkabel. Halten Sie das Netzkabel
von heilen Flachen fern.

Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn das Netzkabel
oder die Steckdose beschadigt sind. Verwenden Sie das
Gerat nicht, wenn es nicht einwandfrei funktioniert oder es
heruntergefallen, beschadigt oder mit Wasser in Berlhrung
gekommen ist. Wenn das Netzkabel beschadigt ist,
muss es durch den Hersteller oder dessen Kundendienst
ausgewechselt werden, damit keine Gefahr davon ausgeht.
Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es durch den
Hersteller oder dessen Kundendienst ausgewechselt werden,
damit es keine Gefahr darstellt.

Vor dem Reinigen oder Warten des Gerats muss der Stecker
aus der Steckdose gezogen werden. Ziehen Sie nicht am
Netzkabel, um den Netzteiladapter zu trennen.
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1. Wichtige Sicherheitshinweise

21. Der Reserveakku muss gegebenenfalls durch den Hersteller
oder dessen Kundendienst ausgewechselt werden, um
Risiken zu vermeiden.

22.Vor dem Entsorgen des Gerats muss der Reserveakku
entfernt und entsprechend den o6rtlichen Gesetzen und
Vorschriften entsorgt werden.

23. Vor dem Herausnehmen des Akkus zur Entsorgung des
Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

24. Gebrauchte Akkus sind entsprechend den o6rtlichen Gesetzen
und Vorschriften zu entsorgen.

25.Verbrennen Sie das Gerat nicht, auch wenn es stark
beschadigt ist. Die Akkus konnen im Feuer explodieren.

26. Verwenden Sie das Gerat immer gemaly den Anweisungen in
dieser Bedienungsanleitung. Das Unternehmen Ubernimmt
keine Haftung fur Verletzungen und Schaden, die durch
unsachgemaflle Verwendung entstehen.

27.WARNUNG: Verwenden Sie zum Wiederaufladen des Akkus
ausschlieRlich das mit dem Gerat mitgelieferte abnehmbare
Netzteil EA10952.

28. Der Roboter enthalt Akkus, die nur durch geschultes Personal
ausgewechselt werden durfen.

29. Fir die Fernbedienung werden zwei nicht wiederaufladbare
AAA-Batterien benotigt. Um die Batterien der Fernbedienung
auszutauschen, drehen Sie die Fernbedienung um und
dricken auf die Abdeckung des Batteriefachs, um diese zu
entfernen. Nehmen Sie die Batterien heraus, und setzen Sie
neue Batterien mit der richtigen Polzuordnung ein. Setzen Sie
dann die Batteriefachabdeckung wieder auf.

30. Nicht wiederaufladbare Akkus dirfen nicht aufgeladen
werden.

31. Verschiedene Batterietypen oder neue und gebrauchte
Batterien durfen nicht gemeinsam verwendet werden.

32. Die Batterien der Fernbedienung mussen mit der richtigen
Polaritat eingesetzt werden.

33. Leere Batterien missen aus dem Gerat entfernt und sicher
entsorgt werden.

34. Wird die Fernbedienung langere Zeit nicht verwendet, so
sollten die Batterien herausgenommen werden.

35. Die Anschlussklemmen durfen nicht kurzgeschlossen werden.

36. Der Stecker und der Netzteiladapter dirfen nur im
Innenbereich verwendet werden.

25
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1. Wichtige Sicherheitshinweise

Fur EU-Lander
Informationen zur EU-Konformitatserklarung erhalten Sie unter
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

—
OrdnungsgemaRe Entsorgung dieses Produkts

Diese Kennzeichnung gibt an, dass das Produkt EU-weit nicht
mit dem Hausmdull entsorgt werden darf. Recyceln Sie das Gerat
verantwortungsvoll, um die nachhaltige Wiederverwendung
der Materialien zu unterstitzen und mogliche Umwelt- oder
Gesundheitsschaden durch eine unkontrollierte Abfallentsorgung
zu vermeiden. Verwenden Sie zum Recyceln lhres gebrauchten
Gerates entsprechende Rickgabe- und Sammelsysteme, oder
wenden Sie sich an den Handler, bei dem Sie das Gerat gekauft
haben. Er kann das Produkt sicher entsorgen.

*



ECOVACS
ROBOTIGCS

2. Lieferumfang und technische Daten

2.1 Lieferumfang

WINBOT 11l

WINBOT + Sicherheitshalterung Netzteiladapter Bedienungsanleitung
und Sicherungsseil

1 © =

Fernbedienung  (3) Reinigungstiicher WINBOT- (1) WINBOT- Poliertuch
mit Batterien Reinigungslésung  Verlangerungskabel
(1,5m)

2.2 Technische Daten

WINBOT-Modell W950
Betriebsspannung 24 V (Gleichstrom) | Nennleistung 75W
I Lithium 14,8 V,

Akkumodell S04-L1-148-650 Akku-Spezifikation

650 mAh

Fernbedienung
Modell mit batteriebetriebener Fernbedienung AAA RO3
Ausgangsnennspannung der 1,5 V (Gleichstrom)
Fernbedienungsbatterie
Netzteiladapter: EA10952

Eingang: 100-240 V (Wechselstrom) 50-60 Hz | Ausgang: 24 V (Gleichstrom) 3,75A
1,5A
Stromverbrauch im ausgeschalteten Weniger als 0,50W
Zustand/Standby-Modus

Ausgangsleistung des WLAN-Moduls liegt unter 100 mW.
*Technische Daten und Konstruktionsspezifikationen kénnen im Rahmen der kontinuierlichen
Produktverbesserung geandert werden.
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2. Lieferumfang und technische Daten

2.3 Produktzeichnung
WINBOT

2 <)
3 WINBOT
Ee
4
5 i

==

1. Lautsprecher

2. Statusleuchte/START-/PAUSE-Taste

3. Griff

4. Aktualisierungsanschluss (fir Kundendienst)

5. Netzkabel

6. Kantenerkennungssensoren
7. Reinigungstuch

8. Abzieher

9. Betriebsschalter auf der Unterseite

10. Untere Statusleuchte

11. Saugsensor

12. Geblase

13. Antriebsprofil

14. Ausgleichsrad

15. Reinigungstuchplatte

16. Reinigungstuch-Klettverschluss
17. Seitenrollen

Fernbedienung

1. RESET-Taste

2. Richtungssteuerungstasten

3. START-/PAUSE-Taste

4. Kopplungstaste Fernbedienung

*




3. Betrieb des WINBOT

3.1 Vor der Reinigung

Verwenden Sie den WINBOT nicht an
gerahmten Fenstern, wenn der Rahmen
kleiner als 5 mm ist (0,2”).

/// V\W\V\,j:

Blinkt die Statusleuchte des WINBOT
nach dem Einschalten GRUN, muss der
Reserveakku aufgeladen werden. Lassen
Sie den WINBOT so lange angeschlossen,
bis die Statusleuchte BLAU blinkt, um den
Reserveakku aufzuladen. Danach kann der
WINBOT mit der Reinigung starten. Der
Reserveakku ist vollstandig aufgeladen,
wenn die Statusanzeige nicht mehr leuchtet.

7/

=>45cm |

=>45cm

ry

WINBOT kann gerahmtes und ungerahmtes
Glas reinigen, das gréRer als 45 cm x 45 cm
(17,7" x 17,7”) ist.

AN

Ist das gesamte Fenster verschmutzt,
reinigen Sie vor der Verwendung einen
kleinen Bereich, in dem Sie dann den
WINBOT aufstellen.

o [
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3. Betrieb des WINBOT

Der WINBOT ist fur die regelmaRige Reinigung an handelsiiblichen Fenstern vorgesehen. Das
Produkt ist nicht fiir die Hochleistungs- oder Erstreinigung ausgelegt.

Stellen Sie sicher, dass zwischen dem Glas und Hindernissen im Raum wie Vorhangen und
Mébeln 15 cm (5,9”) Platz ist.

Der WINBOT kann waagerecht montiertes Glas reinigen, jedoch nur unter Verwendung der
Richtungssteuerungstasten an der Fernbedienung.

Der WINBOT kann winkelig montiertes Glas reinigen. Dabei kann es jedoch zu
Funktionseinschrankungen kommen. Daher sollte sich eine Person in der Nahe aufhalten, um
bei Problemen eingreifen zu kénnen.

Verwenden Sie den WINBOT nicht kopfiber.

Beachten Sie die Pflege- und Reinigungsanweisungen des Herstellers, bevor Sie den
WINBOT auf Glas mit unebener Oberflache verwenden, beispielsweise mattem, strukturiertem,
gemustertem oder beschichtetem Glas. ECOVACS ROBOTICS haftet nicht fir Schaden durch
die unsachgemafe Verwendung an solchen Oberflachen.

3.2. Anbringen des Reinigungstuches(vorinstalliert)

Drehen Sie den WINBOT um, und bringen Sie
das Reinigungstuch glatt an der Unterseite
des WINBOT an. Die weille Seite des
Reinigungstuches wird am Klettverschluss
befestigt, die graue Mikrofaserseite zeigt
nach auBen. Stellen Sie sicher, dass das
Reinigungstuch nicht den Abzieher oder die
Kantenerkennungssensoren verdeckt.

3.3 Zusammensetzen des Netzteiladapters

il o=



3. Betrieb des WINBOT

3.4 Anbringen des Sicherungsseils

‘ Ende A: WINBOT-Netzkabel Ende B: Netzteiladapter-Netzkabel ’

Bringen Sie Ende A und Ende B an,
und ziehen Sie fest.

* Wenn die Lange des Netzkabels die Bewegungsfreiheit des WINBOT einschrankt, kénnen Sie
ein WINBOT-Verlangerungskabel verwenden. Losen Sie die Enden A und B, verbinden Sie
sie mit den entsprechenden Enden des Verlangerungskabels, und ziehen Sie fest.

* Es darf nur ein Verlangerungskabel mit dem WINBOT verbunden werden.

o |
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3. Betrieb des WINBOT

3.5 Anbringen der Sicherheitshalterung

Wischen Sie die Oberflache des Saugnapfes an

der Sicherheitshalterung mit dem mitgelieferten
Poliertuch sauber.

Bei Verwendung des WINBOT zur Reinigung /
der Innenflachen von Fenstern: Dricken Sie

die Sicherheitshalterung FEST an eine innere

obere Ecke des Fensters. Uberpriifen Sie, ob die
Sicherheitshalterung sicher und fest sitzt.

Bei Verwendung des WINBOT zur Reinigung

der AuBenflachen von Fenstern: Driicken Sie

die Sicherheitshalterung FEST an eine innere
obere Ecke des Fensters. Uberpriifen Sie, ob die
Sicherheitshalterung sicher und fest sitzt.

il o=
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3. Betrieb des WINBOT

3.6 Spriihreinigungslosung

* Es wird empfohlen, den WINBOT mit der WINBOT-Reinigungslésung von ECOVACS zu
verwenden. Die Verwendung von Leitungswasser und anderen Reinigungsmitteln kann die
Reinigungsleistung beeintrachtigen. Die Verwendung anderer Reinigungslésungen kann zum

Erldschen der Garantie fiihren.

Besprihen Sie beide Seiten des
Reinigungstuchs 8-mal mit der mitgelieferten
WINBOT-Reinigungslésung.

3.7 Start

SchlieBen Sie den WINBOT an eine
Steckdose an.

*Trennen Sie den WINBOT wéahrend der
Reinigung nicht von der Steckdose.

Wischen Sie die Unterseite des WINBOT
nach dem Bespriihen mit dem mitgelieferten
Poliertuch ab.

=
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3. Betrieb des WINBOT

BJ Einschalten des Gerits
= Bringen Sie den Betriebsschalter in die
Stellung ,|]—". Der WINBOT ist eingeschaltet,
wenn die Statusleuchte BLAU blinkt.

* Halten Sie Gegenstande vom Geblase
des WINBOT fern, um Blockierungen zu
vermeiden.

Platzieren Sie das Gerat auf dem Glas

= Setzen Sie den WINBOT mit mindestens
10 cm (4") Abstand von den Fensterecken
und anderen Hindernissen auf das Fenster.
Der WINBOT ist erfolgreich am Fenster
angebracht, wenn die Statusleuchte
durchgehend BLAU leuchtet.

* Stellen Sie sicher, dass zwischen dem Glas
und Hindernissen im Raum wie Vorhangen
und Mobeln 15 cm (5,9”) Platz ist.

) start

= Starten Sie den WINBOT, indem Sie die
START-/PAUSE-Taste am Roboter oder an
der Fernbedienung drlicken.

*



3. Betrieb des WINBOT

3.8 Pause

Sie kénnen den WINBOT wahrend der Sie kénnen den WINBOT vorwarts,
Reinigung anhalten, indem Sie die START-/ rickwarts, nach rechts und nach links
PAUSE-Taste am Roboter oder an der steuern, indem Sie wahrend einer
Fernbedienung driicken. Betriebsunterbrechung die Richtungstasten

an der Fernbedienung nutzen. Der WINBOT
reinigt bei Verwendung der Richtungstasten.

3.9 Stopp

Nach Abschluss des Reinigungszyklus kehrt der WINBOT zu seinem Ausgangsplatz zuriick
und piept.

B Nehmen Sie den WINBOT ab: E) Ausschalten
= Greifen Sie den Roboter an seinem Giriff. = Bringen Sie den Betriebsschalter in die
Halten Sie die START-/PAUSE-Taste am Stellung 0",

Roboter ca. 5 Sekunden gedriickt. Das
Geblase halt dann an. Nehmen Sie den
WINBOT vom Fenster ab. Entfernen Sie
mit dem mitgelieferten Poliertuch ggf. am
Fenster befindliche Spuren, die durch
das Abnehmen des Roboters entstanden
sind.

’II
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3. Betrieb des WINBOT

[E) Entfernen Sie die Sicherheitshalterung. [J Trennen Sie den WINBOT von
= Entfernen Sie mit dem mitgelieferten der Steckdose.
Poliertuch ggf. am Fenster befindliche
Spuren, die durch das Abnehmen der
Sicherheitshalterung entstanden sind.

Hinweise: Bei Problemen blinkt die Statusleuchte des WINBOT ROT. Das Gerat kann dann
durch Dricken der RESET-Taste an der Fernbedienung zurlickgesetzt werden. Weitere
Informationen finden Sie im Abschnitt ,Fehlerbehandlung®.

Schalten Sie den WINBOT aus, und trennen Sie das Gerat vom Netz, bevor Sie Reinigungs-
oder Wartungsarbeiten am Gerat durchfiihren.

4.1 Reinigungstuch

Drehen Sie den WINBOT um, und entfernen N ' P
Sie das Reinigungstuch. Weichen Sie das -Q-
Reinigungstuch 2 Minuten in sauberem
kalten Wasser ein. Waschen Sie das Tuch
per Hand mit einem milden Reinigungsmittel,
und legen Sie es flach zum Trocknen aus.
Lassen Sie das Tuch vollstandig trocknen,
bevor Sie es wieder am WINBOT befestigen.

* Verwenden Sie NIEMALS ein nasses Reinigungstuch am WINBOT, denn sonst kénnte das
Gerat am Fenster ins Rutschen geraten.

* RegelmaRige Reinigung des Reinigungspads verlangert seine Lebensdauer.

* Ersetzen Sie das Reinigungstuch durch ein neues, wenn es verschlissen ist oder nicht mehr
richtig in den Klettverschlussbereich passt, um eine optimale Reinigungsleistung zu erzielen.

*



4. Wartung

4.2 Geblase, Sensoren und Abzieher

Geblase

Drehen Sie den WINBOT um, und wischen
Sie mit dem mitgelieferten Poliertuch
Verschmutzungen vom Geblase ab, um die
Saugwirkung aufrechtzuerhalten.

Kantenerkennungssensoren
Drehen Sie den WINBOT um, und wischen
Sie mit dem mitgelieferten Poliertuch die
vier Kantenerkennungssensoren ab, um ihre
Leistungsfahigkeit aufrechtzuerhalten.

Seitenrollen

Wischen Sie mit dem mitgelieferten
Poliertuch die vier Seitenrollen ab, um ihre
Leistungsfahigkeit aufrechtzuerhalten.

Abzieher

Drehen Sie den WINBOT um, und wischen
Sie mit dem mitgelieferten Poliertuch den
Abzieher ab, um die Leistungsfahigkeit
aufrechtzuerhalten.
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4. Wartung

4.3 Antriebsprofil

Verbinden Sie den WINBOT mit einer Uberpriifen Sie mithilfe der Tasten A und ¥
Steckdose. Drehen Sie den WINBOT um, an der Fernbedienung die Antriebsprofile.
und bewegen Sie den Betriebsschalter in Halten Sie die Antriebsprofile an, wenn
die Stellung ,—". Halten Sie die START-/ daran Verschmutzungen haften.

PAUSE-Taste 5 Sekunden gedriickt, um das
Geblase anzuhalten.

@QOZOOA)

Bringen Sie den Betriebsschalter in die Reinigen Sie die Antriebsprofile mit
Stellung ,O". dem mitgelieferten Poliertuch von allen
Verschmutzungen.

* Wenn der Akkustand des Roboters niedrig ist, ist darauf zu achten, ihn vor der Verwendung
oder Lagerung wieder vollstandig zu laden.

* Falls der WINBOT langere Zeit nicht verwendet wird, ist darauf zu achten, dass er
ausgeschaltet ist. Laden Sie den Akku mindestens einmal alle sechs Monate auf, um die
maximale Leistung des WINBOT dauerhaft zu gewahrleisten.

*



5. Statusleuchte und -tone

Anzeige

Beschreibung

Statusleuchte blinkt GRUN

Der Reserveakku ist fast leer und wird aufgeladen. Der WINBOT

beginnt erst mit der Reinigung, wenn der Reserveakku ausreichend

aufgeladen ist.

Statusleuchte geht aus

Die Statusleuchte geht aus, wenn der Reserveakku vollstandig
aufgeladen ist. Dies ist normal.

Statusleuchte blinkt BLAU

Der WINBOT ist eingeschaltet und kann auf einer Glasflache
platziert werden.

Statusleuchte leuchtet
durchgehend BLAU

Der WINBOT hat sich erfolgreich am Glas festgesaugt und kann
jetzt mit der Reinigung beginnen.

Statusleuchte blinkt ROT

Es gibt ein Problem mit dem WINBOT. Weitere Informationen
finden Sie in Abschnitt 6 zur Fehlerbehandlung.

Statusleuchte leuchtet
durchgehend ROT

Der WINBOT wurde in den Modus ,Manuelles Uberschreiben®
gesetzt. Weitere Informationen finden Sie in Abschnitt 6 zur
Fehlerbehandlung.

WINBOT piept

Der WINBOT piept in den folgenden Situationen:
Der WINBOT wird eingeschaltet.

Der WINBOT hat die Reinigung beendet.

Es gibt ein Problem mit dem WINBOT.

By >



6. Fehlerbehandlung

funktioniert nicht

Fernbedienung kann neu
gekoppelt werden.

NEIN. | Funktionsstérung Mogliche Ursachen Fehlerbehebung
Der WINBOT fihrt eine Halten Sie den WINBOT an, indem
Reinigung aus. Wahrend Sie die START-/PAUSE-Taste am
der Reinigung mit dem Roboter oder an der Fernbedienung
WINBOT funktioniert nur die driicken. Bei angehaltenem
START-/PAUSE-Taste an der | WINBOT sind die anderen Tasten an
Fernbedienung. der Fernbedienung funktionsfahig.
Fernbedienung und WINBOT | Schalten Sie den WINBOT ein.
sind nicht gekoppelt. Halten Sie gleichzeitig die START-/
Der WINBOT wird ab PAUSE-Taste am WINBOT
Werk mit gekoppelter und die Kopplungstaste an der
Fernbedienung geliefert. Fernbedienung gedriickt. Gerat

1 Fernbedienung Eine entkoppelte oder neue und Fernbedienung sind gekoppelt,

wenn die START-/PAUSE-Taste
ROT, BLAU und GRUN blinkt.

In die Fernbedienung sind
keine Batterien eingesetzt,
oder die Batterien missen
ausgetauscht werden.

Setzen Sie (ggf. neue) Batterien in
die Fernbedienung ein.

Wenn die Fernbedienung
nicht funktioniert und die
Statusleuchte ROT blinkt,
muss der WINBOT ggf.
zurlickgesetzt werden.

Um den WINBOT zuriickzusetzen,
driicken Sie die RESET-Taste an
der Fernbedienung.
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6. Fehlerbehandlung

NEIN.

Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

Fehlerbehebung

Statusleuchte blinkt
BLAU, nachdem das
Gerat auf dem Glas
platziert wurde

Das Reinigungstuch sitzt
nicht richtig und verdeckt
den Abzieher oder die

Kantenerkennungssensoren.

Lésen Sie das Reinigungstuch,
und bringen Sie es neu an.
Achten Sie dabei darauf, dass es
genau im Klettverschlussbereich
sitzt und Abzieher oder
Kantenerkennungssensoren nicht
verdeckt.

Es liegt ein Fehler mit den
Kantenerkennungssensoren
vor.

A. Losen Sie das Reinigungstuch,
und bringen Sie es wieder an.
Achten Sie dabei darauf, dass es
die Kantenerkennungssensoren
nicht verdeckt.

B. Reinigen Sie die
Kantenerkennungssensoren wie in
Abschnitt 4 beschrieben.

C. Wenden Sie sich an den
Kundendienst, falls das Problem
fortbesteht.

Es liegt ein Fehler mit dem
Geblase vor.

A. Reinigen Sie das Geblase wie in
Abschnitt 4 beschrieben.

B. Wenden Sie sich an den
Kundendienst, falls das Problem
fortbesteht.

Das Glas ist so verschmutzt,
dass der WINBOT nicht
richtig haftet.

Reinigen Sie vor der Verwendung
einen kleinen Bereich der
Glasflache, auf die Sie dann den
WINBOT setzen, oder reinigen Sie
das Fenster zunachst per Hand,
und verwenden Sie den WINBOT
danach fur die regelmaRige
Reinigung.

*Der WINBOT ist fur die regelmafige
Reinigung an handelsiiblichen
Fenstern vorgesehen. Das Produkt
ist nicht fur die Hochleistungs- oder
Erstreinigung ausgelegt.
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6. Fehlerbehandlung

NEIN.

Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

Fehlerbehebung

Statusleuchte am
Gerat blinkt ROT

Die Stromzufuhr wurde
wahrend der Reinigung mit
dem WINBOT durch einen
Stromausfall, das Ziehen
des Steckers oder eine
lose Verbindung mit dem

Netzteiladapter unterbrochen.

A. Verbinden Sie den WINBOT mit
dem Netzteiladapter, und stecken
Sie den Stecker in eine Steckdose.
Driicken Sie die START-/PAUSE-
Taste am WINBOT oder der
Fernbedienung. Der WINBOT setzt
die Reinigung dann fort.

B. Funktioniert die oben
beschriebene Lésung wegen
Stromausfall nicht, kénnen Sie den
WINBOT Uber die Richtungstasten
an der Fernbedienung zu einer
Position am Fenster lenken, an der
Sie das Gerat bequem erreichen.
Schalten Sie dann das Geblase aus,
und nehmen Sie das Gerat von der
Scheibe. Wenn die Stromversorgung
wieder hergestellt ist, setzen Sie den
WINBOT wieder auf das Fenster und
starten den Vorgang neu.

Der WINBOT hat einen
Problembereich befahren,
sodass die Saugwirkung
nachgelassen hat.

A. Driicken Sie die RESET-

Taste an der Fernbedienung.
Bewegen Sie den WINBOT mit
den Richtungstasten an der
Fernbedienung mit einem Abstand
von mindestens 10 cm/4” von
Fensterrahmen und Hindernissen
aus dem Problembereich heraus.
Starten Sie den WINBOT neu.

B. Driicken Sie die RESET-Taste an
der Fernbedienung, und bewegen
Sie den WINBOT dann mithilfe der
Richtungstasten, um die Flache
um den Problembereich herum zu
reinigen.

“




6. Fehlerbehandlung

NEIN. | Funktionsstérung Mégliche Ursachen Fehlerbehebung

A. nehmen Sie den WINBOT

vom Fenster ab, und schalten

Sie das Gerat aus. Bespriihen

Sie das Reinigungstuch mit mehr
Reinigungslésung, schalten Sie das
Gerat wieder ein, und starten Sie
den Vorgang neu.

B. nehmen Sie den WINBOT

vom Fenster ab, und schalten

Sie das Gerat aus. Befindet sich
die Reinigungstuchplatte nicht in
vertikaler oder horizontaler Position,
greifen Sie den Roboter am Griff
und drehen, bis das Gerat anhalt.
Schalten Sie den WINBOT ein, und
starten Sie den Vorgang neu.

C. Wenden Sie sich an den
Kundendienst, falls das Problem
fortbesteht.

Die Reinigungstuchplatte
wurde gewendet, bevor der
WINBOT die Fensterkante
erreicht hat.

Wischen Sie die
Kantenerkennungssensoren
wie in Abschnitt 4 beschrieben
ab. Wenden Sie sich an den
Kundendienst, falls das Problem

Die
Kantenerkennungssensoren
sind verschmutzt.

fortbesteht.
Der Reserveakku ist Wenden Sie sich an den
beschadigt. Kundendienst.
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6. Fehlerbehandlung

NEIN.

Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

Fehlerbehebung

WINBOT bewegt sich
bei der Reinigung
unregelmanig

Das Fenster ist zu
verschmutzt.

A. Bespriihen Sie das
Reinigungstuch mit mehr
Reinigungslésung.

B. Reinigen Sie die Antriebsprofile
wie in Abschnitt 4 beschrieben.

C. Tauschen Sie das
Reinigungstuch aus, und starten Sie
den Reinigungszyklus neu.

D. Steuern Sie die Reinigung

Uber die Richtungstasten an der
Fernbedienung.

E. Reinigen Sie das Fenster
zunachst per Hand, und verwenden
Sie den WINBOT danach fiir die
regelmafige Reinigung.

*Der WINBOT ist fur die regelmafige
Reinigung an handelsiiblichen
Fenstern vorgesehen. Das Produkt
ist NICHT fur die Hochleistungs-
oder Erstreinigung ausgelegt.

WINBOT steht

bei blinkender
Statusleuchte still
und kann sich nicht
bewegen, lber die
Fernbedienung
gesteuert oder durch
Driicken der RESET-
Taste zurlickgesetzt
werden

Die Saugwirkung reicht
nicht aus, oder es liegt ein
Fehler beim Signal der
Kantenerkennungssensoren
vor.

A. Driicken Sie die RESET-Taste an
der Fernbedienung.

B. Wenn sich der WINBOT nicht
zurlicksetzen lasst, muss er in den
Modus ,Manuelles Uberschreiben®
geschaltet werden. Halten Sie die
RESET-Taste an der Fernbedienung
gedriickt, bis die Statusleuchte
durchgehend ROT leuchtet. Im
Modus ,Manuelles Uberschreiben®
sind die Richtungstasten an der
Fernbedienung aktiviert. Bewegen
Sie den WINBOT mithilfe der
Richtungstasten in eine kantenferne
Position, an der Sie das Gerat
bequem erreichen kdnnen. Nehmen
Sie den WINBOT vom Fenster ab,
und schalten Sie das Gerat aus.
Schalten Sie das Gerét ein, und
starten Sie den Vorgang neu.

*Im Modus ,Manuelles
Uberschreiben® darf der WINBOT
nicht am Glas bleiben.

C. Wenden Sie sich an den
Kundendienst, falls das Problem
fortbesteht.
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Le felicitamos por la compra de este ECOVACS ROBOTICS WINBOT.
Esperamos que lo utilice durante muchos afos. Confiamos en que este robot
le ayude a mantener su hogar limpio y le proporcione mas tiempo para disfrutar
de otras actividades.

Live Smart. Enjoy Life.

En caso de encontrar problemas no descritos en este Manual de Instrucciones,
pongase en contacto con nuestro Centro de Atencion al Cliente, donde un
técnico le orientara debidamente.

Para obtener mas informacion, visite la web oficial de ECOVACS ROBOTICS:
www.ecovacs.com

La compania se reserva el derecho a realizar cambios tecnolégicos o de
disefo en sus productos para una continua mejora.

Gracias por confiar en WINBOT.
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1. Instrucciones importantes de seguridad

Al usar un dispositivo eléctrico, observe siempre las precauciones
basicas de seguridad, incluidas las que se indican a continuacion:
ANTES DE USAR ESTE DISPOSITIVO, LEA ATENTAMENTE
TODAS LAS INSTRUCCIONES.

CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES

1. Este aparato puede ser utilizado por personas con
capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o
cualquier persona sin experiencia y conocimiento sobre este
tipo de dispositivos, siempre que se les supervise o se les
haya instruido sobre su uso seguro y comprendan los peligros
potenciales. Este aparato no es un juguete. El aparato no
puede utilizarse si ha sufrido una caida, si muestra dafos
visibles o si tiene algun tipo de fuga. Mantenga el aparato
fuera del alcance de los niflos cuando esté encendido.

2. No utilice el dispositivo en entornos con temperaturas
extremas (menos de 0 °C/32 °F o mas de 40 °C/104 °F, mas
del 65 % de humedad). El dispositivo se puede utilizar para
limpiar ventanas exteriores siempre que esté conectado
correctamente al soporte de seguridad, las ventanas
permanezcan fijas y no esté lloviendo o nevando.

3. Asegurese de que el dispositivo esté enchufado mientras
limpia. El dispositivo tiene una bateria de emergencia que se
recarga durante el uso. La bateria de emergencia alimentara
el dispositivo si este se desconecta o se produce un fallo
eléctrico.

No deje el dispositivo sin supervision cuando esté enchufado.

Disefiado para USO EXCLUSIVO EN EL HOGAR. No utilice

el dispositivo en espacios comerciales o industriales.

No utilice el dispositivo sobre cristal fracturado.

Emplee solo accesorios recomendados o suministrados por el
fabricante. Emplee solo el adaptador de red suministrado por el
fabricante.

8. Cerciorese de que su suministro eléctrico coincide con el

voltaje de tension que figura en el adaptador de red.

9. No utilice el dispositivo para limpiar ventanas con marcos de
una anchura inferior a 5 mm (0,2 pulgadas).

10. No utilice el dispositivo para limpiar ventanas humedas o
grasientas.
11. Guarde el dispositivo alejado de fuentes de calor o materiales

inflamables.
B v
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1. Instrucciones importantes de seguridad

12.
13.
14.
15.
16.
17.

18.

19.
20.
21.
22.

23.
24.
25.
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No utilice el dispositivo si no se adhiere firmemente al cristal o
si muestra dafnos visibles.

Para reducir el riesgo de shock eléctrico, no sumerja el
dispositivo en agua ni ningun otro liquido. No coloque el
dispositivo donde pueda caer en una bafiera o pila.

No toque el enchufe ni el dispositivo con las manos humedas.
No cargue el dispositivo en entornos con temperaturas
extremas, ya que podria afectar a la vida util de la bateria.

Al cargar el dispositivo, no lo coloque sobre otros dispositivos
eléctricos y manténgalo alejado del fuego o cualquier liquido.
Tenga cuidado de no dafnar el cable de alimentacién. No
emplee el cable de alimentacién para tirar o transportar el
dispositivo. No lo use tampoco a modo de asa. No cierre la
ventana si el cable de alimentacién queda atrapado ni coloque
un peso excesivo sobre él. Mantenga el cable de alimentacién
alejado de superficies calientes.

No use el dispositivo en caso de dafios en el cable de
alimentacion o en el enchufe. No use el dispositivo si no
funciona correctamente, si ha sufrido una caida, si esta
dafado o si ha entrado en contacto con agua. En este caso,
deberan ser reparados por el fabricante o por un técnico de
servicio, a fin de evitar posibles riesgos.

Si el cable de alimentacion eléctrico esta dafado, debera ser
reemplazado por el fabricante o por un técnico de servicio
para evitar posibles riesgos.

Retire el enchufe de la toma de corriente antes de llevar a
cabo la limpieza y el mantenimiento del dispositivo. No retire
el enchufe tirando del cable de alimentacion.

La bateria de emergencia debera ser reemplazada por el
fabricante o por un técnico de servicio para evitar posibles
riesgos.

Antes de desechar el dispositivo, extraiga la bateria de
emergencia y deséchela de acuerdo con las leyes y
normativas locales.

Para desechar el dispositivo, desconéctelo del receptaculo
antes de extraer la bateria.

Tire las baterias usadas de acuerdo con las leyes y normativas
locales.

No arroje el dispositivo al fuego, incluso aunque presente
dafos graves. La bateria puede explotar.
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1. Instrucciones importantes de seguridad

26. El dispositivo se debe usar respetando lo establecido en
este manual de usuario. La compafia no asume ninguna
responsabilidad por los dafios o lesiones causados por un uso
inadecuado.

27.ADVERTENCIA: Para cargar la bateria, utilice Unicamente la
unidad de alimentacion desmontable EA10952 proporcionada
con este dispositivo.

28. El robot contiene baterias que solo puede sustituir personal
cualificado.

29. El mando a distancia necesita dos pilas AAA R0O3 no
recargables. Para sustituir las pilas del mando a distancia,
dele la vuelta y presione y retire la cubierta de las pilas.
Extraiga las pilas e introduzca las pilas nuevas respetando la
polaridad. Vuelva a colocar la cubierta de las pilas.

30. No intente nunca recargar una pila no recargable.

31. No mezcle pilas distintas ni nuevas con usadas.

32. Asegurese de que inserta la pila del mando a distancia con la
polaridad correcta.

33. Cuando se agoten la pilas o la bateria, extraigalas del
dispositivo y deséchela en un punto de recogida adecuado.

34. Si va a dejar de usar el mando a distancia durante un periodo
prolongado, extraiga las pilas.

35. Procure no cortocircuitar las terminales de la fuente de
alimentacion.

36. El enchufe y el adaptador de red se deben utilizar en
interiores.
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1. Instrucciones importantes de seguridad

Para la Unién Europea

Para obtener informacion sobre la declaracion de conformidad de
la UE, visite https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

]
Eliminacion correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no se debe desechar con
otros residuos domeésticos en la UE. Para evitar posibles dafios al
medio ambiente o para la salud derivados del vertido incontrolado
de residuos, recicle el producto de manera responsable para
impulsar la reutilizacion sostenible de los recursos materiales.
Para desechar el dispositivo usado, utilice los sistemas de
recogida y reciclado o consulte con el proveedor a quien compro
el producto. Alli pueden llevar este producto para su reciclado
protegiendo el medio ambiente.
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2. Contenido de la caja y especificaciones técnicas

2.1 Contenido de la caja

WINBOT 11l

WINBOT + Adaptador de red Manual de instrucciones

soporte y cable
de seguridad

i T

Mando a distancia  (3) AlImohadillas  Solucién limpiadora (1) Cable de Pafo de acabado
con pilas limpiadoras WINBOT prolongacion del
WINBOT (1,5 m/4’ 117)

2.2 Especificaciones
Modelo de WINBOT W950

Voltaje de funcionamiento 24V CC Potencia nominal 75W

Especificaciones de la | Litio, 14,8 V,

Modelo de bateria S04-L1-148-650 i
bateria 650 mAh

Mando a distancia

Modelo de pila del mando a distancia AAARO3
Voltaje de salida nominal de las pilas del mando 1,5V CC
a distancia

Adaptador de red: EA10952

Entrada: 100-240 V CA 50-60 Hz 1,5A Salida: 24V CC  3,75A

Consumo en modo apagado/en espera Menos de 0,50 W

La potencia de salida del moédulo inalambrico es inferior a 100 mW.
* Los datos técnicos y el disefio podran verse modificados debido al continuo desarrollo del producto.

s



ECOVACS
ROBOTICS

2. Contenido de la caja y especificaciones técnicas

2.3 Esquema del producto
WINBOT

=A<

2 >l
3 WINBOT
SewvEs
4
5 Q

==

1. Altavoz

2. Indicador luminoso de estado/Botén de inicio/
pausa (START/PAUSE)

3. Asa

4. Puerto de actualizacién (para el servicio de
posventa)

5. Cable de alimentacion

6. Sensores de deteccion de bordes

7. Aimohadilla limpiadora

8. Espatula

9. Interruptor de alimentacion inferior

10. Indicador luminoso de estado inferior
11. Sensor de succion

12. Ventilador

13. Bandas de rodadura

14. Rueda de equilibrio

15. Bandeja de la almohadilla limpiadora
16. Velcro de la almohadilla limpiadora
17. Rodillos laterales

Mando a distancia

~wN =

Boton de reinicio (RESET)

Botones del control de direccion

Boton de INICIO/PAUSA

Botén de emparejamiento del mando a
distancia
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3. Funcionamiento del WINBOT

3.1 Observaciones antes de limpiar

No utilice el WINBOT para limpiar ventanas
con un marco de una anchura inferior a
5mm (0,27).

Si el indicador luminoso de estado del
WINBOT parpadea en VERDE tras
encenderlo, debe cargarse la bateria
de emergencia. Mantenga el WINBOT
conectado para que se cargue la bateria de
emergencia hasta que el indicador luminoso
de estado parpadee en AZUL. EI WINBOT ya
puede empezar a limpiar. Cuando la bateria
de emergencia se cargue por completo,
el indicador luminoso de estado dejara de
parpadear.

7/

=>45cm |

=>45cm

ry

El WINBOT puede limpiar cristal con o sin
marco con unas dimensiones de mas de
45cmx45cm (17,7” x 17,77).

AN

Si la ventana esta sucia, limpia una zona
pequefia del cristal antes de usar el
WINBOT.
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3. Funcionamiento del WINBOT

El WINBOT esta disefiado para la limpieza de mantenimiento de ventanas normales. No esta
disefiado para limpieza intensiva o la primera limpieza.

Asegurese de que existe una distancia prudencial de 15 cm (5,9”) entre el cristal y cualquier
obstaculo de la sala (cortinas, muebles, etc.).

El WINBOT puede limpiar cristal montado en horizontal, si bien unicamente utilizando los
botones de control de direccion del mando a distancia.

El WINBOT puede limpiar cristal montado en angulo, pero puede que no funcione con
normalidad. En este caso, una persona deberia permanecer en los alrededores para resolver
los problemas que pudieran surgir.

No utilice el WINBOT boca abajo.

Consulte las instrucciones de cuidado y limpieza del fabricante del cristal antes de usar el
WINBOT en cristales con superficies irregulares (esmerilados, texturizados, con patrones,
revestidos, etc.). ECOVACS ROBOTICS no asume ninguna responsabilidad por dafos
derivados de un uso indebido en estas superficies.

3.2 Colocacion de la almohadilla limpiadora(preinstalada)

Dele la vuelta al WINBOT y coloque la
almohadilla limpiadora a la parte inferior del
WINBOT con suavidad. El lado blanco de la
almohadilla limpiadora se une al velcro, en
el lado con microfibra gris hacia fuera. Tenga
cuidado de no tapar la espatula o los sensores
de deteccion de bordes.

3.3 Montaje del adaptador de red
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3. Funcionamiento del WINBOT

3.4 Instalacion del cable de seguridad

Extremo A: Cable de alimentacion del WINBOT Extremo B: Cable de alimentacion
del adaptador de red

Conecte los Extremos Ay B y ténselos.

* Si la longitud del cable de alimentacion limita los movimientos del WINBOT, puede utilizar
un cable de prolongacion de WINBOT. Desconecte los Extremos Ay B y conéctelos con los
respectivos extremos del cable de prolongacién firmemente.

* Solo se puede utilizar un tnico cable de prolongacion con el WINBOT.
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3. Funcionamiento del WINBOT

3.5 Colocacion del soporte de seguridad

Limpie la superficie de la ventosa del soporte de

seguridad con el pafio de acabado suministrado.

ventana interior: Presione FIRMEMENTE el
soporte de seguridad en una esquina superior
de la ventana. Asegurese de que el soporte de
seguridad esté firmemente colocado.

Si va a utilizar el WINBOT para limpiar una /

Si va a utilizar el WINBOT para limpiar una
ventana exterior: Presione FIRMEMENTE el

soporte de seguridad en la cara interior de

la ventana. Asegurese de que el soporte de
seguridad esté firmemente colocado.

ol =<
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3. Funcionamiento del WINBOT

3.6 Solucién limpiadora en spray

* Se recomienda utilizar el WINBOT con la soluciéon limpiadora de WINBOT ECOVACS. Si
utiliza agua del grifo u otros productos limpiadores, podria afectar al rendimiento de limpieza.
El uso de otras soluciones limpiadores podria anular la garantia.

Pulverice ambos lados de la almohadilla A continuacion, limpie la parte inferior del
limpiadora 8 veces con la solucion WINBOT con el pafio de acabado.
limpiadora del WINBOT proporcionada.

3.7 Arranque
Enchufe el WINBOT

I * No desenchufe el WINBOT mientras limpia. I

B ~
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3. Funcionamiento del WINBOT

B3] Encendido

= Coloque el interruptor de alimentacion en la
posicion “=". El WINBOT indicara que esta
encendido cuando el indicador luminoso de
estado parpadee en AZUL.

* Aleje cualquier objeto del ventilador del
WINBOT para evitar bloqueos.

Coléquelo en el cristal

= Coloque el WINBOT en el cristal al menos a
10 cm (4”) de las esquinas de la ventana u
otros obstaculos. El WINBOT indicara que
se ha adherido correctamente a la ventana
cuando el indicador luminoso de estado se
ilumine en AZUL fijo.

* Aseglrese de que existe una distancia
prudencial de 15 cm (5,9”) entre el cristal
y cualquier obstaculo de la sala (cortinas,
muebles, etc.).

3 Arranque

= |nicie el WINBOT pulsando el botén de inicio/
pausa (START/PAUSE) en el robot o el
mando a distancia.

il =<
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3. Funcionamiento del WINBOT

3.8 Pausa

Pause WINBOT durante la limpieza EI WINBOT se puede orientar hacia delante,
pulsando el botén de inicio/pausa (START/ hacia atras, hacia la izquierda o hacia la
PAUSE) en el robot o el mando a distancia. derecha utilizando los botones de control de

direccion del mando a distancia cuando esta
en pausa. El WINBOT limpia al pulsar los
botones de control direccion.

3.9 Parada
Cuando el WINBOT completa el ciclo de limpieza, vuelve al punto de partida y emite un pitido.
B Retire el WINBOT B3 Apagado
= Agarre el asa del robot. Mantenga = Coloque el interruptor de alimentacion
pulsado el botén de inicio/pausa en la posicién “0”.

(START/PAUSE) del robot durante unos
5 segundos y se parara el ventilador.
Retire el WINBOT de la ventana. Limpie
cualquier marca que haya quedado en
el cristal al retirar el robot con el pafio de
acabado suministrado.
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3. Funcionamiento del WINBOT

E) Retire el soporte de seguridad. [} Desconecte el WINBOT
= | impie cualquier marca que haya
quedado en el cristal al retirar el soporte
de seguridad con el pafio de acabado
suministrado.

Notas: Si el WINBOT tiene un problema y el indicador luminoso de estado parpadea en ROJO,
puede restablecerlo pulsando el botén de reinicio (RESET) en el mando a distancia. Consulte
la seccion “Solucion de problemas” para mas detalles.

Antes de realizar cualquier tarea de limpieza y mantenimiento en el WINBOT, apaguelo y
desconéctelo de su receptaculo.

4.1 Almohadilla limpiadora

Dele la vuelta a WINBOT vy retire la N\ ' P4

almohadilla limpiadora. Sumerja la -Q-
almohadilla limpiadora en agua fria y limpia 2 . \

durante 2 minutos. Lavela a mano con un '

poco detergente y déjela secar al aire. Deje
que se seque por completo antes de volver
a colocarla en el WINBOT.

* NO utilice una almohadilla limpiadora hiumeda con el WINBOT, ya que podria resbalarse de la
ventana.

* Lave la almohadilla limpiadora a menudo para alargar su vida util.

* Si la almohadilla limpiadora se desgasta o ya no encaja perfectamente en la zona de velcro,
sustitiyala por una nueva para lograr los mejores resultados de limpieza.
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4. Mantenimiento

4.2 Ventilador, sensores y espatula

Ventilador

Dele la vuelta al WINBOT y limpie cualquier
residuo del ventilador con el pafio de
acabado suministrado para mantener la
capacidad de succion.

Sensores de deteccion de bordes

Dele la vuelta al WINBOT vy limpie los
cuatro sensores de deteccion de bordes
con el pafio de acabado suministrado para
mantener su eficiencia.

Rodillos laterales

Limpie los cuatro rodillos laterales con
el paio de acabado suministrado para
mantener su eficiencia.

Espatula

Dele la vuelta al WINBOT y limpie
la espatula con el pafio de acabado
suministrado para mantener su eficiencia.

B ©



ECOVACS
ROBOTICS

4. Mantenimiento

4.3 Bandas de rodadura

Enchufe el WINBOT. Dele la vuelta y coloque Inspeccione las bandas de rodadura
el interruptor de alimentacion en la posicién pulsando los botones A y ¥ del mando a
“~". Mantenga pulsado el botén de inicio/ distancia. Detenga las bandas de rodadura
pausa (START/PAUSE) durante 5 segundos si detecta suciedad en ellas.

para detener el ventilador.

Coloque el interruptor de alimentacién en la Limpie cualquier suciedad de las bandas
posicion “O”. de rodadura con el pafio de acabado
suministrado.

* Si la bateria del robot esta poco cargada, asegurese de cargarla por completo antes de su uso
o almacenamiento.

* Si se va a almacenar el WINBOT durante un periodo prolongado, asegurese de que esté
apagado. Cargue el WINBOT al menos cada medio afio para mantener un rendimiento éptimo.
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5. Indicadores luminoso y acustico de estado

Indicador

Descripcion

El indicador luminoso
de estado parpadea en
VERDE

La bateria de emergencia se esta agotando y requiere una
carga. EI WINBOT no iniciara la limpieza hasta que la bateria de
emergente esté suficientemente cargada.

El indicador luminoso de
estado deja de parpadear

El indicador luminoso de estado deja de parpadear cuando
la bateria de emergencia se ha cargado por completo. Este
comportamiento es normal.

El indicador luminoso de
estado parpadea en AZUL

EI WINBOT esta encendido y listo para su colocacion en el cristal.

El indicador luminoso
de estado se ilumina en
AZUL fijo

El WINBOT se ha adherido correctamente al cristal y esta listo para
limpiar.

El indicador luminoso
de estado parpadea en
ROJO

EI WINBOT tiene un problema. Consulte la seccion 6 Solucién de
problemas para mas detalles.

El indicador luminoso
de estado se ilumina en
ROJO fijo

El WINBOT ha entrado en el modo de anulacion manual. Consulte
la seccién 6 Solucion de problemas para mas detalles.

EI WINBOT emite pitidos

EI WINBOT emite pitidos en los siguientes casos:
ElI WINBOT se enciende.

EI WINBOT termina de limpiar.

EI WINBOT tiene un problema.
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6. Solucién de problemas

N.° [ Problema Posibles causas Soluciones
ElI WINBOT esta limpiando. Pause el WINBOT pulsando el botén de
Cuando el WINBOT esta inicio/pausa (START/PAUSE) en el robot o
limpiando, solo funciona el boton | el mando a distancia. El resto de botones
de INICIO/PAUSA del mando a del mando a distancia funcionan cuando el
distancia. WINBOT esté en pausa.
El mando a distancia no esta Encienda el WINBOT. Al mismo tiempo,
emparejado con el WINBOT. mantenga pulsado el botén de inicio/pausa
EI WINBOT viene conectado de | (START/PAUSE) en el robot y el boton
El mando a | f@brica con el mando a distancia. | de conexion en el mando a distancia. La
1 distancia no Si el mando a distancia se conexion se habra completado cuando
funciona. desconecta o se sustituye, se el botodn de inicio/pausa (START/PAUSE)
puede volver a conectar. parpadee en ROJO, AZUL y VERDE.
El mando a distancia viene sin Instale o sustituya las pilas del mando a
pilas o hay que cambiarlas. distancia.
Si el mando a distancia deja
de funcionar y el indicador Reinicie el WINBOT pulsando el botsn de
luminoso de estado parpadea en o . .
) reinicio (RESET) del mando a distancia.
ROJO, es posible que tenga que
reiniciar el WINBOT.
La almohadilla limpiadora esta Retira la almohadilla limpiadora y vuelve
colocada de forma incorrecta, a colocarla asegurandote de que esta
cubriendo la espatula o los colocada correctamente dentro de la zona
sensores de deteccion de de velcro y que no cubre la espatula ni los
bordes. sensores de deteccion de bordes.
A. Retire la almohadilla limpiadora y vuelva a
colocarla asegurandose de que no cubre los
sensores de deteccion de bordes.

o Error de los sensores de B. Limpie | de deteccion d
Elindicador | deteccion de bordes. - Limpie los sensores de deteccion de
luminoso bordes como se describe en la seccion 4.
de estado C. Si el problema c_o'ntinl]a,_ pongase en

) parpadea contacto con Atencion al cliente.
en AZUL A. Limpie el ventilador como se describe en
tras colocar . la seccién 4.
el prodL.Jcto Error del ventilador. B. Si el problema continda, péngase en
en el cristal. contacto con Atencion al cliente.
Limpie una zona pequefia del cristal y
coloque el WINBOT sobre ella, o bien limpie
. . . . la ventana a mano y utilice el WINBOT para
El cristal esta demasiado sucio y A . )
el WINBOT no se puede adherir La limpieza habltL'JaI_a |;)~art|r de ese momento.
correctamente. El WINBQT _esta disefiado para la limpieza
de mantenimiento de ventanas normales. No
esta disefiado para limpieza intensiva o la
primera limpieza.
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6. Solucién de problemas

N.°

Problema

Posibles causas

Soluciones

El indicador
luminoso

de estado
parpadea en
ROJO

Interrupcion de la electricidad
mientras el WINBOT limpiaba
debido a un corte de luz,
desconexién del enchufe o
conexion suelta del adaptador
de red.

A. Conecte el WINBOT al adaptador de
red y enchufelo a una toma de corriente.
Pulse el botén de inicio/pausa (START/
PAUSE) en el robot o el mando a distancia.
ElI WINBOT reanudara la limpieza.

B. En caso de fallo eléctrico, si la solucion
anterior no funciona, utilice los botones

de control de direccién del mando para
dirigir al WINBOT hasta una posicion de

la ventana de modo que pueda alcanzarlo
de forma segura, apagar el ventilador y
retirarlo de la ventana. Si se reanuda el
suministro de electricidad, vuelva a colocar
el WINBOT en la ventana y reinicie el ciclo
de limpieza.

El WINBOT se ha desplazado a
una zona problematica y pierde
capacidad de succion.

A. Pulse el boton de reinicio (RESET) del
mando a distancia. Utilice los botones de
control de direccion del mando a distancia
para alejar el WINBOT de la zona
problematica y a, por lo menos, 10 cm
/4") de las esquinas de la ventana u otros
obstaculos. Restablezca el WINBOT.

B. Pulse el botén de reinicio (RESET) del
mando a distancia y utilice los botones
de control de direccién para dirigir el
WINBOT hacia la zona problematica para
su limpieza.

La placa de la almohadilla
limpiadora ha cambiado de
direccion antes de que el
WINBOT llegara al borde de la
ventana.

A. Retire el WINBOT de la ventana

y apaguelo. Pulverice mas solucion
limpiadora sobre la almohadilla
limpiadora, encienda WINBOT vy reinicie
el ciclo de limpieza.

B. Retire el WINBOT de la ventana 'y
apaguelo. Si la placa de la almohadilla
limpiadora no estéa en posicion vertical
u horizontal, sujete el robot por el asa
y girelo hasta que pare. Encienda el
WINBOT Yy reinicie el ciclo de limpieza.
C. Si el problema continua, péngase en
contacto con Atencion al cliente.

Los sensores de deteccion de
bordes estan sucios.

Limpie los cuatro sensores de deteccion
de bordes como se describe en la secciéon
4. Si el problema contintia, péngase en
contacto con Atencién al cliente.

La bateria de emergencia esta
dafada.

Pongase en contacto con Atencion al
cliente.

B~
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6. Solucién de problemas

N.°

Problema

Posibles causas

Soluciones

El WINBOT se
mueve siguiendo
un patrén irregular
durante la limpieza.

Hay demasiada suciedad y
residuos en la ventana.

A. Pulverice mas solucién
limpiadora sobre la almohadilla
limpiadora.

B. Limpie las bandas de rodadura
como se describe en la seccion 4.
C. Sustituya la almohadilla
limpiadora y reinicie el ciclo de
limpieza.

D. Utilice el mando a distancia para
controlar la limpieza pulsando los
botones de direccion.

E. Limpie la ventana a mano y
utilice el WINBOT para la limpieza
habitual a partir de ese momento.
*EI WINBOT esta disefiado para
la limpieza de mantenimiento

de ventanas normales. NO esta
disefiado para limpieza intensiva o
la primera limpieza.

El indicador
luminoso de
estado de no deja
de parpadear y

el WINBOT no

se mueve, no
responde al mando
a distancia ni se
restablece al pulsar
el botoén de reinicio
(RESET).

La potencia de succion no

es suficiente o existe algun
problema con la sefal de los
sensores detectores de bordes.

A. Pulse el boton de reinicio
(RESET) del mando a distancia.

B. Si el WINBOT no se reinicia,
tendré que ponerlo en el modo

de anulacién manual. Mantenga
pulsado el boton de reinicio
(RESET) del mando a distancia
hasta que el indicador luminoso de
estado se ilumine en ROJO fijo. En
el modo de anulaciéon manual, se
activan los botones de control de
direccion del mando a distancia.
Utilice los botones de control de
direccion para alejar el WINBOT de
los bordes a una zona que pueda
alcanzar con seguridad. Retire el
WINBOT de la ventana y apaguelo.
Encienda el WINBOT y reinicie el
ciclo de limpieza.

*Al utilizar el modo de anulacién
manual, no deje el WINBOT
adherido al cristal.

C. Si el problema continda, péngase
en contacto con Atencion al cliente.

“ B
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Félicitations pour l'achat de votre robot ECOVACS ROBOTICS WINBOT !
Nous espérons qu'il vous apportera entiére satisfaction pendant de nombreuses
années. L'achat de ce nouveau robot vous aidera a entretenir votre maison et
vous permettra de libérer du temps pour d'autres activités.

Live Smart. Enjoy Life.

Si vous étes confronté a une situation qui n'a pas été correctement traitée dans
ce manuel d'instructions, contactez le service clientéle. Nos techniciens se

mettront a votre disposition pour résoudre votre probléme ou répondre a une
question particuliére.

Pour plus d'informations, consultez le site Web officiel ECOVACS ROBOTICS :
www.ecovacs.com

La société se réserve le droit d'apporter des modifications technologiques et/ou
conceptuelles a ce produit pour en assurer I'amélioration continue.

Merci d'avoir choisi WINBOT !

B ¢
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1. Consignes de sécurité importantes

Lors de l'utilisation d'un appareil électrique, des précautions de
base doivent toujours étre respectées, dont les suivantes :

LIRE TOUTES LES INSTRUCTIONS AVANT D'UTILISER CET
APPAREIL.

CONSERVER CES INSTRUCTIONS

1. Cet appareil peut étre utilisé par des personnes dont les
facultés physiques, sensorielles ou mentales sont diminuées,
ou bien qui manquent d'expérience et de connaissances, a
la condition qu’elles aient été informées sur la fagon de se
servir de l'appareil de maniéere sure et qu’elles aient compris
les risques éventuels. Les enfants ne doivent pas jouer avec
I'appareil. L'appareil ne doit pas étre utilisé s'il a subi une
chute, s'il présente des signes visibles de dommages ou s'il
fuit. L'appareil doit étre maintenu hors de portée des enfants
lorsqu'il est sous tension.

2. Ne pas utiliser I'appareil dans un environnement extrémement
chaud ou froid (en dessous de 0 "C/32 °F, au-dessus de
40 "C/104 °F, au-dessus de 65 % d'humidité). L'appareil peut
étre utilisé pour nettoyer des fenétres extérieures, s'il est
bien fixé au module de sécurité, dans des conditions de vent
modére, sans pluie ni neige.

3. Il convient de s'assurer que l'appareil est branché pendant le
nettoyage. L'appareil est équipé d'une batterie de secours qui
se charge pendant I'utilisation. La batterie de secours alimente
I'appareil s'il se débranche ou en cas de coupure d'électricité.

4. Ne pas laisser l'appareil sans surveillance lorsqu'il est
brancheé.

5. UNIQUEMENT destiné a un usage domestique. Ne pas utiliser
I'appareil a I'extérieur ni dans des environnements industriels
Ou commerciaux.

6. Ne pas utiliser I'appareil sur du verre fissuré.

7. Utiliser uniquement des accessoires recommandés ou vendus
par le fabricant. Utiliser uniquement I'adaptateur d'alimentation
fournis par le fabricant.

8. S'assurer que la tension d'alimentation correspond a celle
indiquée sur l'adaptateur d'alimentation.

9. Ne pas utiliser I'appareil sur une fenétre dont I'épaisseur de
I'encadrement est inférieure a 5 mm.

10. Ne pas utiliser I'appareil sur des fenétres humides ou grasses.
11. Conserver l'appareil a I'abri de la chaleur et des matiéres

inflammables.
& ~
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1. Consignes de sécurité importantes

12.
13.

14.
15.
16.

17.

18.

19.
20.

21.
22.

23.

-

Ne pas utiliser I'appareil s'il n'est pas fermement fixé a la vitre
ou s'il présente des signes visibles de détérioration.

Pour réduire les risques d'électrocution, ne pas placer I'appareil
dans de I'eau ou tout autre liquide. Ne pas placer ou ranger
I'appareil dans un lieu ou il peut tomber ou étre poussé dans
une baignoire ou un évier.

Ne pas toucher la fiche d'alimentation ou I'appareil avec des
mains mouillées.

Ne jamais charger I'appareil lorsqu'il fait trés chaud ou trés
froid, car cela peut affecter la durée de vie de la batterie.

Lors du chargement de I'appareil, ne pas le placer sur d'autres
appareils électriques et le maintenir éloigné du feu et de tout
liquide.

Veiller a ne pas endommager le cordon d'alimentation. Ne pas
tirer sur le cordon d'alimentation, ne pas transporter I'appareil
en le tenant pas le cordon d'alimentation, ne pas utiliser le
cordon d'alimentation comme une poignée, ne pas fermer une
fenétre sur le cordon d'alimentation ou ne pas mettre d'objets
lourds sur le cordon d'alimentation. Maintenir le cordon
d'alimentation a I'écart des surfaces chaudes.

Ne pas utiliser I'appareil si le cordon d'alimentation ou le
réservoir est endommageé. Ne pas utiliser I'appareil s'il
ne fonctionne pas correctement, a subi une chute, a été
endommagé ou est entré en contact avec de I'eau. |l doit étre
réparé par le fabricant ou son intermédiaire de service afin
d'éviter tout accident.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre
remplacé par le fabricant ou son intermédiaire de service afin
d'éviter tout accident.

La fiche doit étre retirée de la prise avant le nettoyage ou
I'entretien de I'appareil. Ne pas débrancher I'adaptateur en
tirant sur le cordon d'alimentation.

La batterie de secours doit étre réparée par le fabricant ou son
intermédiaire de service afin d'éviter tout accident.

La batterie de secours doit étre déposée et mise au rebut
conformément aux lois et réglementations locales avant la
mise au rebut de l'appareil.

L'appareil doit étre débranché avant de retirer la batterie pour
procéder a la mise au rebut de l'appareil.
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1. Consignes de sécurité importantes

24. Mettre au rebut les batteries usagées conformément aux lois et
réglementations locales.

25. Ne pas incinérer l'appareil, méme s'il est gravement
endommagé. La batterie peut exploser sous I'effet du feu.

26. L'appareil doit étre utilisé conformément aux instructions
figurant dans ce manuel d'instructions. La société ne peut étre
tenue responsable de tout dommage ou préjudice causé par
une utilisation incorrecte.

27.AVERTISSEMENT : N'utiliser que I'unité d'alimentation
amovible EA10952 fournie avec cet appareil pour recharger la
batterie.

28. Le robot contient des batteries que seules des personnes
qualifiées peuvent remplacer.

29. La télécommande nécessite deux piles AAA R0O3 non-
rechargeables. Pour remplacer la pile de la télécommande,
il convient de retourner la télécommande, d'appuyer sur
le bouton et de retirer le couvercle du logement des piles.
Retirer les piles, et insérer les nouvelles piles en respectant la
polarité. Replacer le couvercle du logement des piles.

30. Les piles non rechargeables ne doivent pas étre rechargées.

31. Il ne faut pas mélanger différents types de piles, ou des piles
neuves et usageées.

32. Les piles de la télecommande doivent étre insérées en
respectant la polarité.

33. Les piles usagées doivent étre retirées de l'appareil et mises
au rebut de maniére adéquate.

34. Si la télécommande va étre inutilisée pendant une longue
période, les piles doivent étre retirées.

35. Les bornes d'alimentation ne doivent jamais étre court-
circuitées.

36. La prise et I'adaptateur d'alimentation doivent étre utilisés en
intérieur.

= |
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1. Consignes de sécurité importantes

Pour les pays de I'Union européenne

Pour obtenir des informations sur la Déclaration de conformité de
I'UE, visitez https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

]
Mise au rebut correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit pas étre jeté avec les
autres déchets ménagers dans toute I'Union européenne. Pour
prévenir d'éventuels dommages a l'environnement ou la santé
humaine suite au rejet non contrdlé des déchets, recycler I'appareil
de fagon responsable afin d'assurer la réutilisation durable de ses
ressources matérielles. Pour recycler votre appareil usagé, merci
d'utiliser le systéme de retour et de collecte ou de contacter le
détaillant qui vous I'a vendu. Il peut recycler ce produit en toute
sécurité.

”
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2. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

2.1 Contenu de I'emballage

WINBOT 11l

Manuel d'instructions

WINBOT + Adaptateur d'alimentation
Module et cordon
de sécurité
Télécommande (3) patins de Solution de (1) Rallonge Chiffon de finition
avec piles nettoyage nettoyage WINBOT WINBOT (1,5 m)

2.2 Spécifications

Modéle WINBOT W950

Tension fonctionnelle 24V CC Puissance nominale 75W
Batterie au

Modéle de batterie S04-L1-148-650 Spécifications de la batterie | lithium 14,8 V,

650 mAh
Télécommande

Modeéle de pile de télécommande AAA RO3

Tension de sortie nominale de la pile de la 1,5V CC

télécommande

Adaptateur d'alimentation : EA10952
Entrée : 100-240 V CA 50-60 Hz 1,5A Sortie: 24V CC 3,75A

Puissance en mode désactivé/veille Moins de 0,50W

La puissance de sortie du module sans fil est inférieure a 100 mW.
* Ces spécifications techniques peuvent étre modifiées a des fins d'amélioration continue.

& -
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2. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

2.3 Schéma du produit
WINBOT

ey <A

I

WINBOT
et

==

© 0 ~NO b WN =

. Enceinte

. Voyant d'état/bouton de marche/pause

. Poignée

. Port de mise a niveau (pour service aprés-vente)
. Cordon d'alimentation

. Capteurs de détection de bord

. Patin de nettoyage

. Raclette

. Commutateur d'alimentation a la base du robot

10.
. Capteur d'aspiration
12.
13.
. Molette d'équilibrage
15.
16.
17.

1"

14

Voyant d'état inférieur

Ventilateur
Chenilles d'entrainement

Plague de patin de nettoyage
Velcro de patin de nettoyage
Rouleaux latéraux

Télécommande

"

1. Bouton de réinitialisation

2. Boutons de commande de direction

3. Bouton MARCHE/PAUSE

4. Bouton d'appariage de la télécommande
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3. Fonctionnement du WINBOT

3.1 Remarques avant le nettoyage

Ne pas utiliser le WINBOT sur une fenétre
dont I'épaisseur de I'encadrement est
inférieure @ 5 mm.

Si l'indicateur d'Etat du WINBOT lumineux
clignote en VERT aprés la mise sous tension,
la batterie de secours doit étre rechargée.
Laisser le WINBOT branché pour charger la
batterie de secours jusqu'a ce que le voyant
d'état clignote en BLEU. Le WINBOT peut
alors commencer le nettoyage. La batterie de
secours est entierement chargée lorsque le
voyant d'état s'éteint.

7/

=>45cm |

=>45cm

ry

Le WINBOT peut nettoyer des fenétres
encadrées ou des vitres sans encadrement
dont la surface est supérieure a 45 cm x
45 cm.

Si la fenétre est recouverte de saleté,
nettoyer une petite zone de la vitre avant d'y
placer le WINBOT pour I'utiliser.

B
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3. Fonctionnement du WINBOT

= e WINBOT est destiné a étre utilisé pour le nettoyage régulier des fenétres. Le produit n'est
pas congu pour remplacer un nettoyage intensif ou un premier nettoyage.

= || convient de veiller a ce qu'il y ait un espace de 15 cm entre le verre et les obstacles présents
dans la piéce, tels que des rideaux ou des meubles.

= e WINBOT peut nettoyer une vitre posée horizontalement mais uniquement lorsque les
boutons de commande de direction de la télécommande sont utilisés.

= e WINBOT peut nettoyer une vitre montée a I'oblique, mais il risque de ne pas fonctionner
normalement. Si tel est le cas, une personne doit étre a proximité pour intervenir en cas de
probléme.

Ne pas utiliser WINBOT a I'envers.

Il convient de se référer aux consignes de nettoyage et d'entretien du fabricant de vitre avant
d'utiliser le WINBOT sur du verre présentant une surface inégale, par exemple du verre dépoli,
texturé, a motifs, ou enduit. ECOVACS ROBOTICS ne saurait étre tenu pour responsable des
dommages dus a une mauvaise utilisation du robot sur ces surfaces.

3.2 Fixation du patin de nettoyage(pré-installé)

Retourner le WINBOT et fixer en douceur le
patin de nettoyage au bas du WINBOT. La
partie blanche du patin de nettoyage s'attache
au Velcro, et la partie en microfibre grise est a
I'extérieur. Il convient de veiller a ce que le patin
de nettoyage ne recouvre pas la raclette ni les
capteurs de détection du bord.

3.3 Assemblage de I'adaptateur d'alimentation

il -~
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3. Fonctionnement du WINBOT

3.4 Installation du cordon de sécurité

A

Extrémité A : Cordon d'alimentation WINBOT Extrémité B : Cordon d'alimentation
de l'adaptateur

Raccorder I'extrémité A et I'extrémité B et serrer.

* Si la longueur du cordon d'alimentation limite les mouvements du WINBOT, une rallonge
WINBOT peut étre utilisée. Débrancher I'extrémité A et I'extrémité B, et les brancher aux deux
extrémités de la rallonge respectivement puis serrer.

* Une seule rallonge peut étre utilisée avec le WINBOT.

B "
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3. Fonctionnement du WINBOT

3.5 Placement du module de sécurité

Essuyer et nettoyer la surface de la ventouse

du module de sécurité avec le chiffon de finition
fourni.

Si le WINBOT est utilisé pour nettoyer une /
fenétre intérieure : Presser fermement sur le

module de sécurité sur le coin supérieur de la

fenétre intérieure. Bien s'assurer que le module

de sécurité est en place et fixé fermement.

Si le WINBOT est utilisée pour nettoyer une

fenétre extérieure : Presser fermement le module

de sécurité sur l'intérieur de la fenétre en cours
de nettoyage. Bien s'assurer que le module de
sécurité est en place et fixé fermement.

il -~
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3. Fonctionnement du WINBOT

3.6 Vaporisation de la solution de nettoyage

* Il est recommandé d'utiliser une solution de nettoyage WINBOT d'ECOVACS avec le
WINBOT. L'utilisation d'eau du robinet ou d'autres produits de nettoyage pourrait avoir un
effet négatif sur les performances de nettoyage. L'utilisation d'autres solutions de nettoyage
pourrait annuler la garantie.

Vaporiser 8 fois les deux cétés du patin de Aprés vaporisation, nettoyer la partie basse
nettoyage avec la solution de nettoyage du WINBOT avec le chiffon de finition fourni.
WINBOT fournie.

3,7 Démarrage
£l Brancher le WINBOT

* Ne pas débrancher le WINBOT pendant le
nettoyage.

B
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B3 Mise sous tension
= Placer le commutateur d'alimentation sur la
position « — ». Le WINBOT est sous tension
lorsque le voyant d'état clignote en BLEU.

* Maintenir les objets éloignés du ventilateur
du WINBOT pour éviter un blocage.

Placer sur la vitre

= Placer le WINBOT sur la fenétre a une
distance d'au moins 10 cm des coins de la
fenétre ou de tout autre obstacle. Le WINBOT
est correctement fixé a la fenétre lorsque le
voyant d'Etat s'allume en BLEU en continu.

* |l convient de veiller a ce qu'il y ait un espace
de 15 cm entre le verre et les obstacles
présents dans la piéce, tels que des rideaux
ou des meubles.

4 Démarrage

s Démarrer WINBOT en appuyant sur le
bouton de marche/pause du robot ou de la
télécommande.

“
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3. Fonctionnement du WINBOT

3.8 Pause

Le WINBOT peut étre mis en pause Diriger le WINBOT vers l'avant, l'arriére, la
pendant le nettoyage en appuyant sur le gauche et la droite a l'aide des boutons de
bouton marche/pause du robot ou de la commande de direction de la télécommande
télécommande. lorsqu'il est en pause. Le WINBOT nettoie

quand les boutons de commande de
direction sont utilisés.

3.9 Arrét

Lorsque le WINBOT termine son cycle de nettoyage, il revient a la position a laquelle il a
commencé et émet un signal sonore.

ED Retirer le WINBOT B3 Mise hors tension
= Saisir la poignée du robot. Appuyer sur = Placer le commutateur d'alimentation sur
le bouton de marche/pause du robot et la position « O ».

le maintenir enfoncé pendant environ 5
secondes ce qui va arréter le ventilateur.
Retirer le WINBOT de la fenétre.
Eliminer les marques laissées sur le
verre lors du retrait du robot a I'aide du
chiffon de finition fourni.

= |
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E) Retirer le module de sécurité. 3 Débrancher le WINBOT

= Eliminer les marques laissées sur
le verre lors du retrait du module de
sécurité a l'aide du chiffon de finition
fourni.

Notes : Si le WINBOT a un probléme et que le voyant lumineux ROUGE clignote, il peut
étre réinitialisé en appuyant sur le bouton de réinitialisation de la télécommande. Voir
« Dépannage » pour plus de détails.

Avant d'effectuer le nettoyage et I'entretien du WINBOT, éteindre le WINBOT et le débrancher.

4.1 Patin de nettoyage

Retourner le WINBOT et retirer le patin de N\ ' P4
nettoyage. Laisser le patin de nettoyage -Q-
tremper dans une eau fraiche et propre y) ' (N

pendant 2 minutes. Laver a la main avec un
détergent doux et le poser a plat pour qu'il
séche. Laisser sécher complétement avant
de le remettre sur le WINBOT.

* Ne pas utiliser un patin de nettoyage humide sur le WINBOT, car il risque de glisser sur la
fenétre.
* Un lavage régulier du patin de nettoyage peut prolonger sa durée de vie.
* Si le patin de nettoyage est usé ou ne s'adapte plus exactement a la zone Velcro, le remplacer
par un neuf permet d'obtenir de meilleures performances de nettoyage.
”




4. Entretien

4.2 Ventilateur, capteurs et raclette

Ventilateur

Retourner le WINBOT et retirer tous les
débris provenant du ventilateur avec le
chiffon de finition fourni afin de maintenir la
puissance d'aspiration.

Capteurs de détection de bord

Retourner le WINBOT et nettoyer les quatre
capteurs de détection de bord a l'aide du
chiffon de finition fourni pour maintenir leur
efficacité.

Rouleaux latéraux

Essuyer les quatre rouleaux latéraux avec le
chiffon de finition fourni pour maintenir leur
efficacité.

Raclette

Retourner le WINBOT et essuyer la raclette
avec le chiffon de finition fourni pour
maintenir son efficacité.

B =
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4.3 Chenilles d'entrainement

Brancher le WINBOT. Retourner le WINBOT Inspecter les chenilles d'entrainement
et mettre le contacteur d'alimentation en en utilisant les boutons A et ¥ sur la
position « — ». Appuyer sur le bouton de télécommande. Arréter les chenilles
marche/pause et le maintenir enfoncé d'entrainement s'il y a de la saleté visible sur
pendant 5 secondes pour arréter le les chenilles.

ventilateur.

om )

Placer le commutateur d'alimentation sur la Nettoyer toute trace de saleté sur les
position « O ». chenilles d'entrainement a l'aide du chiffon
de finition fourni.

* Si la batterie du robot est faible, s'assurer qu'elle est complétement chargée avant de I'utiliser
ou de la ranger.

* Si le WINBOT est rangé pendant une longue période de temps, s'assurer qu'il est hors
tension. Chargez-le au moins tous les six mois pour maintenir le WINBOT au maximum de ses
performances.

“



5. Voyant d'état et Sons

Indicateur Description

La batterie de secours est faible et est en cours de chargement.
Le WINBOT ne commencera a nettoyer que lorsque la batterie de
secours sera correctement chargée.

Le voyant d'état clignote
en VERT

Le voyant d'état s'éteint lorsque la batterie de secours est

Le voyant d'état s'éteint completement chargée. C'est normal.

Le voyant d'état clignote

en BLEU Le WINBOT est sous tension et il est prét a étre placé sur la vitre.

Le voyant d'état s'allume Le WINBOT s'est correctement fixé a la vitre et il est prét pour le
en BLEU continu nettoyage.

Le voyant d'état clignote Le WINBOT a un probléme. Se reporter a la section 6, Dépannage,
en ROUGE pour plus de détails.

Le voyant d'état s'allume Le WINBOT a été placé en mode d'intervention manuelle prioritaire.
en ROUGE en continu Se reporter a la section 6, Dépannage, pour plus de détails.

Le WINBOT émet un signal sonore dans les situations suivantes :
Le robot WINBOT est sous tension.

Le WINBOT a terminé le nettoyage.

Le WINBOT a un probleme.

Le WINBOT émet des bips

& >



6. Dépannage

NO.

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

La télécommande ne
fonctionne pas

Le WINBOT est en phase de
nettoyage. Lorsque le WINBOT
est en phase de nettoyage, seul
le bouton de marche/pause de la
télécommande marche.

Mettre le WINBOT en pause

en appuyant sur le bouton de
MARCHE/PAUSE du robot ou
de la télécommande. Les autres
boutons de la télécommande
fonctionnent lorsque le WINBOT
est en pause.

La télécommande n'est pas
appariée au WINBOT.

Le WINBOT sort de l'usine
apparié a sa télécommande.
Si la télécommande n'est
plus appariée au robot ou
est remplacée, elle peut étre
appariée a nouveau.

Mettre le WINBOT sous tension
Appuyer simultanément sur

le bouton de marche/pause

du WINBOT et sur le bouton
d'appariage de la télécommande.
L'appariage est terminé lorsque le
bouton de marche/pause clignote
en ROUGE, BLEU et VERT.

Il n'y a pas de pile dans la
télécommande ou les piles
doivent étre remplacées.

Installer ou remplacer les piles de
la télécommande.

Si la télécommande ne
fonctionne pas et que le voyant
d'état clignote en ROUGE, le
WINBOT peut nécessiter une
réinitialisation.

Reéinitialiser le WINBOT
en appuyant sur le bouton
de réinitialisation de la
télécommande.

“




6. Dépannage

NO.

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le voyant d'état
clignote en BLEU une
fois I'appareil placé
sur la vitre

Le patin de nettoyage n'est pas
correctement fixé et recouvre
la raclette ou les capteurs de
détection du bord.

Retirer le patin de nettoyage et le
fixer de nouveau en vous assurant
qu'il est placé exactement sur la
zone de Velcro et ne recouvre

pas la raclette ou les capteurs de
détection de bord.

Défaillance du capteur de
détection de bord.

A. Retirer le patin de nettoyage et
le fixer de nouveau en s'assurant
qu'il ne recouvre pas ou n'affecte
pas les capteurs de détection du
bord.

B. Nettoyer les capteurs de
détection de bord comme décrit
dans la section 4.

C. Si le probléme persiste,
contacter le service clientele.

Défaillance du ventilateur.

A. Nettoyer le ventilateur comme
le décrit la section 4.

B. Si le probléme persiste,
contacter le service clientéle.

Le verre est trop sale pour que le
WINBOT y adhére correctement.

Nettoyer une petite zone de la vitre
avant d'y placer le WINBOT pour
I'utiliser, ou nettoyer la fenétre

une premiére fois a la main avant
d'utiliser ensuite le WINBOT pour
I'entretien courant.

* Le WINBOT est destiné a étre
utilisé pour le nettoyage régulier.
Le produit n'est pas congu pour
remplacer un nettoyage intensif ou
un premier nettoyage.

= |



6. Dépannage

NO.

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le voyant d'état de
I'appareil clignote en
ROUGE

Interruption de I'électricité
pendant que le WINBOT
procédait au nettoyage
en raison d'une coupure
de courant, une fiche s'est
débranchée, ou il y a un
mauvais raccordement
au niveau de I'adaptateur
d'alimentation.

A. Connecter le WINBOT a I'adaptateur
électrique et le brancher sur une prise
murale. Appuyer sur le bouton de
marche/pause du WINBOT ou de la
télécommande. Le WINBOT reprendra le
nettoyage.

B. En cas de panne de courant, si la
solution ci-dessus ne marche pas, utiliser
les boutons de commande de direction sur
la télécommande pour diriger le WINBOT
vers une position sur la fenétre que vous
pouvez atteindre en toute sécurité, éteindre
le ventilateur et le retirer de la fenétre.
Lorsque le courant est rétabli, replacer le
WINBOT sur la vitre et redémarrer.

Le WINBOT s'est
positionné dans une zone
difficile et commence a
perdre de sa capacité
d'aspiration.

A. Appuyer sur le bouton de réinitialisation
de la télécommande. Utiliser les boutons
de commande de direction sur la
télécommande pour éloigner le WINBOT
de la zone difficile et le mettre a au moins
10 cm des coins de la fenétre et des
obstacles. Redémarrer le WINBOT.

B. Appuyer sur le bouton de réinitialisation
de la télécommande, puis utiliser les
boutons de commande de direction pour
diriger le WINBOT afin de nettoyer autour
de la zone difficile.

La plaque de patin de
nettoyage tourne avant
que le WINBOT n'atteigne
le bord de la fenétre.

A. Retirer le WINBOT de la fenétre et le
mettre hors tension. Vaporiser un peu
plus de solution de nettoyage sur le patin
de nettoyage, mettre I'appareil sous
tension et redémarrer.

B. Retirer le WINBOT de la fenétre et le
mettre hors tension. Si la plaque du patin
de nettoyage n'est pas dans une position
verticale ou horizontale, saisir la poignée
du robot et la tourner jusqu'a ce qu'elle
s'arréte. Mettre le WINBOT sous tension
et redémarrer.

C. Si le probléeme persiste, contacter le
service clientéle.

Les capteurs de détection
de bord sont sales.

Nettoyer les quatre capteurs de détection
de bord comme le décrit la section 4. Si
le probléme persiste, contacter le service
clientéle.

La batterie de secours
est endommagée.

Contacter le service clientele.
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6. Dépannage

NO.

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le WINBOT se déplace
de fagon irréguliere
pendant le nettoyage.

Il'y a trop de la saleté et de
débris sur la fenétre.

A. Vaporiser un peu plus de solution
de nettoyage sur le patin de
nettoyage.

B. Nettoyer les chenilles
d'entrainement comme le décrit la
section 4.

C. Remplacer le patin de nettoyage
et redémarrer le cycle de nettoyage.
D. Utiliser la télécommande pour
contrdler le nettoyage en appuyant
sur les touches de direction.

E. Nettoyer la fenétre une premiére
fois a la main et utiliser ensuite

le WINBOT pour un nettoyage
régulier.

* Le WINBOT est destiné a étre
utilisé pour le nettoyage régulier
des fenétres. Le produit n'est PAS
congu pour remplacer un nettoyage
intensif ou un premier nettoyage.

Le WINBOT est bloqué
et le voyant d'état
clignote. Il ne peut pas
bouger, étre controlé
par la télécommande,
ou étre réinitialisé en
appuyant sur RESET.

Aspiration insuffisante ou
anomalie dans le signal du
capteur de détection de bord.

A. Appuyer sur le bouton de
réinitialisation de la télécommande.
B. Sile WINBOT ne se réinitialise
pas, il doit étre placé en mode
d'intervention manuelle prioritaire.
Appuyer sur le bouton de
réinitialisation de la télécommande
et le maintenir enfoncé jusqu'a

ce que le voyant d'état s'allume

en ROUGE continu. En mode
d'intervention manuelle prioritaire,
les boutons de commande de
direction sur la télécommande

sont activés. Utiliser les boutons
de commande de direction pour
positionner le WINBOT loin des
bords, a un endroit ou vous pouvez
I'atteindre en toute sécurité. Retirer
le WINBOT de la fenétre et le
mettre hors tension. Mettre sous
tension et redémarrer.

*Lorsque vous utilisez le mode
d'intervention manuelle prioritaire,
ne laissez pas le WINBOT fixé au
verre.

C. Si le probleme persiste, contacter
le service clientéle.

& ~
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Congratulazioni per aver acquistato ECOVACS ROBOTICS WINBOT!
Speriamo che vi dia grandi soddisfazioni per molti anni. Siamo certi che
I'acquisto di questo nuovo robot vi aiutera a tenere pulita la vostra casa e vi
permettera di avere piu tempo libero per altre attivita.

Live Smart. Enjoy Life.

Se doveste imbattervi in situazioni non trattate adeguatamente in questo
Manuale d'uso, contattate il nostro Centro di assistenza. Un tecnico rispondera
alle vostre domande e vi aiutera a risolvere il problema.

Per ulteriori informazioni, visitare il sito Web ufficiale di ECOVACS ROBOTICS:
www.ecovacs.com

L'azienda si riserva il diritto di apportare modifiche migliorative tecniche o di
design al prodotto.

Grazie per aver scelto WINBOT!

“"H
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1. Importanti istruzioni sulla sicurezza

Quando si usa un elettrodomestico, € necessario seguire delle
precauzioni di base:

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI PRIMA DI UTILIZZARE
L'APPARECCHIO.

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI

1.

No o bk

il |

Questo apparecchio pud essere usato da persone con
capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte o scarsa
esperienza e conoscenza, a condizione che abbiano ricevuto
assistenza o istruzioni per l'uso dell'apparecchio in un modo
sicuro e che comprendano i potenziali rischi correlati. |
bambini non devono giocare con l'apparecchio. L'apparecchio
non deve essere usato se & caduto, né se presenta danni
visibili o perdite. Tenere I'apparecchio fuori dalla portata dei
bambini quando & in funzione.

. Non utilizzare I'apparecchio in ambienti estremamente caldi

o freddi (al di sotto di 0 °C/32 °F o al di sopra di 40 "C/104
°F, al di sopra del 65% di umidita). L'apparecchio pud essere
utilizzato per pulire la parte esterna delle finestre, se collegato
correttamente al Pod di sicurezza e in condizioni di assenza di
vento, pioggia o neve.

. Assicurarsi che l'apparecchio sia collegato alla presa di

corrente durante la pulizia. L'apparecchio & dotato di una
batteria di back-up che si ricarica durante l'uso. La batteria di
back-up alimenta 'apparecchio se viene scollegato o in caso
di guasto elettrico.

Non lasciare I'apparecchio incustodito quando & collegato alla
presa di corrente.

SOLO per uso domestico. Non utilizzare I'apparecchio in
ambienti commerciali o industriali.

Non utilizzare I'apparecchio su un vetro rotto.

Utilizzare solo accessori consigliati o forniti dal produttore.
Utilizzare esclusivamente I'adattatore di alimentazione fornito
dal produttore.

Assicurarsi che il voltaggio dell'alimentazione corrisponda al
voltaggio indicato sull'adattatore di alimentazione.

. Non utilizzare I'apparecchio su una finestra con un telaio di

dimensioni inferiori a 5 mm (0,2").

. Non utilizzare I'apparecchio su finestre bagnate o grasse.
. Riporre I'apparecchio in un luogo lontano da fonti di calore e

materiali inflammabili.



ECOVACS
ROBOTIGCS

1. Importanti istruzioni sulla sicurezza

12.
13.

14.

15.

16.
17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

Non utilizzare I'apparecchio se non & saldamente fissato sul
vetro o presenta segni visibili di danneggiamento.

Per ridurre il rischio di scosse elettriche, non posizionare
I'apparecchio in acqua o in altri liquidi. Non posizionare o
riporre I'apparecchio dove & possibile che cada o venga
trascinato in un lavandino o una vasca.

Non toccare la spina di alimentazione o I'apparecchio con le
mani bagnate.

Non ricaricare |'apparecchio in ambienti estremamente caldi o
freddi, poiché I'operazione puo ripercuotersi sulla durata della
batteria.

Quando si ricarica I'apparecchio, non posizionarlo sopra altri
apparecchi elettrici e tenerlo a distanza da fiamme e liquidi.
Fare attenzione a non danneggiare il cavo di alimentazione.
Non trascinare o trasportare |'apparecchio tramite il cavo di
alimentazione, non utilizzare il cavo di alimentazione a mo'
di maniglia, non chiudere una finestra schiacciando il cavo
di alimentazione e non posizionarvi oggetti pesanti. Tenere il
cavo di alimentazione lontano da superfici calde.

Non utilizzare I'apparecchio con prese o cavi di alimentazione
danneggiati. Non utilizzare I'apparecchio se non funziona
correttamente, se &€ caduto, se € danneggiato o se € venuto
in contatto con acqua. In questi casi, sara necessaria la
riparazione da parte del produttore o tramite il servizio clienti
per evitare rischi.

In caso di danneggiamento del cavo di alimentazione, sara
necessario sostituirlo presso il produttore o tramite il servizio
clienti per evitare rischi.

E necessario rimuovere la spina dalla presa di corrente
prima di pulire o effettuare operazioni di manutenzione
sull'apparecchio. Non scollegare |'adattatore di alimentazione
tirando il cavo di alimentazione.

La batteria di batteria di back-up deve essere sostituita dal
produttore o tramite il servizio clienti per evitare rischi.

E necessario rimuovere e smaltire la batteria di batteria di
back-up secondo le leggi e le normative vigenti, prima dello
smaltimento dell'apparecchio.

L'apparecchio deve essere scollegato dalla presa prima di
rimuovere la batteria per lo smaltimento dell'apparecchio.

I
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24.
25.

26.

Gettare le batterie usate secondo le leggi e le normative vigenti.
Non incenerire I'apparecchio anche nel caso in cui sia molto
danneggiato. La batteria potrebbe esplodere e provocare un
incendio.

L'apparecchio dev'essere utilizzato secondo le indicazioni di
questo Manuale d'uso. L'azienda non potra essere ritenuta
responsabile per eventuali danni o infortuni causati da un
utilizzo inappropriato.

27.AVVISO: per ricaricare la batteria, utilizzare solo I'unita di

28.
29.

30.
31.

32.
33.
34.
35.
36.

il |

alimentazione rimovibile EA10952 fornita con I'apparecchio.

Il robot contiene batterie sostituibili solo da persone
competenti.

Il telecomando richiede due batterie AAA RO3 non ricaricabili.
Per sostituire la batteria del telecomando, capovolgere il
telecomando, premere e rimuovere il coperchio del vano delle
batterie. Rimuovere le batterie e inserire le nuove batterie
con la polarita corretta. Rimontare il coperchio del vano delle
batterie.

Le batterie non ricaricabili non possono essere ricaricate.

Non é possibile utilizzare simultaneamente batterie nuove e
vecchie.

Le batterie del telecomando devono essere inserite
correttamente secondo le indicazioni della polarita.

Le batterie esaurite devono essere rimosse dall'apparecchio e
smaltite in modo sicuro.

Se il telecomando rimane inutilizzato per un periodo di tempo
prolungato, rimuovere le batterie.

| terminali dell'alimentazione non devono essere in corto
circuito.

La spina e |'adattatore di alimentazione devono essere
utilizzati in ambienti interni.
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1. Importanti istruzioni sulla sicurezza

Per i paesi dell'Unione europea

Per informazioni sulla Dichiarazione di conformita UE, visitare
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

|
Istruzioni per il corretto smaltimento del prodotto

Questo simbolo indica che il prodotto non dovrebbe essere
smaltito insieme ad altri rifiuti domestici in tutta I'Unione
europea. Per evitare danni all'ambiente o alla salute provocati
da uno smaltimento di rifiuti non controllato, riciclare in maniera
responsabile per promuovere il riutilizzo sostenibile delle risorse
materiali. Per riciclare I'apparecchio usato, usare i servizi di ritiro
e raccolta o contattare il rivenditore dove é stato acquistato il
prodotto, che sara in grado di smaltirlo correttamente.

B~
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2. Contenuto della confezione e specifiche tecniche

2.1 Contenuto della confezione

INBOT k1l

WINBOT + Pod Adattatore di alimentazione Manuale d'uso
e cordino di
sicurezza
Telecomando 3 panni di pulizia Soluzione di 1 cavo di prolunga  Panno di finitura
con batterie pulizia WINBOT WINBOT (1,5
m/4'11")

2.2 Specifiche

Modello WINBOT W950

Voltaggio di funzionamento 24V CC Potenza nominale 75W
Batteria al litio

Modello batteria S04-L1-148-650 Specifiche della batteria 14,8 V, 650

mAh
Telecomando

Modello di batteria del telecomando AAA RO3

Voltaggio di uscita nominale della batteria del 1,5V CC

telecomando

Adattatore di alimentazione: EA10952
Ingresso: 100-240 V CA. 50-60 Hz 1,5 A Uscita: 24 V CC 3,75A

Alimentazione - Modalita Off/Standby Meno di 0,50 W

La potenza di uscita del modulo wireless & inferiore a 100 mW.
* Le specifiche tecniche e di progettazione potrebbero variare a seguito dei miglioramenti continui
sul prodotto.

|
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2. Contenuto della confezione e specifiche tecniche

2.3 Diagramma del prodotto
WINBOT

NS @

2 )
3 WINBOT
el
4
i

5 (/ S|

. Altoparlante

. Spia di stato/pulsante AVVIO/PAUSA

. Maniglia

. Porta di aggiornamento (per servizio post-vendita)
. Cavo di alimentazione

. Sensori rilevamento bordi

. Panno di pulizia

. Lavavetri

. Interruttore di alimentazione inferiore

© 0o NO b WN =

10.
1
12.
13.

15.
16.
17.

Spia di stato inferiore

. Sensore di aspirazione

Ventola
Cingoli di guida

. Ruota di equilibrio

Piatto per panno di pulizia
Velcro panno di pulizia
Rulli laterali

Telecomando

1. Pulsante di RESET

2. Pulsanti di controllo direzionali

3. Pulsante AVVIO/PAUSA

4. Pulsanti associazione telecomando

[N



3. Uso di WINBOT

3.1 Note prima della pulizia

v/

=>45cm

" =45cm !
Non utilizzare WINBOT su una finestra con WINBOT puo pulire vetri con o senza telaio,
un telaio di dimensioni inferiori a 5 mm (0,2"). di dimensioni superiori a 45 cm x 45 cm

(17,7" x17,7").

Se la spia di stato di WINBOT lampeggia Se la finestra € sporca, pulire una piccola
in VERDE dopo I'accensione, la batteria area del vetro prima dell'uso e posizionare
di back-up deve essere ricaricata. Tenere WINBOT su questa area della finestra.

WINBOT collegato alla presa di corrente per
caricare la batteria di back-up fino a quando
la spia di stato non lampeggia in BLU e
WINBQOT € pronto per iniziare la pulizia. La
batteria di back-up & completamente carica
quando la spia di stato si arresta.

il



3. Uso di WINBOT

= WINBOT é progettato per essere utilizzato per eseguire operazioni di pulizia di routine di finestre
comuni. Il prodotto non € stato concepito per eseguire operazioni di pulizia a fondo o iniziali.

Assicurarsi che vi sia uno spazio vuoto di 15 cm (5,9") tra il vetro ed eventuali ostacoli nella
stanza, come tende o mobili.

= WINBOT puo essere utilizzato per la pulizia di vetri montati orizzontalmente, ma solo utilizzando
i pulsanti di controllo direzionali del telecomando.

= WINBOT pud essere utilizzato per la pulizia di vetri montati in corrispondenza di un angolo, ma
potrebbe non funzionare normalmente; in tal caso, € consigliabile che una persona si trovi nelle
vicinanze per intervenire in caso di problemi.

Non utilizzare WINBOT capovolto.

Fare riferimento alle istruzioni di manutenzione e pulizia del produttore del vetro prima di
utilizzare WINBOT su vetri con superficie irregolare, ad esempio vetri smerigliati, testurizzati,
modellati o rivestiti. ECOVACS ROBOTICS non puo essere ritenuta responsabile per danni
dovuti a un utilizzo non appropriato dell'apparecchio su tali superfici.

3.2 Fissaggio del panno di pulizia(pre-installato)

Capovolgere WINBOT e inserire il panno
di pulizia nella parte inferiore di WINBOT
correttamente. Il lato bianco del panno di pulizia
si attacca al velcro, mentre il lato grigio deve
essere rivolto verso l'esterno. Assicurarsi che il
panno di pulizia non copra il lavavetri o i sensori
di rilevamento dei bordi.

3.3 Assemblaggio dell'adattatore di alimentazione




3. Uso di WINBOT

3.4 Installazione del cordino di sicurezza

Estremita A: Cavo di alimentazione WINBOT Estremita B: Adattatore di
alimentazione Cavo di alimentazione

Collegare le estremita A e B e serrare.

* Se la lunghezza del cavo di alimentazione limita il movimento di WINBOT, puo essere
utilizzato un cavo di prolunga WINBOT. Scollegare le estremita A e B e collegarle
rispettivamente con entrambe le estremita del cavo di prolunga e serrare.

* E possibile utilizzare un solo cavo di prolunga con WINBOT.




3. Uso di WINBOT

3.5 Posizionamento del pod di sicurezza

Pulire la superficie del serbatoio di aspirazione
del Pod di sicurezza con il panno di finitura
fornito.

Se WINBOT viene utilizzato per pulire una /
finestra interna: Premere SALDAMENTE il Pod
di sicurezza nell'angolo superiore della finestra
interna. Assicurarsi che il Pod di sicurezza sia
ben fissato in posizione.

Se WINBOT viene utilizzato per pulire una
finestra esterna: Premere SALDAMENTE il Pod

di sicurezza all'interno della finestra da pulire.

Accertarsi che il Pod di sicurezza sia ben fissato
in posizione.
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3. Uso di WINBOT

3.6 Soluzione di pulizia spray

* Si consiglia di utilizzare WINBOT con una soluzione di pulizia WINBOT ECOVACS. L'uso di
acqua di rubinetto o altri prodotti per la pulizia potrebbe avere un impatto sulle prestazioni di
pulizia. L'uso di altre soluzioni di pulizia potrebbe rendere nulla la garanzia.

Spruzzare la soluzione di pulizia WINBOT Quindi, pulire la parte inferiore di WINBOT
fornita su ciascun lato del panno di pulizia 8 con il panno di finitura fornito.
volte.

3.7 Avvio
£l Collegare WINBOT alla presa elettrica

I * Non scollegare WINBOT durante la pulizia. I V

|
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3. Uso di WINBOT

E) Accensione (ON)
= Spostare l'interruttore di alimentazione in
posizione " —". WINBOT & acceso quando la
spia di stato lampeggia in BLU.

* tenere lontano gli oggetti dalla ventola di
WINBOT per evitare ostruzioni.

Posizionare I'apparecchio sul vetro

= Posizionare WINBOT sulla finestra ad
almeno 10 cm (4") dagli angoli della finestra
o da altri ostacoli. WINBOT & posizionato
correttamente sulla finestra quando la spia di
stato & accesa continuamente in BLU.

* Assicurarsi che vi sia uno spazio vuoto di
15 cm (5,9") tra il vetro ed eventuali ostacoli
nella stanza, come tende o mobili.

A Avvio

= Avviare WINBOT premendo il pulsante
AVVIO/PAUSA sul robot o sul telecomando.

|



3. Uso di WINBOT

3.8 Pausa

Mettere in pausa WINBOT durante la pulizia Indicare a WINBOT di spostarsi in avanti,
premendo il pulsante AVVIO/PAUSA sul indietro, a sinistra e a destra utilizzando
robot o sul telecomando. i pulsanti di controllo direzionali sul

telecomando quando si trova in pausa.
WINBOT esegue la pulizia quando vengono
utilizzati i pulsanti di controllo direzionali.

3.9 Arresto

Quando WINBOT completa il suo ciclo di pulizia, torna alla posizione di partenza ed emette
un segnale acustico.

) Rimuovere WINBOT B Spegnimento (OFF)
= Afferrare la maniglia del robot. Tenere = Spostare l'interruzione di alimentazione
premuto il pulsante AVVIO/PAUSA sul in posizione "0".

robot per circa 5 secondi, la ventola
si arresta. Rimuovere WINBOT dalla
finestra. Pulire eventuali segni lasciati
sul vetro dal robot con il panno di finitura
fornito.




3. Uso di WINBOT

Rimuovere il Pod di sicurezza. 3 Scollegare WINBOT
= Pulire eventuali segni lasciati sul vetro
dal Pod di sicurezza con il panno di
finitura fornito.

Note: Se WINBOT presenta un problema e la spia lampeggia in ROSSO, I'apparecchio pud
essere resettato premendo il pulsante di RESET sul telecomando. Vedere "Risoluzione dei
problemi" per maggiori dettagli.

Prima di eseguire la pulizia e la manutenzione su WINBOT, spegnere e scollegare WINBOT
dalla presa elettrica.

4.1 Panno di pulizia

Capovolgere WINBOT e rimuovere il panno N ' P
di pulizia. Immergere il panno di pulizia in -Q-
acqua fredda e pulita per 2 minuti. Lavare a y) ' (N

mano con un detergente delicato e lasciarlo
asciugare in posizione orizzontale. Lasciar
asciugare completamente il panno prima di
inserirlo nuovamente in WINBOT.

* NON utilizzare un panno di pulizia umido su WINBOT, altrimenti potrebbe scivolare sulla
finestra.

* Lavare il panno di pulizia regolarmente pu6é aumentare la durata del panno.

* Se il panno di pulizia diventa usurato o non si adatta piu perfettamente nella zona con il velcro,
sostituirlo con un nuovo panno per una pulizia migliore.




4. Manutenzione

4.2 Ventola, sensori e lavavetri

Ventola

Capovolgere WINBOT e rimuovere eventuali
detriti dalla ventola con il panno di finitura
fornito per assicurarsi che I'apparecchio
aspiri correttamente.

Sensori rilevamento bordi

Capovolgere WINBOT e pulire i quattro
sensori di rilevamento bordi con il panno di
finitura fornito per assicurarsi che funzionino
correttamente.

Rulli laterali

Pulire i quattro rulli laterali con il panno di
finitura fornito per assicurarsi che funzionino
correttamente.

Lavavetri

Capovolgere WINBOT e pulire il lavavetri
con il panno di finitura fornito per assicurarsi
che funzioni correttamente.
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4. Manutenzione

4.3 Cingoli di guida

Collegare WINBOT. Capovolgere WINBOT Ispezionare i cingoli di guida utilizzando i
e spostare l'interruttore di alimentazione in pulsanti A e ¥ del telecomando. Arrestare
posizione " — ". Tenere premuto il pulsante i cingoli di guida se é visibile sporco sui
AVVIO/PAUSA per 5 secondi per arrestare la cingoli.

ventola.

Spostare l'interruttore di alimentazione in Pulire eventuali residui di sporco presenti sui
posizione "O". cingoli di guida con il panno di finitura.

* Quando la batteria del robot & scarica, assicurarsi di ricaricarla completamente prima
dell'utilizzo o prima di riporre il dispositivo.

* Se WINBOT viene riposto per un lungo periodo di tempo, assicurarsi che sia spento. Ricaricarlo
almeno una volta ogni sei mesi per mantenere WINBOT al massimo delle prestazioni.

|
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5. Spia di stato e segnali acustici

Spia Descrizione

Batteria di back-up quasi esaurita ed in carica. WINBOT non
eseguira la pulizia fino a quando la batteria di back-up non e
completamente carica.

Spia di stato lampeggia in
VERDE

La spia di stato si spegne quando la batteria di back-up &

Spia di stato spenta completamente carica. Questo comportamento & normale.

Spia di stato lampeggiante

BLU WINBOT € acceso e pronto per essere posizionato sul vetro.

Spia di stato accesa fissa | WINBOT ha aderito perfettamente al vetro ed & pronto a iniziare la
BLU pulizia.

Spia di stato lampeggiante | Si € verificato un problema su WINBOT. Fare riferimento alla
ROSSO sezione 6, Risoluzione dei problemi, per maggiori dettagli.

Spia di stato accesa fissa | WINBOT é stato messo in modalita manuale. Fare riferimento alla
ROSSO sezione 6, Risoluzione dei problemi, per maggiori dettagli.

WINBOT emette un segnale acustico nelle seguenti situazioni:
WINBOT emette segnali WINBOT é acceso.

acustici WINBOT completa la pulizia.

Si & verificato un problema su WINBOT.

Bl



6. Risoluzione dei problemi

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Il telecomando non
funziona

WINBOT sta eseguendo la
pulizia. Quando WINBOT sta
eseguendo la pulizia, solo il
pulsante AVVIO/PAUSA funziona
sul telecomando.

Mettere in pausa WINBOT premendo
il pulsante AVVIO/PAUSA sul robot

o sul telecomando. Gli altri pulsanti
del telecomando funzionano quando
WINBOT & messo in pausa.

Il telecomando non & associato
a WINBOT.

WINBOT arriva dalla fabbrica
associato con il relativo
telecomando. Se il telecomando
perde |'associazione al robot

o viene sostituito, pud essere
nuovamente associato.

Accendere WINBOT.
Contemporaneamente, tenere
premuto il pulsante AVVIO/PAUSA su
WINBOT e il pulsante di associazione
sul telecomando. L'associazione &
completata quando il pulsante AVVIO/
PAUSA lampeggia in ROSSO, BLU e
VERDE.

Le batterie non sono installate
nel telecomando o devono
essere sostituite.

Installare o sostituire le batterie del
telecomando.

Se il telecomando non funziona
e la spia di stato lampeggia in
ROSSO, ¢ possibile che sia
necessario resettare WINBOT.

Resettare WINBOT premendo il
pulsante di RESET sul telecomando.

| |



6. Risoluzione dei problemi

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

La spia di stato
lampeggia in BLU
dopo che il prodotto
& stato posizionato
sul vetro

Il panno di pulizia & stato
inserito in modo errato e
copre il lavavetri o i sensori di
rilevamento dei bordi.

Rimuovere il panno di pulizia e inserirlo
nuovamente per assicurarsi che sia
posizionato esattamente allintemo dell'area
con il velcro e non copra il lavavetri o i
sensori di rilevamento dei bordi.

Malfunzionamento dei sensori di
rilevamento dei bordi.

A. Rimuovere il panno di pulizia e
inserirlo nuovamente accertandosi
che non copra od ostacoli i sensori di
rilevamento dei bordi.

B. Pulire i sensori di rilevamento dei
bordi come descritto nella sezione 4.
C. Se il problema persiste, contattare
I'assistenza clienti.

Malfunzionamento della ventola.

A. Pulire la ventola come descritto
nella sezione 4.

B. Se il problema persiste, contattare
I'assistenza clienti.

L'eccessivo sporco presente sul
vetro impedisce che WINBOT
aderisca correttamente.

Pulire una piccola area sul vetro

prima dell'uso e posizionare WINBOT
o pulire la finestra a mano prima e,
quindi, utilizzare WINBOT per la pulizia
regolare.

* WINBOT é progettato per essere
utilizzato per eseguire operazioni di
pulizia di routine di finestre comuni.

Il prodotto non & stato concepito per
eseguire operazioni di pulizia a fondo o
iniziali.

"




6. Risoluzione dei problemi

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Spia di stato
del prodotto
lampeggiante
ROSSO

Interruzione di energia elettrica
mentre WINBOT stava
eseguendo la pulizia a causa
di un guasto dell'alimentazione,
della rimozione della spina
dalla presa di corrente o

di un collegamento lento
dell'adattatore di alimentazione.

A. Collegare WINBOT all'adattatore di
alimentazione e la spina alla presa a
muro. Premere il pulsante di AVVIO/
PAUSA su WINBOT o sul telecomando.
WINBOT riprendera la pulizia.

B. In caso di guasto di alimentazione,
se la soluzione riportata sopra non
funziona, utilizzare i pulsanti di
controllo direzionali del telecomando
per spostare WINBOT in una posizione
sulla finestra dove sia possibile
raggiungerlo faciimente, spegnere la
ventola e rimuoverlo dalla finestra. Se
I'alimentazione riprende, posizionare
WINBOT di nuovo sulla finestra e
riavviarlo.

WINBOT si & spostato su un'area
problematica e la potenza di
aspirazione sta diminuendo.

A. Premere il pulsante di RESET sul
telecomando. Utilizzare i pulsanti di
controllo direzionali sul telecomando
per spostare WINBOT dall'area del
problema e ad almeno 10 cm/4" dagli
angoli della finestra e dagli ostacoli.
Riavviare WINBOT.

B. Premere il pulsante di RESET

sul telecomando, quindi utilizzare i
pulsanti di controllo direzionali per
spostare WINBOT in modo che
pulisca attorno all'area problematica.

Il piatto del panno di pulizia si
€ acceso prima che WIBOT
raggiungesse il bordo della
finestra.

A. Allontanare WINBOT dalla finestra
e spegnerlo. Spruzzare altra soluzione
per la pulizia sul panno di pulizia,
accendere e riavviare |'apparecchio.
B. Allontanare WINBOT dalla finestra
e spegnerlo. Se il piatto del panno di
pulizia non & in posizione verticale
od orizzontale, afferrare la maniglia
del robot e ruotarla fino a quando
non si arresta. Accendere WINBOT e
riavviare.

C. Se il problema persiste, contattare
|'assistenza clienti.

| sensori di rilevamento dei bordi
sono sporchi.

Pulire i sensori di rilevamento dei
bordi come descritto nella sezione 4.
Se il problema persiste, contattare
|'assistenza clienti.

La batteria di back-up &
danneggiata.

Contattare I'assistenza clienti.

B
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6. Risoluzione dei problemi

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

WINBOT si sposta
in modo irregolare
durante la pulizia.

Troppo sporco e detriti sulla

finestra.

A. Spruzzare altra soluzione di
pulizia sul panno di pulizia.

B. Pulite i cingoli di guida come
descritto nella sezione 4.

C. Sostituire il panno di pulizia e
riavviare il ciclo di pulizia.

D. Utilizzare il telecomando per
controllare la pulizia premendo i
pulsanti direzionali.

E. Pulire la finestra a mano prima
e utilizzare WINBOT per la pulizia
regolare.

* WINBOT e progettato per essere
utilizzato per eseguire operazioni di
pulizia di routine di finestre comuni.
Il prodotto NON & stato concepito
per eseguire operazioni di pulizia a
fondo o iniziali.

WINBOT e

bloccato con la spia
lampeggiante e non
puo spostarsi, essere
controllato tramite

il telecomando o
essere resettato
premendo il pulsante
di RESET.

Aspirazione insufficiente
o segnale dei sensori di

rilevamento dei bordi anomalo.

A. Premere il pulsante di RESET sul
telecomando.

B. Se WINBOT non viene

resettato, deve essere attivata

la modalitda manuale. Tenere
premuto il pulsante di RESET sul
telecomando fino a quando la spia
di stato non si accende fissa in
ROSSO. In modalita manuale, i
pulsanti di controllo direzionali sul
telecomando sono attivati. Utilizzare
i pulsanti di controllo direzionali per
spostare WINBOT in una posizione
lontano dai bordi e dove e possibile
raggiungerlo faciimente. Allontanare
WINBOT dalla finestra e spegnerlo.
Accendere e riavviare.

* Quando si utilizza la modalita
manuale, non lasciare WINBOT
attaccato al vetro.

C. Se il problema persiste,
contattare I'assistenza clienti.

"
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Mo3nopasnsem ¢ nokynkon pobota anst Mok okoH ECOVACS ROBOTICS WINBOT!
Hapeemcs, 4to Bbl Oyaete OOBOMbHEI €ro paboTol B TeYEHUE MHOIMX FeT.
Mbl yBepeHbl, YTO Grnarogaps nokynke HoBoro poboTta Baw goM OyaeT Bcerga
YMCTbIM, @ Bbl CMOXXETE XUTb NErko U Hacna)XaaTbCs XKU3HbIO.

Live Smart. Enjoy Life.

I'Ip|/| BO3HUKHOBEHUN CMTyaLlMVI, He PaCCMOTPEHHbIX B HAaCTOALLlEM PYKOBOACTBE
no aKcnnyarauun, 06paTl/ITer 3a NOMOLLBbK K cneynannctamMm aBTOPU30BaAHHbIX
CEepPBUCHbIX LIEHTPOB.

JononHUTENbHYO MHPOPMAaLUID MOXHO MOMYyYUTb Ha oduunanbHOM canTe
ECOVACS ROBOTICS no agpecy: www.ecovacs.com

KomnaHus ocTtaBnsieT 3a cobowm npaBo BHOCUTb TeXHOJorm4eckune n/vnn
KOHCTPYKTUBHbIE U3SMEHEHNA B NaHHOEe uaagenne C uenblo ynydweHuna ero
XapaKTepucTuk.

Bbnazodapum 3a ebi6bop WINBOT!
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1. UHCTpYyKUMM NO TexHUKe 6e3onacHOCTH

Mpyn ncnonb3oBaHUM anekTpuyecknx npnbopos Heobxoammo

Bcerga cobnofate cnegyowme mepbl NPeAOCTOPOXHOCTY:

NEPEQ 9KCMNYATALUMEN OAHHOIO NMPUBOPA

O3HAKOMBTECb CO BCEMU MHCTPYKLIUAMM.

COXPAHI/ITE OAHHYO MHO®OPMALUIO
1. JaHHbIn Npnbop MOryT NCNOMb30BaThb NiMLa C OrPaHNYEHHbIMU
dPN3NYEeCKNMU, CEHCOPHBIMU NN YMCTBEHHBIMMU
CI'IOCO6HOCTFIMVI, a Takxe nuua, He obnapgawwune
AOCTATOYHbIM OMNbITOM W 3HAHUAMU, B Cliyvyae, ecrin OHU
Haxo4aTcA NoA Hagnexawum nNpucMoTpom, nNmbo Gbinu
NMPOVHCTPYKTUPOBaHbI O NPaBUIbHOM UCMNOMb30BaHUM AAaHHOIO
npubopa 1 0Co3HaKT BO3MOXHbIE PUCKU. [leTn He OOMXKHbI
urpatb ¢ npubopom. Mpnbop Henb3a McnNonb3oBaTb B Clyyae
nocne ero nageHus, Npyv HanMyYMn BUAUMbIX NPU3HAKOB
noBpexaeHns unu ero npotedykn. He gonyckante gerten K
nNpmnbopy, Korga oH NOAKMOYEH K MCTOYHUKY NUTAHWUS.

2. He ncnonbe3ayinte npnbop npy Ype3amepHO BbICOKOW U HU3KON
Temnepartype (Hmke 0°C/+32°F nnu Bbiwe +40°C/+104°F, npun
BNaXXHOCTW Bbilwe 65%). Mpubop MOXHO ncnonb3oBaTtb AN
MbITbS OKOH CHapyXu MNpu yCroBuUW NPaBUibHOIO KpenneHus
CTPaxOBOYHOIO TPOCA, HU3KOW BETPEHOCTUN, OTCYTCTBUSA LOXAS
Unun cHera.

3. OBecneybTe HeNpepbIBHYO Nogayvy NMTaHUsA BO Bpems paboThbl
npubopa. B npnbope ycTtaHOBNEH pe3epBHbIN akKyMynaTop,
3apsgKka KoToporo BbINOMHSETCA BO BpeMs pabothl. [MutaHne
OT PEe3epBHOr0 akKyMyrsTopa UCMNosnb3yeTcs Npy OTKHOYEHUN
npubopa OT CETM UNK Npu ee OTKase.

4. He ocTtaBnsiite BKNIOYEHHbIN B CETb Npnbop 6e3 npucmoTpa.

5. Mpunbop npegHasHavyeH TOJIbKO gna gpomawHero
ncnonb3oBaHus. He ncnonb3ynte ero B NPOMbILSIEHHbBIX UMK
NPOM3BOACTBEHHbIX MOMELLEHUSAX.

6. He ncnonbaynte npnbop Ha TPeCHYBLUMX CTEKNAX.

7. Nlcnonb3ynTe TONbKO Te KOMNMEKTyLWmne, KoTopble
peKOMeHAOBaHbl UMM NOCTABASAKTCA U3FOTOBUTENEM.
Ncnonb3yinte ToNbKO TOT BroK NUTaHWS, KOTOPbIN NOCTaBsETCA
N3roTOBUTENEM.

8. HanpskeHve nuTaHmns 4OMKHO COOTBETCTBOBATL HAMPSKEHWIO,
yKazaHHOMY Ha 6roke nuTaHus.

9. He ncnonb3ynte npnbop Ha OKHax C pamamum MeHee 5 MM

(0,2 grorima).
~u |
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1. UHCTpYyKUMM NO TexHUKe 6e3onacHOCTU

10.
11.
12.
13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.
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He ncnonb3ynte npnbop Ha BNAXHbIX UM MOKPbITLIX XXUPOM
OKHax.

XpaHute npnbop BAaNM OT MCTOYHMKOB Tersna u roprymx
mMaTepuanos.

He ncnonbayinte npmnbop, ecnm oH HENMOTHO MNpUIeraeT K
CTEKIy NN UMEeEeT 3aMeTHbIE NPU3HAKN NOBPEXOEHUS.

Bo nsbexaHne nopaxeHus anekKTpUYECKUM TOKOM He
onyckanTe npubop B BoOY MW APYryt0 XMAKOCTb. He xpaHuTte
npnbop B MecTax, OTKyga OH MOXeT ynacTb B BOOY WK
APYryH0 XUOKOCTb.

He kacantecb npubopa unun Bunku kabenda nutaHus
BNaXXHbIMW pyKamu.

He 3apsxante npnbop npm 4ype3mMepHO BbICOKOW UMK
HMU3KOM TemnepaTtype. ITO MOXET COKpaTUTb CPOK CIyXObl
akKymynsitopa.

Mpwn 3apsagke npunbopa He pasmewante ero Ha ApPyrux
anekTponpubopax n gepxute ero Baanum oT OTKPbITOro
nrnamMeHu u >XNOKOCTEN.

Cobntoganite OCTOPOXHOCTbL, YTOObI HE NoBpeauTb Kabenb
nutaHmsa. He TaHMTe n He nepeHocuTte npubop 3a kabenb
NUTaHWA, He NONb3ynTecb Kabenem nNUTaHUA Kak pPy4Kkow,
He 3aXMManTe ero CTBOpPKaMu OKOH W He CTaBbTe Ha Hero
Taxenble npeameTbl. Jepxnte kabenb nutaHus sganu ot
ropsiYnx NOBEPXHOCTEMN.

He nonb3yntecb noBpexaeHHbIM Kabenem nutaHusa Unm
po3eTkon. He nonb3ymntecb NpubopomM Npu HapyLLIEHUN €ro
PYHKLUMOHNPOBAHUS, a TakKe NMpu ero nageHnn, NoBpexaeHnm
unu nonagaHun B Bogy. B uenax obecneyeHnsa 6esonacHoCTU
pPeMOHT npubopa OOMKeH BbINOMHATLCA NpeacTaBUTeENeMm
N3roTOBUTESS UM aBTOPM3OBAHHOIO CEPBUCHOTO LIEHTPA.

B uenax obecneyeHna 6e3onacHOCTU NpU NOBPEXAEHUN
kabena NnUTaHMAa ero 3amMeHy AOMXeH BbINOMHATb
npeactaBuTenb U3roTOBUTENSA UMW aBTOPU3OBAHHOTO
CEPBUCHOrO LeHTpa.

[Mepen oyncTKOM MNKU NpoBegeHMeEM npouenyp
TexobcnyxuaHma npnbopa HeO6BXO0AUMO M3BNEYb BUSKY U3
po3eTkn. He TaHMTe 3a kabenb NUTaAHUA ANS OTKIOYEHUS
Gnoka nuTaHus OT CeTu.

B uensax obecnevyeHnss 6e30MacHOCTN 3aMEHY pe3epBHOro
akKymynsaTopa OOJSKeH NpouM3BOAUTbL NpeacTaBuUTenb
N3roTOBUTESS UM aBTOPM3OBAHHOIO CEPBUCHOTO LIEHTPA.
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1. UHCTpYyKUMM NO TexHUKe 6e3onacHOCTH

22.MNepen ytunmnsaumen npnbopa pe3epBHbIM aKKyMynaTop
Heo6xoaAnMoO M3BMeYb U YTUNN3NPOBaTb B COOTBETCTBUN C
MECTHbIMM NpasunamMm 1 3aKoHamu.

23. lNepen n3BneyYeHnemM akkymynatopa npu ytununsaumm npmbopa
ero Heob6xoaMMOo OTKMYUTb OT CETU NUTaHUS.

24. YTunmnsauyma akkymynaTopoB AOSMXHA NPOBOAMUTLCA
B COOTBETCTBUM C MECTHbIMM 3aKOHOZATENbHbIMU U
HOPMaTMBHbBIMW aKTaMW.

25. He cxurante npubop gaxe B criyvyae ero Cepbes3Horo
nospexgeHus. MNpu nonagaHum B OrOHb akKyMYNATOP MOXET
B30pBaTbCS.

26. Npubop pomxkeH akcnnyaTupoBaTbCcsa ¢ cobnoageHnem
WHCTPYKUMIN, U3ITOXEHHbIX B PYKOBOACTBE MOSfib30BaTeNs.
KomMnaHunga He HeceT Kakon-nnbo OTBETCTBEHHOCTH
3a NOBPEeXAeHUs UM HeMCnpaBHOCTU, Bbl3BaHHbIE
HeHagnexallen akcnnyaraumen npnbopa.

27.NMPEAYNPEXAOEHWE. Nnsa 3agﬂp,|<|/| aKKyMynsiTo
VICI'IOJ'Ib3yVITe TONbKO oTcoeamHaeMbin bnok nutadna EA109 2
BXOOSALLMI B KOMMIIEKT MNOCTaBKM.

28. 3ameHa akkyMmynaTopa AaHHOro pobota AormkHa BbINOSHATLCS
TOSbKO CNeLUnanucToMm.

29.[lnqa nynbTa QUCTAHLUMOHHOIO ynpaBneHus TpebyrTcs
nBe Henepesapsxaemble 6atapenkn AAA R0O3. YToObbl
3aMeHuTb Batapenkn B nynbte ANCTAHLMOHHOIO ynpasneHus,
nepeBepHUTE ero, HagaBUTe Ha KPbILLKY OTCeKa akkymynsitopa
N CHUMUTE ee. MN3Bneknte GaTtapenkm n BCTaBbTE HOBbIE,
cobnogas nonsapHoOCTb. YCTAHOBUTE KPbIWKY OTCeKa
aKKyMynsaTopa Ha MecTo.

30. He nbiTantechb 3apsikaTb Henepesapskaemble 6aTtapenku.

31. He ucnonb3ynte ogHOBPEMEHHO GaTapenkn pasHbiX TUMOB, a
TaKke HOBble U cTapble HaTapenku.

32. YcraHaBnuBante b6artapenka B OTCek nynsrta ANCTaHLMOHHOIO
ynpasneHus, cobniogas nonspHoCTb.

33. Ctapble b6aTtapenkn Heobxoanmo m3Bnevb n3 npmnbopa u
yTUNN3NpoBaTb COOTBETCTBYIOLLMM 06pasom.

34. Ecnv nynbT AUCTAHUMOHHOIO ynpaBneHusa He Oyaert
MCNONMb30BaTbCHA B TeYeHWe ONNTENbHOro BPEeMEHMN,
Heobxo4MMOo n3BneYvb baTapenku.

35. He ponyckanTte KOPOTKOro 3aMblKaHUS 3a)KMMOB MUTaHUS.

36.Bunka n 6NoK NnUuTaHMa AOJNIXHbl MCMNONb30BaTbCHA B

NoMeLLeHUMN.
~u |
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1. UHCTpYyKUMM No TexHUKe 6e3onacHOCTH

MapaHTUrHBIM Nepuoa: 1 rog
Cpok cnyx6sbl: 3 roga
*TonbKo aganTyBHbI K NPoAyKTam, npogaBaeMbii B Poccum.

Onsa ctpaH EBponenckoro Cotosa

Ona nonyyvyeHns nHgopmaumm o EBponenckon geknapauyum
COOTBETCTBUSA, MOCETUTE
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

—
MpaBuna yTunusaumu gaHHoro npubopa

[laHHbIN 3HaK O3Ha4yaeT, YTO HaCTOoALWNKA NPOAYKT He cnegyeTt
yTUnM3npoBsaTb BMecTe C ObITOBbIMU OTXOA4aMW Ha TEPPUTOPUM
ctpaH EC. [Ina npenoTBpalleHns HaHeCeHUs Bpeda OKpy»KatoLlemn
cpede v 300pOBbI0 N0AEN B pe3yfnbTaTte HEKOHTPONMpyemomn
yTunmsauymm oTxogoB npubopbl cnefgyeTt yTunusmposaTh C
AOJDKHON OTBETCTBEHHOCTbO, obecnevymBas 3KONOrMYeCcKu
yCTONYMBOE NMOBTOPHOE UCMONb30oBaHMe matepmanoB. YTobbl
yTunumsmpoBatb Npubop, BOCNONb3ynTeCh CUCTEMON cbopa
n Bo3BpaTta unm obpaTtutecb B Mara3mH, B KOTOPOM OH Obin
npnobpeteH. 3To no3BonuT obecneynTb 6e30NacHOCTb
yTUnmn3aumn.

"
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2. Komnnekrauumsa n TexHU4eCKue xapaktepucTuKu

2.1 KomnnekTtauusa

WINBOT 11l

7~

\\\;) _ /

WINBOT + 3aluTHbIN Briok nutaHus PykoBogcTteo no

OnoK 1 CTPaxOBOYHbI aKcnnyataumu
Tpoc

Mynet Yncrawme Hacagkm Yncrawee YOnvHUTENbHbIN TkaHb ans
ONCTaHLMOHHOTO 3) cpeactso WINBOT  wHyp WINBOT NonmMpoBKu
yrpaBneHms (1,5 m/4'117) (1)

¢ batapenkamu

2.2 TexHNYeCKMe XapaKTepuUCTUKn

Mogenb WINBOT W950
Pabouee HanpshkeHve 24 B nocT. Toka |HomwuHanbHasi MOWHOCTb 75 Bt
TexHuueckue xapaktepuctuku|fntnessin, 14,8 B,
Mopenb akkymynsatopa | S04-LI-148-650 aKkKyMynsiTopa 650 MA-U
MynbsT AMCTaHLUMOHHOrO ynpaBneHus
Mopgenb 6atapeek ans nynsra AAA R0O3
ONCTaHLUMOHHOTO YNpaBneHnst
HomuHanbHoe BbIXOAHOE HanpshKeHue 1,5 B nocT. Toka
GaTtapeek Ans nynsta AUCTaHLMOHHOTO
ynpasneHus
Bnok nutanua: EA10952
Bxoga: 100-240 B nep. Toka, 50-60 Iy, 1,5 A Bbixon: 24 B nocr. Toka, 3,75 A
OHepronoTpebneHne B BbIKIIFOYEHHOM MeHee 0,50 BT
COCTOSIHUM/PEXUME OXUZAHUSA

BbixogHas MowHocTb GecnpoBogHoro Mmogyns — He 6ornee 100 mMBT.
* TexHu4eckne xapakTepucTUKM U BHELLHWI BUA MOTYT ObiTb U3MEHEHbI C LIENbio
yCOBEpLUEHCTBOBaHMSA npubopa.

By
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2. Komnnekrauus n TexHU4eckmue XxapaktepucTuku

2.3 Cxema nspenusn
WINBOT

ey <A

I

WINBOT
et

==

© o N O !,

. OnHamuk

10. HWKHWIA MHAMKaTOP COCTOSIHMA

. Mngnkatop coctosiHusa n kHonka "TTYCK/TIAY3A"  11. atumk BcacbiBaHus

. Pyuka

12. BeHtunatop

. MopT anst mogepHu3auun (ans nocnenpogaxHoro 13. Begywime koneca

obcnyxmBaHust)
. Kabenb nutanus
. [atymkm obHapyxeHus Kpaes
. Yuctawas Hacagka
. Pe3anHoBeI ckpebok
. HWXHSIA KHOMKa BBIKMIOYEHUSt MUTaHWSA

14. BanaHcMpoBOYHOE KOneco

15. MnacTvHa ons YncTAwen Hacaakm

16. INeHTa AN Kpennenus YICTSLLEeN
Hacagku

17. BokoBble ponukn

I1yn|:.T ANCTAaHUMOHHOIO ynpaBneHus

120

1. KHonka cbpoca

2. KHOMKM CMeHbl HanpaeneHns ABMKEHUS

3. KHonka 3anycka/npuoctaHoBku paboTbl

4. KHonka conpsiKeHusi ¢ nysnsToM
OMCTaHLUMOHHOTO yrnpaBreHus




3. Ucnonb3oBaHue WINBOT

3.1 MNMoaroToBKa K 0OMMUCTKe

He ncnoneaynte yctponctso WINBOT Ha
OKHax ¢ pamowi meHee 5 mm (0,2 Aronma).

Ecnu nHgukatop coctosiHua WINBOT roput
3EJIEHBIM nocne BkNYeHUS NUTaHUSA,
HeobxoaMMo 3apsaanTb akkymynaTtop. He
oTkntovanTe yctponctso WINBOT ot ceTtu
BO BpeMs 3apsaku akkymynaTtopa, noka
VHANUKaTOp He HavHeT cBeTuTbed CUHUM —
3TO 3HaYWT, YTO YCTPOMCTBO rOTOBO K paborte.
Koroa pesepBHbIM akkymynsaTtop 6yaet
MOSHOCTbLIO 3apPsPKEH, MHAMKATOP COCTOSIHUSA
roracHer.

7/

=>45cm |

=>45cm

ry

WINBOT moxeT MbITb CTekna B pamax
unu 6e3 pam, pasmep KOTOpbIX NpeBbilaeT
45 x 45 cm (17,7 x 17,7 ponma).

AN

Ecnun OKHO NMOKpPBLITO rpas3bio,
npeABapuTeNbHO OYUCTUTE ManeHbKui
y4yacToK cTekna U nmoMmecTuTe Tyaa
yctponcteo WINBOT.
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3. Ucnonb3oBaHue WINBOT

Yctporicteo WINBOT npepgHasHayeHo Ans perynspHoi Monku oBblYHbIX OKOH. OHO He
npefHasHavyeHo Ans UCMOMb30BaHUS B TSHXKENbIX YCNOBUSAX UMW NEPBUYHOTO MbITbS OKOH.

Y6e,q1/|Ter, YTO MeXAy CTEKIIOM U NpenAaTCTBUAMN B NOMELLEHNN (Hanpvwlep, 3aHaBeckamMun nnmn
Mebenblo) ocTtaetcs 3a3op He meHee 15 cm (5,9 grorima).

C nomowbto WINBOT MOXHO YNCTUTb CTEKNO, YCTAHOBMIEHHOE FOPU3OHTaNbHO, HO TOMbKO
C MCMOMb30BaHWEM KHOMOK CMEHbl HanpaBneHUs ABMXEHWS Ha nynbTe AWCTaHLMOHHOIO
ynpaeneHus.

Takke MOXHO YUCTWUTb CTEKMO, YCTAHOBMEHHOE Mof YrioM, HO npu aTom yctporcTtso WINBOT
He cMoXeT paboTaTb caMocTosTenbHO. B 9TOM crnyyae psAOM C HUM [OMKEH HaxoauTbCs
Yerosek, YTOObl BMeLLaTbCs B Clly4ae BO3HUKHOBEHWS NPo6nembl.

He ncnonbayinte pobota WINBOT B nepeBepHYTOM MONOXEHUN.

Mepepn vcnonbsoBaHnem WINBOT ans MbiTbsl CTekna ¢ HEPOBHOWM MOBEPXHOCTbIO, HAanpumep
C MaTOBbIM, TEKCTYPMPOBAHHBLIM UMW APYTUM MOKPbITUEM, O3HAKOMBTECH C MHCTPYKLMEN
narotoBuTens no yxody v unctke. Komnanma ECOVACS ROBOTICS He HeceT OTBETCTBEHHOCTY
3a yuep6, NPUYMHEHHBIV HeNpaBUbHBIM NCMONb30BaHWEM YCTPOWCTBA Ha TaKNX MOBEPXHOCTSX.

3.2 KpenneHue ynctawen Hacagku(npeaycraHoBreHa)

Me
un

ycTpoucTBa. benas cTtopoHa YncTALel Hacaaku
KpenuTcs K NMMKOW NeHTe, Npyu 3TOM ee CTOpOoHa

n3

Hapyxy. Y6eauTtecb, YTo Hacafka He 3akpblBaet
pe3nHOBbIN CKPeBOK UMM AATYMKN ONpeaeneHust
Kpaes.

3.3 Coopka bnoka nutaHuA

122

pesepHute WINBOT un poBHO npukpenute
CTALWY Hacanky K HUXHeW naHenu

cepon MUKpohnbpbl fomkHa ObITb 0bpalleHa




3. Ucnonb3oBaHue WINBOT

3.4 YcTaHOBKa CTpaxoBOYHOro Tpoca

A

‘ KoHeu A: Kabenb nutanmns WINBOT KoHeu B: Kabenb 6noka nutanus ’

CoenounHuTe KoHUbI A 1 B 1 3ataHuTe.

*Ecnun gnuHa kabens nutaHua orpaHvuuBaeT ABUXeHue poboTa, BOCNONb3ynTech
yanuHutenbHbiM WHypom WINBOT. PasbeanHuTe KoHubl A n B 1 coeguHuTe nx ¢ KoHLamm
YANVHUTENS, a 3aTeM 3aTsHUTe.

* Ons WINBOT ponyckaetcsi UCnonb30BaHUE TOMbKO OHOMO YANMHUTENBHOTO LUHYpa.
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3. Ucnonb3oBaHue WINBOT

3.5 YcTtaHOBKa 3aWuTHOro 6noka

[MpoTprTe NOBEPXHOCTb MPUCOCKM Ha 3aLUTHOM

6rnoke C MOMOLLbI UMEKLLENCca B KOMMNeKTe
TKaHW NS NOMPOBKMU.

Ecnn WINBOT ucnonb3yeTtcs AN OYUCTKU /
BHYTpPEHHeN cTopoHbl okHa: MITOTHO npwxmuTe

3alUNTHBIV BNOK K BEPXHEMY yriy BHYTPEHHeN

CTOPOHbI OKHa. Ybegntecb, 4TO GNOK MPOYHO

3aKpensieH Ha mecTe.

Ecnun WINBOT wucnonb3yetcs ANs O4YUCTKU

BHeLLHel cTopoHbl okHa: MITOTHO npwxmuTte

3alWMUTHBIA BNOK K 8HymMpeHHel NOBEPXHOCTH
o4ymnaemMoro okHa. Y6egutech, 4to 6rnok npoYHo
3aKkpernreH Ha MecTe.
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3. Ucnonb3oBaHue WINBOT

3.6 HaHeceHue yncTAwero cpeacTea

* Mpu ncnonb3oBaHum pobota WINBOT pekoMeHayeTcsi MPUMEHATb TOMbKO creuuanbHoe
motoulee cpeacteo WINBOT ot ECOVACS. Vcnonb3oBaHue Apyrnx MOKLUMX CPEACTB UNn
BOAONPOBOAHOW BOAblI MOXET MPUBECTU K CHIDKEHWIO KayecTBa OYMCTKM. VMicnonb3oBaHue
OPYrX MOKLLMX CPeACTB MOXET TakKe NPUBECTU K aHHYNMPOBAHMIO rapaHTum.

Pacnbinute unctsawee cpeactso WINBOT [Nocne pacnbineHns cpegcTsa npoTpuTte
Ha YUCTALWYK HacaAky cO BCeX CTOPOH HUXHIO naHenb yctponctBa WINBOT
TKaHbO AN NMONMPOBKU.

3.7 Hauano pa6otbl

Mopgkntounte yctporictBo WINBOT Kk ceTu nutaHus

r
* He otkntovante yctponctso WINBOT ot
CETW NUTaHWS L0 3aBEPLUEHNS O4UCTKM.

~u
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3. Ucnonb3oBaHue WINBOT

B3 BknioueHue nutaHus
= YcTaHOBUTE BblkNo4yaTenb NUTaAHUS B
nonoxeHune "=". Yctponcteo WINBOT
BKJTIOYEHO, €CJIM UHAMKATOP COCTOSHUSA
ceetutcss CUHUM.

*Y6epuTte npegmMeTbl, KOTOpble MOTYT
nomMeliatb paboTe BeHTUNATOpa Ha po6oTe
WINBOT.

YcTaHOBUTE YCTPOIMCTBO Ha CTEKNO

= Pasmectute yctponctso WINBOT Ha okHe
Ha paccTosiHum He MeHee 10 cm (4 AonmoB)
OT YrNOB OKHa UNu APYrux NpensitTcTBUN.
Korpa yctponcteo WINBOT npaBunbHoO
NPUKPENNEeHO K OKHY, MHAMKATOP COCTOAHUS
HenpepbIBHO cBeTuTcs CUHUM.

*Yb6enntecb, UTO MexXAy CTEKNOM K
npenaTCTBUAMU B NMOMELLEHUUN (Hanpumep,
3aHaBeckamu unu mebenbro) ocTaeTcs 3a3op
He meHee 15 cm (5,9 grorima).

@ 3anyck

= Y1066 3anyctute WINBOT, HaxmuTe KHOMKY
"MYCK/MAY3A" Ha ycTponcTBe UNnN Ha
nynsTe AUCTAHLMOHHOTO yrpaBrieHust.
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3. Ucnonb3oBaHue WINBOT

3.8 MpunocraHoBKa paboThbI

YT06bI NpuoctaHoBuTb paboty WINBOT Bo Bo Bpems may3bl MOXHO nepemeliaTtb
BPEMS OYUCTKU, HaxmuTe kHonky "MYCK/ yctponcteo WINBOT Bnepepn, Hasag,
MAY3A" Ha ycTpoWCTBe MNX Ha NynbTe BNeBO M BNpPaBO C NOMOLbI KHOMOK
[OVCTaHLMOHHOrO yrpaBreHust. CMEeHbl HanmpaBneHWs ABUXEHUSA Ha

nynbTe AWCTaHUMOHHOrO ynpasnexus. MNpu
MCNOsb30BaHNN KHOMOK CMEeHb! HanpaeneHus
asxerHns WINBOT BbINOHAET O4UCTKY.

3.9 OctaHoBKa paboThblI
Mocne 3aBepLueHns O4YNCTKN yCTpOﬁCTBO BO3BpaLlaeTca Ha MeCcTo, C KOTOporo Ha4yano
paGOTy, un BoCcnpousBoauT KOpOTKVIVI 3ByKOBOl7I curHan.

£} CuumuTe ycTpoiicTBo E) BuiknioueHne nutanus
WINBOT co ctekna = YcTaHOBWTE BbIKMiOYaTENb NUTaHWUS B
= icnonb3ynTe AnNs 3TOro py4yky Ha nonoxeHue "0".

ycTpouncTBe. Haxmute v yaepxusante
kHorky "TTYCKI/TIAY3A" B TeveHve npuMepHo
5 cekyHfl, 4TOObl BbIKIHOYUTE BEHTUISATOP.
CHumunte yctporcteo WINBOT c okHa.
[poTpuTte crebl, OCTaBLUMECS Ha CTeKne
oT poboTa, C MOMOLLbI MOMMPOBOYHOM
candeTkvi, MetoLLIeIACS B KOMMIIEKTE.

~u |
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3. Ucnonb3oBaHue WINBOT

E) CHumuTe 3aWwMTHEIN GROK. 3 OtknioumnTe ycTponcTeo

= [poTpuTe crneabl, ocTaBwmuecs WINBOT ot cetun
Ha cTekne oT 6noka, C MOMOLbIO
NoNMPOBOYHOM candeTkn, nmeroLencs
B KOMIJIEKTE.

Mpumeyanusn: Ecnu dyHkumoHnposaHue WINBOT HapylieHo n uiaukatop ceetutca KPACHbBIM,
YCTPOWCTBO MOXHO Mepe3anycTutb, Haxas kHonky "CBPOC" Ha nynbTe ANCTaHLMOHHOrO
ynpasneHus. bonee nogpobHyto nHopmaumio cM. B pasferne "YcTpaHeHve HemcnpaBHOCTEN”.

Mepen Hayanom TexobcnyxmnBaHua Bbiknoyute yctporicteo WINBOT m oTkntouute ero
Kabenb NMUTaHWUs OT PO3ETKM.

4.1 YucTtAwaa Hacagka

MepesepHute WINBOT 1 cHUMUTE Hacagaky. N ' P
3amounTe ee B YNCTOWM XOMOAHOM BOAE Ha -Q-
2 MuHYTbI. MocTupainTe Hacagky Bpy4vHYHO 2 N\
C UCNoNb30BaHMEM MSATKOro MolLWwero '

cpeAcTBa v NOMOXUTE Ha ropU30OHTanbHYO
noBepxHOCTb AnsA npocywkn. MNepen
KpenneHnem Ha ycTtpornctso WINBOT
Hacajka J0SKHa MOSMHOCTbIO BbICOXHYThb.

* HE ncnonbayiite BnaxHble Hacapku, nHade pobotr WINBOT ByneT ckonb3nTb Mo OKHY.

* PerynsipHasi cTMpka Hacagok NpoAsieBaeT CPOoK UX CIyx6bl.

* Ecnv Hacagka M3HOCUMAck U yxe NIoXo NPURnnaeT K OKHY, 3aMEHUTE ee Ha HOBYH. JTO
YIYYLUNUT KAYECTBO OYNCTKU.
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4. TexHU4YecKoe obCnyXXuBaHue

4.2 BeHTUNATOP, AaTYUKN U PE3UHOBbLIN CKpPeOOoK

BeHTunarop

Mepesepunte WINBOT n ybepute Becb
MYCOp C BEHTUNATOPA C MOMOLLbI TKaHU
Ona nonupoBKkK, YToObl obecneunTb
HeOoOXOAMMYI0 MOLLHOCTb BCacbIBaHWsI.

Odatunkn oGHapyXeHUs KpaeB

MepesepHute WINBOT u npoTtpuTe 4yeTbipe
Aartynka obHapyXeHus KpaeB C MOMOLLbIO
TKaHu Ans NonvMpoBKK, YToObl obecneuntb
3P hEeKTUBHOCTb X paboThbI.

BokoBble POJTUKN

MpoTpute 4YeTbipe GOKOBLIX ponuka
C NomMoLlWbl TKaHW ANA NONUPOBKM,
4TOObI MPeAoTBpPaTUTb HapylweHne ux
$YHKLNOHNPOBAHMUS.

Pe3nHoBbIN ckpebok

MepeBepHute WINBOT n npoTtpute
pe3nHOBbIN CKPeBOK C MOMOLLbIO TKaHU
Ons nonupoBKKM, 4YTOoObl obecneynTb
3hhEKTUBHOCTL ero paboThbl.




ROBOTICS

4. TexHn4yeckoe obenyXxnBaHue

4.3 Bepywue Koneca

Moakntounte WINBOT k cetn nutaHus.
MepeBepHUTE YCTPOWUCTBO M yCTaHOBUTE
BblkNtoYaTeNnb NUTaHUsa B nonoxexve "
". Haxmunte kHonky "MYCK/MAY3A" n
yOoepXxuBaiTe HaxaTo ee B Te4yeHue
5 ceKkyHA, 4TOObl BEHTUNATOP NpekpaTun
pabotatb.

YcTaHOBUTE BbikNoYaTenb NUTaHUA B
nonoxexue "O".

I'Iposepre Befyuime kKoneca, ncnonb3ydq
KHOMKW A 1 V¥ Ha nynste ANCTaHUNOHHOIo
ynpasneHua. OcTaHoBUTE Koneca, ecnv Ha
HUX BUOHA rpA3b.

Y6epMTe BCHO IpA3b C KoJieC C NOMOLUbtO
TKaHW Ansa noniMpoBKU.

nepeq Ncnosib30BaHMEM UM XpaHEHNEM.

* Mpy HA3KOM ypOBHE 3apsifia akkymynstopa pobota 06s13aTenibHO MOSIHOCTLIO ro 3apsianTe

* Obsi3aTenbHO oTkntounTe nutaHne pobora WINBOT, ecnu Bbl He nnaHvpyeTe MCMONb30BaTh
€ro B TeYeHne NpoJOIKUTENBHOrO BpeMeHN. 3apsikalnTe yCTPOMCTBO HE pexe OOHOro pasa B
nonroga, 4tobbl pobot WINBOT npopomkan obecnedmBaTb Hamny4llee KayecTBo yoopku.
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5. CBeTOBOM U 3BYKOBOW MHAUKATOPbI COCTOSAHUA

WHgukaTop

OnucaHue

WHamkaTop cocTosHMSA
muraet 3EJIEHbIM
LBETOM

Pe3epBHbIN akkyMynsaTop paspsikeH 1 3apsxaeTcs. YCTPOUCTBO
WINBOT He BbINOMHATL O4MCTKY A0 3aBepLUEHUS 3apsakv
akkymynstopa.

MHamnkaTop cocTosiHMSA
norac

MHOukaTop COCTOAHMA OTKMOYaETCs, NOCMe NOMHOW 3apsaaku
pe3epBHOro akkymynsitopa. 3To HopMasbHOe SIBIeHVE.

WHamkaTop cocTosHMSA
muraet CUHM

Ycrporncteo WINBOT BKMOYEHO 1 TOTOBO K YCTAHOBKE Ha CTEKITO.

MHamkaTop cocTosHus
HenpepbIBHO CBETUTCS
CUHNM

Po6or WINBOT ycneLuHo npyKpenneH K CTekny 1 rotos k pabote.

MHamnkaTop cocTosHuSA
muraet KPACHbIM

Hapyenune dyHkumoHnposaHus WINBOT. JononHuTensHyto
nHdopmaumio cM. B pasfene 6 "YcTpaHeHve HemcnpaBHOCTER".

MHamkaTop cocTosHus
HenpepbIBHO CBETUTCS
KPACHbIM

Yerpornctso WINBOT nepeBeneHo B peXUM PyYHOTO yrpaBreHus.
[ononHuTenbHyto nHdopmauumio cM. B pasgerne 6 "YcTpaHeHue

HeuncnpaBHOCTEN .

Ycerpoiicteo WINBOT

BOCnpou3soauT BByKOBOVI

curHan

Yctpownictao WINBOT BOCNpOU3BOAUT TakoW CUrHanm B CreayoLmx
cUTyaumsx:

YctpovictBo WINBOT BkntodeHo.

Yctponcteo WINBOT 3akaHuMBaeT O4MCTKY.

HapyeHue dyHkumoHnposaHus WINBOT.
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6. YcTpaHeHMe HeucrnpaBHOCTEN

HeucnpaBHoCTb

Bo3moXHble NPUYUHBI

PeweHune

He pabotaet nynsrt
AUCTaHLMOHHOIO
ynpaeneHus

WINBOT BbINOMHAET O4UCTKY.
Bo Bpems pabotbl WINBOT

Ha nynbTe AUCTaHLUUOHHOMO
ynpaeneHns 4encTByeT TOMbKO
kHorka "MYCK/TTAY3A".

YT06bI NprOCTaHOBUTL paboTy
YCTPOMCTBA, HAXMUTE Ha HEM

UMK Ha NysbTe AMCTaHLMOHHOTO
ynpaeneHus kHonky "MYCK/
MAY3A". [ipyrvie KHOMKK Ha nynste
AUCTaHLMOHHOTO YrNpaBreHnst CTaHyT
[OCTyMHbI, koraa pabora WINBOT
Oyner npuocTaHoBneHa.

MynbT ANCTaHLMOHHOTO
ynpaerneHus He
CMHXPOHU3MPOBaAH C
yctponcteom WINBOT.
CuHxponusauus WINBOT

C NynNbTOM AUCTaHLMOHHOTO
ynpaBreHus BbINOMHAETCS
Ha 3aBoJe-M3roToBuTEnNe.
Ecnu nynbt AMCTaHUMOHHOrO
ynpaerneHus He
CMHXPOHU3MPOBaAH C
YCTPOWCTBOM UINN 3aMEHEH,
MOXHO MPOV3BECTU MOBTOPHYIO
CMHXPOHU3aLMI.

Bkntounte WINBOT. OgHOBpeMEHHO
C 3TUM HaXMWTE U yaepXxunBante
kHonky "MMYCK/MAY3A" Ha WINBOT
1 KHOMKY CMHXPOHM3aLMmn Ha nynsTe
OVCTaHLUMOHHOTO yrnpaBneHusl.
CuHxpoHu3auus byaeT 3aBepLueHa,
koraa kHonka "MYCK/MAY3A" HauHeT
murate KPACHbIM, CUHVM n
3ENEHbLIM.

Batapenku B nynste
AVCTaHLIMOHHOTO yrpaBrieHust
TpebytoT 3aMeHbl Unn
OTCYTCTBYIOT.

YcTaHoBUTe Un 3ameHuUTe
6aTapeliki B nynste
[AVCTaHLUMOHHOTO YNpaBneHusi.

Ecnu nynsT AncTaHUMoHHOro
ynpaBneHusi He paboTaer,

a VHAMKATOP COCTOSHUSA
muraet KPACHBIM, moxeT
notpeboBaTbcs nepesarpyska
WINBOT.

Mepesarpy3nte WINBOT, HaxaB
kHomnky "CBPOC" Ha nynbTe
AVCTaHLMOHHOIO YrpaBrieHus.
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6. YcTpaHeHMe HeucrnpaBHOCTEN

HeucnpaBHoCTb

Bo3moXxHble NPUYUHBI

PeweHue

WHavkaTtop
COCTOSIHUS
muraetr CUHM
rocre Toro,

KaK yCTPOMCTBO
NMoMecTunn Ha
CTekno

Hacagka npukpenneHa HeBepHO
1 3aKpblBaeT CkpeboK nnm
AaT4uKn onpefeneHnst Kpaes.

CHuMUTE Hacagky v cHoBa
npukpenuTe ee, ybeamBLINC, YTO
OHa HaxoaWTCa MMEHHO B obnacTu
KNenKow NeHTbl 1 He 3aKpbiBaeT
coboli ckpeboK 1nu aaTymkm
oBHapyxeHus Kpaes.

HewucnpasHocTb B paboTe
Aatyuka obHapyxeHus Kpaes.

A. CHMMUTe Hacagky 1 CHoBa
npuKpenuTe ee Tak, YTobbl OHa He
3aKpblBana AaTyvkm obHapyxeHus
KpaeB 1 He Bnusana Ha ux pabory.
B. OuncTute garunkv obHapyxeHus
Kpaes, Kak onucaHo B pasgene 4.
C. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,
obpaTnTech B aBTOPU3OBAHHbIN
CEPBUCHbLIN LIEHTP.

HewucnpagHocTb B paboTe
BEHTUNSATOpPA.

A. Ounctute BEHTUNATOP, Kak
onucaHo B pasgene 4.

B. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,
obpaTnTech B aBTOPU3OBAHHbIN
CEPBUCHbLIN LIEHTP.

CTeKmo CRNLIKOM rpsidHoe, U K
HEMY HEBO3MOXHO MPaBUNbHO
MPUKPEnnTb YCTPOMCTBO.

Mepep vcnonb3oBaHWeM o4ncTUTe
HebOomMbLLON y4acTok cTekna n
NMOMECTUTE Ha HEero YCTPOIICTBO,
nmbo cHavana NomMomnTe OKHO
BPYYHY!O, @ 3aTeM UCMOomnb3ynTe
yctpoicteo WINBOT ans
perynspHon MOVKN.

* Yerporicteo WINBOT
npeaHasHayYeHo Ans perynspHoi
MOWKU 0BbIYHBIX OKOH. OHO He
npeaHasHa4YeHo Anst UCMonb30BaHNUA
B TSKEMbIX YCMOBUSAX UMK
NEepPBUYHOTO MbITbSI OKOH.

RU
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6. YcTpaHeHMe HeMcrnpaBHOCTEN

MnactuHa yncTaLen
Haca[Kku nosepHynacb
[0 TOro, Kak yCTPOMCTBO
WINBOT pgocturno kpas
OKHa.

Ne | HeucnpaBHOCTL | BO3MOXHble NPUYUHDI PeweHue
A. Mogkntounte WINBOT k 6roky nutaHuns n
BKIIOYNTE €ro B HACTEHHYI0 po3eTky. HaxmuTe
kHonky "Myck/May3a" Ha ycTponcTBe UNnu Ha
Bo Bpems paboThbl nyneTe guctaHumoHHoro ynpasnenus. WINBOT
WINBOT npowusoLuno npoJomKuUT paboTy.
OTKIOYEeHne B. Ecnu B cnyyae c6os1 nuTaHns
anekTpu4ecTsa 13-3a NpeanoXeHHoe Bbille peLleHne He MOMOraer,
OTKIIOYEHNS NUTaHWS, MCMOnb3yiTe KHOMKN CMEHbI HanpaBreHus
OTCOEAVHEHWS BUMNKN UM | ABMXEHUs Ha nynbte, 4ToObl HanpaBuUTb
HeMMoTHOro COeAMHEHNs C | YCTPOMCTBO TyAa, A€ Bbl MOXETE CMOKOWNHO
6rokoM NUTaHuS. [0CTaThb 10 HEro, BbIKMIOYMTE YCTPOMCTBO U
CHMMUTE ero ¢ okHa. lNocne Bo3o6HOBMNEHUS
nogayu nutaxHusi cHosa nomectute WINBOT Ha
OKHO Ans MPOAOIDKEeHUs paboTbl.
A. HaxmuTte kHonky "CBPOC" Ha nynbte
AMCTaHUMOHHOrO ynpasneHus. Vicnonbayiite
KHOMKM CMEHbI HanpaBneHusl ABMKEHNS,
o 4YTOObI BBIBECTM YCTPOWUCTBO U3 NPobneMHon
Yetpoitcteo WINBOT yeTp P
obnacTu B Apyroe MecTo Ha PaccTosiHUK He
nonano B NpobrnemHyto 9
MeHee 10 cm (4 froimMa) oT yrnoB OKHa U OT
06bnacTb 1 MOLLHOCTb .
npensTcTBuin. MosTopHo 3anyctute WINBOT.
BCaCbIBaHUSi CHU3WUMACh. i ,,
B. HaxxwmuTte kHonky "CBEPOC" Ha nynete,
a 3aTeM KHOMKV CMEeHbl HanpaBrieHust
Vinavkatop [OBVDKEHMS1, YTOObI YCTPOWCTBO Havano
3 | coctosHMs Muraet O4MCTKY CTekrna BOKpyr npobrnemHoii obnactu.
KPACHbIM

A. Chnmure yctpoiicto WINBOT ¢ okHa u
OTKIIOYMTE NUTaHne. HaHecuTe YyTb GonbLue
MOIOLLIEro CpeAcTBa Ha YNCTALLYI0 Hacaaky,
BKIIIOUMTE NUTAHME U CHOBA 3anycTute
YCTPOWCTBO.

B. CHumuTe yctpoiicteo WINBOT ¢ okHa

1 OTKMoYMTE NUTaHue. Ecnn nnactuHa
YNCTALLEN HacagKn He HaxoamTCs B
BEpPTMKaNbHOM WM FOPU3OHTaNbHOM
MOSIOXKEHUW, BO3bMUTE YCTPOMCTBO 3a PyyKy
1 NoBOpayMBanTe, Moka OHa He OCTaHOBUTCS.
BkntounTe nutaHve u cHoBa 3anycTute
WINBOT.

C. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,
obpaTuTech B aBTOPM30BAHHbIN CEPBUCHbIN
LieHTP.

[Oarunkn oBHapyxeHus
KpaeB 3arpsi3HeHbI.

OyuncTnTe YeTbIpe AaTUnKa OBHaPYKEHUS
KpaeB, Kak onucaHo B pasgene 4. Ecnu
npobrnema He ycTpaHeHa, obpaTuTech B
aBTOPW30BaHHbIV CEPBUCHbIV LIEHTP.

Pe3epBHbI akkymynsaTop
NoBpPEXAEH.

O6GpatuTech B aBTOPU30BaHHbIA CEPBUCHbIN
LIeHTp.
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6. YcTpaHeHMe HeucrnpaBHOCTEN

HeucnpaBHocTb

Bo3mMoXHbIe NPUYNHBI

PewweHue

Bo Bpewms

ynctkn WINBOT
nepemeLlaercs
no Npon3BOnbHON
TpaeKkTopuu.

Ha okHe cnuwkom MHoro
rpsisan 1 mycopa.

A. HaHecwuTe uyTb 6orbLue MotoLLero
cpeacTBa Ha YNCTALLYO Hacaaky.

B. OuucTuTe BeayLume Koneca, kak
onucaHo B pasaene 4.

C. 3ameHuTe Hacagky u cHosa
3anycTuTe LMK YNCTKM.

D. Mcnonbayiite KHOMKM CMEHbI
HanpaBneHnst ABKEHNS Ha nynsTe
ANCTaHLMOHHOrO yrpaBrieHusi, YToobl
yNpaBnsTb O4NUCTKOWA.

E. CHayana nomowiTe OKHO BPY4HYI0,
nocrne 4ero UCnonb3ynTe yCTPOUCTBO
WINBOT ans perynsipHov MOWKW.

* Yerporicteo WINBOT npegHasHadeHo
ANs perynsipHon Monku 0Bbl4YHbIX
okoH. OHo HE npegHasHaveHo ans
MCMOMb30BaHUS B TSHKESbIX YCIIOBUAX
NN NEPBUYHOTO MbITbSI OKOH.

YcTponcTso
WINBOT 3actpsino
B yrny okHa
(vHpnkaTop
mMuraer).
MepemecTtute ero
C NMOMOLLbIO nynbTa
ONCTaHUMOHHOIo
ynpasneHnsa unu
HaXXMUTE KHOMKY
"CBPOC".

CwurHan HegoCTaToOYHOro
BCACbIBaHUS UK
HenpaBubHON paboTbl
Jatyuka obHapyxxeHus
Kpaes.

A. Haxxmute kHonky "CBPOC" Ha nynbte
AVNCTaHLMOHHOIO YrpaBrieHus.

B. Ecnu WINBOT He nepesanyckaetcs,
ero criegyeT NepeBecT B PeXnum
pY4HOro yrnpasneHus. Yaepxusante
kHornky RESET Ha nynbte
ANCTaHLIMOHHOIO yrpaBrieHnst 4o

Tex Mnop, Noka MHAMKaTOpP COCTOSHNSA
He CTaHeT MOCTOSIHHO CBETUTLCS
KPACHbIM. B pexwvme py4Horo
ynpaBrneHusi CTaHOBATCS AOCTYMHbI
KHOMKV CMEeHbl HanpaBrieHust
ABVKEHUS Ha NynbTe AUCTAaHLMOHHOIO
ynpasneHusi. C NOMOLLbIO 9TUX KHOMOK
yBeauTe yCTPOMCTBO OT KpaeB OKHa

B MeCTO, B KOTOPOM Bbl CMOXeTe

6e3 Tpyna pgoctatb ero. CHuMmuTe
yctporicteo WINBOT ¢ okHa 1
OTKIIOuUTE NUTaHMe. Bkounte nutaHme
1 CHOBa 3arnycTute yCTPONCTBO.

*He octaensnTte yctponctso WINBOT
Ha CTekne B pexvume py4HOro
ynpaBsneHus.

C. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,
obpaTuTech B aBTOPU30BAHHbIN
CEPBUCHbIN LIEHTP.
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EU-Declaration of conformity

Document number:0040
Manufacturer: Ecovacs Robotics Co., Ltd.
Address:No.18, Youxiang Road, Wuzhong District, Suzhou City, Jiangsu Province, China.

We hereby declare that the following products listed below are in accordance with the
provisions in the latest version of EC in this document.

Product designation: Windows cleaner
Brand: ‘ECOVACS
ROBOTICS
Model: W950
Specification: Electrical appliances for household and similar purposes

EC Regulations or Directives:

RED Directive 2014/53/EU

RoHS Directive 2011/65/EU

WEEE Directive 2012/19/EU

REACH Directive1907/2006/EC

Eco-design Directive 2009/125/EC

Standards the product is in conformity with:

EN 60335-2-54:2008 + A11:2012 + A1:2015 EN 61000-3-2:2014

EN 60335-1:2012+A11:2014+AC:2014 EN 61000-3-3:2013

EN 62233:2008 EN 300 440-2 V2.1.1

IEC 61558-1:2005+A1:2009 Draft EN 301 489-1 V2.2.0
IEC 61558-2-16:2009+A1:2013 Final draft EN 301 489-3 V2.1.1
EN 55014-1:2006+A1:2009+A2:2011 EN 62479:2010

EN 55014-2:2015 EN 50564: 2011

For EU Declaration of Conformity information in multiple languages, visit
https://www.ecovacs.com/global/compliance
Informationen zur EU-Konformitatserklarung erhalten Sie in mehreren Sprachen unter

https://www.ecovacs.com/global/compliance
Para obtener informacién sobre la declaracién de conformidad de la UE en varios idiomas, visite

https://www.ecovacs.com/global/compliance
Pour obtenir des informations sur la Déclaration de conformité de I'UE en plusieurs langues, visitez

https://www.ecovacs.com/global/compliance
Per informazioni sulla Dichiarazione di conformita UE in piu lingue, visitare

https://www.ecovacs.com/global/compliance
[nsa nonyyenns nhdgopmavim o Oeknapawmm o cootBeTcTBUMM EC Ha pasHbIx s3blkax nepengvte no agpecy

https://www.ecovacs.com/global/compliance
et
Signature:

General Manager: Zhuang Jianhua
Date: 2018-8-22
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