T B R
G INSTRUCTION
e

ECOVACS: #2231

MANUAL
FEEDRRESHEAER
BRI B AR BRAR
R R H#8:2020.07.10 YRR R WEAH
B 7J1921

R~F:A5(145*210mm)

B EME 157g $E +105g ATTREARAR

DI#%:180P ENRIERE : CMYK T & ENR] MERS 451-1921-1620
Ebfl1:1 KiTAH I RE [N A00

TEICR:




~
GCOVACS
~r

DEEBOT [@)4VN[eXK]

Instruction Manual/Bedienungsanleitung/Manual de instrucciones
/Manuel d'instructions/Manuale d'uso/PykoBoacTBO nNo akcnnyataumu



B 10StrUCHION IMBNUAL .o v v v esenereserenenen s 2

B BeaienUNGSANIEIUNG -.e.voooeveeoe e eeee s sees s 31
BEEI M1ANUAT AE INSTIUCCIONES «veeereeeee e e eee e eee e see e eee e eeeeeeeeeeseens 61
B V1aNUET A'INSIIUCHIONS ..ottt eee e s e 90
1Y/ E=X o 10 P=1T=Y0 WU Yo OSSO 119
BT PyKOBOACTBO MO SKCMMYATALMM.....eoveoeeeseeereseissesee s 148

Live Smart. Enjoy Life.

Should you encounter situations that have not been properly addressed in this Instruction Manual, please contact our
Customer Service Center where a technician will be able to help you with your specific problem or question.

For more information, please visit the ECOVACS ROBOTICS official website: www.ecovacs.com

The company reserves the right to make technological and/or design changes to this product for continuous improvement.

Thank you for choosing DEEBOT!
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1. Important Safety Instructions

IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS
When using an electrical Appliance, basic
precautions should always be followed, including
the following:

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE
USING THIS APPLIANCE
SAVE THESE INSTRUCTIONS

1.

N G

This Appliance can be used by children
aged from 8 years and above and persons
with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and
knowledge if they have been given supervision
or instruction concerning use of the Appliance
in a safe way and understand the hazards
involved. Children shall not play with the
Appliance. Cleaning and user maintenance
shall not be made by children without
supervision.

Clear the area to be cleaned. Remove power
cords and small objects from the floor that
could entangle the Appliance. Tuck rug fringe
under the rug base, and lift items such as
curtains and tablecloths off the floor.

© ®

10.

11.

If there is a drop off in the cleaning area due
to a step or stairs, you should operate the
Appliance to ensure that it can detect the step
without falling over the edge. It may become
necessary to place a physical barrier at the
edge to keep the unit from falling. Make sure
the physical barrier is not a trip hazard.

. Only use as described in this manual. Only

use attachments recommended or sold by
the manufacturer.

. Please make sure your power supply source

voltage matches the power voltage marked
on the Docking Station.

. For INDOOR household use ONLY. Do not

use the Appliance in outdoor, commercial or
industrial environments.

. Use only the original rechargeable battery

and Docking Station provided with the
Appliance from the manufacturer. Non-
rechargeable batteries are prohibited.

Do not use without dust bin and/or filters in place.

. Do not operate the Appliance in an area

where there are lit candles or fragile objects.
Do not use in extremely hot or cold environments
(below -5°C/23°F or above 40°C/104°F).

Keep hair, loose clothing, fingers, and all



12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

parts of body away from any openings and
moving parts.

Do not operate the Appliance in a room
where an infant or child is sleeping.

Do not use Appliance on wet surfaces or
surfaces with standing water.

Do not allow the Appliance to pick up large
objects like stones, large pieces of paper or
any item that may clog the Appliance.

Do not use Appliance to pick up flammable
or combustible materials such as gasoline,
printer or copier toner, or use in areas where
they may be present.

Do not use Appliance to pick up anything that
is burning or smoking, such as cigarettes,
matches, hot ashes, or anything that could
cause a fire.

Do not put objects into the suction intake.
Do not use if the suction intake is blocked.
Keep the intake clear of dust, lint, hair, or
anything that may reduce air flow.

Take care not to damage the power cord. Do
not pull on or carry the Appliance or Docking
Station by the power cord, use the power
cord as a handle, close a door on the power
cord, or pull power cord around sharp edges

19.

20.

21.

22.

23.

24.

or corners. Do not run Appliance over the
power cord. Keep power cord away from hot
surfaces.

If the power cord is damaged, it must be
replaced by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Do not use the Docking Station if it is
damaged. The power supply is not to be
repaired and not to be used any longer if it is
damaged or defective.

Do not use with a damaged power cord or
receptacle. Do not use the Appliance or
Docking Station if it is not working properly,
has been dropped, damaged, left outdoors,
or come in contact with water. It must be
repaired by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Turn OFF the power switch before cleaning
or maintaining the Appliance.

The plug must be removed from the
receptacle before cleaning or maintaining
the Docking Station.

Remove the Appliance from the Docking
Station, and turn OFF the power switch to
the Appliance before removing the battery
for disposal of the Appliance.
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25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

The battery must be removed and discarded
according to local laws and regulations before
disposal of the Appliance.

Please dispose of used batteries according
to local laws and regulations.

Do not incinerate the Appliance even if it
is severely damaged. The batteries can
explode in a fire.

When not using the Docking Station for a
long period of time, please unplug it.

The Appliance must be used in accordance
with the directions in this Instruction Manual.
ECOVACS ROBOTICS cannot be held liable
or responsible for any damages or injuries
caused by improper use.

The robot contains batteries that are only
replaceable by skilled persons. To replace
the robot’s battery, please contact Customer
Service.

If the robot will not be used for a long time,
power OFF the robot for storage and unplug
the Docking Station.

WARNING: For the purposes of recharging
the battery, only use the detachable supply
unit CH1822 provided with the Appliance, or
CH1918 sold separately as an accessory.

To satisfy RF exposure requirements, a
separation distance of 20 cm or more should
be maintained between this device and
persons during device operation.

To ensure compliance, operations at closer
than this distance is not recommended. The
antenna used for this transmitter must not
be co-located in conjunction with any other
antenna or transmitter.



To disable Wi-Fi module on DEEBOT, power the
robot ON.

Place the robot on the Docking Station making
sure the Charging Contacts on DEEBOT and the
Docking Station Pins make a connection.

Press and hold the AUTO Mode Button on the
robot for 20 seconds until DEEBOT emits 3
beeps.

To enable Wi-Fi module on DEEBOT, power the
robot OFF and then power ON. The Wi- Fi module
is turned on when DEEBOT is restarted.

@l Class Il
Short-circuit-proof safety isolating
transformer

Switch mode power supply

For indoor use only

Direct current

~ Alternating current

For EU Countries

For EU Declaration of Conformity information, visit
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

—
Correct Disposal of this Product

This marking indicates that this product should
not be disposed of with other household waste
throughout the EU. To prevent possible harm to the
environment or human health from uncontrolled
waste disposal, recycle it responsibly to promote
the sustainable reuse of material resources. To
recycle your used device, please use the return
and collection systems or contact the retailer
where the product was purchased. They can safely
recycle this product.
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2. Package Contents/2.1 Package Contents

Robot Docking Station Instruction Manual Side Brushes

High Efficiency Filter and OZMO Pro Disposable Cleaning
Sponge Filter Oscillating System Cloths

Note: Figures and illustrations are for reference only and may differ from actual product appearance.
Product design and specifications are subject to changes without notice.
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2. Package Contents/2.2 Product Diagram

Robot

/ Top Cover
AUTO Mode Button

RESET Button

Wi-Fi Status

i ﬁ Indicator
)

TrueDetect

3D Sensor Power Switch

Multi-function
Cleaning Tool

Filter Net

TrueMapping
Distance Sensor

Filter Net

High Efficiency Filter
Anti-collision Bumper
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Bottom View Docking Station

Charging Contacts

Carpet Detection
Sensor o Universal Wheel

A Side Brushes Docking Station Pins

Main Brush o —
U \
L E Driving Wheels
| Co——1
\ / Power Cord
Anti-drop Sensors
OZMO Pro Oscillating System
Reservoir Water Inlet
Reservoir
Rel Button
Main Brush
Rel Button
Water Outlet Disposable

Cleaning Cloth
Substitute Module // Anti-drop Sensors 9

(Pre-installed)

* Please only attach the Disposable Cleaning Cloth to OZMO Pro.
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3. Operating and Programming/3.1 Notes Before Cleaning

Tidy up the area to be cleaned by putting During the first use, make sure each room door It may be necessary to place a physical

furniture, such as chairs, in their proper place. is open to help DEEBOT fully explore your house. barrier at the edge of a drop to stop the
unit from falling over the edge.

D /@

@ Pukt)lawayI <)tkr)1JeCts<:Jln(|:‘IUdmg Before using the product on a rug Please do not stand in narrow
(< ) cables, cloths and slippers, with tasseled edges, please fold i spaces, such as hallways, and
\ »_ /| etc. on the floor to improve the P\ make sure not to block the

. "o the rug edges under. :
cleaning efficiency. Detection Sensor.




3. Operating and Programming/3.2 Quick Start

o Remove Protective Strips and Films
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3. Operating and Programming/3.3 Charging DEEBOT

o Docking Station Placement e Charge DEEBOT

@ flashes when DEEBOT is charging. @ goes out when DEEBOT is
fully charged.

6.5h~, |
Z (N :
/ ~ IS

a =

* Before charging DEEBOT, make sure to install the Substitute Module.

* You can also purchase an Auto-Empty Station that automatically
empties your DEEBOT's dustbin. Explore more accessories at
www.ecovacs.com/global.

Note: | =ON, O = OFF.
0 DEEBOT cannot be charged when being powered OFF.




/3.4 ECOVACS HOME App

To enjoy all available features, it is recommended to control your DEEBOT via the ECOVACS HOME app.

Before you start, make sure that: Wi-Fi Indicator Light

¢ Your mobile phone is connected to a Wi-Fi network.
e The 2.4GHz band wireless signal is enabled on your router.

e The Wi-Fi indicator light on DEEBOT is slowly flashing. ‘"

Slowly flashin Disconnected to Wi-Fi or
Y 9 waiting for Wi-Fi connection

Rapidly flashing Connecting to Wi-Fi
Solid Connected to Wi-Fi

# Download on the GETITON ] .
[ ¢ App Store | P* Google Play Tips:

If you have any problems during the Wi-Fi setup process, refer to the

;’—/ Troubleshooting > Wi-Fi Connection section in this manual.

[Q ECOVACS HOME }




3. Operating and Programming/3.5 Operating DEEBOT

During the first cleaning, please supervise DEEBOT and assist it should there be a problem.

@ stort
(
.
....... >._.._.._...
e Pause e Return to Charge
Pressing @ for 3 seconds to send DEEBOT back to the Docking

Station.

Note: The robot’s Control Panel stops glowing after the robot is
paused for a few minutes. Press the AUTO Mode Button on DEEBOT
to wake up the robot.




/3.6 OZMO Pro Oscillating System

Note:

1.Install OZMO Pro Oscillating System for floor scrubbing.

2.With electric oscillating mopping up to 480 times per minute, OZMO Pro is applicable for areas of highly concentrated dirt or dust.
3.Before installing OZMO Pro, please make sure the contacts are thoroughly dry.

4.Please avoid using OZMO Pro on the carpet.

o Remove the Substitute Module e Attach Disposable Cleaning Cloth

* Please only attach the Disposable Cleaning Cloth to
OZMO Pro. The Washable/Reusable Microfiber Cleaning
Cloth is not compatible with OZMO Pro. When attaching the
Disposable Cleaning Cloth, make sure the fluffy side is attached
to the Cleaning Cloth Plate, while the dotted side is faced outward.

© Add Water
* To prolong the service life of OZMO Pro, it is recommended
to use purified water or softened water.
* Do not soak OZMO Pro in water.




o Dry Contacts Thoroughly e Start Mopping

] :

T

© Instal 0zmo Pro




/4.1 Regular Maintenance

To keep DEEBOT running at peak performance, perform maintenance tasks and replace parts with the following frequencies:

Robot Part

Maintenance Frequency

Replacement Frequency

Disposable Cleaning Cloth

After each use

Replace after each use

Side Brush

Once every 2 weeks

Every 3-6 months

Main Brush

Once per week

Every 6-12 months

Sponge Filter/ High Efficiency Filter

Once per week

Every 3-6 months

TrueDetect 3D Sensor
Universal Wheel
Anti-Drop Sensors
Bumper
Charging Contacts
Docking Station Pins

Once per week

Before performing cleaning and maintenance tasks on DEEBOT, turn the robot OFF and unplug the Docking Station.

A multi-function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.
Note: ECOVACS manufactures various replacement parts and fittings. Please contact Customer Service for more information on replacement parts.




/4.2 OZMO Pro Oscillating System

G Remove OZMO Pro e Disposable Cleaning Cloth
* After DEEBOT finishes mopping, please empty the reservoir.

€@ Wipe 0ZMO Pro Clean
* Wipe OZMO Pro Oscillating System with a clean, dry cloth. Do not soak
into water.




/4.3 Dust Bin and Filters




4. Maintenance/4.4 Main Brush and Side Brushes

Main Brush Side Brushes




4. Maintenance/4.5 Other Components

Note: Before cleaning the robot’s Charging Contacts and Docking Station Pins, turn the robot OFF and unplug the Docking Station.
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4. Maintenance/4.6 Storage

If DEEBOT will not be used for a while, fully charge DEEBOT and power
OFF before storage. Charge DEEBOT every 1.5 month to prevent battery
drain.

Note: When DEEBOT is not cleaning, it is recommended to keep
DEEBOT powered ON and charging.

C EN




5. Indicator Light

DEEBOT will tell you something is wrong with an indicator light and voice report. More detailed support is available through the ECOVACS
HOME and online website.

Indicator Light Scenario

The robot is cleaning

AUTO Mode Button glows a solid WHITE
The robot is paused while cleaning

The robot is charging

AUTO Mode Button flashes WHITE The robot is starting

The robot is relocating

AUTO Mode Button glows a solid RED The robot has low battery

AUTO Mode Button flashes RED The robot has a problem




/6.1Troubleshooting

No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

DEEBOT is not charging.

DEEBOQOT is not switched ON.

Switch ON DEEBOT.

DEEBOT has not connected to the Docking
Station.

Be sure that the robot’s Charging Contacts have connected
to the Docking Station Pins.

The Power Cord is not connected to the
Docking Station.

Make sure the Power Cord is firmly connected to the
Docking Station.

The Docking Station is not connected to the
power supply.

Make sure the Docking Station is connected to the power
supply.

The battery is completely discharged.

Please contact Customer Care for help.

DEEBOT cannot return to the

The Docking Station is not correctly placed.

Refer to section 3.2 to correctly place the Docking Station.

The Docking Station is not correctly connected.

Make sure the Docking Station is correctly connected.

The Docking Station is manually moved during

It is suggested not to move the Docking Station during the

the cleaning. cleaning.
2 Docking Station. 9 9
DEEBOT is paused for more than 90 minutes. It is suggested not to pause DEEBOT for more than 90
minutes.
DEEBOT did not start cleaning from the Make sure DEEBOT starts cleaning from the Docking
Docking Station. Station.
DEEBOT is tangled with something onthe |\ neep oy il try various ways to free itself. If it is
floor (electrical wires, curtains, carpet fringing,
3 DEEBOT gets stuck while etc). unsuccessful, manually remove the obstacles and restart.

working and stops.

DEEBOT might be stuck under furniture with
an entrance of similar height.

Please set a physical barrier, or set a Virtual Boundary in
the ECOVACS HOME App.
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No. Malfunction Possible Causes Solutions
Working time varies according to floor
surface, room complexity and the Cleaning Turn on Continuous Cleaning function in ECOVACS
Mode selected. When the battery gets low, HOME App. DEEBOT will automatically resume the
DEEBOT automatically switches to Recharge | uncompleted cleaning cycle when Continuous Cleaning
DEEBOT returns to the Mode and returns to the Docking Station to is enabled.
4 | Docking Station before it has recharge itself.

finished cleaning.

DEEBOT is unable to reach certain areas
blocked by furniture or barriers.

Tidy up the area to be cleaned by putting furniture and
small objects in their proper place.

The Docking Station is too distant from the
center of the house.

Please place the Docking Station against the wall of a
central room of the house.

DEEBOT does not clean

Time Scheduling function is cancelled.

Program DEEBOT to clean at specific times using the
ECOVACS HOME App.

DEEBOT is switched OFF.

Switch ON DEEBOT.

5 | automatically at the scheduled
time. Keep DEEBOT switched ON and connected to the
The robot’s battery is low. Docking Station to make sure it has a full battery to work
at any time.
When OZM.O P_ro is working, This is normal as OZMO Pro provides electric
the volume is higher compared - ; . o
6 . . oscillating mopping up to 480 times per This is normal.
to using the OZMO mopping .
minute.
system.
7 DEEBOQT is stuck when cleaning | DEEBOT may have difficulty climbing over Please assist DEEBOT if there is a problem.

with OZMO Pro installed.

obstacles when using OZMO Pro.




No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

DEEBOT misses cleaning

The cleaning cycle is interfered by small
objects or barriers on the floor.

Remove power cords and small objects from the floor
to ensure cleaning efficiency. DEEBOT will automatically
clean the area missed, please avoid moving DEEBOT
manually or block the path during the cleaning cycle.

DEEBOT is working on slippery polished

Make sure the floor wax is dried before DEEBOT starts

8 | spots to be cleaned, or repeats | floors. cleaning.
cleaning the area cleaned.
DEEBOT is unable to reach certain areas Tidy up the area to be cleaned by putting furniture and
blocked by furniture or barriers. small objects in their proper place.
The TrueMapping Distance Sensor is Remove the objects that are blocking the TrueMapping
blocked. Distance Sensor.
DEEBOT is making too much Clean DEEBOT as described in section 4 Maintenance
9 . 9 DEEBOT is tangled or blocked with debris. and restart. If the trouble persists, please contact
noise when cleaning.
Customer Care.
Incorrect home Wi-Fi username or password Enter the correct home Wi-Fi username and password.
entered.
Incorrect App installed. Please download and install ECOVACS HOME App.
DEEBOT is not within range of your home Make sure DEEBOT is within range of your home Wi-Fi
Wi-Fi signal. signal.
DEEBOT is not able to connect -
10 Turn ON Power Switch. Press the RESET Button.

to the home Wi-Fi network.

Network setup started before DEEBOT was
ready.

DEEBOT is ready for network setup when its Wi-Fi
Indicator light flashes slowly.

DEEBOT does not support 5 GHz Wi-Fi.

Make sure the robot has been connected with 2.4 GHz
Wi-Fi network.

Your smartphone’s operating system needs
to be updated.

Update your smartphone’s operating system.




No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

11

DEEBOT does not clean the
whole area.

The cleaning area is not tidy.

Remove small objects from the floor and tidy up the
cleaning area before DEEBOT starts cleaning.

12

DEEBOT Side Brushes drop
out of place during use.

The Side Brushes are not correctly installed.

Make sure the Side Brushes click into place when
installing.




/6.2 Wi-Fi Connection

Before Wi-Fi setup, make sure DEEBOT, mobile phone, and Wi-Fi network meet the following requirements.

DEEBOT and Mobile Phone Requirements

e DEEBOT is fully charged and the power switch of DEEBOT is turned on.
¢ Wi-Fi status light slowly flashes.

¢ Turn off mobile phone’s cellular data (you can turn it back on after setup).

Wi-Fi Network Requirements

¢ You are using a 2.4GHz or 2.4/5 GHz mixed network.

e Your router supports 802.11b/g/n and IPv4 protocol.

¢ Do not use a VPN (Virtual Private Network) or Proxy Server.

¢ Do not use a hidden network.

¢ WPA and WPA2 using TKIP, PSK, AES/CCMP encryption.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) is not supported.

e Use Wi-Fi channels 1-11 in North America and channels 1-13 outside North America (refer to local regulatory agency).

e If you are using a network extender/repeater, the network name (SSID) and password are the same as your primary network.




7. Technical Specifications

Model DLX11-44
Rated Input 20V=—== 1A
Docking Station Model CH1822 CH1918 (Sold Separately)
Input 100'240\/0"; A S0-60Hz | pted Input (Charging) | 220-240V ~ 50-60Hz 0.3A
Output 20V== 1A Rated Output 20V == 1A
/ Power (Auto-Emptying) 1000W

Frequency bands

2400-2483.5MHz

Off Mode Power

Less than 0.50W

Networked Standby Power

Less than 2.00W

Output power of the Wi-Fi module is less than 100mW.
Note: Technical and design specifications may be changed for continuous product improvement.




Live Smart. Enjoy Life.

Sollten Sie mit einer Situation konfrontiert sein, die in dieser Bedienungsanleitung nicht ausreichend behandelt wird,
wenden Sie sich an das Kundenservicecenter, damit sich ein Techniker mit Ihrem speziellen Problem bzw. Ihrer Frage

befassen kann.
Weitere Informationen finden Sie auf der offiziellen Webseite von ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

Das Unternehmen behélt sich im Sinne einer kontinuierlichen Verbesserung das Recht auf technische Anderungen und/
oder Designanderungen an diesem Produkt vor.

Vielen Dank, dass Sie sich fiir den DEEBOT entschieden haben.
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1. Wichtige Sicherheitshinweise

WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE
Beim Gebrauch eines elektrischen Gerates
sind einige grundlegende Sicherheitshinweise
zu beachten. Dazu geh6éren auch die
folgenden Hinweise:

LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN
VOR GEBRAUCH DIESES GERATES.
BEWAHREN SIE DIESE
ANWEISUNGEN AUF.

1. Dieses Gerét ist zur Verwendung durch Kinder
ab 8 Jahren oder durch Personen mit einge-
schrankten physischen, sensorischen oder
geistigen Fahigkeiten bzw. fehlenden Erfahrun-
gen und Kenntnissen geeignet, sofern sie da-
bei beaufsichtigt oder beziiglich der sicheren
Handhabung des Gerétes angeleitet werden
und die damit verbundenen Gefahren ver-
standen haben. Kinder dirfen nicht mit dem
Gerét spielen. Reinigung und anwenderseitige
Wartung dirfen nicht durch unbeaufsichtigte
Kinder erfolgen.

2. Rdumen Sie den zu reinigenden Bereich frei.
Entfernen Sie Netzkabel und kleine Gegen-
stdnde, in denen sich das Gerat verfangen
kénnte, vom Boden. Legen Sie Teppichfransen

unter den Teppich und achten Sie darauf, dass
Vorhénge, Tischdecken u. &. nicht bis zum Bo-
den herunterhangen.

. Wenn sich im zu reinigenden Bereich Absatze

in Form von Stufen oder Treppen befinden,
ist das Gerat so zu bedienen, dass die Stufe
erkannt wird, ohne dass das Gerat Uber die
Kante fallt. Es kann erforderlich sein, eine phy-
sische Barriere an der Kante anzubringen, um
ein Herunterfallen des Gerates zu verhindern.
Stellen Sie sicher, dass die physische Barriere
keine Stolperfalle darstellt.

. Verwenden Sie das Gerat nur gemaB der Be-

schreibung in dieser Bedienungsanleitung.
Verwenden Sie nur empfohlene bzw. vom Her-
steller angebotene Zubehorteile.

. Stellen Sie sicher, dass die Spannung der

Stromquelle mit der auf dem Typenschild der
Dockingstation angegebenen Netzspannung
Ubereinstimmt.

. Verwenden Sie das Gerat AUSSCHLIESSLICH

fur INNENRAUME im Haushalt. Verwenden Sie
das Gerét nicht im Freien oder fir kommerziel-
le oder industrielle Anwendungen.

. Benutzen Sie nur den aufladbaren Original-Ak-

ku und die Dockingstation, die vom Hersteller
mit dem Gerat mitgeliefert wurde. Nicht wie-
deraufladbare Akkus sind verboten.

€



10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.

Verwenden Sie das Gerat nicht ohne Staubbe-
halter bzw. Filter.

Verwenden Sie das Gerat nicht in Bereichen, in
denen sich brennende Kerzen oder zerbrechli-
che Gegensténde befinden.

Verwenden Sie das Gerat nicht in extrem
heiBen oder kalten Umgebungen (unter
-5 °C/23 °F oder Uber 40 °C/104 °F).

Halten Sie Haare, lose Kleidung, Finger und
sonstige Kérperteile von jeder Offnung und
sich bewegenden Teilen fern.

Verwenden Sie das Gerat nicht in Rdumen, in
denen Babys oder Kinder schlafen.
Verwenden Sie das Gerat nicht auf nassen
Flachen oder auf Flachen, auf denen Wasser
steht.

Achten Sie darauf, dass das Gerét keine gro-
Beren Gegenstande wie Steine, groBe Papier-
stliickchen oder sonstige Gegenstande, die
das Geréat verstopfen kénnten, aufnimmt.
Verwenden Sie das Geréat nicht, um entziind-
liche oder brennbare Materialien wie Benzin,
Drucker- oder Kopierertoner aufzunehmen,
und meiden Sie beim Gebrauch Bereiche, in
denen diese Materialien anzutreffen sind.
Verwenden Sie das Gerat nicht, um Zigaret-
ten, Streichhdlzer, heiBe Asche oder sonstige
brennende, qualmende oder brandauslésende
Gegensténde aufzunehmen.

17.

18.

19.

20.

21.

Stecken Sie die genannten Gegensténde nicht
in die Ansaugé6ffnung. Lassen Sie das Geréat
nicht mit verstopfter Ansaugéffnung arbeiten.
Halten Sie die Ansaugéffnung frei von Staub,
Flusen, Haaren oder sonstigen den Luftstrom
behindernden Materialien.

Achten Sie darauf, dass das Netzkabel nicht
beschéadigt wird. Ziehen oder tragen Sie das
Geréat bzw. die Dockingstation nicht am Netz-
kabel, verwenden Sie das Netzkabel nicht als
Haltegriff, klemmen Sie das Netzkabel nicht in
einer geschlossenen Tur ein, und ziehen Sie es
nicht Uber scharfe Kanten oder Ecken. Ach-
ten Sie darauf, dass das Gerat nicht Uber das
Netzkabel fahrt. Halten Sie das Netzkabel von
heiBen Flachen fern.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es
durch den Hersteller oder dessen Kunden-
dienst ausgewechselt werden, damit keine
Gefahren davon ausgehen.

Verwenden Sie die Dockingstation nicht, wenn
sie beschéadigt ist. Die Stromversorgung darf
nicht repariert oder weiterverwendet werden,
wenn sie beschadigt oder defekt ist.
Verwenden Sie das Gerét nicht, wenn das
Netzkabel oder die Steckdose beschéadigt
sind. Verwenden Sie das Gerat oder die Do-
ckingstation nicht, wenn es bzw. sie nicht



22.
23.

24.

25.

26.

27.

28.

einwandfrei funktioniert, heruntergefallen ist,
beschédigt wurde, im Freien gelassen wurde
oder mit Wasser in Berlihrung gekommen ist.
Wenn das Netzkabel beschédigt ist, muss es
durch den Hersteller oder dessen Kunden-
dienst ausgewechselt werden, damit keine
Gefahr davon ausgeht.

Schalten Sie das Gerat vor dem Reinigen oder
Warten aus (Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Reinigen oder Warten der Do-
ckingstation muss der Stecker aus der Steck-
dose gezogen werden.

Entfernen Sie vor dem Entsorgen des Gerétes
den Akku. Nehmen Sie hierzu das Gerat aus
der Dockingstation, und schalten Sie es aus
(Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Entsorgen des Geréates ist der Akku
entsprechend den 6rtlichen Gesetzen und Vor-
schriften zu entfernen und zu entsorgen.
Gebrauchte Akkus sind entsprechend den
ortlichen Gesetzen und Vorschriften zu entsor-
gen.

Verbrennen Sie das Geréat nicht, auch wenn
es stark beschéadigt ist. Die Akkus kénnen im
Feuer explodieren.

Wenn die Dockingstation langere Zeit nicht be-
nutzt wird, ist sie vom Stromnetz zu trennen.

290.

30.

31.

32.

Verwenden Sie das Gerat immer gemaB den
Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung.
ECOVACS ROBOTICS Ubernimmt keine Haf-
tung fir Verletzungen und Schaden, die durch
unsachgemaBe Nutzung entstehen.

Der Roboter enthalt Akkus, die nur durch
geschultes Personal ausgewechselt werden
durfen. Zum Auswechseln oder Entfernen des
Akkus des Roboters wenden Sie sich bitte an
den Kundendienst.

Wenn der Roboter léangere Zeit nicht benutzt
wird, schalten Sie ihn zur Aufbewahrung aus.
Trennen Sie auBerdem die Dockingstation vom
Netz.

WARNUNG: Verwenden Sie zum Wiederauf-
laden des Akkus ausschlieBlich das abnehm-
bare Netzteil CH1822, das mit dem Gerat mit-
geliefert wurde, oder CH1918, das separat als
Zubehor erhaltlich ist.

€ I




Um den Anforderungen der HF-Strahlenbelas-

tungsrichtlinien zu entsprechen, ist beim Betrieb Klasse I

dieses Geréates darauf zu achten, dass ein Min- Kurzschlussfester

destabstand von 20 cm zwischen dem Gerat und Sicherheitstransformator

Personen eingehalten wird. _
Schaltnetzteil

Um die Einhaltung der Richtlinien zu gewéhrleis-

ten, sollte der Abstand beim Betrieb nicht geringer Nur zur Verwendung in Innenraumen

SRS

sein. Die fur diesen Sender verwendete Antenne vorgesehen
darf nicht in Verbindung mit anderen Antennen .
Gleichstrom
oder Sendern aufgestellt werden.
Wechselstrom

Um das WLAN-Modul am DEEBOT zu deaktivieren,
schalten Sie den Roboter EIN.

Setzen Sie den Roboter in die Dockingstation, und
vergewissern Sie sich, dass sich die Kontakte der
Dockingstation und die Ladekontakte des DEEBOT
berlhren.

Halten Sie die AUTO-Modus-Taste am Roboter
20 Sekunden lang gedriickt, bis der DEEBOT drei
Mal piept.

Um das WLAN-Modul am DEEBOT zu aktivieren,
schalten Sie den Roboter AUS und anschlieBend
wieder EIN. Das WLAN-Modul wird eingeschaltet,
wenn der DEEBOT neu gestartet wird.

G



Fir EU-Lander

Informationen zur EU-Konformitatserkléarung
finden Sie unter
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

—
OrdnungsgemaBe Entsorgung dieses
Produkts

Diese Kennzeichnung gibt an, dass das Produkt
EU-weit nicht mit dem Hausmdull entsorgt werden
darf. Recyceln Sie das Gerat verantwortungsvoll,
um die nachhaltige Wiederverwendung der
Materialien zu unterstlitzen und madgliche
Umwelt- oder Gesundheitsschaden durch eine
unkontrollierte Abfallentsorgung zu vermeiden.
Verwenden Sie zum Recyceln lhres gebrauchten
Geréates entsprechende Rickgabe- und
Sammelsysteme, oder wenden Sie sich an den
Handler, bei dem Sie das Gerat gekauft haben.
Er kann das Produkt sicher entsorgen.




2. Lieferumfang/2.1 Lieferumfang

Roboter Dockingstation Bedienungsanleitung Seitenbirsten

Feinstaubfilter und OZMO Pro
Filterschwamm Oszillationssystem

Einweg-Reinigungstticher

Hinweis: Abbildungen dienen nur als Referenz und kdnnen vom tatséchlichen Erscheinungsbild des Produkts abweichen.
Produktdesign und technische Daten kénnen ohne Vorankiindigung geéndert werden.

G



2. Lieferumfang/2.2 Produktzeichnung

Roboter

/ o Obere Abdeckung
AUTO-Modus-Taste

RESET-Taste

WLAN-
Statusanzeige

-

TrueDetect

3D-Sensor Betriebsschalter

Multifunktions-
Reinigungswerkzeug

Filternetz

TrueMapping

Abstandssensor Staubbehaltergriff

Entriegelungs-SSfs
taste ’
N

Filternetz

Feinstaubfilter
Antikollisionsschiene




Ansicht von unten Dockingstation

Ladekontakte
Teppicherkennungs- )
sensoren o Universalrad
A Seitenbdrsten Kontakte der Dockingstation
Hauptblrste N
U \
2 ) Antriebsrader
| Co——)
\ / Netzkabel

Absturzsensoren

OZMO Pro Oszillationssystem

Behalter N \ Wassereinlass

Entriegelungsknopf
flr den Behalter

Entriegelungs-
taste fur die
Hauptbirste

Wasserauslass

- o Einweg- < s
Ersatzmodul @H (_@ // Absturzsensoren Reinigungstuch "‘

(vorinstalliert)

* Bitte bringen Sie nur das Einweg-Reinigungstuch am OZMO Pro an.

_o:_JO)



3. Betrieb und Programmierung/3.1 Vor der Reinigung

Stellen Sie M6bel wie Stihle in dem Stellen Sie bei der ersten Verwendung sicher, Es kann erforderlich sein, eine physische
zu reinigenden Bereich an den dafiir dass jede Tur gedffnet ist, damit der DEEBOT Barriere an der Kante einer Stufe
vorgesehenen Platz. lhr Haus vollstandig erkunden kann. anzubringen, um ein Herunterfallen des

Gerates zu verhindern.

D /@

Stehen Sie bitte nicht an engen

/Z\\ Entfernen Sie Gegensténde Schlagen Sie vor dem Gebrauch Stellen wie etwa in Fluren

(< @ | wie Kabel, Tticher, Hausschuhe des Gerétes auf einem Vorleger | und achten Sie darauf, den

\ > /) usw. vom Boden, um die mit Fransen die Kanten des s Erkennungssensor nicht zu
' Reinigungseffizienz zu verbessern. Vorlegers um. blockieren




3. Bedienung und Programmierung/3.2 Kurzanleitung

o Entfernen der Schutzstreifen und Folien

= (7
s 2




3. Bedienung und Programmierung/3.3 Aufladen des DEEBOT

o Aufstellung der Dockingstation

Hinweis: | = EIN, O = AUS
Der DEEBOT kann nicht aufgeladen werden, wenn er
ausgeschaltet ist.

9 Aufladen des DEEBOT

@ blinkt, wenn der DEEBOT Iadt. @ erlischt, wenn der DEEBOT
vollstandig aufgeladen ist.

6.5h‘\ i
] = QY 3

* Vor dem Aufladen des DEEBOT muss das Ersatzmodul installiert
werden.

* Sie kdnnen auch eine Station zur automatischen Leerung erwerben,
Uber die der Staubbehalter Inres DEEBOT automatisch entleert wird.
Mehr Zubehdr finden Sie unter www.ecovacs.com/global.




/3.4 ECOVACS HOME-App

Um alle verfligbaren Funktionen nutzen zu kdnnen, wird empfohlen, Ihren DEEBOT Uber die ECOVACS HOME-App zu steuern.

Bevor Sie beginnen, stellen Sie Folgendes sicher:

e |hr Mobiltelefon ist mit einem WLAN-Netzwerk verbunden.

¢ Das WLAN-Signal des 2,4-GHz-Bandes ist auf Ihrem Router
aktiviert.

e Die WLAN-Statusleuchte des DEEBOT blinkt langsam.

# Download on the GETITON
@& AppStore | P Google Play

[Q ECOVACS HOME ]

WLAN-Statusleuchte

Blinkt langsam

WLAN-Verbindung ist getrennt
oder auf WLAN-Verbindung
wird gewartet

Blinkt schnell

Verbindung mit WLAN wird
hergestellt

Leuchtet durchgehend

Verbindung mit WLAN wurde
hergestellt

Tipps:

Wenn wahrend der WLAN-Einrichtung Probleme auftreten, lesen Sie
den Abschnitt ,,Fehlerbehebung” > ,,WLAN-Verbindung” in diesem

Handbuch.




3. Bedienung und Programmierung/3.5 Bedienung des DEEBOT

Uberwachen Sie den DEEBOT bei der ersten Reinigung und helfen Sie bei Problemen.

@ stort

)

e Pause e Riickkehr zur Ladestation

Driicken Sie 3 Sekunden lang @ um den DEEBOT zur Ladestation
zurlickzuschicken.

Hinweis: Das Bedienfeld des Roboters hort auf zu leuchten, wenn
der Roboter mehrere Minuten pausiert. Driicken Sie die Taste AUTO-
Modus am DEEBOT, um den Ruhemodus des Roboters zu beenden.




/3.6 OZMO Pro Oszillationssystem

Hinweis:

1. Installieren Sie das OZMO Pro Oszillationssystem zum Wischen des Bodens.

2. Dank des elektrischen Wischers mit bis zu 480 Oszillationen pro Minute ist OZMO Pro fiir stark verschmutzte oder verstaube Bereiche geeignet.
3. Vergewissern Sie sich vor der Installation von OZMO Pro, dass die Kontakte vollstédndig trocken sind.

4. Vermeiden Sie es, OZMO Pro auf Teppichen zu verwenden.

o Ersatzmodul entfernen e Einweg-Reinigungstuch anbringen

* Bitte bringen Sie nur das Einweg-Reinigungstuch am OZMO
Pro an. Das wasch- und wiederverwendbare Mikrofaser-
Reinigungstuch ist nicht kompatibel mit OZMO Pro. Achten Sie
beim Anbringen des Einweg-Reinigungstuchs darauf, dass die
flauschige Seite an der der Reinigungstuchplatte befestigt ist,
wahrend die gepunktete Seite nach auBen zeigt.

e Wasser nachfiillen
* Um die Lebensdauer von OZMO Pro zu verlangern, wird
empfohlen, gereinigtes oder enthartetes Wasser zu verwenden.
* Tauchen Sie OZMO Pro nicht in Wasser ein.




o Kontakte griindlich trocknen e Wischvorgang starten

T

e OZMO Pro installieren




/4.1 RegelmaBige Wartung

Um die maximale Leistung des DEEBOT dauerhaft zu gewahrleisten, fiihren Sie Wartungsaufgaben und den Austausch der Komponenten
gemaB der nachfolgend angegebenen Haufigkeit aus.

Roboterkomponente Wartungshaufigkeit Austauschhaufigkeit
Einweg-Reinigungstuch Nach jeder Verwendung Nach jedem Gebrauch austauschen
Seitenbiirste Einmal alle zwei Wochen Alle drei bis sechs Monate

Hauptburste Einmal wéchentlich

Alle sechs bis zwoIf Monate

Filterschwamm/Feinstaubfilter Einmal wéchentlich Alle drei bis sechs Monate

TrueDetect 3D-Sensor
Universalrad
Absturzser.]soren Einmal wdchentlich /
StoBschiene
Ladekontakte
Kontakte der Dockingstation

Schalten Sie den DEEBOT AUS, und trennen Sie die Dockingstation vom Netz, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten am Roboter
durchfiihren.

Fiir die einfache Wartung wird ein Multifunktions-Reinigungswerkzeug bereitgestellt. Bitte gehen Sie vorsichtig mit diesem Werkzeug um,
da es scharfe Kanten hat.

Hinweis: ECOVACS stellt verschiedene Ersatz- und Zubehorteile her. Wenden Sie sich an den Kundendienst, um weitere Informationen zu Ersatzteilen
zu erhalten.




/4.2 OZMO Pro Oszillationssystem

0 OZMO Pro entfernen e Einweg-Reinigungstuch
* Nach Beendigung des Wischvorgangs ist der Behalter des DEEBOT zu
entleeren.

e OZMO Pro Clean abwischen

* Wischen Sie das OZMO Pro Oszillationssystem mit einem sauberen,
trockenen Tuch ab. Nicht in Wasser eintauchen.




/4.3 Staubbehalter und Filter




4. Wartung/4.4 Hauptbiirste und Seitenbiirsten

Hauptbiirste Seitenbiirsten




4. Wartung/4.5 Sonstige Bauteile

Hinweis: Schalten Sie vor der Reinigung der Ladekontakte des Roboters und der Steckkontakte der Dockingstation den Roboter AUS, und trennen
Sie die Dockingstation vom Netz.




/4.6 Lagerung

Wenn der DEEBOT einige Zeit nicht verwendet wird, laden Sie ihn
vollstédndig auf, und schalten Sie ihn vor der Lagerung AUS. Laden
Sie den DEEBOT alle 1,5 Monate auf, um eine Batterieentladung zu
vermeiden.

Hinweis: Wenn der DEEBOT nicht reinigt, empfehlen wir, ihn
eingeschaltet (Betriebsschalter EIN) zu lassen und zu laden.




5. Kontrollleuchte

Der DEEBOT weist iiber die Kontrollleuchte und mit Sprachbericht auf aufgetretene Probleme hin. Detaillierteren Support erhalten Sie liber
die ECOVACS Home-App und online auf der Website.

Anzeige Szenario

Der Roboter befindet sich im Reinigungsmodus.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend WEISS.
Der Roboter wird wéhrend der Reinigung angehalten.

Der Roboter wird geladen.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt WEISS. Der Roboter wird gestartet.

Der Roboter wird umgesetzt.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend ROT. Der Akku des Roboters ist fast leer.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt ROT. Es liegt ein Problem vor.




/6.1 Fehlerbehandlung

Nr.

Funktionsstérung

Madgliche Ursachen

Fehlerbehebung

Der DEEBOT ladt nicht.

Der DEEBOT ist nicht eingeschaltet
(Betriebsschalter EIN).

Schalten Sie den DEEBOT EIN.

Der DEEBOT hat keinen Kontakt zur
Dockingstation.

Stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte des Roboters die
Kontakte der Dockingstation berthren.

Das Netzkabel ist nicht an die Dockingstation
angeschlossen.

Achten Sie darauf, dass das Netzkabel fest mit der
Dockingstation verbunden ist.

Die Dockingstation ist nicht an die
Stromversorgung angeschlossen.

Achten Sie darauf, dass die Dockingstation an die
Stromversorgung angeschlossen ist.

Der Akku ist vollstandig entladen.

Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn Sie Hilfe
bendtigen.

Der DEEBOT kann nicht zur

Die Dockingstation wurde nicht
ordnungsgeméan aufgestellt.

Weitere Informationen zum ordnungsgeméaBen Aufstellen
der Dockingstation finden Sie in Abschnitt 3.2.

Die Dockingstation wurde nicht
ordnungsgemaB angeschlossen.

Achten Sie darauf, dass die Dockingstation richtig
angeschlossen ist.

Die Dockingstation wird wahrend der

Es wird empfohlen, die Dockingstation wéhrend der

Reinigung manuell bewegt. Reinigung nicht zu bewegen.
2 Dockingstation zurtickkehren. 9ung 9 9ung 9
Der DEEBOT pausiert linger als 90 Minuten. Es WI.I’d empfohlen, Qen DEEBOT nicht langer als
90 Minuten zu pausieren.
Der DEEBOT hat die Reinigung nicht bei der  |Stellen Sie sicher, dass der DEEBOT bei der Dockingstation
Dockingstation begonnen. mit der Reinigung beginnt.
Der DEEBOT ist in etwas auf dem Der DEEBOT unternimmt mehrere Versuche, um sich
. . Boden (Stromkabel, Vorhénge, Teppichfransen |zu befreien. Wenn dies nicht gelingt, entfernen Sie die
3 Der DEEBOT bleibt wahrend des | A ) hangen geblieben. Hindernisse von Hand und starten Sie das Gerét neu.

Betriebs héngen und halt an.

Der DEEBOT kann unter M&beln mit einem
Zugang in ahnlicher Hohe stecken bleiben.

Schaffen Sie eine physische Barriere oder legen Sie eine
virtuelle Grenze in der ECOVACS HOME-App fest.

€




Nr.

Funktionsstérung

Maogliche Ursachen

Fehlerbehebung

Der DEEBOT kehrt zur
Dockingstation zurtick, bevor

Die Arbeitszeit schwankt je nach
Oberflachenbeschaffenheit des Bodens, der
Komplexitat der Raumaufteilung und dem
gewahlten Reinigungsmodus. Bei niedrigem
Akkuladestand wechselt der DEEBOT
automatisch in den Lademodus und kehrt

Aktivieren Sie die Funktion ,Kontinuierliche Reinigung” in
der ECOVACS HOME-App. Der DEEBOT setzt den nicht
abgeschlossenen Reinigungszyklus automatisch fort,
wenn die kontinuierliche Reinigung aktiviert ist.

4 < zum Aufladen zur Dockingstation zurtck.
er den Reinigungsvorgang
beendet hat. Der DEE?’OT kann bes.tlmmte Ber.elche., die Stellen Sie Mébel und kleine Gegenstande in dem zu
durch Mé&bel oder Barrieren blockiert sind, L . P u
. . reinigenden Bereich an die fir sie vorgesehenen Platze.
nicht erreichen.
Die Dockingstation ist zu weit von der Bitte stellen Sie die Dockingstation an die Wand eines
Hausmitte entfernt. zentral gelegenen Raumes im Haus.
Verwenden Sie die ECOVACS HOME-App, um den
Die Programmierung wurde geldscht. DEEBOT so zu programmieren, dass er die Reinigung zu
bestimmten Uhrzeiten durchfuhrt.
Der DEEBOT reinigt zur .
5 | festgelegten Zeit nicht Der I.DEEBOT ist ausgeschaltet Schalten Sie den DEEBOT EIN.
- (Betriebsschalter AUS).
automatisch.
Lassen Sie den DEEBOT eingeschaltet (EIN) und mit der
Der Akkuladestand ist niedrig. Dockingstation verbunden, um sicherzugehen, dass der
Akku jederzeit fir den Reinigungsvorgang geladen ist.
Bei Verwendung von
OZMO Pro ist die Dies ist normal, da OZMO Pro eine
6 | Gerauschentwicklung hdher elektrische Oszillationsfunktion mit bis zu Dies ist normal.
als bei Verwendung des OZMO | 480 Oszillationen pro Minute ist.
Wischsystems.
Der DEEBOT bleibt bei der Der DEEBOT kann bei Verwendung
7 | Reinigung stecken, wenn von OZMO Pro Schwierigkeiten haben, Bitte helfen Sie dem DEEBOT bei Schwierigkeiten.

OZMO Pro installiert ist.

Hindernisse zu Uberwinden.




Nr.

Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

Fehlerbehebung

Der DEEBOT lasst Stellen
aus, die gereinigt werden

Der Reinigungszyklus wird durch kleine
Gegenstande oder Barrieren auf dem
Boden gestort.

Entfernen Sie Netzkabel und kleine Gegenstande vom
Boden, um die Reinigungseffizienz zu gewahrleisten. Der
DEEBOT reinigt automatisch den ausgelassenen Bereich.
Bewegen Sie den DEEBOT nicht von Hand und blockieren
Sie den Pfad wéhrend des Reinigungszyklus nicht.

Der DEEBOT kann auf rutschigen, polierten

Achten Sie darauf, dass das Bodenwachs getrocknet ist,

8 sollen, oder reinigt Bereiche Boden eingesetzt werden. bevor der DEEBOT mit der Reinigung beginnt.
mehrmals. i i i
Der DEE.E’OT kann bes_tlmmte Ber_e|che_>, die Stellen Sie Mobel und kleine Gegenstande in dem zu
durch Mdbel oder Barrieren blockiert sind, reinigenden Bereich an die fir sie vorgesehenen Platze
nicht erreichen. 9 9 )
Der TrueMapping-Abstandssensor ist Entfernen Sie die Objekte, die den TrueMapping-
blockiert. Abstandssensor blockieren.
9 Der DEEBOT verursacht bei der | Der DEEBOT bleibt hdngen oder ist durch Eelnlﬁgnb&e deTjDFEtBOgYV'Z n gbfrln'tt 4 ,,strtugg Si
Reinigung zu viele Gerdusche. | Riickstande blockiert. eschrieven, unc starten sie den Roboter neu. wenden sie
sich an den Kundendienst, falls das Problem fortbesteht.
Fehlerhatter Benutzern?me oder Geben Sie den korrekten Benutzernamen und das korrekte
fehlerhaftes Passwort flr das drahtlose Passwort fir das drahtlose Heimnetzwerk ein
Heimnetzwerk eingegeben. ’
Die falsche App wurde installiert. _I_aden_ Sie d".e EQOVACS HOME-App herunter, und
installieren Sie sie.
Der DEEBOT befindet sich auBerhalb der Vergewissern Sie sich, dass der DEEBOT sich innerhalb
Der DEEBOT kann sich Reichweite Ihres drahtlosen Heimnetzwerk- | der Reichweite lhres drahtlosen Heimnetzwerk-Signals
10 | nicht mit dem drahtlosen Signals. befindet.

Heimnetzwerk verbinden.

Die Netzwerkeinrichtung hat begonnen,
bevor der DEEBOT bereit war.

Schalten Sie den Betriebsschalter auf EIN. Driicken Sie
die RESET-Taste. Sobald die WLAN-Anzeige des DEEBOT
langsam blinkt, ist er bereit fir die Netzwerkeinrichtung.

Der DEEBOT unterstitzt kein 5-GHz-
WLAN-Netz.

Achten Sie darauf, dass der Roboter mit einem 2,4-GHz-
WLAN-Netz verbunden ist.

Das Betriebssystem lhres Smartphones
muss aktualisiert werden.

Aktualisieren Sie das Betriebssystem Ihres Smartphones.

e




Nr. Funktionsstérung Mdogliche Ursachen Fehlerbehebung
. ) - . . Entfernen Sie kleine Gegenstédnde vom Boden, und
11 Der DEEBOT reinigt nicht die Der Reinigungsbereich wurde nicht raumen Sie den zu reinigenden Bereich auf, bevor der

gesamte Flache.

aufgerdumt.

DEEBOT mit dem Reinigungsvorgang beginnt.

12

Die DEEBOT-Seitenblrsten
fallen wéhrend des Gebrauchs
heraus.

Die Seitenbdrsten sind nicht ordnungsgeman

angebracht.

Vergewissern Sie sich, dass die DEEBOT-Seitenbiirsten
beim Anbringen horbar einrasten.




/6.2 WLAN-Verbindung

Vergewissern Sie sich vor der WLAN-Einrichtung, dass DEEBOT, Mobiltelefon und WLAN-Netzwerk die folgenden Anforderungen erfiillen.

Anforderungen an DEEBOT und Mobiltelefon

e Der DEEBOT ist vollstandig geladen und der Netzschalter des DEEBOT ist eingeschaltet.

¢ Die WLAN-Statusleuchte blinkt langsam.

e Schalten Sie die Mobilfunkdaten des Mobiltelefons aus (Sie kdnnen sie nach der Einrichtung wieder einschalten).

Anforderungen an WLAN-Netzwerk

¢ \lerwenden Sie ein 2,4-GHz- oder ein gemischtes 2,4-/5-GHz-Netzwerk.

e |hr Router unterstutzt 802.11b/g/n und das IPv4-Protokoll.

¢ Verwenden Sie kein VPN (Virtual Private Network) und keinen Proxy-Server.

¢ Verwenden Sie kein unsichtbares Netzwerk.

¢ Verwenden Sie WPA und WPA2 mit TKIP-, PSK- oder AES/CCMP-Verschliisselung.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) wird nicht unterstitzt.

¢ \Verwenden Sie die WLAN-Kanéle 1-11 in Nordamerika und die Kanéale 1-13 auBerhalb von Nordamerika (Einzelheiten dazu erfragen Sie bitte bei
der lokalen Aufsichtsbehorde).

¢ Wenn Sie einen Netzwerk-Extender/Verstarker verwenden, sind der Netzwerkname (SSID) und das Passwort identisch mit lhrem priméren
Netzwerk.




7. Technische Daten

Modell DLX11-44
Nenneingangsstrom 20Vv==1A
Modell der Dockingstation CH1822 CH1918 (Separat erhéltlich)
) 100-240 V~ 50-60 Hz | Nenneingangsstrom
220-240 V ~ -60 H A
Eingangsspannung 05A (Ladevorgang) 0-240 50-60 Hz 0,3
Ausgangsspannung 20V=—=—=1A Nennausgangsstrom 20V=—=—=1A
/ Leistung (automatische 1000W
Leerung)

Frequenzbander 2400-2483,5 MHz
Stromverbrauch im
ausgeschalteten Zustand Less than 0,50 W
Stromverbrauch im Less than 2,00 W

vernetzten Standby-Modus

Ausgangsleistung des WLAN-Moduls liegt unter 100 mW.
Hinweis: Technische Daten und Konstruktionsspezifikationen kénnen zum Zweck der kontinuierlichen Produktverbesserung gedndert werden.




Live Smart. Enjoy Life.

En caso de encontrar problemas no descritos en este Manual de Instrucciones, péngase en contacto con nuestro
Centro de Atencién al Cliente, donde un técnico podra ayudarle debidamente.

Para obtener mas informacién, visite la web oficial de ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

La compania se reserva el derecho a realizar cambios tecnolégicos o de disefio en sus productos para una continua
mejora.

Gracias por confiar en DEEBOT.
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1. Instrucciones importantes de
seguridad

INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE
SEGURIDAD

Al usar un dispositivo eléctrico, observe
siempre las precauciones basicas de
seguridad, incluidas las que se indican a
continuacién:

ANTES DE USAR ESTE DISPOSITIVO,
LEA ATENTAMENTE TODAS LAS
INSTRUCCIONES

CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES

1. Este aparato puede ser utilizado por niflos ma-
yores de 8 afos y personas con capacidades
fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o
cualquier persona sin experiencia ni conoci-
miento sobre este tipo de dispositivos, siempre
que se les supervise o se les haya instruido
sobre su uso seguro y comprendan los peligros
potenciales. Este dispositivo no es un juguete.
Los nifios no deben limpiar o realizar manteni-
miento en este aparato sin supervision.

2. Despeje el area que desea limpiar. Retire del
suelo los cables de suministro y los pequefnos

objetos que se puedan enredar en el disposi-
tivo. Pliegue los flecos de las alfombras bajo
estas y levante las cortinas o manteles que
pudieran estar a nivel del suelo.

. Si en el area de limpieza existe un desnivel de-

bido a la presencia de un escaldn o escaleras,
le recomendamos que controle el dispositivo
para cerciorarse de que sea capaz de detec-
tar el escaldén sin caerse. Para evitar la caida
del aparato, puede ser necesario colocar una
barrera fisica en el borde. Asegurese de que la
barrera fisica no suponga un riesgo de tropie-
Zo.

. Use el dispositivo unicamente como se des-

cribe en este manual. Emplee solo accesorios
recomendados o vendidos por el fabricante.

. Cerciorese de que su suministro eléctrico

coincide con el voltaje de tension que figura
en la estacién de carga.

. Disefiado para uso EXCLUSIVO en ESPACIOS

INTERIORES. No utilice el dispositivo al aire
libre ni en espacios comerciales o industriales.

. Use Unicamente la bateria recargable y la

estacion de carga originales del fabricante in-
cluidas con el dispositivo. Este dispositivo no
permite el uso de baterias no recargables.

. No utilice el dispositivo sin el recipiente para pol-

vo ni los filtros instalados en la posicion correcta.

C ER



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

No ponga en marcha el dispositivo en un lugar
donde haya velas encendidas u objetos fragi-
les.

No use el dispositivo en entornos extremada-
mente frios o calientes (temperatura inferior a -5
°C [23 °F] o superior a 40 °C [104 °F)).

Mantenga el pelo, la ropa suelta, los dedos y
las partes del cuerpo alejados de las aberturas
y de las piezas moviles.

No ponga en marcha el dispositivo en una
habitacion donde se encuentren durmiendo
bebés o nifios.

No use el dispositivo sobre superficies moja-
das ni con agua estancada.

No permita que el dispositivo aspire objetos
de gran tamafno, como piedras, trozos gran-
des de papel o cualquier otro objeto que pue-
da causar obstrucciones.

No use el dispositivo para recoger materiales
inflamables ni combustibles, como gasolina
o téner de impresoras o fotocopiadoras. No
lo utilice en lugares donde puedan existir esta
clase de materiales.

No use el dispositivo para recoger objetos que
estén ardiendo o que emitan humo, como por
ejemplo, cigarros, cerillas, cenizas calientes o
cualquier otro objeto que pueda provocar un
incendio.

17.

18.

19.

20.

21.

No introduzca objetos en la abertura para la
entrada de polvo. No use el dispositivo si la
entrada de polvo esta obstruida. Mantenga la
abertura libre de polvo, pelusa, pelo o cual-
quier particula que pueda reducir el flujo de
aire.

Tenga cuidado de no dafar el cable de ali-
mentacion. No emplee el cable de alimenta-
cion para tirar o transportar el dispositivo ni la
estacién de carga. No lo use tampoco a modo
de asa. No cierre la puerta si el cable de ali-
mentacion queda atrapado ni coloque el cable
sobre bordes afilados o esquinas. No permita
que el dispositivo pase por encima del cable
de alimentacién. Mantenga el cable de alimen-
tacion alejado de superficies calientes.

Si el cable de alimentacién eléctrico esta da-
fAado, debera ser reemplazado por el fabri-
cante o por un técnico de servicio para evitar
posibles riesgos.

No utilice la estacion de carga si presenta
danos. La fuente de alimentacién no se debe
reparar ni seguir utilizando si presenta dafos o
defectos.

No use el dispositivo si el cable de alimenta-
cidn o el enchufe estan dafiados. No use el
dispositivo ni la estacién de carga si no funcio-
nan correctamente, si han sufrido una caida,



22.
23.

24.

25.

26.
27.

28.
29.

si estan danados, si se han dejado olvidados
en el exterior o si han entrado en contacto con
agua. En ese caso, debera ser reparada por
el fabricante o por un técnico de servicio para
evitar posibles riesgos.

Antes de realizar trabajos de limpieza y mante-
nimiento en el dispositivo, apaguelo.
Desconecte el enchufe de la toma de corriente
antes de llevar a cabo la limpieza y el manteni-
miento de la estacion de carga.

Antes del extraer la bateria del dispositivo para
desecharla, retire el dispositivo de la estacion
de carga y apague el interruptor principal.
Antes de desechar el dispositivo, extraiga la
bateria y deséchela de acuerdo con las leyes y
normativas locales.

Tire las baterias usadas de acuerdo con las
leyes y normativas locales.

No arroje el dispositivo al fuego, incluso aun-
que presente dafnos graves. ya que las bate-
rias pueden explotar.

Si no prevé usar la estacion de carga durante
un tiempo prolongado, desenchufela.

El dispositivo se debe usar respetando lo esta-
blecido en este manual de usuario. ECOVACS
ROBOTICS no asume ninguna responsabili-
dad por los dafos o lesiones que podria pro-
vocar un uso inadecuado.

30. El robot contiene baterias que solo puede
sustituir personal cualificado. Para sustituir la
bateria del robot, pdngase en contacto con
Atencidn al cliente.

31. Si no se va a utilizar el robot durante un pe-
riodo prolongado de tiempo, apaguelo para
guardarlo y desenchufe la estacion de carga.

32. ADVERTENCIA: Para cargar la bateria, uti-
lice Unicamente la unidad de alimentacion
desmontable CH1822 proporcionada con el
dispositivo o la unidad CH1918 que se vende
COMO accesorio por separado.

De acuerdo con los requisitos de exposicién a la
radiofrecuencia, se debe mantener una distancia
de al menos 20 cm entre el dispositivo y el
usuario mientras el dispositivo esté en marcha.

Para garantizar el cumplimiento de la normativa,
no se recomienda situarse a una distancia
inferior. La antena empleada para este
transmisor no debe colocarse ni utilizarse en
conjunto con ninguna otra antena o transmisor.
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Para desactivar el médulo de Wi-Fien el DEEBOT,
encienda el robot.

Coloque el robot en la estacion de carga y
compruebe que la conexion entre los contactos
de carga del DEEBOT vy los de la estacion de
carga sea correcta.

Mantenga pulsado el botén de modo automatico
del robot durante 20 segundos hasta que el
DEEBOT emita 3 pitidos.

Para activar el médulo de Wi-Fi del DEEBOT,
apague el robot y, a continuacién, vuelva a
encenderlo. El médulo de Wi-Fi se encendera
cuando se reinicie el DEEBOT.

@ Clase ll
Transformador de aislamiento de
seguridad a prueba de cortocircuitos

&)
%

Fuente de alimentacién conmutada

Solo para uso en espacios interiores

Corriente continua

~ Corriente alterna

Para paises de la Uniéon Europea

Para obtener informacién sobre la Declaracion
de conformidad de la UE, visite
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

—
Eliminacién correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no se
debe desechar con otros residuos domeésticos
en la UE. Para evitar posibles dafos al medio
ambiente o la salud derivados del vertido
no regulado de residuos, recicle el producto
de manera responsable para fomentar la
reutilizaciéon sostenible de los recursos
materiales. Para desechar el dispositivo usado,
siga los procedimientos de recogida y reciclado
adecuados o consulte con el proveedor a quien
compro el producto. Este podra encargarse de
reciclar el producto de forma segura.




2. Contenido de la caja/2.1 Contenido de la caja

Robot Estacion de carga Manual de instrucciones Cepillos laterales

Filtro de alta eficiencia y Sistema oscilante 0ZMO Pafios de limpieza
filtro de esponja Pro desechables

Nota: Las figuras e ilustraciones se muestran solo como referencia y pueden ser diferentes del aspecto real del producto.
El disefio y las especificaciones de producto estan sujetos a cambios sin previo aviso.




2. Contenido de la caja /2.2 Esquema del producto

Robot

Boton del modo
automatico

e

Sensor 3D
TrueDetect

Sensor de
distancia
TrueMapping

Tapa

Parachoques
anticolisiones

Botén de reinicio (RESET)

Indicador de
'1:,_\ estado de Wi-Fi

Interruptor de
alimentacién

Herramienta de
limpieza multifuncién

Malla del filtro

Botén de
liberacién

Malla del filtro

Filtro de alta eficiencia



Vista inferior Estacion de carga

Contactos de carga

Sensor de deteccién m
Rueda universal
de alfombras ) Conectores de la

A Cepillos laterales estacién de carga

N “
U Ruedas de
[ propulsién
Cable de

/ alimentacion

Cepillo principal

i

Sensores anticaida

Sistema oscilante OZMO Pro

Depésito Entrada de agua

Botoén de liberacion

Botén de del depésito
liberacién del

cepillo principal

Médulo d s s Salida de agua Pafio de limpieza < —
odulo de i
sustitucion NS —J / Sensores anticaida desechables ,

(preinstalado)

* Coloque Unicamente el pafio de limpieza desechable en el sistema OZMO Pro.

G ER



3. Funcionamiento y programacion/3.1 Observaciones antes de limpiar

Ordene la zona que se va a limpiar colocando Durante el primer uso, asegurese de que todas las Tal vez sea necesario colocar una
los muebles, como sillas, en su sitio. habitaciones tienen las puertas abiertas para que barrera fisica en el borde de cualquier
DEEBOT pueda explorar la casa al completo. desnivel para evitar la caida del robot.

D /@

\ Retire del suelo objetos como Antes de utilizar este producto en No se quede de pie en espacios
@ ‘ cables, trapos, zapatillas y demas una alfombra de pelo corto con estrechos (por ejemplo, un pasillo)
> /| para mejorar la eficacia de la flecos, doble los bordes hacia )\ y asegurese de que no bloquea el
> limpieza. dentro. sensor de deteccion.




3. Funcionamiento y programacion/3.2 Inicio rapido

o Retire las tiras y peliculas protectoras

/H
e/

@ ER




3. Funcionamiento y programacion/3.3 Carga del DEEBOT
o Colocacion de la estacion de carga e Carga del DEEBOT

@ parpadea cuando el DEEBOT se esta cargando. @ se apaga
cuando el DEEBOT esta completamente cargado.

6.5h‘\ i
] = QY 3

* Antes de cargar DEEBOT, asegurese de instalar el médulo de
sustitucion.

* También puede adquirir una estacion con vaciado automatico

que vacia automaticamente el recipiente para polvo del DEEBOT.
Dispone de mas accesorios en www.ecovacs.com/global.

Nota: | = ENCENDIDO, O = APAGADO.

0 El DEEBOT no se puede cargar cuando esta apagado.

= fa



/3.4 Aplicacién ECOVACS HOME

Para poder usar todas las funciones disponibles, se recomienda controlar el DEEBOT mediante la aplicacion ECOVACS HOME.

Antes de comenzar, asegurese de que: Luz indicadora de Wi-Fi

¢ El teléfono movil esta conectado a una red Wi-Fi.

. . X , . Parpadeo lento
¢ La sefal inalambrica de banda de 2,4 GHz esta activada en el P

Sin conexién Wi-Fi o
esperando conexiéon Wi-Fi

router. ~ Parpadeo rapido
e La luz indicadora de Wi-Fi del DEEBOT parpadea lentamente. °

Conectando con red Wi-Fi

Fija

Conectado con red Wi-Fi

# Download on the GETITON SU erenc'as
@& AppStore | P Google Play 9

Si tiene algun problema durante el proceso de configuracion de la red

;’—/ Wi-Fi, consulte la seccién Solucién de problemas > Conexién Wi-Fi

de este manual.
[Q ECOVACS HOME }




3. Funcionamiento y programacion/3.5 Funcionamiento del DEEBOT

Durante la primera limpieza, controle el DEEBOT y ayudele si hay algin problema.

0 Arranque

)

e Pausa e Retorno al cargador

Pulse @ durante 3 segundos para enviar el DEEBOT de vuelta a la
estacion de carga.

Nota: El panel de control del robot se apaga tras dejarlo en pausa
durante unos minutos. Pulse el boton de modo automatico del
DEEBOT para reactivar el robot.

=N G




/3.6 Sistema oscilante OZMO Pro

Nota:
1. Instale el sistema oscilante OZMO Pro de limpieza del suelo.
2. Con un fregado de oscilacién eléctrica de hasta 480 pasadas por minuto, el sistema OZMO Pro es valido para zonas con mucho polvo o suciedad.

3. Antes de instalar el sistema OZMO Pro, asegurese de que los contactos estan totalmente secos.
4. No utilice el sistema OZMO Pro con alfombras.

o Retire el médulo de sustitucién e Colocacion de un paio de limpieza desechable

* Utilice unicamente el pafo de limpieza desechable en el
sistema OZMO Pro. El pafio de limpieza de microfibra lavable
y reutilizable no es compatible con OZMO Pro. Cuando fije
el paio de limpieza desechable,, asegurese de que el lado
esponjoso se coloca en la bandeja del pafio de limpieza y el
lado con linea de puntos hacia fuera.

e Incorporacién de agua
* Para prolongar la vida util del sistema OZMO Pro, se
recomienda utilizar agua purificada o agua descalcificada.
* No sumerja en agua el sistema OZMO Pro.




o Secado completo de los contactos

T

e Instalacion del sensor TrueDetect 3D

e Fregado

<



/4.1 Mantenimiento habitual

Para mantener el rendimiento 6ptimo del DEEBOT, realice las tareas de mantenimiento y las sustituciones con las siguientes frecuencias:

Pieza del robot

Frecuencia de mantenimiento

Frecuencia de sustitucion

Pafio de limpieza desechables

Después de cada uso

Sustituir después de cada uso

Cepillo lateral

Una vez cada 2 semanas

Cada 3-6 meses

Cepillo principal

Una vez a la semana

Cada 6-12 meses

Filtro de esponja/Filtro de alta
eficiencia

Una vez a la semana

Cada 3-6 meses

del sistema OZMO Pro
Rueda universal
Sensores anticaida
Parachoques
Contactos de carga
Conectores de la estacién de carga

Una vez a la semana

Antes de realizar cualquier tarea de limpieza y mantenimiento en el DEEBOT, apague el robot y desenchufe la estacion de carga.
A fin de facilitar el trabajo de mantenimiento, el dispositivo se suministra con una herramienta de limpieza multifuncién. Utilice la herramienta

con cuidado, ya que sus bordes estan afilados.

Nota: ECOVACS fabrica diversas piezas de sustitucién y montaje. Péngase en contacto con Atencién al cliente para obtener mas informacién sobre

las piezas de sustitucion.




/4.2 Sistema oscilante OZMO Pro

G Apagado de OZMO Pro e Paio de limpieza desechables
* Vacie el deposito cuando el DEEBOT haya terminado de fregar.

© Limpieza de 0ZMO Pro
* Limpie el sistema oscilante OZMO Pro con un pafio seco y limpio. No lo
sumerja en agua.




/4.3 Recipiente para el polvo y filtros
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4. Mantenimiento/4.4 Cepillo principal y cepillos laterales

Cepillo principal Cepillos laterales




4. Mantenimiento/4.5 Otros componentes

Nota: Antes de limpiar los contactos de carga del robot y los conectores de la estacidon de carga, apague el robot y desenchufe la estaciéon de carga.




(6 4. Mantenimiento/
4.6 Almacenamiento

Sino va a utilizar el DEEBOT durante un periodo de tiempo prolongado,
céarguelo por completo y apaguelo antes de almacenarlo. Cargue el
DEEBOT cada mes y medio para evitar que se daiie la bateria.

Nota: Cuando el DEEBOT no esté en funcionamiento, se recomienda
dejarlo encendido y cargando.




5. Indicador luminoso

El DEEBOT le indicara que hay algin problema a través de un indicador luminoso y un informe de voz. Puede encontrar asistencia mas

detallada en el sitio web en linea y en la aplicacion ECOVACS HOME.

Indicador luminoso

Situacién

El boton de modo automatico tiene una luz BLANCA fija.

El robot estéa limpiando.

El robot se ha puesto en pausa durante la limpieza

El botén de modo automatico parpadea en BLANCO.

El robot se esta cargando

El robot se esta poniendo en marcha

El robot se esta reubicando

El boton de modo automatico tiene una luz ROJA fija.

El nivel de la bateria del robot es bajo.

El botén de modo automatico parpadea en ROJO.

El robot tiene un problema.




/6.1 Solucién de problemas

N.° Problema Posibles causas Soluciones
El DEEBOT no esta encendido. Encienda el DEEBOT.
El DEEBOT no se ha conectado a la estacion |Asegurese de que los conectores del robot se hayan
de carga. conectado a los contactos de la estacion de carga.
El cable de alimentacion no esta conectado a |Asegurese de que el cable de alimentacion esté bien
1 |EI DEEBOT no se carga. la estacion de carga. conectado a la estacion de carga.
La estacion de carga no esté conectada al Asegurese de que la estacion de carga esté conectada al
suministro eléctrico. suministro eléctrico.
La bateria esta totalmente descargada. :3:3:39 en contacto con Atencién al cliente para solicitar
La estacion de carga no se ha colocado Consulte la seccion 3.2 para colocar la estaciéon de carga
correctamente. correctamente.
La estacion de carga no se ha conectado Asegurese de que la estacion de carga esté correctamente
correctamente. conectada.
El DEEBOT q La estacion de carga se ha movido Se recomienda no mover la estacion de carga durante la
2 O no puede regresar a | manyalmente durante la limpieza. limpieza.
la estacion de carga.
El DEEBOT se ha dejado en pausa durante Se recomienda no dejar en pausa el DEEBOT durante mas
mas de 90 minutos. de 90 minutos.
EI DEEBOT no ha empezado a limpiar desde la |Asegurese de que el DEEBOT empiece a limpiar desde la
estacion de carga. estacion de carga.
EL%’IEEBOT se ha enredado con algn objeto ElI DEEBOT probara varias formas de desenredarse. Si no
El D’EEBOT se ataspa cuando suelo (cables eléctricos, cortinas, flecos de Iq consigue, retire los obstaculos manualmente y reinicie el
3 |esta en funcionamiento y se dispositivo.

detiene.

alfombra etc.).

El DEEBOT se puede quedar atascado debajo
de los muebles de una altura similar.

Establezca una barrera fisica o un limite virtual en la
aplicaciéon ECOVACS HOME.




Problema

Posibles causas

Soluciones

El DEEBOT regresa a la

El tiempo de funcionamiento varia en funcién
de la superficie del suelo, la complejidad

de la estancia y el modo de limpieza
seleccionado. Cuando el nivel de la bateria
es bajo, el DEEBOT pasa automaticamente al
modo de recarga y regresa a la estacion de

Active la funcion de limpieza continua en la

aplicacion ECOVACS HOME. El DEEBOT reanudara
automaticamente el ciclo de limpieza incompleto cuando
se active la funcion de limpieza continua.

4 | estacién de carga antes de carga para recargarse por si solo.
concluir la limpieza.
EI DEEBOT no puede llegar a determinadas Ordene la zona que se va a limpiar colocando los
areas si hay muebles o barreras. muebles y los objetos pequefios en su sitio.
La estacién de carga estad demasiado alejada | Coloque la estacion de carga en la pared de una
de la parte central de la casa. habitacién central de la casa.
La funcién de programacién se ha anulado Programe el DEEBOT para que limpie a horas
prog ’ determinadas con la aplicacién ECOVACS HOME.
El DEEBOT no funciona El DEEBOT esta apagado. Encienda el DEEBOT.
5 | automaticamente a la hora
programada. Mantenga el DEEBOT encendido y conectado a
. . la estacion de carga para asegurarse de que esté
La bateria estéd poco cargada. L : .
totalmente cargado para iniciar el trabajo en cualquier
momento.
El volumer_1 es mayor en el Es normal, ya que el sistema OZMO Pro
caso del sistema OZMO Pro en . L o .
6 . . realiza un fregado de oscilacion eléctrica de Este comportamiento es normal.
comparacion con el sistema de hasta 480 pasadas por minuto
fregado OZMO. P P ’
N Puede que al DEEBOT le resulte dificil
7 El DEEBOT se atasca al limplar subir por objetos con el sistema OZMO Pro Ayude al DEEBOT si nota algun problema.

con el sistema OZMO Pro.

instalado.




N.° Problema Posibles causas Soluciones
Retire del suelo los cables de alimentacion y los objetos
. _— L ) pequefos para garantizar una limpieza eficaz. E| DEEBOT
Egcfé%g:(I,'Egt'gzaossa?fe;’;Ztgr:n;?:fggo por limpiara automaticamente la zona que falta, evite mover
peq ! ’ el DEEBOT manualmente o bloquear la ruta durante el
ciclo de limpieza.
ElI DEEBOT no limpia todas las ) - B .
8 | zonas o vuelve a limpiar una DEEBOT esta funcionando en suelos Asegurese de que la cera del suelo esté seca antes de
zona que ya esta limpia. resbaladizos y pulidos. que el DEEBOT empiece a limpiar.
El DEEBOT no puede llegar a determinadas Ordene la zona que se va a limpiar colocando los
areas si hay muebles o barreras. muebles y los objetos pequefios en su sitio.
El sensor de distancia TrueMapping laser Retire los objetos que estan bloqueando el sensor de
esta bloqueado. distancia TrueMapping.
El DEE_BOT es_ta haciendo EI DEEBOT se ha enredado o blogueado con Limpie (_el I_DEEBOT como se Qescrlbe enla seccion 4
9 | demasiado ruido durante la residuos Mantenimiento y reinicielo. Si el problema continua,
limpieza. ’ pongase en contacto con Atencion al cliente.
El norr_]br_e de usuario o la qontrasena de la Introduzca el nombre de usuario y la contrasefia
red Wi-Fi doméstica se ha introducido de g P
. correctos de la red Wi-Fi doméstica.
forma incorrecta.
Instalacion de la aplicacion incorrecta. Descargue e instale la aplicacion ECOVACS HOME.
El DEEBOT no se encuentra dentro del Asegurese de que el DEEBOT se encuentra dentro del
El DEEBOT no puede alcance de la sefal Wi-Fi. alcance de la sefial de Wi-Fi del hogar.
10 | conectarse a la red Wi-Fi del Active el interruptor de alimentacién. Pulse el botén de

hogar.

La configuracion de la red se inicié antes de
que el DEEBOT estuviera listo.

reinicio (RESET). EI DEEBOT estara listo para configurar
la red cuando la luz indicadora de Wi-Fi parpadee
lentamente.

ElI DEEBOT no es compatible con la red Wi-Fi
de 5 GHz.

Asegurese de que el robot se ha conectado a una red
Wi-Fi de 2,4 GHz.

Debe actualizar el sistema operativo de su
smartphone.

Actualice el sistema operativo de su smartphone.




N.° Problema Posibles causas Soluciones

ElI DEEBOT no limpia toda la A . Retire del suelo los objetos pequefos y ordene la zona de
11 La zona de limpieza no esté ordenada. L / L

zona. limpieza antes de que el DEEBOT comience a limpiar.

Los cepillos laterales del Los cepillos laterales no estan instalados ’ ; ;
12 | DEEBOT se caen durante la Asegurese de que los cepillos laterales encajan

limpieza.

correctamente.

correctamente en su lugar cuando los instale.

€ ER




/6.2 Conexion Wi-Fi

Antes de configurar la red Wi-Fi, asegurese de que el DEEBOT, el teléfono mévil y la red Wi-Fi cumplen los siguientes requisitos.

Requisitos del DEEBOT y del teléfono movil

e El DEEBOT esta totalmente cargado y el interruptor de alimentacion del DEEBOT esta apagado.

e La luz de estado de la conexion Wi-Fi parpadea lentamente.

¢ Ha desactivado los datos del teléfono movil (puede volver a activarlos cuando termine la configuracion).

Requisitos de la red Wi-Fi

e Usa una red de 2,4 GHz o una red mixta de 2,4/5 GHz.

e Su router es compatible con el estandar 802.11b/g/n y el protocolo IPv4.

e No usa VPN (red privada virtual) ni un servidor proxy.

¢ No usa una red oculta.

e WPA y WPA2 con cifrado TKIP, PSK o AES/CCMP.

e WEP EAP (protocolo de autenticacion extensible) no compatible.

e Usa canales de Wi-Fi del 1 al 11 en Estados Unidos y del 1 al 13 en el resto de paises (consultar al organismo regulador local).
¢ Si usa un amplificador/repetidor de red, el nombre de la red (SSID) y la contrasefia son los mismos que los de la red principal.




7. Especificaciones técnicas

Modelo DLX11-44
Corriente nominal de entrada 20V=—=—=1A
Modelo de estacién de carga CH1822 CH1918 (Se vende por separado)
Entrada 100-240V~ 50-60 Hz Corriente nominal de entrada | 220-240V ~ 50-60 Hz
0,5A (carga) 0,3A
Salida 20V=—=1A Corriente nominal de salida 20V=—=—=1A
/ Potencia (vaciado automatico) 1000 W

Bandas de frecuencia

2400-2483,5 MHz

Consumo en modo apagado

Menos de 0.50 W

Consumo en modo de espera en red

Menos de 2.00 W

La potencia de salida del médulo de Wi-Fi es inferior a 100 mW.
Nota: Los datos técnicos y el disefio podran verse modificados debido al continuo desarrollo del producto.




Live Smart. Enjoy Life.

Si vous étes confronté a une situation qui n'a pas été correctement traitée dans ce manuel d'instructions, contactez
le service clientele. Nos techniciens se mettront a votre disposition pour résoudre votre probléme ou répondre a une

question particuliére.
Pour plus d'informations, consultez le site Web officiel ECOVACS ROBOTICS : www.ecovacs.com

La société se réserve le droit d'apporter des modifications technologiques et/ou conceptuelles a ce produit pour en
assurer |'amélioration continue.

Merci d'avoir choisi DEEBOT !
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1. Consignes de sécurité
importantes

CONSIGNES DE SECURITE
IMPORTANTES

Lors de l'utilisation d'un appareil électrique,
des précautions de base doivent toujours étre
respectées, dont les suivantes :

LIRE TOUTES LES INSTRUCTIONS
AVANT D'UTILISER CET APPAREIL.
CONSERVER CES INSTRUCTIONS

1.

G

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants
a partir de 8 ans, ainsi que par des personnes
dont les facultés physiques, sensorielles
ou mentales sont diminuées, ou bien qui
manquent d'expérience et de connaissances,
a la condition qu'ils aient été informés sur la
facon de se servir de I'appareil de maniére sire
et qu'ils aient compris les risques éventuels.
Les enfants ne doivent pas jouer avec I'appareil.
Les processus de nettoyage et d'entretien de
routine ne doivent pas étre effectués par des
enfants sans la surveillance d'un adulte.

. Débarrasser la zone a nettoyer. Retirer les

cordons d'alimentation et les petits objets preé-

sents sur le sol et susceptibles de se prendre
dans l'appareil. Replier les franges sous les
tapis et relever les rideaux et les nappes pour
qu'ils ne trainent pas sur le sol.

. Si le sol présente une déclivité dans la zone

a nettoyer (une marche ou un escalier, par
exemple), veiller a ce que |'appareil puisse dé-
tecter la marche sans tomber. Il peut s'avérer
nécessaire de placer une barriere physique
aux abords de la déclivité pour empécher
I'appareil de tomber. S'assurer que la barriére
physique ne présente pas de risque de chute.

. Utiliser I'appareil uniquement comme indiquée

dans le présent manuel. Utiliser uniquement
des accessoires recommandés ou vendus par
le fabricant.

. S'assurer que la tension d'alimentation corres-

pond a celle indiquée sur la station d'accueil.

. UNIQUEMENT destiné a un usage domestique

en INTERIEUR. Ne pas utiliser I'appareil & I'ex-
térieur ni dans des environnements industriels
Ou commerciaux.

. Utiliser uniquement la batterie rechargeable

et la station d'accueil d'origine fournies avec
I'appareil par le fabricant. Les batteries non re-
chargeables sont interdites.

. Ne pas utiliser I'appareil sans réservoir a pous-

siére et/ou sans filtre.



11.

12.

13.
14.

15.

16.

Ne pas faire fonctionner I'appareil en présence
de bougies allumées ou d'objets fragiles.

. Ne pas utiliser |'appareil dans des environ-

nements tres chauds ou tres froids (tempé-
rature inférieure a -5 °C/23 °F ou supérieure a
40°C/104 °F).

Eloigner les cheveux, les vétements amples,
les doigts et toutes les parties du corps des
orifices et des pieces mobiles.

Ne pas faire fonctionner |'appareil dans une
piece dans laquelle un nourrisson ou un enfant
dort.

Ne pas utiliser I'appareil sur des surfaces hu-
mides ou recouvertes d'eau.

Ne pas laisser |'appareil ramasser des objets
volumineux comme des pierres, de gros mor-
ceaux de papier ou tout élément susceptible
de l'obstruer.

Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des
matériaux inflammables ou combustibles
(essence et toners d'imprimante ou de photo-
copieur, par exemple) ni dans des endroits ou
ces produits sont susceptibles d'étre présents.
Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des
objets en train de briler ou de fumer (comme
des cigarettes, des allumettes, des cendres
chaudes) ou tout ce qui pourrait provoquer un
incendie.

17.

18.

19.

20.

21.

Ne pas placer d'objet dans la téte d'aspiration.
Ne pas utiliser I'appareil si la téte d'aspiration
est bloquée. Retirer de la téte d'aspiration la
poussiere, les peluches, les cheveux ou tout
ce qui peut réduire le débit d'air.

Veiller a ne pas endommager le cordon d'ali-
mentation. Ne pas déplacer |'appareil ou la
station d'accueil en tirant sur le cordon d'ali-
mentation, ne pas utiliser le cordon d'alimen-
tation comme une poignée, ne pas le coincer
dans une porte et ne pas tirer le cordon sur
des bords ou coins tranchants. Ne pas faire
rouler I'appareil sur le cordon d'alimentation.
Maintenir le cordon d'alimentation a I'écart des
surfaces chaudes.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il
doit étre remplacé par le fabricant ou son inter-
médiaire de service afin d'éviter tout accident.
Ne pas utiliser la station d'accueil si elle est
endommageée. Si I'alimentation est endomma-
gée ou défectueuse, cesser de I'utiliser et ne
pas tenter de la réparer.

Ne pas utiliser I'appareil si le cordon d'alimen-
tation ou le réservoir est endommagé. Ne pas
utiliser I'appareil ou la station d'accueil s'ils ne
fonctionnent pas correctement, ont subi une
chute, ont été endommagés, sont restés a

€ N



22.
23.

24.

25.

26.

27.

28.
29.

I'extérieur ou sont entrés en contact avec de
I'eau. Elle doit étre réparée par le fabricant ou
son intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.

Couper l'alimentation avant le nettoyage ou
I'entretien de I'appareil.

Le bouchon doit étre retiré du réservoir avant
le nettoyage ou l'entretien de la station d'ac-
cueil.

Pour la mise au rebut de I'appareil, retirer I'ap-
pareil de la station d'accueil, couper I'alimen-
tation et retirer la batterie.

La batterie doit étre déposée et mise au rebut
conformément aux lois et réglementations lo-
cales avant la mise au rebut de I'appareil.
Mettre au rebut les batteries usagées confor-
mément aux lois et réglementations locales.
Ne pas incinérer |'appareil, méme s'il est gra-
vement endommagé. Les batteries peuvent
exploser sous I'effet du feu.

Si la station d'accueil n'est pas utilisée pen-
dant une longue période, la débrancher.
L'appareil doit étre utilisé conformément aux
instructions figurant dans ce manuel d'instruc-
tions. ECOVACS ROBOQOTICS ne peut étre tenu
responsable de tout dommage ou préjudice
causé par une utilisation incorrecte.

30. Le robot contient des batteries que seules des
personnes qualifiées peuvent remplacer. Pour
remplacer la batterie du robot, contacter le
service clientele.

31. Sile robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, le mettre hors tension pour le ranger.
Débrancher la station d'accueil.

32. AVERTISSEMENT : Pour recharger la batterie,
utiliser I'unité d’alimentation amovible CH1822
fournie avec I'appareil, ou I'unité CH1918 ven-
due séparément en tant qu’accessoire.

Afin de satisfaire aux exigences de sécurité
de la FCC en matiere d'exposition aux
radiofréquences et aux circuits intégreés,
une distance d'au moins 20 cm doit étre
maintenue entre cet appareil et les individus
lorsque |'appareil est en fonctionnement.

Pour veiller au respect de ces exigences, il
n'est pas conseillé d'utiliser I'appareil a une
distance inférieure a celle indiquée. L'antenne
utilisée pour cet émetteur ne doit pas se
trouver a proximité d'une autre antenne ou
d'un autre émetteur.



Pour désactiver le module Wi-Fi du DEEBOT,
mettre le commutateur du robot en position ON.
Placer le robot sur la station d'accueil en veillant a
ce que les contacts de charge du DEEBOT et les
broches de la station d'accueil soient connectés.
Appuyer sur le bouton de mode automatique du
robot et le maintenir enfoncé pendant environ
20 secondes jusqu'a ce que le DEEBOT émette
trois bips.

Pour activer le module Wi-Fi du DEEBOT, mettre
le commutateur en position OFF, puis en position
ON. Au redémarrage du DEEBOT, le module Wi-
Fi est active.

@l Classe Il
Transformateur d'isolement résistant aux
courts-circuits

@)
%

Alimentation a découpage

Utiliser uniquement a l'intérieur

Courant continu

~ Courant alternatif

Pour les pays de I'Union européenne

Pour obtenir des informations sur la déclaration
de conformité de I'UE, rendez-vous sur
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

—
Mise au rebut correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit
pas étre jeté avec les autres déchets ménagers
dans toute I'Union européenne. Pour prévenir
d'éventuels dommages a I'environnement ou
la santé humaine suite au rejet non contrdlé
des déchets, recycler |'appareil de fagon
responsable afin d'assurer la réutilisation
durable de ses ressources matérielles. Pour
recycler votre appareil usagé, merci d'utiliser le
systéme de retour et de collecte ou de contacter
le détaillant qui vous I'a vendu. Il peut recycler
ce produit en toute sécurité.




2. Contenu de I'emballage/2.1 Contenu de I'emballage

Robot Station d'accueil Manuel d'instructions Brosses latérales

Filtre haute efficacité et Systéme oscillant Chiffons de nettoyage
filtre éponge OZMO Pro jetables

Remarque : Les figures et illustrations sont fournies uniquement a titre de référence, et peuvent ne pas représenter |'apparence du produit.
La conception et les spécifications du produit peuvent étre modifiées sans préavis.

G



2. Contenu de I'emballage/2.2 Schéma du produit

Robot

Bouton du mode /
automatique

Bouton de réinitialisation

Capot supérieur

\< Voyant d'état
Wi-Fi

-

Commutateur

Capteur L )
3D TrueDetect d'alimentation
Outil de nettoyage
multifonction
Capteur de Poignée du ' ) )
distance réservoir a Filet du filtre
TrueMapping poussiére

Bouton de
déverrouillage

Filet du filtre

Filtre haute efficacité
Pare-chocs anticollision

o -



Vue de dessous Station d'accueil

Contacts de charge

Capteur de détection m .
de mogquette/tapis o Roue universelle Broches de la station

A Brosses latérales d'accueil

i ] U
[ ) Roues motrices

/ Cordon d'alimentation

Brosse
principale

Capteurs antichute

Systéme oscillant 0ZMO Pro

Réservoir d'eau T\ Entrée d'eau
Bouton de Bouton de déverrouillage
déverrouillage du réservoir d'eau
de la brosse
principale

Sortie d'eau Chiffon de

Module de 8] T 0 i o
remplacement \\\g Q U / Capteurs antichute nettoyage jetable <

(préinstallé)

* Fixer uniquement le chiffon de nettoyage jetable au systéme OZMO Pro.

G



3. Fonctionnement et programmation/3.1 Remarques avant le nettoyage

Ranger la zone a nettoyer en mettant les Pour la premiére utilisation, assurez-vous Il peut s'avérer nécessaire de placer une
meubles, par exemple les chaises, a leur que les portes de toutes les pieces sont barriére physique aux abords de la déclivité
place exacte. ouvertes pour que le DEEBOT puisse explorer pour empécher |'appareil de tomber.

entierement votre domicile.

N

D /@

- i 3 Il est important que personne
/ R?nger les objets tels que cables, Avant d'utiliser I'appareil sur un j p ) S t% |
[ vétements et chaussons, etc. - N ! ne se tienne debout dans es
([ 1) L ) tapis a poil ras avec des bords a Stroits. tel |
\ 2 /| pour une efficacité optimale de gland, replier les bords sur eux- espaces €etroits, tels que les
\\ nettoyage. mémés corridors, et de veiller a ne pas

bloquer le capteur de détection.

€ NN



3. Fonctionnement et programmation/3.2 Démarrage rapide

o Enlevement des bandes de protection et films




3. Fonctionnement et programmation/3.3 Charge du DEEBOT
o Positionnement de la station d'accueil e Charge du DEEBOT

@ clignote que le DEEBOT est en charge. @ s'éteint que le DEEBOT
est complétement chargé.

6.5h‘\ §
] = QY 3

* Avant de charger le DEEBOT, s'assurer d'installer le module de
remplacement.

* Vous pouvez également acheter une Station de vidage automatique
qui vide automatiquement le réservoir a poussiére de votre DEEBOT.
Découvrez plus d'accessoires sur www.ecovacs.com/global.

Remarque : | = ON, O = OFF.

Il est impossible de charger le DEEBOT s'il n'est pas hors
tension (OFF).




Avant de commencer a utiliser le robot, assurez-vous que :

e votre téléphone portable est connecté a un réseau Wi-Fi ;
¢ |e signal sans fil de bande 2,4 GHz est activé sur votre routeur ,
¢ le voyant Wi-Fi de votre DEEBOT clignote lentement.

# Download on the GETITON
@& AppStore | P Google Play

[Q ECOVACS HOME }

/3.4 Application ECOVACS HOME

Pour profiter de toutes les fonctionnalités disponibles, il est recommandé de commander votre DEEBOT via I'application ECOVACS HOME.

Voyant Wi-Fi
Clignotement lent Déconnecté du Wi-Fi ou en
9 attente de connexion Wi-Fi
N\
~ Clignotement rapide Connexion au Wi-Fi en cours
L]
Fixe Connecté au Wi-Fi
Conseils :

Si vous rencontrez des problémes lors de la configuration Wi-Fi,
reportez-vous a la section Dépannage > Connexion Wi-Fi de ce

manuel.



3. Fonctionnement et programmation/3.5 Utilisation du DEEBOT

Pour le premier nettoyage, surveiller le DEEBOT et |'aider en cas de probleme.

0 Démarrage

)

e Mise en pause e Retour au chargeur

Appuyer sur @ pendant 3 secondes pour renvoyer le DEEBOT a la
station d'accueil.

Remarque : Le panneau de commande du robot s'arréte de clignoter
si celui-ci est en pause depuis quelques minutes. Appuyer sur le
bouton du mode automatique pour réactiver le DEEBOT.




/3.6 Systeme oscillant 0ZMO Pro

Remarque :

1. Installer le systéme oscillant OZMO Pro pour le lavage des sols.

2. Avec un lavage électrique oscillant jusqu'a 480 fois par minute, OZMO Pro est adapté aux zones trés sales ou poussiéreuses.
3. Avant d'installer OZMO Pro, s'assurer que les lentilles sont complétement seches.

4. Eviter d'utiliser OZMO Pro sur la moquette.

o Retirer le module de remplacement e Fixer un chiffon de nettoyage jetable

* Fixer uniguement le chiffon de nettoyage jetable au systéme
OZMO Pro. Le chiffon de nettoyage en microfibre lavable/
réutilisable n'est pas compatible avec OZMO Pro. Lors de la
fixation du chiffon de nettoyage jetable, s'assurer que le coté
pelucheux est attaché a la plaque du chiffon de nettoyage,
tandis que le c6té avec des points est tourné vers |'extérieur.

e Ajoutez de I'eau
* Pour prolonger la durée de vie du systeme OZMO Pro, il est
recommandé d'utiliser de I'eau purifiée ou de I'eau adoucie.
* Ne pas tremper le systeme OZMO Pro dans |'eau.




o Sécher soigneusement les lentilles e Commencer a laver

T

e Installer OZMO Pro




/4.1 Entretien régulier

Pour maintenir les performances optimales du DEEBOT, réaliser les taches d'entretien et remplacer les piéces a la fréquence suivante :

Piéce du robot Fréquence d'entretien Fréquence de remplacement
Chiffon de nettoyage jetable Aprés chaque utilisation Remplacer aprés chaque utilisation
Brosse latérale Une fois toutes les 2 semaines Tous les 3 a 6 mois
Brosse principale Une fois par semaine Tous les 6 a 12 mois
Filtre éponge/Filtre haute efficacité Une fois par semaine Tous les 3 a 6 mois
Capteur 3D TrueDetect
Roue universelle
Capteurs antichute . .
Une fois par semaine /
Pare-chocs
Contacts de charge
Broches de la station d'accueil

Pour procéder aux taches de nettoyage et d'entretien du DEEBOT, le mettre hors tension et débrancher la station d'accueil.
Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter I'entretien. Manipuler cet outil avec soin, car ses bords sont tranchants.

Remarque : ECOVACS fabrique divers assemblages et piéces de remplacement. Veuillez contacter le service clientéle pour plus d'informations sur
les pieces de remplacement.




/4.2 Systéme oscillant 0OZMO Pro

G Retirer OZMO Pro e Chiffon de nettoyage jetable
* Une fois que le robot DEEBOT a terminé le nettoyage, vider le réservoir.

e Essuyer le systéme OZMO Pro
* Essuyer le systeme oscillant OZMO Pro avec un chiffon propre et sec.
Ne pas tremper dans I'eau.




/4.3 Réservoir a poussiere et filtres




4. Entretien/4.4 Brosse principale et brosses latérales

Brosse principale Brosses latérales




4. Entretien/4.5 Autres composants

Remarque : Avant de nettoyer les contacts de charge et les broches de la station de charge, mettre le robot hors tension et débrancher la station
d'accueil.




/4.6 Rangement

Si le DEEBOT n'est pas utilisé pendant un certain moment, charger
complétement le DEEBOT, puis I'éteindre avant de le ranger. Charger
le DEEBOT tous les 1,5 mois pour éviter de vider la batterie.

Remarque : Lorsque le DEEBOT ne nettoie pas, il est conseillé de le
laisser sous tension et en charge.




5. Voyant

Le DEEBOT vous indiquera la présence d'un dysfonctionnement par un voyant et un rapport vocal. Une assistance complémentaire est
disponible via I'application ECOVACS HOME et le site Web.

Voyant Scénario

Le robot est en cours de nettoyage

Le bouton de mode automatique clignote en BLANC fixe
Le robot se met en pause en cours de nettoyage

Le robot est en charge

Le bouton de mode automatique clignote en BLANC Le robot démarre

Le robot se déplace

Le bouton de mode automatique clignote en ROUGE fixe La batterie du robot est faible

Le bouton de mode automatique clignote en ROUGE Le robot a rencontré un probléme




/6.1 Dépannage

N°. Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
Le DEEBOT n'est pas sous tension. Mettre le DEEBOT sous tension.
Le DEEBOT ne s'est pas connecté a la station |S'assurer que les contacts de charge du robot sont
d'accueil. connectés aux broches de recharge.
Le cordon d'alimentation n'est pas connecté a |S'assurer que le cordon d'alimentation est fermement
1 |Le DEEBOT ne se charge pas. |la station d'accueil. connecté a la station d'accueil.

La station d'accueil n'est pas connectée a S'assurer que la station d'accueil est connectée a
I'alimentation. I'alimentation.
La batterie est complétement déchargée. :\'1?52 de contacter le service clientéle pour obtenir de
La station d'accueil n'est pas placée Se reporter a la section 3.2 pour savoir comment
correctement. positionner la station d'accueil correctement.
La station d'accueil n'est pas correctement S'assurer que la station d'accueil est correctement
connectée. connectée.

Le DEEBOT ; S La station d'accueil est déplacée Il est recommandé de ne pas déplacer la station d'accueil

2 e ” ne .re ourne pas ala | manyellement pendant le nettoyage. pendant le nettoyage.

station d'accueil.
Le DEEBOT est mis en pause pendant plus de [ll est recommandé de ne pas mettre le DEEBOT en pause
90 minutes. pendant plus de 90 minutes.
Le DEEBOT n'a pas commencé le nettoyage a |S'assurer que le DEEBOT commence le nettoyage a partir
partir de la station d'accueil. de la station d'accueil.
Le DEEBOT est bloqué par quelque chose au |Le DEEBOT va tenter de résoudre le probleme de diverses

Le DEEBOT est confronté aun  |Sol (cordons électriques, rideaux tombant au  |maniéres. En cas d'échec, retirer & la main les obstacles et

3 |probleme pendant le nettoyage SO frange de tapis, etc.). faire redémarrer le robot.

et s'arréte.

Le DEEBQOT peut se coincer sous un meuble a
la hauteur d'entrée similaire.

Merci de placer une barriere physique ou de définir une
limite virtuelle dans I'application ECOVACS HOME.




Ne°. Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
Le temps de travail varie selon la surface
?nL;ZZL d': ertToplsxgesglz (I:?ig:encée Ef)lrz e la Activer la fonction de nettoyage continu dans
de nettoyag - Zorsq I'application ECOVACS HOME. Le DEEBOT reprend
batterie devient faible, le DEEBOT bascule . .
. automatiquement le cycle de nettoyage non terminé
automatiquement en mode de recharge lorsque le nettoyage continu est activé
Le DEEBOT revient a la station | et retourne a la station d'accueil pour se a vag ’
4 | d'accueil avant d'avoir terminé | recharger tout seul.
le nettoyage. Le DEEBOT ne parvient pas a atteindre R
- . Ranger la zone a nettoyer en remettant les meubles et les
certaines zones bloquées par des meubles . SN
- petits objets a leur place.
ou des barriéres.
La station d'accueil est trop éloignée du Merci de placer la station d'accueil contre le mur d'une
centre de la maison. piece centrale de la maison.
La fonction de planification de I'heure est Programmer le DEEBOT pour qu'il nettoie a des heures
annulée. précises en utilisant I'application ECOVACS HOME.
Le DEEBOT ne procec.je pa§ Le DEEBOT est hors tension. Mettre le DEEBOT sous tension.
5 | au nettoyage automatique a
Pheure plantfice. Laisser le DEEBOT sous tension et connecté a la station
La batterie du robot est faible. d'accueil pour s'assurer que sa batterie est totalement
chargée et préte a fonctionner a tout moment.
Lorsqu'OZMO Pro fonctionne, Ceci est tout a fait normal car OZMO Pro
6 | le volume est supérieur a celui | fournit un nettoyage électrique oscillant C'est normal.
du systeme de lavage OZMO. jusqu'a 480 fois par minute.
Le robot DEEBOT est bloqué Le robot DEEBOT peut avoir des difficultés
7 | pendant le nettoyage apres a franchir les obstacles lors de |'utilisation Aider le robot DEEBOT en cas de probleme.

installation d'OZMO Pro.

d'OZMO Pro.




Ne°. Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
Retirer les cordons d'alimentation et les petits objets
. présents sur le sol pour garantir I'efficacité du nettoyage.
L:tﬁ)écéi% ?sn;:tzggsa?ﬁ;%esn;lﬁi|par de Le DEEBOT nettoie automatiquement la zone ratée. Eviter
P ! : de déplacer le DEEBOT manuellement ou de bloquer le
passage pendant le cycle de nettoyage.
DEEBOT manque de - — - -
nettoyages localisés, ou répéte Le DEEBOT fonctionne sur les sols cirés S'assurer que la cire pour sols est séche avant que le
8 le nettoyage de la zone déja glissants. DEEBOT ne commence le nettoyage.
nettoyée. i > i
v Le DEEBOT ne parwer]t pas a atteindre Ranger la zone a nettoyer en remettant les meubles et les
certaines zones bloquées par des meubles etits obiets a leur place
ou des barriéres. P ! P ’
Le capteur de distance TrueMapping est Retirer les objets qui bloquent le capteur de distance
bloqué. TrueMapping.
Le DEEBOT fait trop de bruit Le DEEBOT est encombré ou bloqué par des Nettoyer le DE!EBOT comme decr‘lt ala se(_:tlon 4 .
9 . Entretien. Redémarrer. Si le probleme persiste, merci de
lors du nettoyage. débris. h P
contacter le service clientéle.
Le nom d'utilisateur ou le mot de passe pour | Saisir le nom d'utilisateur et le mot de passe corrects
le Wi-Fi domestique est incorrect. pour le Wi-Fi domestique.
Application installée incorrecte. Télécharger et installer I'application ECOVACS HOME.
Le DEEBOT se trouve hors de la zone de S'assurer que le DEEBOT se trouve dans la zone de
Le DEEBOT n'est pas en couverture du signal Wi-Fi domestique. couverture du signal Wi-Fi domestique.
10 | mesure de se connecter a un

réseau Wi-Fi domestique.

La configuration réseau a débuté avant que
le DEEBOT ne soit prét.

Allumer I'appareil. Appuyer sur le bouton de
réinitialisation. Le DEEBOT est prét pour la configuration
réseau lorsque son voyant Wi-Fi clignote lentement.

Le DEEBOT ne prend pas en charge le Wi-Fi
5 GHz.

S'assurer que le robot est connecté au réseau Wi-Fi
2,4 GHz.

Le systéme d'exploitation du smartphone
doit étre mis a jour.

Mettre a jour le systéme d'exploitation du smartphone.




N°.

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

11

Le DEEBOT ne peut pas
nettoyer toute la zone.

La zone de nettoyage n'est pas rangée.

Retirer les petits objets présents sur le sol et ranger la
zone a nettoyer avant le début du nettoyage.

12

Les brosses latérales du
DEEBOT tombent en cours
d'utilisation.

Les brosses latérales ne sont pas

correctement installées

Assurez-vous que les brosses latérales émettent un clic
lorsque vous les installez.




/6.2 Connexion Wi-Fi

Avant de configurer le Wi-Fi, assurez-vous que votre DEEBOT, votre téléphone portable et votre réseau Wi-Fi répondent aux exigences
énoncées ci-dessous.

Exigences du DEEBOT et du téléphone portable

e Le DEEBOT est complétement chargé et son interrupteur d'alimentation activé.

e Le voyant d'état Wi-Fi clignote lentement.

e Les données mobiles du téléphone portable sont désactivées (vous pouvez les réactiver apres la configuration).

Exigences du réseau Wi-Fi

¢ \ous utilisez un réseau mixte de 2,4 GHz ou 2,4/5 GHz.

e Votre routeur prend en charge les protocoles 802.11b/g/n et IPv4.

e Vous n'utilisez pas de VPN (réseau privé virtuel) ou de serveur proxy.

e \Jous n'utilisez pas de réseau caché.

e Cryptage WPA et WPA2 utilisant TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) n'est pas pris en charge.

e Vous utilisez les réseaux Wi-Fi 1-11 si vous étes en Amérique du Nord et 1-13 en dehors de |I'Amérique du Nord (référez-vous a I'organisme de
réglementation local).

e Si vous utilisez un extenseur/répéteur réseau, le nom du réseau (SSID) et le mot de passe sont identiques a votre réseau principal.




7. Spécifications techniques

Modeéle DLX11-44
Courant nominal d'entrée 20V==1A
Modéle de la station d'accueil CH1822 CH1918 (Vendu séparément)

Entrée 100240V~ 50-60Hz | Courant nominal d'entrée | 550549y~ 50.60 Hz 0,3 A

05A (chargement)
Sortie 20V=—=1A Courant de sortie nominal 20V=—=1A
/ AI'|mentat|on . 1000 W
(vidage automatique)

Bandes de fréquence 2400-2483,5 MHz

Puissance en mode désactivé Moins de 0,50 W

Puissance en veille réseau Moins de 2,00 W

La puissance de sortie du module Wi-Fi est inférieure a 100 mW.
Remarque : Ces spécifications techniques peuvent étre modifiées a des fins d'amélioration continue.




Live Smart. Enjoy Life.

Se doveste imbattervi in situazioni non trattate adeguatamente in questo Manuale d'uso, contattate il nostro Centro di
assistenza. Un tecnico rispondera alle vostre domande e vi aiutera a risolvere il problema.

Per ulteriori informazioni, visitare il sito Web ufficiale di ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

L'azienda si riserva il diritto di apportare modifiche migliorative tecniche o di design al prodotto.

Grazie per aver scelto DEEBOT!
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gare le frange dei tappeti sotto agli stessi e

1. Importanti istruzioni sulla _ ,
sollevare dal pavimento oggetti come tende e

sicurezza tovaglie
IMPORTANTI ISTRUZIONI SULLA 3. In caso di possibilita di caduta nell'area da
SICUREZZA pulire, ad esempio a causa di scalini, & neces-

Quando si usa un elettrodomestico, &
necessario seguire delle precauzioni di base:

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI
PRIMA DI UTILIZZARE
L'APPARECCHIO

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI

1. Questo apparecchio puo essere usato da bam-

sario impostare |'apparecchio in modo che
possa rilevare i gradini senza cadere. Potrebbe
essere necessario posizionare delle barriere
sul bordo per evitare la caduta del robot. Assi-
curarsi che la barriera fisica non rappresenti un
rischio di inciampo per le persone.

. Utilizzare |'apparecchio solo come previsto da
questo manuale. Utilizzare solo accessori con-
sigliati o venduti dal produttore.

N

bini di almeno 8 anni e da persone con capaci-
ta fisiche, sensoriali 0 mentali ridotte o da per-
sone che non ne conoscano il corretto utilizzo
purché supervisionate o formate sull'uso sicuro
dell'apparecchio e in grado di comprenderne
gli eventuali rischi correlati. | bambini non de-
vono giocare con |'apparecchio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere effettuate da
bambini non supervisionati.

. Sgombrare |'area da pulire. Togliere dal pavi-
mento cavi di alimentazione e piccoli oggetti
che potrebbero intralciare I'apparecchio. Pie-

Assicurarsi che il voltaggio della fonte di ali-
mentazione corrisponda a quello indicato sulla
Docking Station.

Solo per uso in INTERNI. Non utilizzare I'appa-
recchio in esterni o in ambienti commerciali o
industriali.

Utilizzare solo le batterie ricaricabili originali e
la Docking Station del produttore in dotazione
con |'apparecchio. Non & consentito I'utilizzo
di batterie non ricaricabili.

. Non utilizzare senza aver installato la cassetta di

raccolta e i filtri.



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Non utilizzare I'apparecchio in un'area con
candele accese o0 oggetti fragili.

Non utilizzare in condizioni ambientali estrema-
mente calde o fredde (sotto i -5 °C o sopra i
40 °C).

Tenere capelli, vestiti, dita e qualsiasi parte del
corpo lontano dalle aperture e dalle parti mo-
bili dell'apparecchio.

Non utilizzare |'apparecchio in una stanza in
cui sta dormendo un neonato o un bambino.
Non utilizzare |'apparecchio su superfici ba-
gnate o con acqua stagnante.

Non consentire all'apparecchio di raccogliere
oggetti grandi come pietre, grossi pezzi di car-
ta 0 oggetti che potrebbero ostruire |'apparec-
chio.

Non utilizzare I'apparecchio per raccogliere
materiali infiammabili o combustibili come
benzina, toner per stampanti o fotocopiatrici,
né utilizzarlo in aree dove questi potrebbero
essere presenti.

Non utilizzare |'apparecchio per raccogliere
materiali incandescenti o che emettono fumo,
come sigarette, fiammiferi, cenere ardente, o
qualsiasi cosa che potrebbe provocare un in-
cendio.

17.

18.

19.

20.

21.

Non infilare oggetti nella presa di aspirazio-
ne. Non utilizzare I'apparecchio se la presa di
aspirazione € ostruita. Mantenere la presa libe-
ra da polvere, garze, capelli, 0 qualsiasi cosa
che potrebbe ridurre il flusso d'aria.

Fare attenzione a non danneggiare il cavo di
alimentazione. Non tirare o trascinare |'ap-
parecchio o la Docking Station dal cavo di
alimentazione, non utilizzare il cavo di alimen-
tazione come maniglia, non chiudere il cavo di
alimentazione in una porta e non strusciare |l
cavo di alimentazione su bordi o spigoli affilati.
Non far passare |'apparecchio sopra il cavo di
alimentazione. Tenere il cavo di alimentazione
lontano da superfici calde.

In caso di danneggiamento del cavo di alimen-
tazione, sara necessario sostituirlo presso il
produttore o tramite il servizio clienti per evita-
re rischi.

Non utilizzare la Docking Station, se danneg-
giata. Non provare a riparare |'alimentatore e
non utilizzarlo in caso di danni o malfunziona-
menti.

Non utilizzare I'apparecchio con prese o cavi
di alimentazione danneggiati. Non utilizzare
I'apparecchio o la Docking Station se non fun-



22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

zionano correttamente, in caso di caduta, se
sono stati lasciati all'esterno o se sono venuti
a contatto con acqua. In questi casi, sara ne-
cessaria la riparazione da parte del produttore
o tramite il servizio clienti per evitare rischi.
Spegnere |'apparecchio prima di pulirlo o di
effettuare operazioni di manutenzione.

E necessario rimuovere la spina dalla presa di
corrente prima di pulire o effettuare operazioni
di manutenzione sulla Docking Station.
Rimuovere |'apparecchio dalla Docking Station
e posizionare su OFF l'interruttore di accensio-
ne prima di rimuovere la batteria per lo smalti-
mento dell'apparecchio.

E necessario rimuovere e gettare la batteria
secondo le leggi e le normative vigenti, prima
dello smaltimento dell'apparecchio.

Gettare le batterie usate secondo le leggi e le
normative vigenti.

Non incenerire I'apparecchio anche nel caso in
cui sia molto danneggiato. Le batterie potreb-
bero esplodere e provocare un incendio.
Scollegare dalla presa di corrente la Docking
Station in caso di mancato utilizzo prolungato.
L'apparecchio dev'essere utilizzato secondo
le indicazioni di questo Manuale d'uso. ECO-

VACS ROBOTICS non potra essere ritenuta
responsabile per eventuali danni o infortuni
causati da un utilizzo inappropriato.

30. Il robot contiene batterie sostituibili solo da
persone competenti. Per sostituire la batteria
del robot, contattare |'assistenza clienti.

31. Se il robot non viene utilizzato per lungo tem-
po, spegnerlo per conservarlo e scollegare la
Docking Station.

32. AVVISO: Per ricaricare la batteria, utilizzare
solo l'unita di alimentazione rimovibile CH1822
fornita con I'apparecchio, oppure CH1918
venduta separatamente come accessorio.

Per soddisfare i requisiti in materia di
esposizione RF, e consigliabile mantenere
una distanza di 20 cm o piu tra il dispositivo
e le persone durante il funzionamento
dell'apparecchio.

Per garantire la conformita, non & consigliato il
funzionamento a distanze ravvicinate. L'antenna
utilizzata per questo trasmettitore non deve
essere utilizzata in combinazione con altre
antenne o trasmettitori.



Per disattivare il modulo Wi-Fi su DEEBOT,
accendere il robot.

Posizionare il robot sulla Docking Station
assicurandosi che i contatti di ricarica su
DEEBOT e i pin della Docking Station formino
una connessione.

Tenere premuto il pulsante della modalita AUTO
sul robot per 20 secondi finché DEEBOT non
emette 3 segnali acustici.

Per attivare il modulo Wi-Fi su DEEBOT, spegnere
il robot e riaccenderlo. Il modulo Wi-Fi viene
attivato al riavvio di DEEBOT.

@ Classe Il
Trasformatore isolante di sicurezza anti
cortocircuito

@
%

Alimentatore a commutazione

Solo per uso in interni

— Corrente continua

~ Corrente alternata

Per i paesi dell'Unione europea

Per informazioni sulla dichiarazione di conformita
UE, visitare il sito Web
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

—
Istruzioni per il corretto smaltimento del
prodotto

Questo simbolo indica che il prodotto non
dovrebbe essere smaltito insieme ad altri rifiuti
domestici in tutta I'Unione europea. Per evitare
danni all'ambiente o alla salute provocati da uno
smaltimento di rifiuti non controllato, riciclare in
maniera responsabile per promuovere il riutilizzo
sostenibile delle risorse materiali. Per riciclare
I'apparecchio usato, usare i servizi di ritiro e
raccolta o contattare il rivenditore dove € stato
acquistato il prodotto, che sara in grado di
smaltirlo correttamente.




2. Contenuto della confezione/2.1 Contenuto della confezione

Robot Docking Station Manuale d'uso Spazzole laterali

Filtro di spugna e filtro ad Sistema con moto o
- . Panni di pulizia usa e getta
alta efficienza oscillante
OZMO Pro

Nota: le figure e le illustrazioni sono solo per riferimento e potrebbero differire dal reale aspetto del prodotto.
Il design e le specifiche del prodotto sono soggetti a modifiche senza preavviso.




2. Contenuto della confezione/2.2 Diagramma del prodotto

Robot

Coperchio

Pulsante Modalita superiore
AUTO

Sensore
TrueDetect 3D

Sensore di
distanza
TrueMapping

Paraurti anticollisione

Pulsante di RESET

Maniglia della
cassetta di
raccolta

Pulsante di
rilascio

Rete del filtro

\< Spia di stato
Wi-Fi

-

Interruttore di
alimentazione

Strumento di pulizia
multi-funzione

Rete del filtro

Filtro ad alta efficienza



Vista inferiore Docking Station

Contatti di ricarica

Sensore rilevamento
tappeti o Ruota universale

A Spazzole laterali Pin della Docking Station

() lEJ Ruote motrici

/ Cavo di alimentazione

Spazzola
principale

=)

i

C

Sensori anticaduta

Sistema con moto oscillante 0ZMO Pro

Serbatoio T \, Inserimento acqua
Pulsante di Pulsante rilascio
rilascio della serbatoio
spazzola
principale

Panno di pulizia < —

Modulo sostitutivo\\ @H U / Sensori anticaduta usa e getta

(preinstallato)

* Utilizzare esclusivamente il panno di pulizia usa e getta con OZMO Pro.



3. Funzionamento e programmazione/3.1 Note prima della pulizia

Mettere gli arredi, come le sedie, al loro posto
prima di pulire la zona desiderata.

— Per migliorare I'efficienza della
@ pulizia, rimuovere dal pavimento
> /| oggetti quali cavi, panni, ciabatte,
ecc.

Durante il primo utilizzo, accertarsi che tutte le Potrebbe essere necessario posizionare
porte della stanza siano aperte per consentire a delle barriere sul bordo del dislivello per
DEEBOT di esplorare tutta |'abitazione.

evitare la caduta del robot.

Non sostare in spazi ristretti, ad
esempio i corridoi, e assicurarsi
che il sensore di rilevamento non
sia bloccato.

Ripiegare i bordi dei tappeti
con nappe prima di utilizzare il
prodotto in loro prossimita.




3. Funzionamento e programmazione/3.2 Avvio rapido

o Rimuovere pellicole e strisce protettive




3. Funzionamento e programmazione/3.3 Ricarica di DEEBOT

o Posizionamento della Docking Station e Ricarica di DEEBOT

@ lampeggia quando DEEBOT é in carica. @ si spegne quando
DEEBOT & completamente carico.

6.5h‘\ §
] = QY 3

* Prima di caricare DEEBOT, assicurarsi di installare il modulo
sostitutivo.

* E inoltre possibile acquistare una stazione di svuotamento
automatico che svuota automaticamente la cassetta di raccolta di
DEEBOT. Ulteriori accessori sono disponibili all'indirizzo

-—) www.ecovacs.com/global.
D o[

Nota: I = ON, O = OFF.
0 Non & possibile caricare DEEBOT quando & spento.




Prima di iniziare, accertarsi che:

e || telefono cellulare sia connesso alla rete Wi-Fi.
¢ || segnale wireless di banda 2,4 Ghz sia attivato sul router.
e La spia Wi-Fi di DEEBOT lampeggia lentamente.

# Download on the GETITON
@& AppStore | P Google Play

[Q ECOVACS HOME }

/3.4 App ECOVACS HOME

Per sfruttare tutte le funzioni disponibili, si consiglia di controllare DEEBOT tramite I'app ECOVACS HOME.

Spia Wi-Fi
. Rete Wi-Fi disconnessa o in
Lampeggia lentamente . .
attesa di connessione
N\
~ Lampeggia rapidamente Connessione alla rete Wi-Fi
L]
Fissa Connesso alla rete Wi-Fi
Consigli:

In caso di problemi durante il processo di configurazione della rete
Wi-Fi, consultare la sezione Risoluzione dei problemi > Connessione
Wi-Fi in questo manuale.




3. Funzionamento e programmazione/3.5 Funzionamento di DEEBOT

Durante la prima pulizia, controllare DEEBOT e fornire assistenza in caso di problemi.

0 Avvio

)

e Pausa e Ritorno alla Docking Station
Premere @ per 3 secondi per inviare DEEBOT alla Docking Station.

Nota: Il pannello di controllo del robot smette di lampeggiare se il robot
€ in pausa da alcuni minuti. Premere il pulsante della modalita AUTO
su DEEBOT per riattivare il robot.




/

3.6 Sistema con moto oscillante OZMO Pro

Nota:

1. Installare il sistema con moto oscillante OZMO Pro per lo strofinamento del pavimento.

2. Grazie al moto oscillante elettrico con frequenza fino a 480 volte al minuto, OZMO Pro ¢ adatto alla pulizia di aree ad alta concentrazione di
polvere o sporcizia.

3. Prima di installare OZMO Pro, accertarsi che i contatti siano completamente asciutti.

4 Evitare di utilizzare OZMO Pro sulla moquette.

o Rimuovere il modulo sostitutivo e Inserire di un panno di pulizia usa e getta

* Utilizzare esclusivamente il panno di pulizia usa e getta con
OZMO Pro. Il panno di pulizia in microfibra lavabile/riutilizzabile
non & compatibile con OZMO Pro. Quando si collega il panno
di pulizia monouso, assicurarsi che il lato morbido sia fissato
alla piatto per panno di pulizia, con il lato tratteggiato rivolto
verso |'esterno.

e Aggiungere l'acqua
* Per prolungare la durata di OZMO Pro, si consiglia di utilizzare
acqua depurata o addolcita.
* Non immergere OZMO Pro in acqua.




o Far asciugare perfettamente i contatti

T

e Installare OZMO Pro

e Avviare il lavaggio

<



/4.1 Manutenzione regolare

Per mantenere DEEBOT in esecuzione con prestazioni ottimali, eseguire le operazioni di manutenzione e sostituzione dei componenti con
le seguenti frequenze:

Parte robot Frequenza di manutenzione Frequenza di sostituzione
Panno di pulizia usa e getta Dopo ogni uso Sostituire dopo ogni utilizzo
Spazzola laterale Ogni 2 settimane Ogni 3-6 mesi
Spazzola principale Una volta a settimana Ogni 6-12 mesi
Filtro di spugna / Filtro ad alta Una volta a settimana Ogni 3-6 mesi
efficienza
Sensore TrueDetect 3D
Ruota universale
Sensori anticaduta .
Una volta a settimana /

Paraurti
Contatti di ricarica
Pin della Docking Station

Prima di eseguire operazioni di pulizia e manutenzione su DEEBOT, spegnere il robot e scollegare la Docking Station.

Per semplificare le operazioni di manutenzione, viene fornito uno strumento di pulizia multifunzione. Maneggiare con cura: lo strumento di
pulizia ha bordi taglienti.

Nota: ECOVACS produce diverse parti e accessori di ricambio. Contattare I'assistenza clienti per ulteriori informazioni sulle parti di sostituzione.




/4.2 Sistema con moto oscillante OZMO PRO

G Rimuovere OZMO Pro e Panno di pulizia usa e getta
* Al termine della pulizia con DEEBOT, svuotare il serbatoio.

© ruiire 02MO Pro
* Pulire il sistema con moto oscillante OZMO Pro con un panno pulito e
asciutto. Non immergere in acqua.




/4.3 Cassetta di raccolta e filtri




4. Manutenzione/4.4 Spazzola principale e spazzole laterali

Spazzola principale Spazzole laterali




4. Manutenzione/4.5 Altri componenti

Nota: prima di pulire i contatti di ricarica del robot e i pin della Docking Station, spegnere il robot e scollegare la Docking Station.




4. Manutenzione/
4.6 Conservazione

Se DEEBOT non viene utilizzato per un po', ricaricarlo completamente
e spegnerlo prima di riporlo. Ricaricarlo ogni 1,5 mesi per evitare
potenziali danni alla batteria.

Nota: Quando DEEBOT non sta pulendo, & consigliabile tenerlo
acceso e in carica.



5. Spia

DEEBOT informa circa un eventuale problema con spie e messaggi vocali. Informazioni di assistenza piu dettagliate sono disponibili nell'app

ECOVACS HOME e sul sito Web online.

Spia

Situazione

Il pulsante della modalita AUTO emette una luce BIANCA fissa

Il robot & in fase di pulizia

Il robot viene messo in pausa durante la pulizia

Il pulsante della modalita AUTO lampeggia in BIANCO

Il robot & in fase di ricarica

Il robot & in fase di avvio

Il robot & in fase di riposizionamento

Il pulsante della modalita AUTO emette una luce ROSSA fissa

La batteria del robot & scarica

Il pulsante della modalita AUTO lampeggia in ROSSO

Il robot rileva un problema




/6.1 Risoluzione dei problemi

N°

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

DEEBOT non si ricarica.

DEEBOT non ¢ acceso.

Accendere DEEBOT.

DEEBOT non & collegato alla Docking Station.

Assicurarsi che i contatti di ricarica del robot siano collegati
ai pin della Docking Station.

Il cavo di alimentazione non & collegato alla
Docking Station.

Assicurarsi che il cavo di alimentazione sia saldamente
collegato alla Docking Station.

La Docking Station non & collegata a una fonte
di alimentazione.

Assicurarsi che la Docking Station sia collegata
all'alimentazione.

La batteria € completamente scarica.

Si prega di contattare il servizio clienti per ricevere
assistenza.

DEEBOT non pud tornare alla
Docking Station.

La Docking Station non € posizionata
correttamente.

Consultare la sezione 3.2 per posizionare correttamente la
Docking Station.

La Docking Station non & collegata
correttamente.

Assicurarsi che la Docking Station sia collegata
correttamente.

La Docking Station viene spostata
manualmente durante la pulizia.

Si consiglia di non spostare la Docking Station durante la
pulizia.

DEEBOT rimane in pausa per piu di 90 minuti.

Si consiglia di non mettere in pausa DEEBOT per piu di 90
minuti.

DEEBOT non ha iniziato la pulizia dalla
Docking Station.

Assicurarsi che DEEBOT inizi la pulizia dalla Docking
Station.

DEEBOT si blocca durante il
funzionamento e si ferma.

DEEBOT & incastrato su un oggetto sul
pavimento (fili elettrici, tende, frange di tappeti,
ecc.).

DEEBOT provera a districarsi in vari modi. Qualora non
dovesse riuscirci, rimuovere manualmente gli ostacoli e
riavviarlo.

DEEBOT potrebbe rimanere bloccato sotto i
mobili con un ingresso di altezza simile.

Posizionare una barriera fisica o impostare una Barriera
virtuale nell'app ECOVACS HOME.




N°

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

DEEBOT torna alla Docking

Il tempo di funzionamento varia in base alla
superficie del pavimento, alla complessita
della stanza e alla modalita di pulizia
selezionata. Quando il livello di carica della
batteria diventa insufficiente, DEEBOT passa
automaticamente alla modalita di ricarica e

Attivare la funzione Pulizia continua nell'app ECOVACS
HOME. DEEBOT riprendera automaticamente il ciclo di
pulizia interrotto quando ¢ abilitata la funzione Pulizia
continua.

4 | Station prima di aver torna alla Docking Station per ricaricarsi.
completato la pulizia.
DEEBOT non ¢ in grado di raggiungere Mettere gli arredi e gli oggetti piccoli al loro posto prima
alcune zone bloccate da mobili o barriere. di pulire la zona desiderata.
La Docking Station € troppo lontana dal Posizionare la Docking Station contro la parete di una
centro della casa. stanza centrale della casa.
La funzione di programmazione oraria & Programmare DEEBOT ad orari specifici di pulizia con
annullata. |'app ECOVACS HOME.
DEEBOT non pu“SC(? DEEBOT e spento. Accendere DEEBOT.
5 | automaticamente all'ora
programmata. Tenere DEEBOT acceso e collegato alla Docking Station
La batteria del robot & quasi scarica. per assicurarsi che sia sempre completamente carico e
pronto a funzionare in qualsiasi momento.
S:)ang:ezn TSE';Z?(’EOZMO E normale perché OZMO Pro opera con un
6 09 P ) . moto oscillante elettrico con frequenza fino a | Questo comportamento &€ normale.
rispetto al sistema di lavaggio 480 volte al minuto
opzionale OZMO. ’
DEEBOT si blocca durante R e s .
7 | la pulizia con OZMO Pro DEEBOT puo avere difficolta a superare gl Intervenire in caso di difficolta da parte di DEEBOT.

installato.

ostacoli quando si utilizza OZMO Pro.




N°

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

DEEBOT salta alcune zone da
pulire o ripete la pulizia su aree
gia pulite.

Oggetti di piccole dimensioni o barriere sul
pavimento possono interferire con il ciclo di
pulizia.

Per garantire I'efficienza della pulizia, togliere dal
pavimento cavi di alimentazione e piccoli oggetti.
DEEBOT provvedera automaticamente a pulire le zone
mancanti; evitare di spostare DEEBOT manualmente o di
bloccarne il percorso durante il ciclo di pulizia.

DEEBOT sta lavorando su terreni lucidi
scivolosi.

Assicurarsi che la cera per pavimenti sia asciutta prima di
iniziare le operazioni di pulizia con DEEBOT.

DEEBOT non ¢ in grado di raggiungere
alcune zone bloccate da mobili o barriere.

Mettere gli arredi e gli oggetti piccoli al loro posto prima
di pulire la zona desiderata.

Il sensore di distanza TrueMapping &
bloccato.

Rimuovere gli oggetti che bloccano il sensore di distanza
TrueMapping.

DEEBOT produce troppo
rumore durante la pulizia.

DEEBOT ¢ incastrato o bloccato da eventuali
residui.

Pulire DEEBOT come descritto nella sezione 4,
Manutenzione, e riavviare. Se il problema persiste,
contattare il servizio clienti.

10

Impossibile connettere
DEEBOT alla rete Wi-Fi
domestica.

Nome utente o password della rete Wi-Fi
domestica errato.

Inserire il nome utente e la password corretti della rete
Wi-Fi domestica.

App non corretta installata.

Si prega di scaricare e installare I'app ECOVACS HOME.

DEEBOT non si trova nel raggio di copertura
del segnale Wi-Fi domestico.

Verificare che DEEBOT si trovi nel raggio di copertura del
segnale Wi-Fi domestico.

La configurazione della rete & stata avviata
prima che DEEBOT fosse pronto.

Accendere l'interruttore di alimentazione (ON). Premere il
pulsante di RESET. DEEBOT & pronto alla configurazione
della rete quando la spia del Wi-Fi lampeggia lentamente.

DEEBOT non & compatibile con la rete Wi-Fi
5 GHz.

Accertarsi che il robot sia stato collegato con la rete Wi-Fi
2,4 GHz.

E necessario aggiornare il sistema operativo
dello smartphone in uso.

Aggiornare il sistema operativo dello smartphone.




N°

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

11

DEEBOT non pulisce tutta
I'area.

L'area da pulire non & priva di ostacoli.

Rimuovere dal pavimento i piccoli oggetti e sistemare
I'area da pulire prima che DEEBOT inizi la fase di pulizia.

12

Le spazzole laterali di DEEBOT
si sganciano durante |'uso.

Le spazzole laterali non sono installate

correttamente.

Assicurarsi che le spazzole laterali in posizione durante

I'installazione.




/6.2 Connessione Wi-Fi

Prima di configurare la connessione alla rete Wi-Fi, assicurarsi che DEEBOT, il telefono cellulare e la rete Wi-Fi soddisfino i seguenti requisiti.

Requisiti di DEEBOT e telefoni cellulari

e DEEBOT & completamente carico e l'interruttore di alimentazione di DEEBOT & acceso.

e La spia di stato Wi-Fi lampeggia lentamente.

e Disattivare i dati cellulari del telefono cellulare (€ possibile riattivarli dopo la configurazione).

Requisiti della rete Wi-Fi

e Sj sta utilizzando una rete mista a 2,4 GHz o 2,4/5 GHz.

e || router supporta i protocolli 802.11b/g/n e IPv4.

e Non utilizzare una VPN (Virtual Private Network) o un server proxy.

¢ Non utilizzare una rete nascosta.

o WPA e WPAZ2 utilizzano la crittografia TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) non & supportato.

e Utilizzare i canali Wi-Fi 1-11 in Nord America e i canali 1-13 al di fuori del Nord America (fare riferimento all'agenzia di regolamentazione locale).
¢ Se si utilizza un extender/ripetitore di rete, il nome di rete (SSID) e la password corrispondono alla rete primaria.



7. Specifiche tecniche

Modello DLX11-44
Ingresso nominale 20V=—=1A
Modello di Docking Station CH1822 CH1918 (Venduto separatamente)
Ingresso 100-240 \gz A 50-60 Hz 1:2:;;5;3 nominale 220240V~ 50-60 Hz 0,3 A
Uscita 20V==1A Uscita nominale 20V==1A
/ otz tanero 000w
Bande di frequenza 2400-2483,5 MHz
Alimentazione - Modalita Off Meno di 0,50 W
Standby rete Meno di 2,00 W

La potenza di uscita del modulo Wi-Fi & inferiore a 100 mW.
Nota: le specifiche tecniche e di progettazione potrebbero variare a seguito dei miglioramenti continui sul prodotto.




Live Smart. Enjoy Life.

anI BO3HUKHOBEHUN CI/ITy&Ll,I/Iﬁ, HE PaCCMOTPEHHbIX B HaCTOoALLlEM PyKOBOACTBE MO 3KCnsyatauuu, 06paTVITer 3a
NMOMOLLIbIO B aBTOpM3MDOBaHHbIIZ CepBMCHbIVI LUEeHTpP, rae Hawum cneunannctbl CMOTyT NOMOYb BaM B peLlEeHUN KOHKPETHbIX

I'IpOGJ'IGM Unn oTBETUTb Ha BalLlX BOMNPOCHI.

JononHutenbHylo MHMOPMaLMIO MOXHO nonyyYntb Ha oduumnansHom cavite ECOVACS ROBOTICS no agpecy:
www.ecovacs.com

KomnaHus octaenseT 3a coGoii NpaBo BHOCUTL TEXHOMOMMYECKUE U/UMK KOHCTPYKTUBHbIE N3MEHEHUS B AaHHOe usnenne
C Lernbio YNyYLUEHUs] ero XapaKTEPUCTUK.

Bnaropapum 3a Bbibop po6ota DEEBOT.
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1. AHCTpYKLMM NO TEXHUKe
Ge3onacHocTHn

MHCTPYKUUU NO TEXHUKE
BE30OMNACHOCTU

Mpw Mcnonb30BaHUN AMEKTPUYECKUX Nprubopos
Heobxoaumo Bcerga cobniogatb cnegytowme
Mepbl NPEAOCTOPOXXHOCTU:

NEPEQ 9KCNNYATALUMEN OAHHOIO
NMPUBOPA O3HAKOMBTECbH CO
BCEMU UHCTPYKUUAMU
COXPAHUTE OAHHYIO UHOOPMALIUIO

1.

[daHHbln npnbop MoryT Mcnonb3oBaTtb AeTH
cTapLue 8 net u nuua ¢ orpaHNYEeHHbIMU hur3n-
YEeCKMMMU, CEHCOPHBLIMU UM YMCTBEHHBLIMU CrO-
cobHoCTAMM, a Takke nuua, He obnagarowme
AOCTaTOYHbIM OMbITOM M 3HaHUSIMK, B Criyyae,
€CNM OHW HaxoaATCA nog Haanexalmm npucmo-
TPOM, NMMBO BbINM NPOUHCTPYKTUPOBAHLI O Mpa-
BMIbHOM MCMNOMb30BaHWM OAHHOro npubopa u
OCO3HAKT BO3MOXHbIE PUCKK. [1eTU HEe AOMKHbI
urpatb ¢ npmbopom. Ounctka u nonb3osarterb-
CKOEe TeXHW4Yeckoe 0BCnyXunBaHWe He OOMKHbI
BbIMNOMHATLCA AETbMM 6E3 NpUcMOoTpa.

OcBoboguTte NOBEPXHOCTb, MOASNEXALLYI O4YUCT-
Ke. Yb6epuTte ¢ nona nposoga u Hebonblimne

npeaMeTbl, KOTopble MOTyT MomeLlaTb nepeasu-
XeHuto npmbopa. 3anpasste 6axpomy KoBpa nog,
KOBEP W NOAHMMWTE 3aHABECKW W CKaTepTu Hag
MOroM.

. Ecrm NOBEPXHOCTb ANd O4YUCTKU UMEET nepena-

[bl BbICOT, HAaNpMMep CTYNeHu, ynpasnsaiTe npu-
6opom, 4To6bl YOeamTbes, YTO OH pacnosHaeTt
UX U He Nagaert ¢ kpasi. BoamoxHo, notpebyetcs
YCTaHOBUTbL (M3NYECKOE NPENSTCTBUE ANs npe-
[OTBpaLleHns nageHus npnbopa. dusmyeckoe
NpPensTCTBUE He OOMKHO NPeacTaBnATb onac-
HOCTb NageHus Ans YeroBeka.

. Micnonbayiite npnbop TonbKo B COOTBETCTBUM C

AaHHbIM PYKOBOACTBOM. MCNONb3ynTe TOMbKO Te
KOMMIEKTYIOLLME, KOTOPbIE PEKOMEHAO0BAHbI U
MOCTaBNAKTCA U3TOTOBUTENEM.

. Hanpﬂ>|<eH|/|e MCTOYHUKa NMUTaHNA OOJIKHO CO-

OTBETCTBOBATb HAMPSKEHUIO, YKasaHHOMY Ha
[IOK-CTaHLN.

. Mpnbop npegHasHaveH TOJIBKO gns gomalw-

Hero ucnonb3oBaHus BHYTPU nomewenunin. He
NCMONb3yNTE €ro Ha ynuue, B NPOMbILLNEHHbIX
NN NPOU3BOACTBEHHBIX MOMELLEHUSIX.

. Micnonb3yite TONbKO OpuUrMHanbHbIN nepesa-

psKaeMblil aKKyMynATOp U OOK-CTaHLMIO, Mo-
CTaBnsieMble M3roTOBUTENEM B KOMMIEKTE C
npuGopom. 3anpeLLeHo 1cnonb3oBaTh Henepe-
3apskaeMble aKKyMyrnsTopbl.



1.

12.
13.
14.

15.

16.

He ncnonbayiite npnbop 6e3 yctaHOBMEHHOrO
MNbINecbopo4HOro KOHTeNHepa U/vnu UNLTPOB.
He vcnonb3ayiite npubop B NOMELLEHUN C 3aXK-
YXEHHbIMM CBE4aMU U XPYNKMMK OObeKTaMm.

. He ucnonb3yite npubop npu o4eHb BbICOKON

WM 04eHb HU3KoM Temnepartype (Hwke -5°C/23°F
nnu Beiwe 40°C/104°F).

[epxute Bonockl, cBOOOAHYIO oaexay, nanbupbl
1 Oapyrue Yactu Tena nogarsblue OT OTBEPCTUN U
NOABWKHbIX YacTen npubopa.

He ucnonbayite npubop B KOMHATE, B KOTOPOW
cnuT pebeHok.

He ucnonb3yiite npubop Ha MOKPbIX MOBEPXHO-
CTSX UK Ha NOBEPXHOCTSAX CO CTOAYEN BOLON.
He pgonyckavite nonagaHvs B npubop KpynHbIX
06BbEKTOB, HaNpPUMep KaMHel, OOMbLUNX KIOYKOB
Oymarv unun gpyrmx npegmeToB, KOTopble MOryT
NPMBECTM K 3aCOpeHUto npmbopa.

He ncnoneayiite npubop ana cbopa nerkoBoc-
NNamMeHsIILLNXCA UNKN TOPYMUX MaTepuanos,
Hanpumep 6eH3nHa, ToHepa A4nA NpuHTepa unu
KONMpoBarsibHOro annaparta, U He UCMOosnb3ynTe
€ro B Mectax, rae MoryT NpuUcyTCTBOBaTb Takue
BeLLeCTBa.

He ncnonb3ynte npubop ans cbopa ropsawmx
UM AbIMALLMXCA 0OBHEKTOB, HANPUMEP CUrapeT,
Cnun4yek, ropsvero nenna unu nbbix gpyrux
npeameToB, KOTOPble MOryT Bbi3BaTb BO3ropa-
Hue.

17.

18.

19.

20.

21.

He nomewanTte npeameTbl BO BCacbiBawllee
oteepcTue. He ucnone3ynte npubop, ecnu Bca-
CbiBatoLLlee oTBepcTMe 3abnokuposaHo. Bo Bca-
CbIBaKOLLEM OTBEPCTUM HE AOSMKHO ObIThb MbInu,
BOpCa, BONOC Unu Apyrnx 06beKkToB, KOTopble
MOryT NPenaTCTBOBaTb MOTOKY BO3AyXa.
Cobntogante oCTOPOXHOCTb, YTOBLI HE NoBpe-
AnTb Kabenb nutaHus. He TaHUTe 1 He nepe-
HocuTe npubop MK OOK-CTaHuMIo 3a kabenb
NUTaHUs, He Nonb3ynMTech kabenem NUTaHns Kak
PYYKOWN, HE 3aXXMManTe ero CTBopKamu aABepen n
He TSHUTE NPOBOZ MO OCTPbIM KpasiM Unn yriam.
He 3anyckarnTte npubop Ha kabenb. epxuTe Ka-
6enb NUTaHWs BOanu oT ropsivunx NoBEPXHOCTEN.
B uensx obecneyeHns 6esonacHoCTM npu no-
BpexaeHun kabens nuTaHus ero 3aaMmeHy Jon-
XXEH BbIMOMHATL NPeACTaBUTENb NPOM3BOAUTENS
1NN aBTOPU3OBAHHOIO CEPBUCHOTO LIEHTPA.

He nonb3yntecb OOK-CTaHUMEN, eCriv OHa no-
BpexaeHa. CTOYHUK NUTaHust He NOANEeXUT pe-
MOHTY M MUCMOMb30BaHUIO MPU €ro NoBpeXaeHUn
1K nopue.

He nonb3yntecb noBpexxaeHHbIM kabenem nuTa-
HMSA UK po3eTkon. He nonb3yntecb npubopom
WUNN JOK-CTaHUMen Npu HapyweHun nx yHk-
LUMOHMPOBAaHWSA, a Takxke nocne nageHus, no-
BpexaeHus, npebbiBaHUS HA OTKPLITOM BO3AyXe
unu nonagaHuns B Bogy. B uensax obecneveHus



22.
23.

24,

25.

26.

27.

28.
29.

6e30nacHOCTV PEMOHT NpMbopa JOMMKEH BbINOM-
HATbCA NpeacTaBUTENEM MPOU3BOAUTENS UMK
ABTOPM30BaHHOIO CEPBUCHOTO LIEHTpA.
OTkntovanTe npubop nepen ero O4YUCTKON Unu
obcnyxmBaHnem.

MNepen o4MCTKOWM UM NPOBEAEHNEM MPOLEAYP
TexobCnyXMBaHWst AOK-CTaHLMKM Heobxoaumo mn3-
BIieYb BUJIKY U3 PO3ETKM.

CHuMUTE NpMBOpP C AOK-CTAHUMM U OTKIIOUNUTE
nuTaHne Ha npubope, Npexae Yem M3BMeYb ak-
KyMynsiTop Anst yTunusauum npubopa.

MNepen ytunusaumen npubopa akkymynsatop
HeobxoaAMMO U3BNeYb M yTUNIM3NPOBaTb B CO-
OTBETCTBUW C MECTHbIMM 3aKOHOAATENbHBIMU U
HOPMaTMBHBLIMW aKTaMM.

YTunusauus akkymynsTopoB [OSKHa NpPOBO-
ANTBCS B COOTBETCTBMM C MECTHBIMW 3aKOHOAa-
TENbHbIMM M HOPMATUBHLIMW aKTaMMK.

He cxuranTte npubop gaxe B crniyvyae ero ce-
pbe3Horo noespexaeHus. MNpu nonagaHuun B
OrOHb aKKyMYISITOP MOXET B30PBaTLCS.

Ecnu Bbl gonroe BpeMs He ucnonb3yete
[OK-CTaHLIMIO, M3BINEKNTE BUIKY 13 PO3ETKN.
Mpnbop [OMKEeH aKCMyaTupoBaTbcsa ¢ cobnto-
AEHVNEM VHCTPYKLUA, U3NOXEHHBIX B PYKOBOA-
ctBe nonb3oatens. Komnauna ECOVACS
ROBOTICS He HeceT kakoi-nnbo OTBETCTBEH-
HOCTM 32 MOBPEXAEHMSA UMN HEUCNPABHOCTH,

Bbl3BaHHble HEHagnexallen akcnnyaraymen
npubopa.

30. 3ameHa akkymynsTopa AaHHoro poboTta AoMmkHa
BbINOMHATLCA TOMbKO crneynanucTom. [ns 3a-
MeHbI akKyMynsitopa obpaTuTecb B CEPBUCHbLIN
LIEeHTp.

31. Ecnu Bbl He nNnaHupyeTe ncnonb3oBaTth pobota
B TEYEHMNE NPOAOIMKUTENBHOIO BPEMEHW, BbIKIHO-
ynuTe NUTaHWe poboTta M OTCOEAMHUTE OOK-CTaH-
upto.

32. NPEAYNPEXOEHUE. [Ins 3apsgkv akkymyns-
TOpa MCMNOonb3ynTe TONBbKO OTCOeaAMHSAEMbIN Brok
nutanmsa CH1822, BxoasaLwwmn B KOMMANEKT Mo-
ctaBku, nnm CH1918, kotopbii npuobpertaetcs
oTAenbHO B Ka4ecTBe akceccyapa.

B cooTtBeTcTBMM C TpebOOBaAHMAMUN OTHOCUTENBHO
BO34ENCTBMA pagmodacTOTHOINO U3Ny4YeHus BO
BpPEMS 3KcniyataumMm yCTpoMCTBa paccTosiHne
MEeXAY HMM N NOoNb3OoBaTENSAMMU LONXHO
cocTaBnATb He meHee 20 cwMm.

[Ons obecne4yeHns cOOTBETCTBUA HOPMATUBHbLIM
TpeboBaHNAM HE PEKOMEHAYETCH BbIMOMHATb
Kakne-nnbo gencrtema Ha 6onee GIU3KOM
paccTossHUW. AHTeHHa, ucnonb3yemasa ons
AaHHOro nepeparyvka, He AOoSfKHa HaxoauTbes
pPSOOM MU UCMONb30BaTbLCS COBMECTHO C N06on
OPYron aHTEHHOW Unu nepeaaTynKom.



Bkntounte pobota, 4tobbl 0TKNOYMTL Moaynb Wi-
Fi Ha DEEBOT.

YctaHoBuTe poboTta Ha OK-CTaHUuio nybeantecs,
4YTO 3apsgHble KoHTakTbl po6ota DEEBOT u gok-
CTaHUMM COeANHEHDI.
HaxxmutenyaepxmpamteKHONKY aBTOMaTM4eCKoOro
pexnma AUTO B TedeHue npumepHo 20 cekyHa,
noka poboT He nsgact 3 curHana.

Utobbl BKMOuMTE Moaynb Wi-Fi Ha poborte
DEEBOT, Bblknounte, a 3aTeM BKO4YUTE
yctporctBo. Moagyne Wi-Fi 6yaeTt BkmoyeH npu
nepesanycke po6ota DEEBOT.

@ Knacc Il
PaspenutenbHbIn TpaHcdopmaTtop ¢
3aLUMUTON OT KOPOTKOrO 3aMblKaHMs

@)
5

I'IepekmoqaeMbnh NUCTOYHUK NUTaHUA

Mpubop npegHa3HaveH TonbKo Ans
MCMONb30BaHNS BHYTPY NOMELLEHWI

- [MOCTOSIHHBIN TOK

~ [MepemeHHbIN TOK

Ona ctpaH EBponenckoro Coro3a

[na nonyyeHus nidopmauumn o leknapauum o
cootBetcTBUN EC nepengute no agpecy
https://www.ecovacs.com/global/compliance

—
MpaBuna ytunusauum aaHHoronpuoopa
JaHHbIA 3HAK O3HA4yaeT, YTO HacToAWNN
NPOAYKT He cnegyeTt yTunu3ampoBaTb BMecCTe
C ObITOBLIMM OTXO4aMW Ha TEPPUTOPUN CTpaH
EC. lna npepoTepalleHUs HaHeceHuUs Bpeda
oKpyXawlLlen cpege M 300poBblo nogen B
pe3ynbTate HEKOHTPONMPYEMON yTunumsaunm
oTxogoB Npubopbl cnegyet yTunmampoBaTh C
OOMXHOMW OTBETCTBEHHOCTblO, obecnevynBas
9KONTOTMYEeCKN YyCTONYMBOE MOBTOPHOE
mcnonb3oBaHue matepumanoB. YTobnl
yTunmnsmposaTtb npubop, BOCNoONb3ynTech
cuctemon cbopa n Bo3BpaTta unu obpaTutech
B MarasumH, B KOTOPOM OH Obin1 NnpnobpeTeH.
3710 no3sonuTt obecneuynTtb 6e30NacHOCTb
yTUnmn3aumm.



2. Komnnektauusa [ 2.1 Komnnekrauus

Teovacs

i

PykoBogcTtso no

Pobot [ok-cTaHuums
aKcnnyaTauum

BokoBble LeTKn

BblCOk0ath(heKTUBHBIN U Cuctema OZMO Pro OpHopa3zoBble YnCTAWwMe
ry6yaTbii punbTpbl C BUOPaLMOHHbBIM candertku
npvBoaOM

I'Ipumeqal-wle. PI/ICyHKI/I N nnncTpaunm npueegeHbl B 03HAKOMUTENbHbIX LeNnax U MOryT oTnmn4aTtbCa OT CbaKTVNeCKOFO BHeLlHero snga nsgenus.
KOHCprKU,VIFl N TeEXHUYECKMNEe XapakKTepUCTukKmn n3genna MoryTt ObITb U3MEHEHBI 63 npenBapuTeribHOro yBeOMIeHus.



2. Komnnektauusna | 2.2 Cxema nsgenus

PoGoTt

KHonka c6poca

KHonka

aBTOMaTU4ECKOrO BepxHss KpblLLika
pexuma AUTO l

MHavkaTtop
'1:,—\ coctosHua Wi-Fi

Mepekntovartens

Rarank nMTaHus
TrueDetect 3D
MHorodyHkumo-
HanbHbIN MHCTPY-
MEHT OYUCTKU
J
|
\
\
"
\
Darunk Pyuka
PeweTtka dunsrpa
paccTosiHus nblnec6opoyHoro P P
TrueMapping KOHTelHepa

KHonka
Pa3GrnoKNpoBKX

Peluetka cpunerpa

Bamnep ans s3awmTbl BbicokoadhhekTUBHBII
OT CTONKHOBEHWN uneTp




Bua cHusy

3apsiaHble KOHTaKTbI

LOatynkun
oBHapyxeH!s ‘

Korneco
KOBPOB o

YHuBepcanbHoe
A BokoBble LweTkn

[ok-cTaHuusA

KoHTaKTbl JOK-CTaHLMK

MmaBHas weTka

i

i @m
> Bepnywume koneca
\ 7

[Oatynkun ans
npeaoTBpaLleHus
nageHus

KHonka
pa3brioknpoBku
rraBHoOM LLETKN

OtBepcTtue ans
BbInycka BoAbl

fﬂ//

PesepBHbIN Moaynb e ﬂf;q:meﬂﬂ;
(NpegycTaHoBnEH) penoTBpaLl
nagexns

Kabenb nutaHuns

Cuctema OZMO Pro c BU6paLMOHHbIM NPUBOAOM

OTBepcTue ans
HanueaHusi BoAbl

KHonka pa3brnokvupoBsku
pesepByapa

Pesepsyap \N N

OpHopa3soBast —
yucTawas candgerka <

* [puKkpennsnTe Tonbko 0gHOPAa3oBYH YMCTALWY0 candeTky k OZMO Pro.



3. AkcnnyaTtauma n nporpammuposarne/3.1 NoarotoBka K 0OMUCTKE

MpvBeanTe B NOPSAOK 30HY YOOPKM, [Mpn nepBoM MCMoONbL30BaHNM OTKPONTE ABEPU
paccTaBuB Mebenb, Hanpumep CTynbs, Ha BO BCE KOMHaThbl, 4T06bl po6oTr DEEBOT
cBoe 06bI4HOE MecTo. MONHOCTBLIO NccneaoBan Ball AOM.

Y6epuTte ¢ nona Takue npeamerhbl, Mepen vcnonb3osaHnem npubopa
Kak kabenu, candgeTku, Tanoukn Ha KoBpe ¢ 6axpOMOil MO Kpasim

) U T. A., ANSA NOBbILLIEHNS HeoBXxoAMMO MoABEPHYTL Kpast
3 peKTUBHOCTU YEOPKM. KoBpa.

Bo3moxHO, noTpebyeTcsi ycTaHOBUTL
ur3nyecKkoe NPensaTCTBME Ha rpaHuLe
nepenapa BbICOTbI, 4TOObI NpeaoTBpaTUTL
nageHve npubopa.

7 O

He cToiiTe B y3kux
NpoCTpaHcTBax, HanpuMep
Kopupopax, n ybeantech, 4to
Bbl He npensTcTBYyeTe paboTte
fAatyvka obHapyXeHus.




3. Akcnnyaraumsa v nporpammupoeanve/3.2 Kpatkoe pykoBoacTBO

o CHAATUE 3aLUMUTHBIX MOJIOCOK U MIEHOK




3. QkennyaTtauma n nporpammmposanne/3.3 3apsagka po6ora DEEBOT

0 YcTaHoBKa AOK-CTaHLUK 9 3apsinka po6ora DEEBOT

@ MUraeT BO BpeMsi 3apsakn pobotra DEEBOT. @ racHert, korga
po6oT DEEBOT nonHOCTbIO 3apsikeH.

6.5h‘\ i
] = QY 3

* MNepepn 3apsgkori pobota DEEBOT Heobxoanmo ycTaHOBUTL
pe3epBHbIi MOZYIb.

* TakKe MOXHO NPUOBpPecTn CTaHLmMo C PyHKUMEN aBTOMATUYECKOro
OMyCTOLLEHUs!, KOTopasi aBTOMaTUYECKN OMycToLIaeT
nblnecbopoyHbIn koHTenHep pobota DEEBOT. JononHuTtenbHble

[ akceccyapbl MOXHO HalTu Ha Beb-caite www.ecovacs.com/global.
D o[

Mpumeuanue. "I" = "BKJL.", "O" = "BbIKJ1.".

0 Po6or DEEBOT He 3apsaeTcsi B OTKIIOYEHHOM COCTOSIHUN.




Mepea Hayanom paboTbl ybeauTech, YTO:

* MobunbHbIVi TenedoH nogkmnoyeH k cetn Wi-Fi.

* Ha mapupyTtusatope ucnonb3yercs curHan 6ecnpoBogHoOM CBA3N B
ananasode 2,4 Iy,

* Mnpgukatop Wi-Fi Ha po6ote DEEBOT meaneHHo muraer.

# Download on the GETITON
@& AppStore | P Google Play

[Q ECOVACS HOME ]

/3.4 NMpunoxeHne ECOVACS HOME

YT06bI BOCMONMBL30BaTLCH BCEMU AOCTYMHBIMU (DYHKLMSAMU, peKOMeHAyeTcst ynpaenatbe pobotom DEEBOT uepes npunoxenne ECOVACS HOME.

Wupaukatop Wi-Fi

MepneHHo muraet

Het nogknioyeHus k cetn Wi-Fi
UKW OXMAAHWE NOAKMIOYEHNS K

7N cetn Wi-Fi
~
. BhinonHsieTcst noaknioveHne K
BbicTpo muraet -
cetn Wi-Fi
MNoakntoyenne k cetn k Wi-Fi
HenpepbiBHO cBeTUTCSA
BbINOHEHO
CoBeTbl:

Mpy BO3HUKHOBEHUW Kakux-nMbo npobnemM Bo Bpemsi HaCTPOWKY CeTH
Wi-Fi cm. pasgen "YcTpaHeHue HencnpasHocTen" > "logkntoyeHme K
cetn Wi-Fi" B gaHHOM pykoBoacTBe.




3. Akennyarauma n nporpammuposanmnel/3.5 kcnnyatauus po6ora DEEBOT

Bo Bpems nepsoii y6opku cnegute 3a pabotoit pobota DEEBOT 1 nomorainte emy npu BO3HUKHOBEHUM Npobriem.

0 3anyck

)

) I —|
——

e MpuocTtaHoBKa pa60Tb| o BosBpalueHue Ha 3apsAgHyro CTaHUUIO

HaxmuTe n yaepxusante KHOMKY @ B Te4eHue 3 cekyHA A oTrnpaBku
po6ota DEEBOT Ha 3apsgHyto cTaHumio.

MpumeyvaHue. [MaHenb ynpaBneHuss poboTa nepecTtaeT CBETUTLCS
Nno MpOLUECTBUM HECKOSIbKMX MUHYT MOCrie MpUOCTaHOBKM paboThbl
pobota. HaxxmuTe kHOMKy aBToMaTtuyeckoro pexuma AUTO Ha po6oTe
DEEBOT, 4To6bl BKNHOYUTL €r0.




/
3.6 Cucrema OZMO Pro ¢ BuU6paLMOHHbLIM MPUBOAOM

MpumeyaHue.

1. YcraHoBute cuctemy OZMO Pro ¢ BubpaLunoHHbIM NPMBOAOM A MbITbS Nnona.

2. bnarogaps anekTpuyeckoMy 6roky Ans MbiTbs nona ¢ BUbpauroHHbIM npuBodoM, obecneunsatowum go 480 Bubpaumii B MuHyTy, OZMO Pro
noaxoauT Anst ybopku 30H C BbICOKOW KOHLIEHTpaLUMen rpsiav 1 nbinu.

3. MNepep ycraHoBkonn OZMO Pro ybeanTech, YTO KOHTaKTbl MOMHOCTBIO CYXME.

4. He ucnonb3ayinte OZMO Pro Ha KOBPOBbIX NOKPbITUSIX.

o CHUMUTe pe3epBHbI Moaynb 0 MpukpenuTe oAHOPa30BYIO YNCTALLYIO candeTKy

* MpwukpennsaniTe TONbKO OQHOPa30BYO YNCTSLLYIO candeTky K
OZMO Pro. MotoLasics/MHoropasoBas YncTsLas canderka
13 MUKpohmnbpbl He noaxoauT ans OZMO Pro. Mpu yctaHoBKe
0HOPAa30BOM YUCTALLEN candeTkn ybeautech, YTo ee
BOPCUCTas CTOPOHa NPUKPENsieHa K NnacTuHe ANsi YUCTALWEN
candyeTkn, a CTOpoHa C ToYKaMu obpallieHa Hapyxy.

e HanewnTte Bogy
* ins npoaneHust cpoka cnyx6el OZMO Pro pekomeHayetcs
MCMONb30BaTh OYMLLEHHYIO WU CMSITYEHHYIO BOAY.
* He norpyxante OZMO Pro B Bogy.




o TwaTenbLHO NPOCYLINTE KOHTAKTbI e 3anycTuTe BrnaxHyw y6opky

T

e YctaHoBute OZMO Pro




/4.1 PerynsipHoe obcnyXxuBaHue

YT106b1 pobor DEEBOT npopomxkan obecneynBatb Haunyullee Ka4yecTBO yOOpKU, BbIMOMHAWTE 0OCNyXKMBaHMe U 3aMeHYy PacXxoAHMKOB B
COOTBETCTBUM CO CreAyHLMMU MHCTPYKLUAMMU.

Detanu po6oTa YacroTta o6cnyxuBaHus YacTora 3ameHbI
OpHopasoBas uncTsawasn candeTka [Nocne ka)aoro Ucrnonb3oBaHus 3ameHa nocne Kamaoro Mcrnorb3oBaHUs
BokoBas weTka Pa3 B 2 Hegenn Kaxgble 3—6 mecsaueB
MmaBHas weTtka ExxeHenenbHO Kaxpble 6-12 mecsLeB
[y6uaTbIii/BbICOKO3HEKTUBHbI
y b ExeHegenbHo Kaxpgpble 3-6 mecsaues
unbTpbl
Latunk TrueDetect 3D
YHuBepcarnbHoe Koneco
[atumkm gnsa npegoTepalleHnst
nageHus ExxeHegenbHo /

Bamnep
3apsgHble KOHTaKTbI
KoHTaKTbl JOK-CTaHLmK

Mpexae Yem NPUCTYNUTL K OYMCTKE U TEXHUYECKOMY obcnyxuBaHuio po6ora DEEBOT, oTkntounTe ero u u3BnekuTe BUIKY AOK-CTaHLMMU U3
po3eTku.

Ansa ypobcTBa 06CcnyXnBaHUsl B KOMMJIEKT BXOAUT MHOTOyHKLMOHaNbHbIA MHCTPYMEHT OYMCTKU. YNCTALMIA MHCTPYMEHT UMEET OCTpbie
Kpasi, N03TOMY MUCMOMb3YATe €ero C OCTOPOXKHOCThIO.

Mpumeyanune. ECOVACS nocraBnsieT pa3nnyHble KOMNIEKTYOLWME 1 3anacHble getanu. [insg nonyyeHus 6onee nogpo6Hon nHopmMaumm o 3anacHbix
Aetansix obpaTuTecb B aBTOPM30BaHHbIN CEPBUCHBIN LIEHTP.




/
4.2 Cucrema OZMO Pro ¢ BUOpaLUOHHBLIM NMPUBOAOM

0 CHumute OZMO Pro o OpHopa3soBas YucTAwas canderka
* Korga po6ot DEEBOT 3aBepLunt y60pKy, OnycToLIMTE pe3epByap.

e Hauucto npotpute OZMO Pro
* Mpotpute cuctemy OZMO Pro ¢ BUGpaumnoHHbIM NPUBOLOM YUCTON
cyxol TkaHbto. He norpyxaiite B Boay.




/4.3 MNbinec6opoYHbIN KOHTENHEP U PUNLTPLI




4. TexHnyeckoe obenyxmeaHmel/4.4 N/NaBHasn wWeTka n 60KoBbIE LLIEeTKN

aBHas weTkKa BokoBble WeTKn




4. TexHnyeckoe obenyxmeaHmel/4.5 [ipyrme KOMNOHEHTbI

I'Ipumeqal-wle. I'Ipe>KL|e YeM MPUCTYNAUTb K OYUCTKE 3apsAaHbIX KOHTAKTOB p060Ta N OOK-CTaHUMW, OTKNK4YnUTe p060Ta N U3BNEKNTE BUIKY OOK-CTaHUUKU
U3 PO3ETKM.




4. TexHu4yeckoe oocnyxumBaHue/
4.6 XpaHeHue

Ecnu Bbl He nnaHupyeTe ucnonb3oBaTk ycTporctso DEEBOT B TeueHne
HEKOTOPOro BpeMeHW, MOMHOCTLIO ero 3apsauTe W OTKiouuTe nepen
noMeLleHnem Ha xpaHeHue. 3apsixavite po6ota DEEBOT kaxable
1,5 MecsiLa, 4Tobbl NPeaoTBPaTUTL YTEUKY TOKa akkymynstopa.

Mpumevanmne. Korga po6or DEEBOT He BbinonHseTr y6opky,
peKkoMeHayeTCs AepXKaTb ero BKIYEHHbIM Ha 3apsAHON CTaHLUN.




5. CBeTOBOM MHAUKATOP

Po6otr DEEBOT coob6uiaeT o Henonagkax ¢ NoMoOLbLIO CBETOBOrO MHAMKATOPa U rofiocoBbIX yBeAOMMNeHUN. [lononHuTenbHble CBeAEHUA O
nogaepxke AOCTYNHbI B npunoxeHun ECOVACS HOME u Ha BeG-canTe.

CBeTOBOM MHOUKATOP CocTosiHue

Po6oT BbInonHsaeT y6opky

KHonka aBTomaTnyeckoro pexuma AUTO HenpepbiBHO cBeTuTcs BEJBIM
Po6oT ocTaHaBnuBaetcs Bo BpeMsi y6opku

PoboTt 3apsikaetcsa

Knonka aBTomatunyeckoro pexxuma AUTO muraet BEJIbIM Po6ot 3anyckaetcsi

Pob6ot nepemelraetcs

KHonka aBToMaTnyeckoro pexxuma AUTO HenpepbieHo cBeTuTcss KPACHBIM Hu3skuin 3apsg akkymynstopa pobota

KHonka aBTomaTnyeckoro pexuma AUTO muraet KPACHBbIM HapyLweHune yHkumoHpoBaHus poboTa




HeucrnpaBHOCTEMN

/6.1 Mouck n yctpaHeHune

Ne

HeucnpaBHoCTb

Bo3moXxHbIe NPUYUHBI

PeweHue

Po6ot DEEBOT He 3apsikaetcs.

Po6otr DEEBOT He BKItO4EH.

BkntounTte po6ota DEEBOT.

Po6otr DEEBOT He noakmntoyeH K OK-CTaHLUN.

Y6egutech, 4TO 3apAafHble KOHTaKTbI p060Ta CoeJMHeHbI C
3apAagHbIMU KOHTaKTaMn OOK-CTaHLUUN.

Kabenb nuTaHus He NOOKMHYEH K AOK-CTaHLUK.

Y6enuTech, 4To Kabenb NUTaHWUA HaAeXHO NOAKIHYEH K
DOK-CTaHLMN.

[ok-cTaHumMA He nogkmoYveHa K NCTOYHUKY
NUTaHUA.

Y6enuTech, YTO OOK-CTaHLMSA NOOKIHYEHa K NCTOYHUKY
NUTaHUA.

AKKYMYFSITOP MOSTHOCTHIO Pa3psiKeH.

O6patnTech 3a NOMOLLbIO B Cry»0y nopgaepxku
nosb3oBaTenen.

Po6ot DEEBOT He moxeT

,D,OK-CTaHLl,VIFl yCTaHOBI1IeHa HenpaBuIbHO.

MHdopmaumio o npaBunbHOM yCTaHOBKE AOK-CTAHUMUU CM. B
pasgene 3.2.

,D,OK-CTaHLl,I/IH noaKnYyeHa HenpaBuIibHO.

Y6ennTech, YTO JOK-CTAHUMS NOAKIHYEHA NPaBUIbHO.

Monb3oBaTenb NepemMeLLaeT AOK-CTaHLMI0
BPY4HYIO BO Bpemsi yGOpKM.

PekomeHayeTcs He nepemelLaTb AOK-CTaHLIMIO BO BpeMst
ybopku.

2 BEPHYTbCSI Ha AOK-CTaHLMIO.
MpuocTtaHoBka pabotbl DEEBOT gnutcs PekomeHnayeTcs He npuoctaHaenmeaTb paboty DEEBOT
ponblie 90 MUHYT. 6onee 4yem Ha 90 MUHYT.
Po6or DEEBOT He Hayan y6opKy ¢ OoK- Y6enutech, 4to po6otr DEEBOT HauuHaeT ybopky C JOK-
cTaHuum. cTaHuum.
Po6otr DEEBOT 3anyTancs Po6ot DEEBOT nonbiTaeTcs 0cBo60ANTLCS pasnnyHbIMU
(B mpoBoAax, 3aHaBeckax, baxpome KoBpa 1 cnocobamu. Ecnu emy 310 He yaacTcs, ycTpaHute

Po6ot DEEBOT 3actpsan T. A4.). npensaTcTBUS BPYYHYIO 1 NepesanyctuTe poboTa.
3 |BO Bpemsi paboTbl 1

OCTaHaBIMBaeTCA.

Po6or DEEBOT moxeT 3acTpsiTh nof
mebenblo, ecrnn pacCcTosiHUE OT ee HUMXKHEN
rpaHvubl 40 nora v BeicoTa poboTa
OfVHAKOBBI.

YcTaHoBUTE hr3ndeckoe NPensaTCTBUE UMK BUPTYarbHYO
rpaHuuy B npunoxennn ECOVACS HOME.




Ne HeucnpaBHoCTb Bo3MOXHble NPUYUHBI PeweHune
Bpemsi paboTbl 3aBUCUT OT MOBEPXHOCTH
nora, CroXHOCTM KOMHaTbI U BbIGpaHHOro BkntounTe dyHKUMIO NpoAomKkeHns y6opKky B NPUNOXEHUN
pexuma ybopku. Korga 3apsig akkymynsatopa | ECOVACS HOME. Ecnu BknoveHa dyHKUms
cHmkaeTcsi, pobor DEEBOT aBTOMaTmyecku npogomkeHus yoopku, pobor DEEBOT aBTomaTnyecku
NepekroYaeTcs B PeXMM NOA3apsiakv v NPOAOIKUT BbIMOMHEHNE HE3ABEPLLEHHOTO LMKIa y6opKu.
PoGor DEEBOT sosspaluaetcs BO3BpaLLAETCs Ha AOK-CTaHLUMIO ANs 3apsiaKu.
4 | Ha JOK-CTaHUMI0 [0 OKOHYaHUs
y6opku. Po6or DEEBOT He mMoOxeT nony4nTb 4ocTyn
MpuBegnTe B NOPSIAOK 30HY YOOPKM, paccTtaBuB mebenb u
K HEKOTOPbIM 30HaM, 3a6rOKMPOBaHHbIM
HebonbluMe NpeamMeTbl Ha CBoe 0ObIMHOE MECTO.
Me6enbo Unu NPensaTCTBUSIMU.
[ok-CTaHUMsi HAXOAUTCS CMMLLKOM Janeko oT | YCTaHOBUTE OOK-CTaHLMIO Y CTEeHbI B LIEHTparnbHOM
LeHTpa goma. KOMHaTe goma.
3anporpammupyinte pobota DEEBOT Ha y6opky B
padmk N0 BpEMEHN OTMEHEH. yKkasaHHoe BpeMsi ¢ nomolbio npunoxexHnss ECOVACS
HOME.
Po6or DEEBOT He BbInonHsieT
5 | ybopky B ycTaHOBNEHHOe Po6ot DEEBOT oTkntoueH. BknitounTte po6ota DEEBOT.
BpEMSI aBTOMaTUYECKH.
. XpaHuTe pobota DEEBOT BKMtOYEHHBIM 1
Hu3skuih ypoBeHb 3apsifa akkymynstopa
poBoTa NOAKMIOYEHHBIM K AOK-CTaHLMK, YTOBbI aKKyMymnsaTop
’ Bceraa 6bin 3apsikeH, a poboT rotoB k paboTe.
3710 HopMarbHOE SIBNeHWe, NOCKOMNbKY
HanpspkeHne Bo Bpemsi paboThbl
cuctema OZMO Pro ocHalleHa
OZMO Pro BbliLwe, 4eM npu
6 3MEeKTPUYECKUM BIIOKOM 115t MbITbsi Mona 3710 HopMarnbHOe SBMEHME.
VICronb30BaHINA CUCTEMb! C BUOPaLMOHHBIM NMPUBOAOM, KOTOPbIN
MbITbs nonos OZMO. .
obecneunBaet o 480 Bubpauuii B MUHYTY.
Po6or DEEBOT ¢
. . Mpu ncnonssoeaHun OZMO Pro po6ot
yCTaHOBMNEHHOW CUCTEMOI Mpu BO3HUKHOBEHMUM Npobnem nomorute poboty
7 DEEBOT MOXeT CTONKHYTbCS C TPYAHOCTAMU

OZMO Pro 3acTpsin Bo Bpemsi
ybopku.

npv NPeoAoneHnn NPenaTCTBUMA.

DEEBOT.




Ne HeucnpaBHoCTb Bo3MOXHble NPUYUHBI PeweHune
Y6epuTte ¢ nona nposoaa u HebonbLine NnpegmeThbl Ans
BbinonHeHuto uukna ybopku mMeluatoT obecneveHust acpdpektTnsHom ybopku. Pobor DEEBOT
HeGornbLUMe NpeaMeTbl UNM NPENsSTCTBUS Ha aBTOMaTUYECKU BbINOMHUT YOOPKY NponyLEeHHOro
nony. yyacTka. He nepemellarite DEEBOT Bpy4Hyto n He
nperpaxaganTe eMy nyTb BO BPEMS BbIMOMHEHWUS yOOPKU.
Po6or DEEBOT nponyckaeT P DEEBOT -
g | yuactkn ans yBOpKN 1AM o601 OT BbINONHSAET y6OpKy Ha epep Hayanom ybopku ybeautech, YTo BOCK ANS nona
MOBTOPSIET YBOPKY OuMLLeHHOi | CKOMB3KOM MOnMpOBaHHOM nory. BbICOX.
obnactu.
Pobor DEEBOT He MoxeT nony4uTs A0CTYN [MpuBenuTe B NOpsAOK 30HY YOOPKM, paccTaBus mebenb u
K HEKOTOPBIM 30HAM, 386MOKUPOBAHHEIM HebonbLUMe NpeaMeTbl Ha CBOe 0BbIYHOE MECTO
Mebernblo Unu NPensTCTBUSIMU. P :
Oatumk paccTtosHusa TrueMapping YbepuTe npeaMeThl, KOTOpble MeLlaT paboTe aaTynka
3abnokunpoBaH. paccTosHus TrueMapping.
BbinonHute ounctky pobora DEEBOT, kak onucaHo
9 EﬁsL?JTKODMEEB_IOb:b'TSALﬁe“TA 8O Po6ot DEEBOT 3anytancs, unu B Hem B pa3gene 4 "TexHuyeckoe obcnyxvBaHve", n
R Y 3acTpsin Mycop. nepesanyctute ero. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,

P yoopKu. obpatuteck B cnyx0y noaaepxkv nornb3oBaTenen.
BBeneH HeBepHbIN Naponb Unu nMsi BBeaute npaBunbHoOe UMsi NOMNb30BaTENs U Naponb Ans
nonb3oBartens gomaluHen cetn Wi-Fi. nomauHen cetn Wi-Fi.

YcTaHOBNEHO HEBEPHOE MPUITOXKEHME. 3arpyauTe u yctaHosute npunoxedne ECOVACS HOME.
DEEBOT HaxoguTcsl BHE 30HbI AENCTBUSA Y6eautechb, 4yto DEEBOT HaxoauTcsa B 30He AecTBUA
Po6oty DEEBOT He yganock curHana gomatuHei cetn Wi-Fi. curHana gomatuHe cetn Wi-Fi.
10 | BbINONMHUTL NOAKITHOYEHUE K

nomawuHen cetn Wi-Fi.

Po6ot DEEBOT He 6k roToB K 3anycky
HaCTPOWKN CETU.

BknitounTe nutaHue. HaxmuTe kHonky copoca. Korga
po6ot DEEBOT GyaeT rotoB k HaCTPOMKe CeTu, ero
nHaukatop Wi-Fi Ha4HeT mMegneHHo muraTb.

Po6ot DEEBOT He nogpepxusaet cetn Wi-
Fi, pabotatowiye B ananasoHe 5 M.

Y6eautecs, 4To poboT nogkntodeH k cetn Wi-Fi,
paboTatoLeri B ananasoxe 2,4 My,

Heobxoaumo 06HOBUTL OnepaLnoHHYH
CHCTEMY Ha BalleM CMapTdoHe.

OGHOBUTE OMNEPaALMOHHYIO CUCTEMY Ha Ballem
cmapTdoHe.




HeucnpaBHoCTb

Bo3moxHble NPUYNHBI

PeweHue

Po6otr DEEBOT He BbINonHseT

Y6epute menkue npegmeTbl C Nona n pacuncTute

11 yBopky Bceit oBnacT. ObnacTtb y6opku He pacuuLLeHa. st:):;aG%TT:yﬁome, npexage Yyem pobotr DEEBOT npuctynut
BokoBble LIeTKM BbinagaroT 13
BokoBble weTkn pobota DEEBOT AomkHbI
12 | po6ota DEEBOT BO Bpewmsi BOKOBbIE LLETKM YCTaHOBIEHbI HEMPABUIBHO. P

NCNonb30BaHUA.

3ahMKCMPOBATLCS HA MECTE CO LLEMYKOM.




16.2 NMopknroyeHue kK cetn Wi-Fi

Mepea HacTpoukon cetn Wi-Fiy6eauTtechb, 4to po6or DEEBOT, Mo6unbHbIn TenedoH u cetb Wi-Fi cooTBeTCTBYOT Creay oM Tpe6oBaHusM.

Tpe6oBaHus k pobotry DEEBOT n Mmo6unbHomy TenecoHy

* Po6or DEEBOT nomnHOCTbIO 3apsXeH, a ero nepeknioyatenb NUTaHUs BKITHOYEH.

* Mnpgukatop coctosiHusa cetn Wi-Fi meaneHHo muraer.

* OTKnIOUNTE Nepenayvy AaHHbIX NO COTOBOW CETUM Ha MOBUMbHOM TenedoHe (ee MOXHO BKIMYMTL 0O6paTHO Nocre HaCTPOMKM).

Tpe6oBaHus k cetn Wi-Fi

* Vcnonbayetcs ceTb, paboTatowas B AnanasoHe 2,4 Ty nnv cmelwanHom ananasoHe 2,4/5 Mu.

* MapwpyTusatop nogaepxmsaet ctaHgapt 802.11b/g/n v npotokon IPv4.

* He ncnonbsynte VPN (Virtual Private Network — BupTyanbHas 4acTtHas ceTb) unm npoKcu-cepBeep.

* He ncnonb3yiite CKpbITYIO CETb.

* WPA unn WPA2 c ncnonb3soBaHvem wmdgposanusa TKIP, PSK, AES/CCMP.

* WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) He nogaepxwusaetcs.

* Ncnonbaynte kaHanbl Wi-Fi 1-11 B CeBepHon Amepuke 1 kaHanbl 1-13 3a npegenamun CeepHoit AMepuku (06patutechk B MECTHBIV PErynupyOLLIniA
opraH).

* MNpwn ncnonb3oBaHWM CETEBOIO YeunuTens/peTpaHcnsaTopa naposne 1 ums cetu (SSID) coBnagatoT ¢ AaHHBIMU OCHOBHOWN CETU.




7. TexHU4YecKkue xapakTepucTuUkKu

Mopenb DLX11-44

HomuHanebHas notpebnsemas 20V =— 1A

MOLLHOCTb

Mopaenb ¢ pok-cTaHumen CH1822 CH1918 (MpuobpeTaeTcsa oTAENbHO)

HomunanebHas
100-240 V ~ 50-60 H
Bxog 00-240 05 ASO 60 Hz noTpebnsiemasi MOLLHOCTb 220-240V~ 50-60Hz 0,3A

(Bo Bpems 3apsaku)

20V =— 1A HoMuHankbHas BeixoaHas 20V =— 1A

Bbixoa
MOLLHOCTb

/ MuTtaHve (aBTOMaTW«IeCKOG

1000 W
onycToLIeHne)

[Ounana3oH yactot 2400-2483,5 MHz

OHepronoTpebneHne B

MeHee 0,50 W
BbIKITIOYEHHOM COCTOSHUM

OHepronoTpebneHune B
pexume oXuaaHus npu MeHee 2,00 W
NOAKMIOYEHUN K CETH

BbixogHast mowHocTe moaynsa Wi-Fi — He 6onee 100 mBT.
MpumeyaHue. TexHNYECKME XapaKTEPUCTUKN Y BHELLHWIA BUA MOTYT ObiTb M3MEHEHbI C LIENbIO YCOBEPLLEHCTBOBaHMSA Npubopa.













Ecovacs Robotics Co., Ltd.
No. 18 You Xiang Road, Wuzhong District, Suzhou City, Jiangsu Province, P.R.China 451-1921-1620



