= ECOVACS

R OBOTIC S

WINBOT.)S

Instruction Manual
Bedienungsanleitung
Manual de instrucciones
Manuel d'instructions

Manuale d'uso
PykoBoAacTBO No 3KkcnnyaTauuu



INSErUCHION MaNUAL ... et s 3
BedienungSanI@itung ........oeiiie e 27
Manual de INSTIUCCIONES ....cveeiieie ettt e e 52
Manuel d'INSTFUCIONS ......oveiiiiieeee e e 77
MANUAIE A USO ..ottt et be e sne e be e b enes 102
PYKOBOACTBO MO BKCTITYATALMM. ....eeeeeiiiiiie e e ettt e et eeeeeeaes 127

Congratulations on the purchase of your ECOVACS ROBOTICS WINBOT! We hope it brings you many years of satisfaction. We trust the purchase
of your new robot will help keep your home clean and provide you more quality time to do other things.

Live Smart. Enjoy Life.

Should you encounter situations that have not been properly addressed in this Instruction Manual, please contact our Customer Service Center

where a technician can address your specific problem or question.

For more information, please visit the ECOVACS ROBOTICS official website: www.ecovacs.com

The company reserves the right to make technological and/or design changes to this product for continuous improvement.

Thank you for choosing WINBOT!



Important Safety Instructions

IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

When using an electrical appliance, basic
precautions should always be followed, including
the following:

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE
USING THIS APPLIANCE
SAVE THESE INSTRUCTIONS

1. This Appliance can be used by persons
with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and
knowledge if they have been given
supervision or instruction concerning use of
the appliance in a safe way and understand
the hazards involved. Children shall not play
with the Appliance.

2. Do not use the Appliance in extremely hot,
cold or humid environments (below 0°C/32°F,
above 40°C/104°F, above 65% humidity).
The Appliance can be used to clean outside
windows if it is properly tethered to the Safety
Pod, winds are calm, and it is not raining or
snowing.

10.

. Do not leave the Appliance unattended

during operation.

. For household use ONLY. Do not use the

Appliance in commercial or industrial
environments.

. Do not use the Appliance on cracked glass,

or glass with posters attached or raised dots
on it.

. Only use the Appliance as instructed by the

instruction manual. Only use accessories
recommended or supplied by the
manufacturer. Only use the Rechargeable
Battery and Power Adapter supplied by the
manufacturer.

. Please make sure your power supply voltage

matches the power voltage marked on the
Power Adapter.

. Donotuse the Appliance on a framed window

with a frame smaller than 5 mm (0.2 inches).

. Do not use the Appliance on wet or greasy

windows.
Store the Appliance away from heat and
flammable materials.
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Important Safety Instructions

11.

12.

13.

14.

15.

16.

‘

Do not use the Appliance if it does not firmly
attach to the glass or has visible signs of
damage.

To reduce the risk of electrical shock, do not
put the Appliance in water or any other liquid.
Do not place or store Appliance where it
could fall or be pulled into a bathtub or sink.
Do not touch the power plug or the Appliance
with wet hands.

Do not charge the Appliance in extremely
hot or cold environments, as doing so may
affect battery life span.

When charging the Appliance, do not place
it on top of other electrical appliances, and
keep it away from fire and liquid.

Take care not to damage the power cord.
Do not pull on or carry the Appliance by the
power cord, use the power cord as a handle,
or put heavy weights on the power cord.
Keep the power cord away from hot surfaces.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

Do not use with a damaged power cord or
receptacle. Do not use the Appliance if it is
not working properly, has been dropped,
damaged, or has come into contact with
water. [t must be repaired by the manufacturer
or its service agent in order to avoid a hazard.
If the supply cord is damaged, it must be
replaced by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

The plug must be removed from the
receptacle before cleaning or maintaining
the Appliance.

Do not unplug the Power Adapter by pulling
on the power cord.

The Battery must be replaced by the
manufacturer or its service agent in order to
avoid a hazard.

The Battery must be removed and discarded
according to local laws and regulations
before disposal of the Appliance.

The Appliance must be disconnected from
the receptacle before removing the battery
for disposal of the Appliance.



Important Safety Instructions

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

Please dispose of used batteries according to
local laws and regulations.

Do not incinerate the Appliance even if it is
severely damaged. The battery can explode
with exposed to fire.

The Appliance must be used in accordance
with the directions in this Instruction Manual.
The manufacturer cannot be held liable
or responsible for any damages or injuries
caused by improper use.

Keep the appliance out of reach of children
when it is energized or cooling down.
WARNING: For the purposes of recharging
the battery, only use the detachable supply
unit OH-1048A2701700U1-U provided with
this appliance.

Non-rechargeable batteries are not to be
recharged.

Rechargeable batteries are to be removed
from the appliance before being charged.
Different types of batteries or new and used
batteries are not to be mixed.

32. Batteries are to be inserted with the correct
polarity.

33. Exhausted batteries are to be removed from
the appliance and safely disposed of.

34. If the appliance is to be stored unused for a
long period, the batteries should be removed.

35. The supply terminals are not to be short-
circuited.

To satisfy RF exposure requirements, a separation
distance of 20 cm or more should be maintained
between this device and persons during device
operation.

To ensure compliance, operations at closer
than this distance is not recommended. The
antenna used for this transmitter must not be co-
located in conjunction with any other antenna or
transmitter.



Important Safety Instructions

For EU Countries

For EU Declaration of Conformity information,
visit https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

Correct Disposal of this Product

This marking indicates that this product should
not be disposed of with other household
waste throughout the EU. To prevent possible
harm to the environment or human health
from uncontrolled waste disposal, recycle it
responsibly to promote the sustainable reuse of
material resources. To recycle your used device,
please use the return and collection systems
or contact the retailer where the product was
purchased. They can safely recycle this product.

Class Il

Short-circuit-proof safety isolating
transformer

Switch mode power supply

For indoor use only

Direct current

Alternating current
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1. Package Contents and Technical Specifications

1. Package Contents/ 1.1 Package Contents

Safety Pod with Batteries Remote Control with

WINBOT Power Adapter Pre-installed Batteries

2=

WINBOT Cleaning Cleaning Pads Finishing Cloth Instruction Manual +
Solution Quick Start Guide

Note: Figures and illustrations are for reference only and may differ from actual product appearance.
Product design and specifications are subject to change without notice.
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1. Package Contents and Technical Specifications

1. Package Contents/ 1.2 Product Diagram

Front

WINBOT Status
Indicator/ START/
PAUSE Button

Charging Port

—— Safety Pod Status
Indicator

Safety Pod Port

Bumper

Back

Edge Detection —@"7 n \:l

Sensors

O

) |

Fan

|J

I Cleaning Pad

—

‘ Driving Treads

Power Switch

@ 67 Side Rollers

Safety Pod Status WINBOT Status
Indicator Indicator




1. Package Contents and Technical Specifications

Remote Control Safety Pod

Front
Safety Pod Connector

Direction Control START/PAUSE Button

Buttons

Deep Cleaning Mode o)
Button =
. 2
Spot Cleaning ©)
Mode Button /;\ R c |
I emote Lontro Quick Release Handle

\ - / Pairing Button

\ /
NS Back
Safety Pod Pairing

Button

(Within 60 seconds after powering
ON WINBOT, press and hold the
WINBOT START/PAUSE Button and

* The Remote Control comes paired with WINBOT. Battery Indicator tho Sfty e Pitng Bt t e
= the WINBOT START/PAUSE Button

Note: To change batteries in Remote Control, pull off the battery Power Switch X ) flashes GREEN and RED.)

cover on the back of Remote Control, take out old batteries, insert Rt

new batteries with correct polarity, and slide the battery cover back in, © \ \ j

ensuring it clicks into place. Battery

Compartment

* Safety Pod comes paired with WINBOT.
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2. Operating WINBOT

2. Operating WINBOT / 2.1 Notes Before Cleaning
G Remove Protection Strips 9 Charge

Before first use, make sure to remove the protection strips. Connect the Power Adapter to the WINBOT Charging Port, and then
plug it into a power supply.

* Please only use WINBOT on a smooth, firm surface with a frame that * Before first use, make sure to fully charge WINBOT for about 2.5
is thicker than 3mm/0.12". hours.

1"



2. Operating WINBOT

2. Operating WINBOT / 2.2 Notes Before Cleaning
@ Power ON WINBOT @ Power ON Safety Pod

Turn the power switch at the bottom of WINBOT to “I”. (“I"= ON,
"O"= OFF)

© Connect Safety Pod

When using WINBOT, Safety Pod MUST be used to fasten WINBOT
for security.

Insert the Safety Pod Connector into the WINBOT Safety Pod Port,
press, and turn it clockwise until it locks into place.

* Safety Pod comes with batteries pre-installed.
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2. Operating WINBOT

O Attach Safety Pod

/

f
1

* Press Safety Pod to an adjacent window before cleaning. If there is
only one window, please attach Safety Pod to the corner to enhance
cleaning performance. When attaching Safety Pod, wipe it clean with
the finishing cloth to ensure good suction.

* For safety reasons, Safety Pod must be attached to an indoor window
pane.

e Spray Cleaning Solution

Spray the cleaning solution evenly on the two widest edges of the
cleaning pad. Spray each edge approximately eight times. Use the
finishing cloth to clean the cleaning pad, fan, drive treads and edge
detection sensors. This helps to prevent the robot from sliding out of
position during use.

* When spraying the Cleaning Solution, keep the spray nozzle about
1-2cm /0.39-0.78" away from the Cleaning Pad.

* It is recommended to use WINBOT with the WINBOT Cleaning
Solution from ECOVACS. Using tap water or other cleaners could
have an adverse effect on cleaning performance. Using other cleaning
solutions could potentially void the warranty.

o



2. Operating WINBOT

@ Start Cleaning

If there'’s too much dirt on the glass, use the finishing cloth to clean an
area on the glass where Safety Pod is to be attached.

14

Make sure the bottom power switch is switched to “I”. ("I” = ON,
“"O" =0OFF) Press to start the fan. After Safety Pod is attached
successfully, WINBOT starts cleaning automatically.

* When cleaning a frameless glass, keep Safety Pod more than
10cm/3.94" away from the edge.
* After WINBOT is started, keep the fan away from hair or any debris.



2. Operating WINBOT

@ Pause WINBOT

During the cleaning, WINBOT can be paused by pressing (0) on
WINBOT or (1) on the Remote Control.

6 Cleaning Modes

WINBOT features three cleaning modes: AUTO Cleaning Mode,
Deep Cleaning Mode, and Spot Cleaning Mode. You can choose the
cleaning modes as needed.

a. AUTO Cleaning Mode

The most commonly used cleaning mode. WINBOT cleans in a back-
and-forth cleaning pattern. AUTO Cleaning Mode can be started by
pressing (&) on WINBOT or (1) on the Remote Control.




2. Operating WINBOT

b. Deep Cleaning Mode

Press the (2) on the Remote Control. This mode can be used for a
better cleaning performance as WINBOT repeats the cleaning cycle
during cleaning.

16

c. Spot Cleaning Mode
This mode can be used for an area with concentrated dirt and dust.
Press (@) on the Remote Control to start Sport Cleaning Mode.




2. Operating WINBOT

2. Operating WINBOT / 2.3 Stop Cleaning

Stop Cleaning: After WINBOT completes a cleaning cycle, it returns to the starting spot and reports “Cleaning complete.”

@ Remove WINBOT @ Power WINBOT OFF

After pausing WINBOT, grasp the handle, press and hold the () for Turn the power switch at the bottom of WINBOT to “O”. ("I"= ON,

about 5 seconds until the fan stops. Detach WINBOT from the window. "O"= OFF)
€@ Detach Safety Pod @ Power Safety Pod OFF




3. Maintenance

3. Maintenance

Cleaning Pad
a. Replace Cleaning Pad

Pause WINBOT. Remove the dirty cleaning pad and insert a new one
in the correct orientation.

* The dark side of Cleaning Pad faces outwards. Make sure the side
with . is attached to WINBOT Cleaning Pad Plate with the same .

18

b. Clean the Cleaning Pad

Remove the Cleaning Pad from WINBOT. Immerse the Cleaning Pad
in lukewarm water for about 2 minutes, and rub a soft brush along the
grooves on the cleaning pad to remove dirt. Fold the Cleaning Pad
and squeeze it gently to remove excess water, and then place it in a
flat position to dry.

N\ ' s
-
@

* Do not squeeze the pad with excessive force or hang it up to dry as
it may cause it to lose its shape and impair its ability to absorb dirt.

* Do NOT use a damp Cleaning Pad on WINBOT. This helps to prevent
the robot from sliding out of position during use.

* |f the Cleaning Pad becomes worn or no longer fits exactly within the
fastener area, replace it with a new one to achieve optimal cleaning
performance.



3. Maintenance

Cleaning the Driving Treads

Before cleaning, make sure the Power Switch is turned to “I” and the Inspect the Driving Treads by using the Direction Control Buttons on
Fan is off. the Remote Control. Stop the Driving Treads if you see dirt, and clean
them with the finishing cloth.

—Q

O O

After cleaning the Driving Treads, attach the Cleaning Pad and start
cleaning the window, or switch the Power Switch on WINBOT to “O”
to power WINBOT OFF.

o



3. Maintenance

Other Components

Fan: Clean it with the finishing cloth to keep the suction at the peak
performance.

Side Rollers: Clean the Side Rollers with the finishing cloth to ensure
sensitivity.

El

Edge Detection Sensors: Clean them with the finishing cloth.

® ®

* After WINBOT emits a low battery report, please fully charge WINBOT
to prolong the battery service life before using or storing WINBOT.

* If WINBOT will not be used for a long time, please fully charge
WINBOT and then power OFF before storing it. Charge it every 6
months to prevent potential battery damage.



3. Maintenance

Safety Pod
a. Installing Batteries

Unscrew the battery cover at the bottom of Safety Pod, open the
battery compartment, install two batteries with correct polarity and
close the battery compartment before tightening the screw.

* If WINBOT will not be used for a long time, remove the batteries
from Safety Pod. If battery leaks, remove both batteries and wipe the
battery compartment clean.

b. Cleaning Safety Pod
Wipe the bottom of Safety Pod with the finishing cloth.

21



4. Status Indictor Light

WINBOT Status

Flashing BLUE

When WINBOT is charging, the indicator flashes BLUE and goes out after being fully
charged.

BLUE light out

This is normal. WINBOT automatically enters Sleep Mode after being paused for a while.
Press the Start/Pause Button to wake up WINBOT.

1. This is normal when WINBOT is working or paused.

Glowing RED

Indicator Start/ i
Pause Button Glowing BLUE 2. Safety Pod is in preparation.
Flashing RED Please refer to the Troubleshooting Section for solutions.
WINBOT Glowing RED WINBOT has a low battery and needs charging.
Glowing GREEN | Safety Pod is normal, and WINBOT can start working.
Safety Pod is not prepared to be attached to the glass:
1. Safety Pod signal is not detected.
Safeltr):;:;jtg:atus Flashing RED 2. Safety Pod Connector is not inserted into WINBOT.
3. Safety Pod is not paired with WINBOT.
4. Safety Pod is not attached to the glass safely and firmly.
Glowing RED Safety Pod’s batteries are low and need replacing.
Glowing GREEN | This is normal. Safety Pod’s battery power is sufficient.
Safety .
Pod Battery Indicator

Safety Pod's batteries are low. Please replace the batteries as described in Section 3
Maintenance.

WINBOT emits a voice report when being powered ON, completing a cleaning cycle, or coming across a problem.

El




5. Troubleshooting

No. Malfunction Possible Causes Solutions
When Safety Pod is powered ON, L
1 | WINBOT reports “Please turn on ﬁﬂaéztg Pod s in Sleep Power ON Safety Pod again to wake it up.
Safety Pod.” ’
2 ;A}]f;eéftatfeerty|:gi;g%ﬁ::ggm Safety Pod's batteries are | Replace the batteries as indicated in Section 3 Maintenance. If the
react y low. problem persists, please contact customer care.
When WINBOT is working or
paused, the Safety Pod Status Safety Pod is losin Detach Safety Pod from the window, clean Safety Pod with a clean
3 Indicator on WINBOT flashes RED suctign 9 cloth and attach it to the window again until the Safety Pod Status
and WINBOT reports “Insufficient ' Indicator on WINBOT glows GREEN.
suction power.”
V\;zesz(;/\/i’:esg;eli W:(:(I;Ig?azs Safety Pod is not paired Within 60 seconds after powering ON WINBOT, press and hold
paused, y ety P WINBOT START/PAUSE Button and the Safety Pod Pairing Button at
4 Indicator on WINBOT flashes RED | with WINBOT or has a . . ;
b - . the same time until the Safety Pod Status Indicator flashes GREEN and
and WINBOT reports “Safety pod | pairing malfunction. o s
signal error.” RED indicating the pairing is successful.
pavach the Safety Pod Sstus | The Safety Pod Comnector
5 ﬁ\dicatér on WINI%/OT flashes RED is not properly connected | Insert the Safety Pod Connector into the Safety Pod port, press it and
nd WINBOT reports “Safety pod | © the Safety Pod Port on | turn clockwise until it locks into place.
@ reports  SIely pec 1 wiNBOT.
not plugged in correctly.
Remote Control is not Switch OFF and restart the robot. Within 60 seconds, press and
6 | The Remote Control does not work. | paired with WINBOT or hold (©) on WINBOT and (1) on the Remote Control at the same time

the pairing is invalidated.

until the indicator flashes GREEN and RED indicating the pairing is

complete.
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5. Troubleshooting

No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

WINBOT slides out of
position or moves in an
irregular pattern, and
reports “I'm slipping.”

There is too much dirt and debris on the
window.

There is too much dirt and debris on the
Cleaning Pad.

Cleaning Pad is too damp.

Driving Treads are dirty.

A. Check if the Cleaning Pad is dirty or too damp. If so, replace
it with a clean one. Spray the cleaning solution evenly on

the two widest edges of the cleaning pad. Spray each edge
approximately eight times and restart WINBOT.

B. Clean the Driving Treads as described in Section 3
Maintenance,

C. If the problem persists, use the Direction Control Buttons on
the Remote Control to clean the glass.

* WINBOT is intended to be used for maintenance cleaning

on common windows for domestic use. The product is NOT
designed to replace heavy duty or first time cleaning.

Driving Treads are worn.

Please check the surface of the driving treads, see if there is any
heavy wear, crack or breakage. If so, please contact customer
service.

WINBOT does not move
and reports “Insufficient
suction power.”

Cleaning Pad is attached incorrectly.

Remove the cleaning pad and insert it in the correct orientation.

There is a crevice on the glass.

Cleaning pad plate is blocked due to
crevice or barriers.

Hold the safety tether and press Direction Buttons on the
Remote Control to let WINBOT leave the crevice and barriers.

WINBOT can hardly move
or moves in circles, and
reports “The driving tread
is stuck.”

Driving Tread is stuck.

Inspect if there is any dust or debris on the Driving Treads. If
so, please clean the Driving Treads as described in Section 3
Maintenance. Start WINBOT again. If the problem persists,
please contact customer service.

Bl >




5. Troubleshooting

No Malfunction Possible Causes Solutions
\r/nvcl),:l/eBgI ::wa?/rsrewtif Italtsteorrn The bumper is stuck. If the bumper is stuck, gently tap the bumper and check if the
10 areguiar patte bumper bounces back. If so, restart WINBOT. If problem persists,
and reports “The bumper is | .
stuck " The bumper is damaged. please contact customer service.
A. Check if the Edge Detection Sensor is covered by the Cleaning
Pad.
The Edge Detection Sensors have a B. Check if there is debris on the Edge Detection Sensor. If so,
WINBOT stays where it is or signal error. clean the detection sensors.
11 | moves in an irregular pattern C. Please check if the Edge Detection Sensors are damaged. If
and reports “Hardware error. so, please contact customer service.
Check if there's debris on the Fan. If so, clean the Fan as
Fan malfunction. described in Section 3 Maintenance. If the problem persists,
please contact Customer Service.
WINBOT stops moving Use the Direction Control buttons on the Remote Control to
after being attached to the | WINBOT is too close to the edge direct WINBOT to move to a spot at least 10cm/4"” away from
12 | glass, and reports "Please of the glass or obstacles (window window corners and obstacles. Restart WINBOT. Alternatively,
put me in the middle of the | handles). detach WINBOT from the window and attach it to a spot at least
window.” 10cm/4" from window corners and obstacles. Restart WINBOT.
WINBOI ,IS stuck, a,?d Make sure Safety Pod is attached to the glass firmly and the
reports “I'm stuck. “Press P her is f d and locked. Hold saf h d
Direction Control Buttons safety tether is fastened and locked. Hold safety tether and use
13 WINBOT is stuck by obstacles. the Direction Control Buttons to move WINBOT away from the

on the Remote Control, the
Driving Treads can move but
WINBOT hardly moves.

stuck area. If the problem persists, please contact customer
service.
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6. Specifications

Model WA50

Rated Input 27V=—="=,1.7A Rated Power 60 W

Power Adapter OH-1048A2701700U1-U

Input 100-240 V~, 50-60 Hz, 1.5 A | Output 27V=—==17A

Remote Control Model RC1712

gzzgzzg:nntrol Battery Type AAA Nominal Voltage 1.5V=—=

Safety Pod Model AA1408 Safety Pod Input Voltage 3V==

SDafgty Pgd Battery Type AAA Nominal Voltage 1.5V==
esignation

Off/Standby Mode Power Less than 0.50 W

Frequency Bands 2402-2483 MHz

Output power of the WIFI module is less than 100mW.
Note: Technical and design specifications may be changed for continuous product improvement.
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Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf lhres neuen WINBOT von ECOVACS ROBOTICS! Wir hoffen, dass es viele Jahre lang zu lhrer vollen Zufriedenheit
arbeitet und sind sicher, dass es lhnen dabei helfen wird, Ihr Zuhause sauber zu halten, wahrend Sie lhre wertvolle Zeit fir die angenehmen Dinge

im Leben nutzen kénnen.

Live Smart. Enjoy Life.

Wenn Sie auf weitere Probleme stoBen, die in dieser Bedienungsanleitung nicht zu lhrer Zufriedenheit behandelt wurden, kontaktieren Sie
unseren Kundendienst. Unsere Kundendiensttechniker stehen lhnen gern zur Verfligung, um lhre speziellen Probleme zu l&sen und Ihre Fragen zu
beantworten.

Flr weitere Informationen besuchen Sie bitte die offizielle ECOVACS ROBOTICS Webseite: www.ecovacs.com

Technische und konstruktive Anderungen am Gerét, die aufgrund der stindigen Weiterentwicklung dieses Gerétes erforderlich sind, behalten wir

uns vor.

Vielen Dank, dass Sie sich fiur WINBOT entschieden haben.
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Wichtige Sicherheitshinweise

WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

Beim Gebrauch eines elektrischen Gerates sind
einige grundlegende Sicherheitshinweise zu
beachten. Dazu gehdren auch die folgenden
Hinweise:

LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN VOR
GEBRAUCH DIESES GERATES.
BEWAHREN SIE DIESE
ANWEISUNGEN AUF.

1. Dieses Gerat ist zur Verwendung durch Personen

mit eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder fehlenden
Erfahrungen und Kenntnissen geeignet, sofern
sie beaufsichtigt werden oder angeleitet werden,
wie das Gerat sicher zu handhaben ist, und die
damit verbundenen Gefahren verstehen. Kinder
dirfen nicht mit dem Gerat spielen.

2. Setzen Sie das Geréat nicht in sehr warmen, kalten

oder feuchten Umgebungen ein (nicht unter 0 °C,
Uber 40 °C oder Uber 65 % Luftfeuchtigkeit). Das
Gerat kann zur Reinigung der AuB3enflachen von
Fenstern verwendet werden, wenn es richtig an
der Sicherheitshalterung befestigt ist, kein starker
Wind weht und es nicht regnet oder schneit.

. Lassen Sie das Gerat wahrend der Verwendung

nicht unbeaufsichtigt.

. Verwenden Sie das Gerat AUSSCHLIESSLICH

im Haushalt. Setzen Sie das Gerat nicht in
gewerblichen oder industriellen Anwendungen
ein.

. Verwenden Sie das Gerét nicht auf gesprungenen

Glasflachen, Glasflachen mit aufgebrachten
Postern sowie auf Glasflachen mit unebener
Struktur.

. Verwenden Sie das Gerdt nur gemaB den

Anweisungen in der Bedienungsanleitung.
Verwenden  Sie ausschlielich  empfohlene
oder vom Hersteller gelieferte Zubehorteile.
Verwenden Sie nur den Akku und das Netzteil,
die vom Hersteller mitgeliefert werden.



Wichtige Sicherheitshinweise

10.

11.

12.

13.

14.

Stellen Sie sicher, dass Ihre Netzspannung mit der
auf dem Typenschild des Netzteils angegebenen
Netzspannung lbereinstimmt.

. Verwenden Sie das Geréat nicht an gerahmten

Fenstern, wenn der Rahmen kleiner als 5 mm ist
(0,2 Zoll).

. Setzen Sie das Gerat nicht in an nassen oder

verschmierten Fenstern ein.

Bewahren Sie das Gerat nicht in der Nahe von
Warmequellen oder entflammbaren Materialien
auf.

Verwenden Sie das Geréat nicht, wenn es nicht fest
am Glas haftet oder sichtbar beschadigt ist.
Tauchen Sie das Geréat nichtin Wasser oder andere
Flissigkeiten, um die Gefahr von Stromschlagen
zu minimieren. Bewahren Sie das Gerat immer
so auf, dass es nicht in eine Badewanne oder ein
Waschbecken fallen oder gezogen werden kann.
Fassen Sie den Netzstecker oder das Gerét nicht
mit nassen Handen an.

Laden Sie das Geréat nicht bei extrem hei3en bzw.
kalten Temperaturen auf, da sonst die Lebensdauer
des Akkus beeintrachtigt werden kann.

15.

16.

17.

18.

Platzieren Sie das Gerat wahrend des Aufladens
nicht auf anderen elektrischen Gerdten, und
lassen Sie es nicht in die Nahe von Feuer und
Flussigkeiten kommen.

Achten Sie darauf, dass das Netzkabel nicht
beschadigt wird. Ziehen oder tragen Sie das
Gerat nicht am Netzkabel, verwenden Sie das
Netzkabel nicht als Griff, und stellen Sie keine
schweren Gegensténde auf das Netzkabel. Halten
Sie das Netzkabel von hei3en Flachen fern.
Verwenden Sie das Gerdt nicht, wenn das
Netzkabel oder die Steckdose beschadigt sind.
Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn es nicht
einwandfrei funktioniert oder es heruntergefallen,
beschadigt oder Berlihrung
gekommen ist. Wenn das Netzkabel beschadigt
ist, muss es durch den Hersteller oder dessen
Kundendienst ausgewechselt werden, damit
keine Gefahr davon ausgeht.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es
durch den Hersteller oder dessen Kundendienst
ausgewechselt werden, damit es keine Gefahr
darstellt.

mit Wasser in
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Wichtige Sicherheitshinweise

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

Vor dem Reinigen oder Warten des Gerats muss
der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

Ziehen Sie nicht am Netzkabel, um den
Netzteiladapter zu trennen.

Der Akku muss gegebenenfalls durch den Hersteller
oder dessen Kundendienst ausgewechselt werden,
um Risiken zu vermeiden.

Vor dem Entsorgen des Gerats muss der Akku
entsprechend den  ortlichen
Gesetzen und Vorschriften entsorgt werden.

Vor dem Herausnehmen des Akkus zur Entsorgung
des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose

entfernt  und

gezogen werden.

Gebrauchte Akkus sind entsprechend den
ortlichen Gesetzen und Vorschriften zu entsorgen.
Verbrennen Sie das Geréat nicht, auch wenn es
stark beschadigt ist. Bei Kontakt mit Feuer kann
der Akku explodieren.

Verwenden Sie das Gerdt immer gemafB den
in dieser Bedienungsanleitung.
Der Ubernimmt keine Haftung
fir Verletzungen und Schéden, die durch
unsachgemaBe Verwendung entstehen.

Anweisungen
Hersteller

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

Halten Sie das Gerat von Kindern fern, wenn es in
Betrieb oder in der Abkihlphase ist.

WARNUNG: Verwenden Sie zum Wiederaufladen
des Akkus ausschlieBlich das mit dem Geréat
mitgelieferte ~ abnehmbare  Netzteil  OH-
1048A2701700U1-U.

Nicht wiederaufladbare Akkus dirfen nicht
aufgeladen werden.

Wiederaufladbare Batterien missen vor dem
Aufladen aus dem Gerdt genommen werden.
Verschiedene Batterietypen oder neue und
gebrauchte Batterien dlrfen nicht gemeinsam
verwendet werden.

Die Batterien missen mit der richtigen Polaritat
eingesetzt werden.

Leere Batterien mussen aus dem Gerat entfernt
und sicher entsorgt werden.

Wird das Gerét langere Zeit nicht verwendet,
sollten die Batterien herausgenommen werden.
Die Anschlussklemmen diirfen nichtkurzgeschlossen
werden.



Wichtige Sicherheitshinweise

Fiir EU-Lander

Informationen zur EU-Konformitatserklarung
erhalten Sie unter
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

OrdnungsgeméBe Entsorgung dieses
Produkts

Diese Kennzeichnung gibt an, dass das
Produkt EU-weit nicht mit dem Hausmull
entsorgt werden darf. Recyceln Sie das Gerat
verantwortungsvoll, um die nachhaltige
Wiederverwendung der Materialien zu
unterstlitzen und mogliche Umwelt- oder
Gesundheitsschaden durch eine unkontrollierte
Abfallentsorgung zu vermeiden. Verwenden
Sie zum Recyceln Ihres gebrauchten
Gerates entsprechende Riickgabe- und
Sammelsysteme, oder wenden Sie sich an den
Handler, bei dem Sie das Geréat gekauft haben.
Er kann das Produkt sicher entsorgen.

Um den Anforderungen der HF-
Strahlenbelastungsrichtlinien zu entsprechen,
ist beim Betrieb dieses Geradtes darauf
zu achten, dass ein Mindestabstand von
20 cm zwischen dem Gerat und Personen
eingehalten wird.

Um die Einhaltung der Richtlinien zu
gewahrleisten, sollte der Abstand beim
Betrieb nicht geringer sein. Die flr diesen
Sender verwendete Antenne darf nicht in
Verbindung mit anderen Antennen oder
Sendern aufgestellt werden.

@ Klasse Il

' Kurzschlussfester Sicherheitstransformator

&)
%

@]

Schaltnetzteil

Nur zur Verwendung in Innenrdumen
vorgesehen
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1. Lieferumfang und technische Daten

1. Lieferumfang/ 1.1 Lieferumfang

Sicherheitshalterung mit

WINBOT Netzteiladapter vorinstallierten Batterien

2=

WINBOT- Reinigungspads Poliertuch
Reinigungslésung

Hinweis: Abbildungen dienen nur als Referenz und kénnen vom tatsachlichen Erscheinungsbild des Produkts abweichen.

Produktdesign und technische Daten kénnen ohne Vorankiindigung geéndert werden.

Fernbedienung
mit Batterien

Bedienungsanleitung +
Kurzanleitung



1. Lieferumfang und technische Daten

1. Lieferumfang/ 1.2 Produktzeichnung

Vorderseite Zuriick

Kantenerkennung @’7 ~

=) =@
O O sensoren @) |:|
WINBOT Geblase )
Statusleuchte - Reinigungstuch
START/PAUSE- l ‘ gung
Taste ' ‘ Antriebsprofil
— Statusleuchte der L
Sicherheitshalterung Betriebsschalter — ¢ -ll
Anschluss der =
Sicherheitshalterung
@ 67 Seitenrollen
Statusleuchte der Statusleuchte des
Sicherheitshalterung WINBOT

StoBschiene
Ladeanschluss

e e



1. Lieferumfang und technische Daten

Fernbedienung

Richtungssteuerungstasten START-/PAUSE-Taste

Taste fir den
Intensivreinigungsmodus

Taste fur

Punktreinigung Kopplungstaste

Fernbedienung

* Fernbedienung und WINBOT sind bei Lieferung gekoppelt.

Hinweis: Um die Batterien der Fernbedienung auszutauschen, ziehen
Sie die Batteriefachabdeckung auf der Riickseite der Fernbedienung
ab, nehmen Sie die alten Batterien heraus, setzen Sie die neuen
Batterien mit der richtigen Polaritdt ein, und schlieBen Sie die
Batteriefachabdeckung wieder, bis sie einrastet.

Sicherheitshalterung
Vorderseite

Anschluss der
Sicherheitshalterung

Schnelllésehebel

. . Schaltflache fur
Riickseite das Ankoppeln der

Sicherheitshalterung
(Driicken Sie innerhalb von

60 Sekunden nach dem Einschalten
des WINBOT gleichzeitig die
WINBOT START/PAUSE-Taste

und die Kopplungstaste der

Batterieanzeige Sicherheitshalterung. Die Kopplung
ist abgeschlossen, sobald die
= WINBOT START/PAUSE-Taste GRUN
) d ROT blinkt)
Betriebsschalter @ \ \ j = -
s

Batteriefach

* Die Sicherheitshalterung ist bei Lieferung mit dem WINBOT gekoppelt.
35



2. Betrieb des WINBOT

2. Betrieb des WINBOT/ 2.1 Hinweise vor der Reinigung
@ Aufladen

SchlieBen Sie das Netzteil an den WINBOT Ladeanschluss und dieses
dann an die Stromversorgung an.

G Entfernen der Schutzstreifen

Vor dem ersten Gebrauch mussen die Schutzstreifen entfernt werden.

* Bitte verwenden Sie den WINBOT nur auf glatten, festen Oberflachen
mit einem Rahmen, der dicker ist als 3 mm.

* Laden Sie den WINBOT vor dem ersten Gebrauch fiir ca.2,5 Stunden auf.



2. Betrieb des WINBOT

2. Betrieb des WINBOT/ 2.2 Hinweise vor der Reinigung

a Einschalten des WINBOT

Stellen Sie den Netzschalter an der Unterseite des WINBOT auf ,,1”. (I
= EIN, O = AUS)

e Anschluss der Sicherheitshalterung

Bei Verwendung des WINBOT MUSS die Sicherheitshalterung
verwendet werden, um den WINBOT sicher zu befestigen.

Stecken Sie den Anschluss der Sicherheitshalterung in den WINBOT
Sicherheitsanschluss, driicken Sie ihn fest, und drehen Sie ihn im
Uhrzeigersinn, bis er einrastet.

* Die Sicherheitshalterung wird mit Batterien geliefert.

@ Einschalten der Sicherheitshalterung




2. Betrieb des WINBOT

(4] Anbringen der Sicherheitshalterung

/

f
1

* Dricken Sie vor der Reinigung die Sicherheitshalterung auf ein
angrenzendes Fenster. Wenn es nur ein Fenster gibt, befestigen Sie
die Sicherheitshalterung an der Ecke, um die Reinigungsleistung
zu verbessern. Wischen Sie die Sicherheitshalterung vor dem
Anbringen mit dem Reinigungstuch ab, um eine gute Saugleistung zu
gewshrleisten.

* Aus Sicherheitsgriinden muss die Sicherheitshalterung an einer
Fensterscheibe im Innenbereich angebracht werden.

Ea

(5) Spriihreinigungslésung

Spriihen Sie die Reinigungslésung gleichmaBig auf die beiden
breiten Kanten des Reinigungspads. Bespriihen Sie jede Kante etwa
achtmal. Reinigen Sie Reinigungspad, Lifter, Antriebsprofile und
Kantenerkennungssensoren mit dem Reinigungstuch. Dadurch wird
verhindert, dass der Roboter wahrend des Gebrauchs aus seiner
Position\rutscht‘

* Halten Sie beim Aufsprithen der Reinigungslésung die Spriihdise
etwa 1 bis 2 cm vom Reinigungspad entfernt.

* Es wird empfohlen, den WINBOT mit der WINBOT Reinigungslésung
von ECOVACS zu verwenden. Die Verwendung von Leitungswasser
und anderen Reinigungsmitteln kann die Reinigungsleistung
beeintrachtigen. Werden andere Reinigungslésungen verwendet, fiihrt
das unter Umstédnden zum Erléschen der Garantie.



2. Betrieb des WINBOT

6 Starten des Reinigungsvorgangs

Wenn das Glas zu stark verschmutzt ist, reinigen Sie mit dem
Reinigungstuch einen Bereich auf dem Glas, auf dem die
Sicherheitshalterung angebracht werden soll.

Stellen Sie sicher, dass der untere Netzschalter auf ,I” steht. (I = EIN,
O = AUS) Driicken Sie (0), um den Lifter zu starten. Nachdem die
Sicherheitshalterung erfolgreich angeschlossen wurde, beginnt der
WINBOT automatisch mit der Reinigung.

* Halten Sie beim Reinigen eines rahmenlosen Glases die
Sicherheitshalterung mindestens 10 cm vom Rand entfernt.

* Schitzen Sie den Lifter des WINBOT nach dem Start vor Haaren und
Schmutz.

o I



2. Betrieb des WINBOT

0 Anhalten des WINBOT liber die PAUSE-Funktion

Wahrend der Reinigung kann der WINBOT durch Driicken auf (o) am
WINBOT oder a|u1c an der Fernbedienung angehalten werden.

e I

(3] Reinigungsmodi

Der WINBOT verfugt tiber drei Reinigungsmodi: AUTO-Reinigungsmodus,
Tiefenreinigungsmodus und Punktreinigungsmodus. Sie kdnnen die
Reinigungsmodi nach Bedarf auswahlen.

a. Reinigung im AUTO-Modus

Das ist der am haufigsten verwendete Reinigungsmodus. WINBOT
reinigt in einem Hin- und Her-Reinigungsmuster. Der automatische
Reinigungsmodus kann durch Driicken auf(©) am WINBOT oder auf (1)
an der Fernbedienung gestartet werden.




2. Betrieb des WINBOT

b. Tiefenreinigungsmodus

Driicken Sie auf (x2) an der Fernbedienung. Dieser Modus kann fiir eine
bessere Reinigungsleistung verwendet werden, da der WINBOT den
Reinigungszyklus wéhrend der Reinigung wiederholt.

c. Punktreinigungsmodus

Dieser Modus kann fir Bereiche mit konzentrietem Schmutz und
Staub verwendet werden. Driicken Sie auf der Fernbedienung auf ,
um den Punktreinigungsmodus zu starten.
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2. Betrieb des WINBOT

2. Betrieb des WINBOT/ 2.3 Reinigung beenden

Reinigung beenden: Nachdem der WINBOT einen Reinigungszyklus abgeschlossen hat, kehrt er zum Startpunkt zuriick und meldet ,Reinigung
abgeschlossen”.

@ Nehmen Sie den WINBOT ab: @ Ausschalten des WINBOT
Greifen Sie nach dem Anhalten den WINBOT am Griff und halten Sie Drehen Sie den Netzschalter an der Unterseite des WINBOT auf , O".
ca. 5 Sekunden lang gedriickt, bis der Liifter stoppt. Lésen Sie den (I = EIN, O = AUS)

WINBOT vom Fenster.

/




3. Wartung

3. Wartung

Reinigungstuch
a. Austausch des Reinigungspads

Halten Sie den WINBOT Uber die PAUSE-Funktion an. Entfernen Sie
das verschmutzte Reinigungspad und setzen Sie ein neues in der
richtigen Ausrichtung ein.

* Die dunkle Seite des Reinigungspads zeigt nach auBen. Vergewissern
Sie sich, dass die Seite mit <. an der WINBOT Reinigungspadhalterung
mit dem gleichen . befestigt ist.

b. Reinigen des Reinigungspads

Entfernen Sie das Reinigungspad vom WINBOT. Tauchen Sie das
Reinigungspad ca. 2 Minuten lang in lauwarmes Wasser, und reiben
Sie mit einer weichen Birste entlang der Rillen des Reinigungspads,
um den Schmutz zu entfernen. Falten Sie das Reinigungspad, driicken
Sie es vorsichtig zusammen, um Uberschissiges Wasser zu entfernen,
und legen Sie es zum Trocknen in eine flache Position.

\‘4

e
.,

* Driicken Sie das Pad nicht mit Gewalt zusammen, und hangen Sie es
nicht zum Trocknen auf, da es seine Form verlieren kann, was wiederum
die Fahigkeit, Schmutz aufzunehmen, beeintrachtigt.

* Verwenden Sie KEIN feuchtes Reinigungspad auf dem WINBOT.
Dadurch wird verhindert, dass der Roboter wahrend des Gebrauchs
aus seiner Position rutscht.

* Damit eine optimale Reinigungsleistung erzielt wird, ersetzen Sie das
Reinigungstuch durch ein neues, wenn es verschlissen ist oder nicht
mehr richtig in den Befestigungsbereich passt.
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3. Wartung

Reinigung der Antriebsprofile

Stellen Sie vor der Reinigung sicher, dass der Netzschalter auf ,I”
gestellt und der Lifter ausgeschaltet ist.

Nach dem Reinigen der Antriebsprofile bringen Sie das Reinigungspad
an, und beginnen Sie mit der Reinigung des Fensters, oder stellen
Sie den Netzschalter am WINBOT auf , 0", um den WINBOT

auszuschalten.

o I

Uberpriifen  Sie die

dem Reinigungstuch.

Antriebsprofile
Richtungssteuerungstasten auf der Fernbedienung. Halten Sie die
Antriebsprofile an, wenn Sie Schmutz sehen, und reinigen Sie sie mit

durch

©)

O

—Q

Betatigen

der



3. Wartung

Sonstige Bauteile

Lufter: Reinigen Sie ihn mitdem Reinigungstuch, damit die Saugleistung
auf dem hochsten Niveau bleibt.

Seitenrollen: Reinigen Sie die Seitenrollen mit dem Reinigungstuch,
um die Empfindlichkeit zu gewéhrleisten.

N\

i b

Kantenerkennungssensoren: Reinigen Sie diese mitdem Reinigungstuch.

* Sobald der WINBOT eine Meldung lber niedrigen Batteriestand
ausgibt, laden Sie den WINBOT vollstandig auf, bevor Sie ihn
verwenden oder lagern, um die Lebensdauer der Batterie zu
verlangern.

* Wenn der WINBOT léngere Zeit nicht verwendet wird, laden Sie ihn
vollstandig auf, und schalten Sie ihn aus, bevor Sie ihn einlagern. Laden
Sie ihn alle 6 Monate auf, um mégliche Batterieschaden zu vermeiden.

o



3. Wartung

Sicherheitshalterung

a. Einsetzen der Batterien

Schrauben Sie die Batteriefachabdeckung an der Unterseite der
Sicherheitshalterung ab, &ffnen Sie das Batteriefach, setzen Sie
zwei Batterien mit der richtigen Polaritat ein, und schlieBen Sie das
Batteriefach wieder, bevor Sie die Schraube festziehen.

b. Reinigung der Sicherheitshalterung.

Wischen Sie die Unterseite der Sicherheitshalterung mit dem
Reinigungstuch ab.

* Wenn der WINBOT langere Zeit nicht verwendet wird, nehmen
Sie die Batterien aus der Sicherheitshalterung. Wenn die Batterien
ausgelaufen sind, entfernen Sie beide Batterien, und reinigen Sie das
Batteriefach.

e I



4. Statusleuchte

WINBOT

WINBOT
Statusleuchte Start/
Pause-Taste

Wenn der WINBOT aufgeladen wird, blinkt die Anzeige BLAU und erlischt

Blinkt BLAU nach dem vollstdndigen Laden.
BLAUES Licht Dies ist normal. Der WINBOT wechselt automatisch in den Ruhemodus, wenn
aus er eine Weile angehalten wurde. Driicken Sie die Start/Pause-Taste, um den

WINBOT zu reaktivieren.

Leuchtet BLAU

1. Dies ist normal, wenn der WINBOT |duft oder angehalten wurde.
2. Die Sicherheitshalterung wird vorbereitet.

Blinkt ROT

Lésungen finden Sie im Abschnitt zur Fehlerbehebung.

Leuchtet ROT

Der WINBOT hat eine schwache Batterieleistung und muss aufgeladen
werden.

Statusleuchte der
Sicherheitshalterung

Die Sicherheitshalterung ist in Ordnung, und der WINBOT kann mit der Arbeit

Leuchtet GRUN ;
beginnen.
Die Sicherheitshalterung ist nicht fir das Anbringen auf der Glasfléche
vorbereitet:
1. Das Signal der Sicherheitshalterung wird nicht erkannt.
Blinkt ROT 2. Der Anschluss der Sicherheitshalterung ist nicht in den WINBOT eingesteckt.

3. Die Sicherheitshalterung wurde nicht mit dem WINBOT gekoppelt.
4. Die Sicherheitshalterung ist nicht fest und sicher auf der Glasflache
angebracht.

Leuchtet ROT

Die Batterien der Sicherheitshalterung sind fast leer und muissen ausgetauscht
werden.

Sicherheitshalterung

Batterieanzeige

Leuchtet GRUN

Dies ist normal. Der Batteriestand der Sicherheitshalterung ist ausreichend.

Leuchtet ROT

Der Batteriestand der Sicherheitshalterung ist niedrig. Ersetzen Sie die
Batterien wie in Abschnitt 3 ,Wartung” beschrieben.

Der WINBOT gibt einen Sprachbericht aus, wenn er eingeschaltet wird, ein Reinigungszyklus abgeschlossen wird oder ein Problem auftritt.

o =



5. Fehlerbehandlung

Funktionsstérung

Mé&gliche Ursachen

Fehlerbehebung

Obwohl die Sicherheitshalterung
eingeschaltet ist, meldet der WINBOT,
dass diese eingeschaltet werden muss.

Die Sicherheitshalterung
befindet sich im
Ruhemodus.

Schalten Sie die Sicherheitshalterung wieder ein, um sie zu
reaktivieren.

Nach dem Einschalten der
Sicherheitshalterung reagiert die
Batterieanzeige nicht mehr.

Der Batteriestand der
Sicherheitshalterung ist
niedrig.

Ersetzen Sie die Batterien wie in Abschnitt 3 ,Wartung”
beschrieben. Wenden Sie sich an den Kundendienst, falls das
Problem fortbesteht.

Wenn der WINBOT lauft oder angehalten
wurde, blinkt die Statusleuchte der
Sicherheitshalterung am WINBOT ROT,
und der WINBOT meldet, dass die
Saugleistung nicht ausreicht.

Die Sicherheitshalterung
verliert die Haftung.

Nehmen Sie die Sicherheitshalterung vom Fenster ab, reinigen Sie
diese mit einem sauberen Tuch, und befestigeq Sie sie wieder am
Fenster, bis die Statusleuchte am WINBOT GRUN leuchtet.

Wenn der WINBOT lduft oder angehalten
wurde, blinkt die Statusleuchte der
Sicherheitshalterung am WINBOT

ROT, und der WINBOT meldet einen
Signalfehler der Sicherheitshalterung.

Die Sicherheitshalterung
ist nicht mit dem WINBOT
gekoppelt oder weist eine
Kopplungsstérung auf.

Driicken Sie innerhalb von 60 Sekunden nach dem Einschalten des
WINBOT gleichzeitig die START/PAUSE-Taste des WINBOT und
die Kopplungstaste der Sicherheitshalterung, bis die Statusanzeige
der Sicherheitshalterung GRUN und ROT blinkt, um anzuzeigen,
dass die Kopplung erfolgreich war.

Wenn der WINBOT lauft oder angehalten
wurde, blinkt die Statusleuchte der
Sicherheitshalterung auf dem WINBOT
ROT, und der WINBOT meldet, dass

die Sicherheitshalterung nicht richtig
angeschlossen ist.

Der Anschluss der
Sicherheitshalterung ist
nicht ordnungsgemafi
mit dem WINBOT
Anschluss fur die
Sicherheitshalterung
verbunden.

Stecken Sie den Anschluss der Sicherheitshalterung in den
WINBOT Anschluss, driicken Sie darauf, und drehen Sie ihn im
Uhrzeigersinn, bis er einrastet.

Die Fernbedienung funktioniert nicht.

Die Fernbedienung
ist nicht mit WINBOT
gekoppelt oder die
Kopplung ist ungiiltig.

Schalten Sie den Roboter AUS, und starten Sie ihn neu. Halten Sie
innerhalb von 60 Sekunden gleichzeitig (¢) am WINBOT und (1)
auf der Fernbedienung gedriickt, bis die Anzeige GRUN und ROT
blinkt und damit anzeigt, dass die Kopplung abgeschlossen ist.

e I




5. Fehlerbehandlung

Nr. Funktionsstérung Mé&gliche Ursachen Fehlerbehebung
A. Uberpriifen Sie, ob das Reinigungspad verschmutzt oder zu feucht
Das Fenster ist zu stark ist. Ist dies der Fall, ersetzen Sie es durch ein sauberes. Spriihen Sie
verschmutzt. die Reinigungslésung gleichmaBig auf die beiden breiten Kanten des
Reinigungspads. Bespriihen Sie jede Kante etwa achtmal, und starten Sie
) den WINBOT neu.
Der WINBOT gleitet Das Reinigungspad ist zu stark B. Reinigen Sie die Antriebsprofile wie in Abschnitt 3 ,Wartung”
aus der Position oder verschmutzt. beschrieben.
7 bewegt 5|§h_|n einem Das Reini d ist 2u feucht C. Wenn das Problem weiterhin besteht, reinigen Sie das Fensterglas mit
unregelmaBigen Muster as Reinigungspad 1st zu teucht. den Richtungstasten auf der Fernbedienung.
und meldet, dass er Die Antriebsorofile sind * Der WINBOT ist fur die regelméaBige Reinigung an handelsiblichen
rutscht. e Antriebsprofile sin Fenstern in Privathaushalten vorgesehen. Das Produkt ist NICHT fiir die
verschmutzt. A e
Hochleistungs- oder Erstreinigung ausgelegt.
Die Antriebsorofile sind Uberpriifen Sie die Oberflachen der Antriebsprofile daraufhin, ob sie
. P starken Verschlei3, Risse oder Bruchstellen aufweisen. Wenden Sie sich in
verschlissen. !
dem Fall an den Kundendienst.
Das Reinigungspad ist falsch Entnehmen Sie das Reinigungspad, und setzen Sie es in der richtigen
angebracht. Ausrichtung wieder ein.
Der WINBOT bewegt Auf dem Glas befindet sich eine
8 sich nicht und meldet E
eine unzureichende uge. Halten Sie das Sicherheitsseil fest, und driicken Sie die Richtungstasten
Saugleistung. - — auf der Fernbedienung, damit der WINBOT die Fugen und Barrieren
Die Reinigungspadhalterung Gberwinden kann.
ist aufgrund von Fugen oder
Barrieren blockiert.
Eairrxvégiggeiaggtjrmh Prifen Sie, ob sich Staub oder Schmutz im Antriebsprofil befindet.
9 | bewegt sich im Kreis Das Antriebsprofil Klemmt. Reinigen Sie in dem Fall die Antriebsprofile wie in Abschnitt 3 ,Wartung

und meldet, dass das

Antriebsprofil blockiert ist.

beschrieben. Starten Sie den WINBOT erneut. Wenden Sie sich an den
Kundendienst, falls das Problem fortbesteht.
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Fehlerbehandlung

Funktionsstérung

Mé&gliche Ursachen

Fehlerbehebung

WINBOT bleibt an seiner Position
oder bewegt sich in einem
unregelmaBigen Muster und
meldet, dass die StoBschiene
blockiert ist.

Die StoBschiene ist
blockiert.

Die StoBschiene ist
beschadigt.

Wenn die StoBschiene blockiert ist, klopfen Sie leicht auf diese und
prifen Sie, ob sie zurlickprallt. Starten Sie in diesem Fall den WINBOT
neu. Wenden Sie sich an den Kundendienst, falls das Problem
fortbesteht.

WINBOT bleibt an seiner Position
oder bewegt sich in einem

An den
Kantenerkennungssensoren
liegt ein Signalfehler vor.

A. Uberpriifen Sie, ob der Kantenerkennungssensor vom Reinigungspad
abgedeckt ist.

B. Uberpriifen Sie, ob sich Schmutz auf dem Kantenerkennungssensor
befindet. Ist dies der Fall, reinigen Sie die Erkennungssensoren.

1 eg C. Prisfen Sie, ob die Kantenerkennungssensoren beschadigt sind.
unregelmaBigen Muster und Wenden Sie sich in dem Fall an den Kundendienst.
meldet einen Hardwarefehler. -
Es liegt ein Fehler mit dem Uberpriifen Sie, ob sich Schmutz auf dem Lufter befindet. In dem Fall
Geblise vor reinigen Sie den Lifter wie in Abschnitt 3, Wartung” beschrieben.
’ Wenden Sie sich an den Kundendienst, falls das Problem fortbesteht.
. Verwenden Sie die Richtungstasten auf der Fernbedienung, um
gee\:v\e/\gsnzor;raiossrtnszl:l:ringen Der WINBOT ist zu den WINBOT an einen Ort zu bewegen, der mindestens 10 cm von
12 | am Fenster und meldet. dass er nah am Fensterrahmen Fensterecken und Hindernissen entfernt ist. Starten Sie den WINBOT
in der Fenstermitte ang’ebracht oder an Hindernissen neu. Alternativ dazu kénnen Sie den WINBOT vom Fenster |6sen und
werden muss (Fenstergriffe). an einem Punkt anbringen, der mindestens 10 cm von Ecken und
’ Hindernissen entfernt ist. Starten Sie den WINBOT neu.
SDizraVL\J/fI,:E?l;[err:ir:g;;‘n\fjvne;gie Stellen Sie sicher, dass die Sicherheitshalterung sicher am Glas
Richtungstasten driicken, kénnen Der WINBOT wird befestigt und das Sicherheitsseil befestigt und verriegelt ist. Halten Sie
13 ! von einem Hindernis das Sicherheitsseil fest, und bewegen Sie den WINBOT mithilfe der

sich die Antriebsprofile bewegen,
aber der WINBOT bewegt sich
kaum.

aufgehalten.

Richtungstasten aus dem eingeklemmten Bereich. Wenden Sie sich an
den Kundendienst, falls das Problem fortbesteht.

o




6. Technische Daten

fur die Sicherheitshalterung

Modell WAS50

Nenneingangsstrom 27V==17A Nennleistung 60 W
Netzteiladapter OH-1048A2701700U1-U

Eingang 100 - 240 V~, 50 - 60 Hz, 1,5 A | Ausgang 27V=—=1,7A
Modell mit Fernbedienung RC1712

T s 1sv—
Sicherheitshalterungsmodell AA1408 Eggsgisesi'f:hnar;rggndger 3V=—=
Bezeichnung des Batterietyps AAA Nennspannung 15V ===

Stromverbrauch im
ausgeschalteten Zustand/
Standby-Modus

Weniger als 0,50 W

Frequenzbander

2402-2483MHz

Ausgangsleistung des WLAN-Moduls liegt unter 100 mW.

Hinweis: Technische Daten und Konstruktionsspezifikationen kénnen zum Zweck der kontinuierlichen Produktverbesserung geéndert werden.
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Le felicitamos por la compra de este WINBOT de ECOVACS ROBOTICS y esperamos que lo disfrute durante muchos afios. Confiamos en que este
robot le ayude a mantener su hogar limpio y le proporcione mas tiempo para disfrutar de otras actividades.

Live Smart. Enjoy Life.

En caso de encontrar problemas no descritos en este Manual de Instrucciones, por favor péngase en contacto con nuestro Centro de Atencion al
Cliente, donde un técnico le orientara sobre su problema.

Para mas informacién, por favor visite la web oficial de ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com
La compafia se reserva el derecho a realizar cambios tecnoldgicos y/o de disefio en sus productos para una continua mejora.

Gracias por confiar en WINBOT.

“s e



Instrucciones importantes de seguridad

INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE
SEGURIDAD

Al usar un dispositivo eléctrico, observe siempre
las precauciones bésicas de seguridad, incluidas
las que se indican a continuacion:

ANTES DE USAR ESTE DISPOSITIVO,
LEA ATENTAMENTE TODAS LAS
INSTRUCCIONES

CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES

1. Este dispositivo puede ser utilizado por
personas con capacidades fisicas, sensoriales
o mentales reducidas, o cualquier persona sin
experiencia y conocimiento sobre este tipo
de dispositivos, siempre que se les supervise
o se les haya instruido sobre su uso seguro
y comprendan los peligros potenciales. Este
dispositivo no es un juguete.

2. No utilice el dispositivo en entornos con

temperaturas o humedad extremas (menos de
0 °C/32 °F, més de 40 °C/104 °F, més del 65 %
de humedad). El dispositivo se puede utilizar
para limpiar ventanas exteriores siempre que
esté conectado correctamente al soporte de
seguridad, las ventanas permanezcan fijas y
no esté lloviendo o nevando.

. No deje el dispositivo sin vigilancia durante

el funcionamiento.

. Disefado para USO EXCLUSIVO EN EL

HOGAR. No utilice el dispositivo en espacios
comerciales o industriales.

. No utilice el dispositivo en cristal con

fracturas, poésteres adheridos o relieve de
puntos en él.

. Utilice Unicamente el dispositivo tal y como

se indica en el manual de instrucciones.
Emplee solo accesorios recomendados o
suministrados por el fabricante. Emplee solo
la bateria recargable y el adaptador de red
suministrados por el fabricante.

» BN



Instrucciones importantes de seguridad

7.

10.

11.

12.

13.

14.

Cerciérese de que su suministro eléctrico
coincide con el voltaje de tensién que figura
en el adaptador de red.

. No utilice el dispositivo para limpiar ventanas

con marcos de una anchura inferior a 5 mm
(0,2 pulgadas).

. No utilice el dispositivo para limpiar ventanas

humedas o grasientas.

Guarde el dispositivo alejado de fuentes de
calor o materiales inflamables.

No utilice el dispositivo si no se adhiere
firmemente al cristal o si muestra dafios
visibles.

Para reducir el riesgo de shock eléctrico, no
sumerja el dispositivo en agua ni ningun otro
liquido. No coloque el dispositivo donde
pueda caer en una bafiera o pila.

No toque el enchufe ni el dispositivo con las
manos humedas.

No cargue el dispositivo en entornos con
temperaturas extremas, ya que podria afectar
a la vida util de la bateria.

15.

16.

17.

18.

Al cargar el dispositivo, no lo coloque sobre
otros dispositivos eléctricos y manténgalo
alejado del fuego o cualquier liquido.

Tenga cuidado de no dafar el cable de
alimentacion. No emplee el cable de
alimentaciéon para tirar del dispositivo o
transportarlo, no lo utilice como un asa
ni coloque un peso excesivo sobre él.
Mantenga el cable de alimentacion alejado
de superficies calientes.

No use el dispositivo en caso de dafios en el
cable de alimentacién o en el enchufe. No use
el dispositivo si no funciona correctamente, si
ha sufrido una caida, si estd danado o si ha
entrado en contacto con agua. En este caso,
deberan ser reparados por el fabricante o por
un técnico de servicio, a fin de evitar posibles
riesgos.

Si el cable de alimentacidon eléctrico esta
dafiado, deberd ser reemplazado por el
fabricante o por un técnico de servicio para
evitar posibles riesgos.



Instrucciones importantes de seguridad

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

Retire el enchufe de la toma de corriente
antes de llevar a cabo la limpieza y el
mantenimiento del dispositivo.

No retire el enchufe tirando del cable de
alimentacion.

La bateria deberd ser reemplazada por el
fabricante o por un técnico de servicio para
evitar posibles riesgos.

Antes de desechar el dispositivo, extraiga la
bateria y deséchela de acuerdo con las leyes
y normativas locales.

Para desechar el dispositivo, desconéctelo
del receptéculo antes de extraer la bateria.
Tire las baterias usadas de acuerdo con las
leyes y normativas locales.

No arroje el dispositivo al fuego, incluso
aunque presente dafios graves. La bateria
podria explotar si se expone al fuego.

El dispositivo se debe usar respetando lo
establecido en este manual de usuario. El
fabricante no asume ninguna responsabilidad
por los dafos o lesiones causados por un uso
inadecuado.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

Mantenga el dispositivo fuera del alcance
de los nifios cuando esté encendido o
enfriandose.

ADVERTENCIA: Para cargar la bateria,
utilice Unicamente la unidad de alimentacién
desmontable OH-1048A2701700U1-U  proporcionada
con este dispositivo.

No intente nunca recargar una pila no
recargable.

Las pilas recargables se tienen que extraer
del dispositivo antes de cargarlas.

No mezcle pilas distintas ni nuevas con
usadas.

Asegurese de insertar las pilas con la polaridad
correcta.

Cuando se agoten la pilas o la baterfa,
extrdigalas del dispositivo y deséchelas en
un punto de recogida adecuado.

Siva a dejar de usar el dispositivo durante un
periodo prolongado, extraiga las pilas.
Procure no cortocircuitar las terminales de la
fuente de alimentacion.
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Instrucciones importantes de seguridad

Para la Unién Europea

Para obtener informacién sobre la declaraciéon
de conformidad de la UE, visite
https://www.ecovacs.com/global/compliance

Eliminacién correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no se
debe desechar con otros residuos domésticos
en la UE. Para evitar posibles dafios al medio
ambiente o para la salud derivados del
vertido incontrolado de residuos, recicle el
producto de manera responsable para impulsar
la reutilizacién sostenible de los recursos
materiales. Para desechar el dispositivo usado,
utilice los sistemas de recogida y reciclado o
consulte con el proveedor a quien compro el
producto. Alli pueden llevar este producto para
su reciclado protegiendo el medio ambiente.

B -

De acuerdo con los requisitos de exposicién
a la radiofrecuencia, se debe mantener
una distancia de al menos 20 cm entre el
dispositivo y el usuario mientras el dispositivo
esté en marcha.

Para garantizar el cumplimiento de la
normativa, no se recomienda situarse a una
distancia inferior. La antena empleada para
este transmisor no debe colocarse ni utilizarse
en conjunto con ninguna otra antena o
transmisor.

@ Clase Il

' Transformador de aislamiento de seguridad

a prueba de cortocircuitos

@]

Fuente de alimentacidon conmutada

Solo para uso en espacios interiores
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1. Contenido de la caja y especificaciones técnicas

1. Contenido de la caja / 1.1 Contenido de la caja

Soporte de seguridad con Mando a distancia con

WINBOT Adaptador de red . . .
pilas preinstaladas pilas

DI‘]‘

Quick Start Guide

2=

Solucién limpiadora Almohadillas limpiadoras Pafio de acabado Manual de instrucciones +
WINBOT Guia de inicio rapido

Nota: Las figuras e ilustraciones se muestran solo como referencia y pueden ser diferentes del aspecto real del producto.
El disefio y las especificaciones de producto estén sujetos a cambios sin previo aviso.
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1. Contenido de la caja y especificaciones técnicas

1. Contenido de la caja / 1.2 Esquema del producto

Parte delantera Volver

Deteccién de
bordes Sensores

Botén de INICIO/
PAUSA con
indicador luminoso
de estado del
WINBOT

Ventilador

Indicador de estado
—  del soporte de

) | 9

Almohadilla
limpiadora

]

seguridad Interruptor de

alimentacion
Puerto del soporte

de seguridad

@

‘ Bandas de
rodadura

—

@—Rodillos laterales

Indicador de estado del
soporte de seguridad

Parachoques
Puerto de carga

Indicador de estado

del WINBOT



1. Contenido de la caja y especificaciones técnicas

Mando a distancia

Botones del control

de direccion Botén de INICIO/PAUSA

Botén del modo de o)

limpieza a fondo et
(@)

Botén del modo de ©) Botén d

limpieza localizada — _ botonce
(@) emparejamiento del
"/

mando a distancia

* El mando a distancia esta emparejado con el WINBOT.

Nota: Para cambiar las pilas del mando a distancia, extraiga la cubierta
de las pilas del mando a distancia, retire las pilas antiguas, inserte las
nuevas con la polaridad correcta y deslice la cubierta para volver a
colocarla, de forma que quede bien cerrada.

B o

Soporte de seguridad

Parte delantera

Conector del soporte
de seguridad

Volver

Indicador de la

©

bateria

Interruptor de

sa de liberacién rapida

Botén de
emparejamiento del
soporte de seguridad

(Durante los primeros 60 segundos
después de encender el WINBOT,

mantenga presionados al mismo

tiempo el botén de INICIO/PAUSA
y el botén de emparejamiento del

soporte de seguridad. La conexion se
habra completado cuando el boton

de INICIO/PAUSA del WINBOT
parpadee en VERDE y ROJO).

alimentacién

Compartimento
de las pilas

* El soporte de seguridad esta emparejado con el WINBOT.



2. Funcionamiento del WINBOT

2. Funcionamiento del WINBOT / 2.1 Observaciones antes de limpiar

G Retirar las tiras protectoras 9 Cargar

Antes de utilizarlo por primera vez, retire las tiras protectoras. Conecte el adaptador de red al puerto de carga del WINBOT vy
enchufelo al suministro eléctrico.

* Utilice Unicamente el WINBOT sobre una superficie firme vy lisa * Antes de utilizarlo por primera vez, deje que se cargue el WINBOT
limitada por un borde con un grosor superior a 3 mm (0,12"). por completo durante aproximadamente 2,5 horas.
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2. Funcionamiento del WINBOT

2. Funcionamiento del WINBOT / 2.2 Observaciones antes de limpiar

© Encender el WINBOT @ Encender el soporte de seguridad
En la parte inferior de WINBOT, deslice el interruptor de alimentacion
hasta la posicién "I". ("I' = ENCENDIDO, "O" = APAGADO)

9 Conectar el soporte de seguridad

Por motivos de seguridad, debera utilizar el soporte de seguridad
para fijar el WINBOT cuando vaya a utilizarlo.

Inserte el conector del soporte de seguridad en el puerto del WINBOT,
presionelo y girelo hacia la derecha hasta que quede encajado.

* El soporte de seguridad se suministra con las pilas preinstaladas.




2. Funcionamiento del WINBOT

9 Colocar el soporte de seguridad

/

* Presione el soporte de seguridad contra una ventana adyacente
antes de proceder a la limpieza. Si solo hay una ventana, coloque el
soporte de seguridad en la esquina para mejorar el rendimiento de
limpieza. Antes de fijar el soporte de seguridad, limpielo con el pafio
de acabado para garantizar una buena succién.

* Por motivos de seguridad, debe colocar el soporte de seguridad en
la parte interior del cristal de la ventana.

O solucisn limpiadora en spray

Rocie la solucién limpiadora de manera uniforme en los dos bordes
més anchos de la almohadilla limpiadora. Rocie cada borde unas
ocho veces. Utilice el pafio de acabado para limpiar la almohadilla
limpiadora, el ventilador, las bandas de rodadura y los sensores de
deteccién de bordes. De este modo, el robot no se desplazaré fuera
de su posicién cuando esté en funcionamiento.

* Al rociar la solucién limpiadora, mantenga la boquilla del pulverizador
a una distancia de 1-2 cm (0,39-0,78") de la almohadilla limpiadora.
*Se recomienda utilizar la solucién limpiadora del WINBOT de
ECOVACS. Si utiliza agua del grifo u otros productos limpiadores,
podria afectar al rendimiento de limpieza. El uso de otras soluciones
limpiadoras podria invalidar la garantia.

BN



2. Funcionamiento del WINBOT

6 Iniciar la limpieza

Si hay demasiada suciedad en el cristal, utilice el pafio de acabado para Asegurese de que el interruptor de alimentacién inferior esté colocado

limpiar la zona del cristal donde se va a fijar el soporte de seguridad. en la posicién "I". ("I" = ENCENDIDO, "O" = APAGADO) Presione
para iniciar el ventilador. Cuando el soporte de seguridad esté colocado
correctamente, el WINBOT empezard a limpiar automéaticamente.

* Al limpiar un cristal sin marco, mantenga el soporte de seguridad
alejado méas de 10 cm (3,94") del borde.

* Cuando el WINBOT comience a funcionar, mantenga el ventilador
alejado del pelo y los residuos.

s I



2. Funcionamiento del WINBOT

0 Pausar el WINBOT

Si quiere pausar el dispositivo durante la limpieza, presione () en el
WINBOT o (*1) en el mando a distancia.

6 Modos de limpieza

El WINBOT dispone de tres modos de limpieza: modo de limpieza
automatica, modo de limpieza a fondo y modo de limpieza localizada.
Puede elegir el modo de limpieza que necesite en cada momento.

a. Modo de limpieza automatica

El es mas utilizado. El WINBOT funciona siguiendo un patrén de
limpieza de ida y vuelta. Para activar este modo, presione (¢) en el
WINBOT o (1) en el mando a distancia.




2. Funcionamiento del WINBOT

b. Modo de limpieza a fondo

Presione (x2) del mando a distancia. Este modo se puede utilizar para
mejorar el rendimiento de limpieza, ya que el WINBOT repite el ciclo
de limpieza durante el funcionamiento.

s

c. Modo de limpieza localizada

Este modo se puede utilizar para zonas con suciedad y polvo
concentrados. Presione del mando a distancia para iniciar este
modo.




2. Funcionamiento del WINBOT

2. Funcionamiento del WINBOT / 2.3 Detener la limpieza

Detener la limpieza: cuando el WINBOT completa un ciclo de limpieza, vuelve al punto de partida e informa "Limpieza completa".

@ Retire el WINBOT @ Desactive el WINBOT
Después de pausar el WINBOT, sujete el asa, mantenga presionado Deslice el interruptor de alimentacién de la parte inferior del WINBOT
el botén durante 5 segundos aproximadamente hasta que el hasta la posicion "O". ("I" = ENCENDIDO, "O" = APAGADO)

ventilador se detenga. Retire el WINBOT de la ventana.

/




3. Mantenimiento

3. Mantenimiento
Almohadilla limpiadora

a. Sustituir la almohadilla limpiadora

Pause el WINBOT. Retire la almohadilla sucia e inserte una nueva en la
orientacion adecuada.

* El lado oscuro de la almohadilla limpiadora queda hacia arriba.
Asegurese de fijar el lado con - a la bandeja de la almohadilla
limpiadora del WINBOT con el mismo ..

s

b. Limpiar la almohadilla limpiadora

Retire la almohadilla limpiadora del WINBOT. Sumerja la almohadilla
limpiadora en agua tibia durante unos 2 minutos y frote las ranuras de
la almohadilla con un cepillo suave para eliminar la suciedad. Pliegue
la almohadilla limpiadora y presiénela suavemente para eliminar el
exceso de agua. A continuacién, coléquela en posicién horizontal para
que se seque.

\‘4

o
.,

* No presione la almohadilla con demasiada fuerza ni la cuelgue para
que se seque, ya que podria perder su forma y afectar a su capacidad
para absorber la suciedad.

*NO utilice la almohadilla limpiadora en el WINBOT cuando esté
himeda. De este modo, el robot no se desplazara fuera de su posicién
cuando esté en funcionamiento.

* Sila almohadilla limpiadora se desgasta o ya no encaja perfectamente
en la zona de clips, sustitiyala por una nueva para lograr unos
resultados de limpieza éptimos.



3. Mantenimiento

Limpieza de las bandas de rodadura

Antes de comenzar la limpieza, aseglrese de que el interruptor de
alimentacién esta en la posicion "I" y el ventilador apagado.

Después de limpiar las bandas de rodadura, coloque la almohadilla
limpiadora para comenzar a limpiar la ventana, o deslice el interruptor
de alimentaciéon del WINBOT hasta la posicion "O" para apagarlo.

Inspeccione las bandas de rodadura mediante los botones de direccion
en el mando a distancia. Detenga las bandas de rodadura si presentan
suciedad y limpielas con el pafio de acabado.

—Q

O O
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3. Mantenimiento

Otros componentes

Ventilador: limpielo con el pafio de acabado para mantener la succién
en un rendimiento éptimo.

Rodillos laterales: limpielos con el pafio de acabado para asegurar su

sensibilidad.

=

Sensores de deteccién de bordes: limpielos con el pafio de acabado.

* Cuando el WINBOT informa de un nivel bajo de bateria, carguelo
por completo antes de volver a utilizarlo o almacenarlo para prolongar
la vida util de la bateria.

*Si no va a utilizar el WINBOT durante un periodo de tiempo
prolongado, carguelo por completo y apaguelo antes de almacenarlo.
Cérguelo cada 6 meses para evitar que pueda dafarse la bateria.



3. Mantenimiento

Soporte de seguridad

a. Colocacion de las pilas b. Limpieza del soporte de seguridad
Desatornille la cubierta de las pilas en la parte inferior del soporte de Limpie la parte inferior del soporte de seguridad con el pafio de
seguridad, abra el compartimento, coloque dos pilas con la polaridad acabado.

correcta y, cuando cierre el compartimento, apriete el tornillo.

*Si no va a utilizar el WINBOT durante un periodo de tiempo
prolongado, extraiga las pilas del soporte de seguridad. Si las pilas
tienen fugas, extraigalas y limpie el compartimento con un pafio.
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4. Indicador luminoso de estado

Parpadeo en

Cuando el WINBOT se esté cargando, el indicador parpadea en AZUL y se apaga

AZUL cuando esté totalmente cargado.
Luz AZUL Este comportamiento es normal. El WINBOT entra automéaticamente en el modo de
Botén de apadada suspension después de haber estado en pausa durante un tiempo. Presione el botén de
con indicador AZUL fiio 1. Este comportamiento es normal cuando el WINBOT esta funcionando o en pausa.
de estado del ) 2. El soporte de seguridad se esta preparando.
WINBOT
Parpadeo ROJO | Consulte la seccién Solucién de problemas para buscar una solucién.
WINBOT ROJO fijo EI WINBOT tiene poca bateria y hay que cargarlo.
VERDE fijo El soporte de seguridad es normal y el WINBOT puede empezar a funcionar.
El soporte de seguridad no esté preparado para colocarse en el cristal:
Indicador de 1. No se detecta la sefial del soporte de seguridad.
estado del soporte | Parpadeo ROJO | 2. No se ha introducido el conector del soporte de seguridad en el WINBOT.
de seguridad 3. El soporte de seguridad no estd emparejado con el WINBOT.
4. El soporte de seguridad no est4 colocado de manera firme y segura en el cristal.
ROJO fijo Las pilas del soporte de seguridad se estan agotando y hay que sustituirlas.
VERDE fijo Este comportamiento es normal. Las pilas del soporte de seguridad tienen suficiente
Soporte de Indicador de la energia.
seguridad baterfa ROJO fijo Las pilas del soporte de seguridad se estan agotando. Sustitiyalas como se describe en

la seccién 3. Mantenimiento.

EI WINBOT emite un sonido cuando se enciende, completa un ciclo de limpieza o detecta un problema.

"5 I8




5. Solucién de problemas

N.° Problema Posibles causas Soluciones
Cuando el soporte de seguridad se El soporte de seguridad
1 | enciende, el WINBOT informa de que el | se encuentra en el modo Vuelva a encender el soporte de seguridad para activarlo.
soporte de seguridad debe activarse. suspension.
Cuando el soporte de seguridad esta Las pilas del soporte Sustitdyalas como se indica en la seccién 3. Mantenimiento. Si
2 | encendido, el indicador de bateria no de seguridad se estan el problema contintia, péngase en contacto con Atencién al
reacciona. agotando. cliente.
Cuando el WINBOT esta funcionando
o en pausa, el indicador de estado del El soporte de seguridad Retire el soporte de seguridad de la ventana, limpielo con un
3 | soporte de seguridad parpadea en ROJO | estd perdiendo capacidad | pafio limpio y vuelva a colocarlo en la ventana hasta que el
y el WINBOT informa de que la potencia | de succién. indicador de estado se ilumine en color VERDE fijo.
de succién no es suficiente.
Cuando el WINBOT esta funcionando El soporte de seguridad Durante los primeros 60 segundos después de encender el
o en pausa, el indicador de estado del no estd emparejado WINBOT, mantenga presionados al mismo tiempo el botén de
4 | soporte de seguridad parpadea en ROJO | con el WINBOT o se ha INICIO/PAUSA y el botén de emparejamiento del soporte de
y el WINBOT informa de que el soporte producido un error de seguridad hasta que el indicador de estado parpadee en VERDE
de seguridad tiene un error de sefial. emparejamiento. y ROJO, lo que indica que se han emparejado correctamente.
Cuando el WINBOT esta funcionando
o en pausa, el indicador de estado del El conector del soporte
5 | soporte de seguridad parpadea en de seguridad no esta Introduzca el conector del soporte de seguridad en el puerto,
ROJO y el WINBOT informa de que el conectado correctamente | presiénelo y girelo hacia la derecha hasta que quede encajado.
soporte de seguridad no esta enchufado | al puerto en el WINBOT.
correctamente.
El man{do a dlst;nua Apague y reinicie el robot. Después de 60 segundos, mantenga
no estad emparejado ionados al mi i | WINBOT |
6 | El mando a distancia no funciona. con el WINBOT o el presionacios al mismo 1empo to) en € ywene

emparejamiento no es
vélido.

mando a distancia hasta que el indicador parpadee en VERDE
y ROJO, lo que indica que el emparejamiento se ha completado.
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5. Solucién de problemas

N.°

Problema

Posibles causas

Soluciones

EI WINBOT se desliza
fuera de su posicién o

se mueve en un patrén
irregular e informa de que
se esta resbalando.

Hay demasiada suciedad y residuos en
la ventana.

Hay demasiada suciedad y residuos en
la almohadilla limpiadora.

La almohadilla limpiadora estd muy
hdmeda.

Las bandas de rodadura estan sucias.

A. Compruebe si la almohadilla limpiadora esté sucia o muy himeda.
Si es asf, sustitlyala por una limpia. Rocie la solucién limpiadora de
manera uniforme en los dos bordes mas anchos de la almohadilla
limpiadora. Rocie cada borde aproximadamente ocho veces y reinicie
el WINBOT.

B. Limpie las bandas de rodadura como se describe en la seccién 3.
Mantenimiento.

C. Si el problema continda, utilice los botones del control de
direccién del mando a distancia para limpiar el cristal.

* El WINBOT esté disefiado para realizar una limpieza de
mantenimiento de ventanas normales para uso doméstico. NO esta
disefiado para limpieza intensiva o la primera limpieza.

Las bandas de rodadura estan
gastadas.

Observe la superficie de las bandas de rodadura para comprobar
si hay desgaste intensivo, grietas o roturas. Si es asi, péngase en
contacto con Atencién al cliente.

El WINBOT no se mueve
e informa de que la
potencia de succién no es
suficiente.

La almohadilla limpiadora no se ha
fijado correctamente.

Retire la almohadilla e insértela en la orientacién adecuada.

Hay una ranura en el cristal.

La bandeja de la almohadilla
limpiadora esta bloqueada debido a
una ranura o barrera.

Sostenga el cable de seguridad y presione los botones de direccién
del mando a distancia para sacar el WINBOT de la ranura y las
barreras.

El WINBOT apenas se
mueve o se mueve en
circulos e informa de que
las bandas de rodadura
estan atascadas.

Las bandas de rodadura estan
atascadas.

Compruebe si quedan restos de polvo o suciedad en las bandas
de rodadura. Si es asi, limpielas como se describe en la seccién
3. Mantenimiento. Reinicie el WINBOT. Si el problema continda,
pdngase en contacto con Atencién al cliente.
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5. Solucién de problemas

N.° Problema Posibles causas Soluciones

El WINBOT .
. OT se queda donde El parachoques esté atascado. .
se estd o se mueve en un Si el parachoques se atasca, golpee suavemente el parachoques

10 | patrdn irregular e informa y compruebe si rebota. Si es asi, reinicie el WINBOT. Si el
de que el parachoques estd | g parachoques esta dafiado. problema continlia, péngase en contacto con Atencién al cliente.
atascado.

A. Compruebe si el sensores de deteccién de bordes esta
cubierto por la almohadilla limpiadora.
Los sensores de deteccién de bordes | B. Compruebe si hay suciedad en el sensores de deteccién de
El W'NBOT se queda donde | tienen un error de sefal. bordes. Si es asi, limpielos.

11 | s esta o se mueve en un C. Compruebe si presentan dafos los sensores de deteccién de
patrén irregular e informa bordes. Si es asi, pdngase en contacto con Atencidn al cliente.
de un error de hardware.

Compruebe si hay suciedad en el ventilador. Si es asi, limpie el

Error del ventilador. ventilador como se describe en la seccién 3. Mantenimiento. Si el

problema continlia, péngase en contacto con Atencién al cliente.

EI' WINBOT deja de moverse Utilice los botones de control de direccién del mando a distancia
después de colocarlo en El WINBOT est4 demasiado cerca del para alejar el WINBOT al menos 10 cm (4") de las esquinas de
el cristal e informa de que ) , la ventana o de otros obstaculos. Restablezca el WINBOT. Si lo

12 g borde del cristal o de obstéculos (las i .
el WINBOT debe estar manillas de la ventana) prefiere, retire el WINBOT de la ventana y vuelva a colocarlo
colocado en el centro de la ’ a unos 10 cm (4") de las esquinas de la ventana o de otros
ventana. obstaculos. Restablezca el WINBOT.

EI WINBOT est3 at do. , . .
; OT estd atascado Asegurese de que el soporte de seguridad esta colocado en el
Presione los botones de . . . L e
control de la direccion cristal con firmeza y de que el cable de seguridad esta fijado y
. : EI WINBOT esté atascado por ciertos bloqueado. Sostenga el cable de seguridad y utilice los botones
13 | del mando a distancia, las

bandas de rodadura pueden
moverse pero el WINBOT
apenas se mueve.

obstaculos.

del control de direccién para alejar el WINBOT de la zona de
atascamiento. Si el problema continta, pédngase en contacto con
Atencion al cliente.

= BN



6. Especificaciones

Modelo WAS50

Corriente nominal de entrada 27V=—="=1,7A Potencia nominal 60 W
Adaptador de red OH-1048A2701700U1-U

Entrada 100-240 V~, 50-60 Hz, 1,5 A | Salida 27V=17A
Modelo del mando a distancia RC1712

SZ}ISEZ:;?Z iie!tgﬁgade pila AAA Tensién nominal 1,5V=—=
oo desopore o Tondocnvedodel | 3y —
Designacién del tipo de pila AAA Tensién nominal 15V ===

del soporte de seguridad

Consumo en modo apagado/
en espera

Menos de 0,50 W

Bandas de frecuencia

2402-2483 MHz

La potencia de salida del médulo de Wi-Fi es inferior a 100 mW.

Nota: Los datos técnicos y el disefio podran verse modificados debido al continuo desarrollo del producto.
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Félicitations pour I'achat de votre robot ECOVACS ROBOTICS WINBOT ! Nous espérons qu'il vous apportera entiere satisfaction pendant de
nombreuses années. L'achat de ce nouveau robot vous aidera a entretenir votre maison et vous permettra de libérer du temps pour d'autres
activités.

Live Smart. Enjoy Life.

Si vous étes confronté a une situation qui n'a pas été correctement traitée dans ce manuel d'instructions, contactez le service clientele. Nos
techniciens se mettront a votre disposition pour résoudre votre probleme ou répondre a une question particuliére.

Pour plus d'informations, consultez le site Web officiel ECOVACS ROBOTICS : www.ecovacs.com
La société se réserve le droit d'apporter des modifications technologiques et/ou conceptuelles a ce produit pour en assurer |'amélioration continue.

Merci d'avoir choisi WINBOT !

-



Consignes de sécurité importantes

CONSIGNES DE SECURITE
IMPORTANTES

Lors de I'utilisation d'un appareil électrique,
des précautions de base doivent toujours étre
respectées, dont les suivantes :

LIRE TOUTES LES INSTRUCTIONS
AVANT D'UTILISER CET APPAREIL.
CONSERVER CES INSTRUCTIONS

1. Cet appareil peut étre utilisé par des personnes
dont les facultés physiques, sensorielles
ou mentales sont diminuées, ou bien qui
manquent d'expérience et de connaissances, a
la condition qu'elles aient été informées sur la
fagon de se servir de |'appareil de maniere slre
et qu'elles aient compris les risques éventuels.
Les enfants ne doivent pas jouer avec |'appareil.

. Ne pas utiliser I'appareil dans un environnement

extrémement chaud, froid ou humide
(en dessous de 0°C/32°F au-dessus de
40 °C/104 °F, au-dessus de 65 % d'humidité).
L'appareil peut étre utilisé pour nettoyer des
fenétres extérieures, s'il est bien fixé au module
de sécurité, dans des conditions de vent
modéré, sans pluie ni neige.

. Ne pas laisser |'appareil sans surveillance

pendant son fonctionnement.

. UNIQUEMENT destiné a un usage domestique.

Ne pas utiliser I'appareil a |'extérieur ni dans des
environnements industriels ou commerciaux.

. Ne pas utiliser I'appareil sur du verre fissuré ou

sur du verre présentant des points en relief ou
sur lequel sont collés des posters.

. Utiliser l'appareil uniquement selon les

instructions du manuel d'instruction. Utiliser
uniquement des accessoires recommandés ou
vendus par le fabricant. Utiliser uniquement
la batterie rechargeable et [|'adaptateur
d'alimentation fournis par le fabricant.



Consignes de sécurité importantes

10.

11.

12.

13.

14.

. S'assurerque latensiond'alimentation correspond

a celle indiquée sur |'adaptateur d'alimentation.

. Ne pas utiliser I'appareil sur une fenétre dont

I'épaisseur de I'encadrement est inférieure a
S mm.

Ne pas utiliser 'appareil sur des fenétres humides
ou grasses.

Conserver 'appareil a I'abri de la chaleur et des
matieres inflammables.

Ne pas utiliser I'appareil s'il n'est pas fermement
fixé a la vitre ou s'il présente des signes visibles
de détérioration.

Pour réduire les risques d'électrocution, ne pas
placer |'appareil dans de I'eau ou tout autre
liquide. Ne pas placer ou ranger |'appareil dans
un lieu ou il peut tomber ou étre poussé dans
une baignoire ou un évier.

Ne pas toucher la fiche d'alimentation ou
I'appareil avec des mains mouillées.

Ne jamais charger |'appareil lorsqu'il fait trés
chaud ou tres froid, car cela peut affecter la
durée de vie de la batterie.

15.

16.

17.

18.

Lors du chargement de |'appareil, ne pas le
placer sur d'autres appareils électriques et le
maintenir éloigné du feu et de tout liquide.
Veiller & ne pas endommager le cordon
d'alimentation. Ne pas tirer sur le cordon
d'alimentation, ne pas transporter |'appareil en
le tenant pas le cordon d'alimentation, ne pas
utiliser le cordon d'alimentation comme une
poignée ou ne pas mettre d'objets lourds sur
le cordon d'alimentation. Maintenir le cordon
d'alimentation a I'écart des surfaces chaudes.
Ne pas utiliser |'appareil si le cordon
d'alimentation ou le réservoir est endommagé.
Ne pas utiliser I'appareil s'il ne fonctionne
pas correctement, a subi une chute, a été
endommagé ou est entré en contact avec de
I'eau. Il doit étre réparé par le fabricant ou
son intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.

Si le cordon d'alimentation est endommagé,
il doit étre remplacé par le fabricant ou son
intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.
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Consignes de sécurité importantes

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

La fiche doit étre retirée de la prise avant le
nettoyage ou l'entretien de |'appareil.

Ne pas débrancher |'adaptateur en tirant sur le
cordon d'alimentation.

La batterie doit étre réparée par le fabricant ou
son intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.

La batterie doit étre déposée et mise au rebut
conformément aux lois et réglementations
locales avant la mise au rebut de |'appareil.
L'appareil doit étre débranché avant de retirer
la batterie pour procéder a la mise au rebut de
I'appareil.

Mettre au rebut les batteries usagées conformément
aux lois et réglementations locales.

Ne pas incinérer l'appareil, méme s'il est
gravement endommagé. La batterie peut
exploser sous |'effet du feu.

L'appareil doit étre utilisé conformément
aux instructions figurant dans ce manuel
d'instructions. Le fabricant ne peut étre tenu
responsable de tout dommage ou préjudice
causé par une utilisation incorrecte.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

L'appareil doit étre maintenu hors de portée
des enfants lorsqu'il est sous tension ou en
train de refroidir.

AVERTISSEMENT : Pour recharger la batterie,
seule |'unité d'alimentation amovible OH-
1048A2701700U1-U fournie avec l|'appareil
doit étre utilisée.

Les piles non rechargeables ne doivent pas étre
rechargées.

Les piles rechargeables doivent étre retirées de
I'appareil avant d'étre rechargées.

Il ne faut pas mélanger différents types de piles,
ou des piles neuves et usagées.

Les piles doivent étre insérées en respectant la
polarité.

Les piles usagées doivent étre retirées de
I'appareil et mises au rebut de maniere adéquate.
Sil'appareil va étre inutilisé pendant une longue
période, les piles doivent étre retirées.

Les bornes d'alimentation ne doivent jamais
étre court-circuitées.



Consignes de sécurité importantes

Pour les pays de I'Union européenne

Pour obtenir des informations sur la
Déclaration de conformité de I'UE, visitez
https://www.ecovacs.com/global/compliance

Mise au rebut correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit
pas étre jeté avec les autres déchets ménagers
dans toute 'Union européenne. Pour prévenir
d'éventuels dommages a |'environnement ou
la santé humaine suite au rejet non contrdlé
des déchets, recycler |'appareil de fagon
responsable afin d'assurer la réutilisation
durable de ses ressources matérielles. Pour
recycler votre appareil usagé, merci d'utiliser
le systéme de retour et de collecte ou de
contacter le détaillant qui vous I'a vendu. Il
peut recycler ce produit en toute sécurité.

Afin de satisfaire aux exigences de sécurité
de la FCC en matiere d'exposition aux
radiofréquences et aux circuits intégrés,
une distance d'au moins 20 cm doit étre
maintenue entre cet appareil et les individus
lorsque |'appareil est en fonctionnement.

Pour veiller au respect de ces exigences, il
n'est pas conseillé d'utiliser |'appareil a une
distance inférieure a celle indiquée. L'antenne
utilisée pour cet émetteur ne doit pas se
trouver a proximité d'une autre antenne ou
d'un autre émetteur.

@ Classe Il

' Transformateur d'isolement résistant aux

courts-circuits

@]

Alimentation a découpage

Utiliser uniquement & l'intérieur
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1. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

1. Contenu de I'emballage/ 1.1 Contenu de I'emballage

WINBOT Adaptateur d'alimentation Modgle de’s.ecurlt,e avec Telecommande (avec
piles préinstallées piles)
SRS

2=

Solution de nettoyage Patins de nettoyage Chiffon de finition Manuel d'instructions +
WINBOT Guide de démarrage
rapide

Remarque : Les figures et illustrations sont fournies uniquement a titre de référence, et peuvent ne pas représenter |'apparence du produit.
La conception et les spécifications du produit peuvent étre modifiées sans préavis.



1. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

1. Contenu de I'emballage/ 1.2 Schéma du produit

Avant

Voyant d'état

du bouton de
MARCHE/PAUSE
du WINBOT

Port de charge

| Voyantd'état du

module de sécurité

Port du module de
sécurité

Pare-chocs

Arriere

Détection de
bord Capteurs

Ventilateur

Commutateur

) | 9

I Patin de nettoyage

d'alimentation

Voyant d'état du
module de sécurité

@

‘ Chenilles
d'entrainement

—

@— Rouleaux latéraux

Voyant d'état du
WINBOT



1. Contenu de I'emballage et spécifications techniques

Télécommande

Boutons de
commande de direction

Bouton du mode de
nettoyage en profondeur

Bouton de mode
de nettoyage
localisé

Bouton MARCHE/PAUSE

Bouton
d'appariement de la
télécommande

* La télécommande est livrée appariée au WINBOT.

Remarque : Pour changer les piles de la télécommande, retirer le
couvercle du logement des piles a 'arriere de la télécommande, retirer
les piles usagées, insérer les piles neuves en respectant la polarité,
et replacer le couvercle du logement des piles, en s'assurant qu'il
s'enclenche bien en position fermée.

Module de sécurité

Avant

Connecteur du module
de sécurité

Arriere

Voyant d'état de
la batterie

Commutateur

Poignée a
déverrouillage rapide

Bouton d'appariement
du module de sécurité

(Dans les 60 premiéres secondes de
la mise sous tension du WINBOT,
appuyer et maintenir simultanément
enfoncés le bouton MARCHE/
PAUSE du WINBOT et le bouton
d'appariement du module de
sécurité. L'appariement est terminé
lorsque la touche MARCHE/PAUSE
du WINBOT clignote en VERT et
en ROUGE.)

d'alimentation

Compartiment
des piles

* Le module de sécurité est livré apparié au WINBOT.
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2. Fonctionnement du WINBOT

2. Instructions d'utilisation du WINBOT / 2.1 Remarques avant le nettoyage
@ Retirer les bandes de protection @ Charger le WINBOT

Brancher I'adaptateur d'alimentation sur le port de chargement du
WINBOT, puis le brancher a une source d'alimentation.

Avant la premiere utilisation, retirer les bandes de protection.

* Avant la premiere utilisation, charger complétement le WINBOT

* Utiliser uniquement le WINBOT sur une surface lisse et ferme avec un
pendant environ 2 heures et demie.

cadre qui est plus épais que 3 mm.



2. Fonctionnement du WINBOT

2. Instructions d'utilisation du WINBOT / 2.2 Remarques avant le nettoyage

@ Mettre le WINBOT sous tension @ Mettre le module de sécurité sous tension

Tourner le commutateur d'alimentation en bas du WINBOT sur « | ».
(« 1 » =0ON, « O » = OFF).

e Connecter le module de sécurité

Lors de l'utilisation du WINBOT, le module de sécurité DOIT étre
utilisé pour fixer WINBOT en toute sécurité.

Insérer le connecteur du boitier de sécurité dans le port du module
de sécurité du WINBOT, le tourner dans le sens des aiguilles d'une
montre en appuyant dessus jusqu'a ce qu'il s'enclenche.

* Le module de sécurité est livré avec les piles préinstallées.




2. Fonctionnement du WINBOT

9 Attacher le module de sécurité

/

* Appuyer sur le module de sécurité pour le placer sur une fenétre
adjacente avant de nettoyer. S'il n'y a qu'une seule fenétre, fixer le
module de sécurité dans un coin pour améliorer les performances de
nettoyage. Lors de la fixation du module de sécurité, I'essuyer avec le
chiffon de finition pour assurer une bonne aspiration.

* Pour des raisons de sécurité, le boitier de sécurité doit étre fixé sur la
face intérieure de la fenétre.

-

6 Vaporiser la solution de nettoyage

Vaporiser la solution de nettoyage uniformément sur les deux bords les
plus larges du patin de nettoyage. Pulvériser chaque bord environ huit
fois. Utiliser le chiffon de finition pour nettoyer le patin de nettoyage,
le ventilateur, les bandes de roulement et les capteurs de détection
des bords. Cela permet d'empécher le robot de glisser hors de sa
position pendant |'utilisation.

* Lors de la pulvérisation de la solution de nettoyage, maintenir la buse
a environ 1-2 cm du patin de nettoyage.

* |l est recommandé d'utiliser une solution de nettoyage WINBOT
d'ECOVACS avec le WINBOT. L'utilisation d'eau du robinet ou
d'autres produits de nettoyage pourrait avoir un effet négatif sur
les performances de nettoyage. L'utilisation d'autres solutions de
nettoyage pourrait annuler la garantie.



2. Fonctionnement du WINBOT

6 Démarrer le nettoyage

Si la surface vitrée est particulierement sale, utiliser le chiffon de finition
pour nettoyer une zone de la vitre ou sera fixé le module de sécurité.

S'assurer que le commutateur d'alimentation inférieur est placé sur
« 1. («1 »=ON, « O » =OFF) Appuyer (©) pour démarrer le ventilateur.
Une fois le module de sécurité correctement connecté, le WINBOT
démarre automatiquement le nettoyage.

* Lors du nettoyage d'un verre sans cadre, maintenir le module de
sécurité a plus de 10 cm du bord.

* Apres démarrage du WINBOT, maintenir le ventilateur a distance des
cheveux ou de tout débris.
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2. Fonctionnement du WINBOT

e Mettre le WINBOT sur pause

Pendant le nettoyage, il est possible de mettre le WINBOT sur pause
en appuyant sur (0] ou (1) sur la télécommande.

"

@ Modes de nettoyage

Le WINBOT propose trois modes de nettoyage : Mode de nettoyage
automatique, Mode de nettoyage en profondeur et Mode de
nettoyage localisé. Vous pouvez choisir les modes de nettoyage selon
vos besoins.

a. Mode de nettoyage automatique

Le mode de nettoyage le plus couramment utilisé. Le WINBOT nettoie
selon un mouvement d'avant en arriere. Le mode de nettoyage
automatique peut étre démarré en appuyant sur la touche du
WINBOT ou (¢1) de la télécommande.




2. Fonctionnement du WINBOT

b. Mode de nettoyage en profondeur

Appuyer sur le bouton (x2) de la télécommande. Ce mode peut étre
utilisé pour une meilleure performance de nettoyage puisque le
WINBOT nettoie en répétant le cycle de nettoyage.

c. Mode de nettoyage localisé
Ce mode peut étre utilisé pour une zone contenant beaucoup de

poussiere et des saletés concentrées. Appuyer (@) sur la touche de la
télécommande pour lancer le mode Nettoyage localisé.
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2. Fonctionnement du WINBOT

2. Fonctionnement de WINBOT / 2.3 Arréter le nettoyage

Arréter le nettoyage : Une fois que le WINBOT a terminé un cycle de nettoyage, il revient a I'emplacement de départ et indique « Nettoyage
terminé ».

@ Retirer le WINBOT @ Mettre le WINBOT hors tension
Apres avoir mis le WINBOT en pause, saisir la poignée, appuyer sur le Tourner le commutateur d'alimentation en bas du WINBOT sur « O ».
et le maintenir enfoncé pendant environ 5 secondes jusqu'a ce que (« 1»=0ON, « O » = OFF).

le ventilateur s'arréte. Détacher le WINBOT de la fenétre.

/

© Détacher le module de sécurité

/

"



3. Entretien

3. Entretien

Patin de nettoyage
a. Remplacer le patin de nettoyage

Mettre le robot WINBOT sur pause. Retirer le patin de nettoyage sale
et en insérer un neuf dans le bon sens.

* La face sombre du patin de nettoyage est orientée vers |'extérieur.
Veiller a ce que le coté avec - soit fixé a la plaque du patin de
nettoyage WINBOT avec le méme .

b. Nettoyer le patin de nettoyage

Retirer le patin de nettoyage du WINBOT. Plonger le patin de
nettoyage dans de |'eau tiede pendant environ 2 minutes et frotter
une brosse douce le long des rainures du patin de nettoyage pour
enlever la saleté. Plier le patin de nettoyage et le presser doucement
pour retirer |'excédent d'eau, puis le placer a plat pour le faire sécher.

N\ ' s
-
@

* Ne pas exercer une pression excessive sur le patin et ne pas le
suspendre pas pour sécher car il pourrait perdre sa forme et cela
altérerait sa capacité a absorber la saleté.

* NE PAS UTILISER de patin de nettoyage humide sur le WINBOT. Cela
permet d'empécher le robot de glisser hors de sa position pendant
I'utilisation.

* Si le patin de nettoyage est usé ou ne s'adapte plus exactement a
la zone auto-agrippante, le remplacer par un neuf pour de meilleures
performances de nettoyage.
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3. Entretien

Nettoyage des chenilles d'entrainement

Avant de procéder au nettoyage, s'assurer que le commutateur Inspecter les chenilles d'entrainement en utilisant les boutons de
d'alimentation est en position « | » et que le ventilateur est éteint. commande de direction sur la télécommande. En présence de saletés,
arréter les chenilles d'entrainement et les nettoyer avec le chiffon de
finition.
—0
o o

Aprés avoir nettoyé les chenilles d'entrainement, fixer le patin de
nettoyage et commencer a nettoyer la vitre, ou mettre le commutateur
d'alimentation du WINBOT sur « O » pour mettre le WINBOT hors
tension.




3. Entretien

Autres composants

Ventilateur : Nettoyer le ventilateur avec le chiffon de finition pour
maintenir |'aspiration au maximum de ses performances.

Rouleaux latéraux : Nettoyer les rouleaux latéraux a I'aide du chiffon
de finition pour garantir la sensibilité.

AN

Capteurs de détection de bord : Nettoyer les capteurs a l'aide du
chiffon de finition.

e ° 06

* Aprés que le WINBOT a émis un rapport de batterie faible, charger
complétement le WINBOT pour prolonger la durée de vie de la
batterie avant d'utiliser ou de stocker le WINBOT.

* Si le WINBOT n'est pas utilisé pendant une longue période, charger
complétement le WINBOT, puis I'éteindre avant de le ranger. Charger
le WINBOT tous les 6 mois pour éviter d'endommager la batterie.

o



3. Entretien

Module de sécurité

A. Installation des piles

Dévisser le couvercle de la batterie situé au bas du boitier de sécurité,
ouvrir le compartiment a piles, installer deux piles en respectant la
polarité et fermer le compartiment a piles avant de serrer la vis.

*Sile WINBOT n'est pas utilisé pendant une longue période, retirer les
piles du module de sécurité. En cas de fuite de la batterie, retirer les
deux piles et nettoyer le compartiment a piles.

"

B. Nettoyer le module de sécurité
Essuyer la partie inférieure du module de sécurité avec le chiffon de
finition.




4. Voyant d'état

Voyant d'état du
bouton de Marche/
Pause du WINBOT

BLEU clignotant

Lorsque le WINBOT est en charge, le voyant clignote en BLEU et s'éteint une fois la
charge terminée.

Voyant BLEU

C'est normal. Le WINBOT passe automatiquement en mode Veille aprés une pause

éteint longue. Appuyer sur le bouton MARCHE/PAUSE pour réactiver le WINBOT.
Voyant BLEU 1. Ceci est normal lorsque le WINBOT fonctionne ou est en pause.
allumé 2. Le module de sécurité est en cours de préparation.
ROUGE R . . . .
clignotant Se reporter a la section Dépannage pour obtenir des solutions.

Voyant ROUGE

WINBOT allumé La batterie du WINBOT est faible et doit étre rechargée.
Voyant VERT Ly N
yallumé Le module de sécurité est normal et le WINBOT peut commencer a nettoyer.
Le module de sécurité n'est pas prét a étre attaché sur la vitre :
. 1. Le signal du module de sécurité n'est pas détecté.
Vo t d'état d R E L L,
oyant detat du .OUG 2. Le connecteur du module de sécurité n'est pas inséré dans le WINBOT.
module de sécurité clignotant O .,
3. Le module de sécurité n'est pas apparié au WINBOT.
4. Le module de sécurité n'est pas fixé fermement et de maniére sécurisée a la vitre.
Vo tR E . P . . R ,
oyaar;lumOéUG Les piles du module de sécurité sont faibles et doivent étre remplacées.
V t VERT . . o ) ,
Module oya;ln . C'est normal. La batterie du module de sécurité est suffisamment chargée.
de Voyant d'état de la aflume
sécurité batterie Voyant ROUGE | Les piles du module de sécurité sont faibles. Remplacer les piles comme le décrit la
allumé section 3 Entretien.

Le WINBOT émet un rapport vocal lorsqu'il est mis sous tension, qu'il termine un cycle de nettoyage ou qu'il rencontre un probléme.
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5. Dépannage

N°.

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Lorsque le module de sécurité est sous
tension, le WINBOT signale pourtant qu'il
doit étre mis sous tension.

Le module de sécurité est
en mode veille.

Remettre le module de sécurité sous tension pour le réactiver.

Une fois le boitier de sécurité sous tension,
le voyant de batterie ne réagit plus.

Les piles du module de
sécurité sont faibles.

Remplacer les piles comme le décrit la section 3 Entretien. Si le
probléme persiste, contacter le service clientele.

Lorsque le WINBOT fonctionne ou est mis
sur pause, le voyant d'état du module de
sécurité sur le WINBOT clignote en ROUGE
et le WINBOT indique que la puissance
d'aspiration est insuffisante.

Le module de sécurité
perd de sa puissance
d'aspiration.

Détacher le module de sécurité de la fenétre, nettoyer le
module de sécurité a I'aide d'un chiffon propre et le fixer a
nouveau a la fenétre jusqu'a ce que le voyant d'état du module
de sécurité sur le WINBOT s'allume en VERT.

Lorsque le WINBOT fonctionne ou est mis
sur pause, le voyant d'état du module de
sécurité sur le WINBOT clignote en ROUGE
et le WINBOT indique une erreur de signal
au niveau du module de sécurité.

Le module de sécurité
n'est pas apparié au
WINBOT ou rencontre un
dysfonctionnement.

Dans les 60 secondes qui suivent la mise sous tension du
WINBOT, appuyer simultanément sur la touche MARCHE/PAUSE
du WINBOT et sur le bouton d'appariement du module de
sécurité jusqu'a ce que le voyant d'état du module de sécurité
clignote en VERT et en ROUGE pour indiquer que |'appariement
a réussi.

Lorsque le WINBOT fonctionne ou est mis
sur pause, le voyant d'état du module de
sécurité sur le WINBOT clignote en ROUGE
et le WINBOT signale que le module de
sécurité n'est pas branché correctement.

Le connecteur du module
de sécurité n'est pas

bien connecté au port du
module de sécurité du
WINBOT.

Insérer le connecteur du module de sécurité dans le port du
module de sécurité, appuyer dessus et tourner dans le sens des
aiguilles d'une montre jusqu'a ce qu'il se verrouille.

La télécommande ne fonctionne pas.

La télécommande n'est
pas appariée au WINBOT
ou |'appariement est
invalidé.

Eteindre et redémarrer le robot. Dans les 60 secondes qui
suivent, appuyer simultanément sur les touches (¢) du WINBOT
et (1) de la télécommande et les maintenir enfoncées jusqu'a ce
que le voyant clignote en VERT et en ROUGE pour indiquer que
I'appariement est terminé.

-




5. Dépannage

N°. | Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
A. Vérifier si le patin de nettoyage est sale ou trop humide. Si
Il'y a trop de saleté et de débris sur la c'est le cas, le remplacer par un neuf. Vaporiser la solution de
fenétre. nettoyage uniformément sur les deux bords les plus larges du
patin de nettoyage. Pulvériser chaque bord environ huit fois et
redémarrer le WINBOT.
Il'y a trop de saleté et de débris sur le B. Nettoyer les chenilles d'entrainement comme le décrit la
Le WINBOT glisse hors de | patin de nettoyage. section 3 Entretien.
sa position ou se déplace . ; C. Si le probleme persiste, utiliser les boutons de commande de

7 | de maniére irréguliere, et | L patin de nettoyage est trop humide. direction de la télécommande pour nettoyer la vitre.
indique que le WINBOT * Le WINBOT est destiné a étre utilisé pour le nettoyage régulier
glisse. . , . des fenétres courantes en usage domestique. Le produit n'est

Les chenilles d'entrainement sont sales. PAS congu pour remplacer un nettoyage intensif ou un premier
nettoyage.
Vérifier la surface des chenilles d'entrainement, vérifier I'absence
Les chenilles d'entrainement sont usées. d'usure importante, de fissure ou de rupture. Si c'était le cas,
contacter le service clientéle.
Ic_grf::;tlltr;rg:nrfttoyage n'est pas fixé Retirer le patin de nettoyage et I'insérer dans le bon sens.
Le WINBOT ne se
déplace pas et indique )

8 | que la puissance Ily a une fissure sur le verre. Tenir le cordon de sécurité et appuyer sur les boutons de
f:i'asp'lratlon est direction de la télécommande pour que le WINBOT évite la
insuffisante. La plaque du patin de nettoyage est fissure et les obstacles.

bloquée par des fissures ou des obstacles.
Ik_)e WINBOT peuta peine Vérifier I'absence de poussiére ou de débris sur les chenilles
ouger ou se déplace en " . . . -
S . , N ) entrainement. Nettoyer les chenilles d'entrainement comme
9 | cercles, etindique que la | La chenille d'entrainement est bloquée.

chenille d'entrainement
est bloquée.

le décrit la section 3 Entretien. Redémarrer le WINBOT. Si le
probléme persiste, contacter le service clientéle.

NN



5. Dépannage

N°. Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le WINBOT reste a |'endroit
ou il se trouve ou se déplace
10 | de maniére irréguliére et
signale que le pare-chocs
est bloqué.

Le pare-chocs est bloqué.

Le pare-chocs est endommagé.

Si le pare-chocs est bloqué, tapoter doucement le pare-chocs et
vérifier s'il rebondit. Si oui, redémarrer le WINBOT. Si le probleme
persiste, contacter le service clientéle.

Le WINBOT reste a

I'endroit ou il se trouve

11 | ou se déplace de maniere
irréguliere et signale un
dysfonctionnement matériel.

Les capteurs de détection des bords
présentent une erreur de signal.

A. Vérifier si le capteur de détection des bords est recouvert par
le patin de nettoyage.

B. Vérifier s'il y a des débris sur le capteur de détection des
bords. Si c'est le cas, nettoyer les capteurs de détection.

C. Vérifier si les capteurs de détection des bords sont
endommagés. Si c'est le cas, contacter le service clientéle.

Défaillance du ventilateur.

Vérifier qu'il n'y a pas de débris sur le ventilateur. Nettoyer le
ventilateur comme le décrit la section 3 Entretien. Si le probleme
persiste, contacter le service clientéle.

Le WINBOT cesse de se
déplacer aprés avoir été fixé
12 | au verre et signale que le
WINBOT doit étre attaché
au milieu de la fenétre.

Le WINBOT est trop pres du bord de
la vitre ou des obstacles (poignées de
fenétre).

Utiliser les boutons de commande de direction sur la
télécommande pour éloigner le WINBOT et le mettre a au moins
10 cm des angles de la fenétre et des obstacles. Redémarrer le
WINBOT. Alternativement, détacher le WINBOT de la fenétre

et le fixer & un endroit situé a au moins 10 cm des angles de la
fenétre et des obstacles. Redémarrer le WINBOT.

Le WINBOT est bloqué.
Appuyer sur les boutons

de commande de direction
13 | de la télécommande, les
chenilles d'entrainement
peuvent se déplacer mais le
WINBOT bouge a peine.

Le WINBOT est bloqué par des
obstacles.

Vérifier que le boitier de sécurité est solidement fixé a la vitre et
que le cordon de sécurité est fixé et verrouillé. Tenir la sangle
de sécurité et utiliser les boutons de commande de direction
pour éloigner le WINBOT de la zone bloquante. Si le probleme
persiste, contacter le service clientele.




6.

Spécifications

du module de sécurité

Modeéle WAS50

Courant nominal d'entrée 27V=—="=,1,7A Puissance nominale 60 W

Adaptateur d'alimentation OH-1048A2701700U1-U

Entrée 100-240 V~, 50-60 Hz, 1,5 A | Sortie 27V=17A

Modeéle de télécommande RC1712

geéSI;gtnéa;gsgn?;?r@i des piles AAA Tension nominale 1,5V==

Modele du module de sécurité AA1408 Tension d'ent,rée du 3V=—==
module de sécurité

Désignation du type des piles AAA Tension nominale 15V ===

Puissance en mode désactivé/
veille

Moins de 0,50 W

Bandes de fréquence

2402-2483MHz

La puissance de sortie du module Wi-Fi est inférieure a 100 mW.

Remarque : Ces spécifications techniques peuvent étre modifiées a des fins d'amélioration continue.
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Congratulazioni per aver acquistato ECOVACS ROBOTICS WINBOT! Speriamo che vi dia grandi soddisfazioni per molti anni. Siamo certi che
I'acquisto di questo nuovo robot vi aiutera a tenere pulita la vostra casa e vi permettera di avere pil tempo libero per altre attivita.

Live Smart. Enjoy Life.

Se doveste imbattervi in situazioni non trattate adeguatamente in questo Manuale d'uso, contattate il nostro Centro di assistenza. Un tecnico
rispondera alle vostre domande e vi aiutera a risolvere il problema.

Per ulteriori informazioni, visitare il sito Web ufficiale di ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

L'azienda si riserva il diritto di apportare modifiche migliorative tecniche o di design al prodotto.

Grazie per aver scelto WINBOT!
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Importanti istruzioni sulla sicurezza

IMPORTANTI ISTRUZIONI SULLA
SICUREZZA

Quando si usa un elettrodomestico, & necessario
seguire delle precauzioni di base:

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI
PRIMA DI UTILIZZARE
L'APPARECCHIO

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI

1. Questo apparecchio pud essere usato da
persone con capacita fisiche, sensoriali
o mentali ridotte o scarsa esperienza e
conoscenza, a condizione che abbiano
ricevuto assistenza o istruzioni per ['uso
dell'apparecchio in un modo sicuro e che
comprendano i potenziali rischi correlati.
| bambini non devono giocare con
I'apparecchio.

2. Non utilizzare |'apparecchio in ambienti

estremamente caldi, freddi o umidi (al di sotto
di 0 °C/32 °F, al di sopra di 40 °C/104 °F, al di
sopra del 65% di umidita). L'apparecchio puo
essere utilizzato per pulire la parte esterna
delle finestre, se collegato correttamente al
Pod di sicurezza e in condizioni di assenza di
vento, pioggia o neve.

. Non lasciare ['apparecchio incustodito

durante il funzionamento.

. SOLO per uso domestico. Non utilizzare

I'apparecchio in ambienti commerciali o
industriali.

. Non utilizzare 'apparecchio su un vetro rotto

0 su un vetro con manifesti attaccati o punti
in rilievo sulla superficie.

. Utilizzare I'apparecchio esclusivamente come

indicato nelle istruzioni del manuale d'uso.
Utilizzare solo accessori consigliati o forniti
dal produttore. Utilizzare esclusivamente
la batteria ricaricabile e [|'adattatore di
alimentazione forniti dal produttore.
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Importanti istruzioni sulla sicurezza

7.

10.

11.

12.

13.

14.

104

. Non

Assicurarsi che il voltaggio dell'alimentazione
corrisponda al voltaggio indicato sull'adattatore
di alimentazione.

Non utilizzare |'apparecchio su una finestra con
un telaio di dimensioni inferioria 5 mm (0,2").
utilizzare |'apparecchio su finestre
bagnate o grasse.

Riporre |'apparecchio in un luogo lontano da
fonti di calore e materiali inflammabili.

Non utilizzare |'apparecchio se non & saldamente
fissato sul vetro o presenta segni visibili di
danneggiamento.

Per ridurre il rischio di scosse elettriche,
evitare che |'apparecchio entri in contatto
con acqua o altri liquidi. Non posizionare o
riporre |'apparecchio in punti in cui potrebbe
cadere o scivolare in una vasca da bagno o in
un lavandino.

Non toccare la spina di alimentazione o
I'apparecchio con le mani bagnate.

Non ricaricare |'apparecchio in ambienti
estremamente caldi o freddi, in quanto cio
potrebbe influire sulla durata della batteria.

15.

16.

17.

18.

Quandosiricarica |'apparecchio, non posizionarlo
sopra altri apparecchi elettrici e tenerlo a
distanza da fiamme e liquidi.

Fare attenzione a non danneggiare il cavo di
alimentazione. Non trascinare o trasportare
I'apparecchio tramite il cavo di alimentazione,
non utilizzare il cavo di alimentazione a mo' di
maniglia e non posizionarvi oggetti pesanti.
Tenere il cavo di alimentazione lontano da
superfici calde.

Non utilizzare 'apparecchio con prese o cavi
di alimentazione danneggiati. Non utilizzare
I'apparecchio se non funziona correttamente,
se & caduto, se e danneggiato o se & venuto
in contatto con acqua. In questi casi, sara
necessaria la riparazione da parte del
produttore o tramite il servizio clienti per
evitare rischi.

In caso di danneggiamento del cavo di
alimentazione, sara necessario sostituirlo
presso il produttore o tramite il servizio clienti
per evitare rischi.



Importanti istruzioni sulla sicurezza

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

E necessario rimuovere la spina dalla presa
di corrente prima di pulire o effettuare
operazioni di manutenzione sull'apparecchio.
Non scollegare I'adattatore di alimentazione
tirando il cavo di alimentazione.

La batteria deve essere sostituita dal produttore
o tramite il servizio clienti per evitare rischi.

E necessario rimuovere e smaltire la batteria
secondo le leggi e le normative vigenti, prima
dello smaltimento dell'apparecchio.
L'apparecchio deve essere scollegato dalla
presa prima di rimuovere la batteria per lo
smaltimento dell'apparecchio.

Gettare le batterie usate secondo le leggi e
le normative vigenti.

Non incenerire |'apparecchio anche nel caso
in cui sia molto danneggiato. La batteria pud
esplodere se esposta al fuoco.
L'apparecchio dev'essere utilizzato secondo
le indicazioni di questo Manuale d'uso.
Il produttore non potra essere ritenuto
responsabile per eventuali danni o infortuni
causati da un utilizzo inappropriato.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

Tenere |'apparecchio fuori dalla portata
dei bambini quando ¢ in funzione o si sta
raffreddando.

AWISO: ai fini della ricarica della batteria,
utilizzare solo l'unita di alimentazione
rimovibile OH-1048A2701700U1-U fornita
con questo apparecchio.

Le batterie non ricaricabili
essere ricaricate.

Le batterie ricaricabili devono essere rimosse
dall'apparecchio prima di ricaricarle.

Non & possibile utilizzare simultaneamente
batterie nuove e vecchie.

Le Dbatterie devono essere inserite
correttamente secondo le indicazioni della
polarita.

Le batterie esaurite devono essere rimosse
dall'apparecchio e smaltite in modo sicuro.
Se l'apparecchio rimane inutilizzato per un
periodo di tempo prolungato, rimuovere le
batterie.

| terminali dell'alimentazione non devono
essere in corto circuito.

non possono
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Importanti istruzioni sulla sicurezza

Per i paesi dell'Unione europea

Per informazioni sulla Dichiarazione di
conformita UE, visitare
https://www.ecovacs.com/global/compliance

Istruzioni per il corretto smaltimento del
prodotto

Questo simbolo indica che il prodotto non
dovrebbe essere smaltito insieme ad altri
rifiuti domestici in tutta I'Unione europea.
Per evitare danni all'ambiente o alla salute
provocati da uno smaltimento di rifiuti non
controllato, riciclare in maniera responsabile
per promuovere il riutilizzo sostenibile delle
risorse materiali. Per riciclare |'apparecchio
usato, usare i servizi di ritiro e raccolta
o contattare il rivenditore dove é stato
acquistato il prodotto, che sara in grado di
smaltirlo correttamente.

106

Per soddisfare i requisiti in materia di
esposizione RF, € consigliabile mantenere
una distanza di 20 cm o piu tra il dispositivo
e le persone durante il funzionamento
dell'apparecchio.

Per garantire la conformita, non & consigliato
il funzionamento a distanze ravvicinate.
L'antenna utilizzata per questo trasmettitore
non deve essere utilizzata in combinazione
con altre antenne o trasmettitori.

@ Classe Il

' Trasformatore isolante di sicurezza anti

@]

Alimentatore a commutazione

Solo per uso in interni

cortocircuito
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1. Contenuto della confezione e specifiche tecniche

1. Contenuto della confezione/ 1.1 Contenuto della confezione

WINBOT A.dattator.e di Pod dl sicurezza con
alimentazione batterie pre-installate
Soluzione di pulizia Panni di pulizia Panno di finitura
WINBOT

Nota: le figure e le illustrazioni sono solo per riferimento e potrebbero differire dal reale aspetto del prodotto.

Il design e le specifiche del prodotto sono soggetti a modifica senza preavviso.
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1. Contenuto della confezione e specifiche tecniche

1. Contenuto della confezione/ 1.2 Diagramma del prodotto

Parte anteriore Indietro

Rilevamento dei —@’7 ) \:l

bordi Sensori O
Pulsante AVWVIO/ Ventola S
PAUSA spia di N R
stato di WINBOT H ‘ ——— Panno di pulizia
' ‘ Cingoli di guida
— Spia di stato del L
Pod di sicurezza Interruttore di e ¢ -ll
Porta del Pod di alimentazione .
sicurezza
@ 67 Rulli laterali
Spia di stato del Pod Spia di stato di
di sicurezza WINBOT

Paraurti
Porta di ricarica
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1. Contenuto della confezione e specifiche tecniche

Telecomando

Pulsanti di controllo

direzionali

Pulsante della modalita
di pulizia a fondo

Pulsante Modalita di

pulizia circoscritta

Pulsante AVVIO/PAUSA

Pulsanti associazione
telecomando

* || telecomando viene fornito associato a WINBOT.

Nota: per cambiare le batterie nel telecomando, estrarre il coperchio
della batteria sul retro del telecomando, estrarre le batterie vecchie,
inserire le batterie correttamente secondo le indicazioni della polarita
e far scorrere il coperchio della batteria in posizione, assicurandosi che

si chiuda con uno scatto.
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Pod di sicurezza

aniglia di sgancio rapido

Parte anteriore
Connettore del Pod di

sicurezza

Indietro

Spia della batteria

Pulsante di associazione

del Pod di sicurezza
Entro 60 secondi dall'accensione

di WINBOT, tenere premuti

contemporaneamente il pulsante
AVVIO/PAUSA di WINBOT e il
pulsante di associazione situato

sul Pod di sicurezza. L'associazione
& completata quando il pulsante
WVIO/PAUSA di WINBOT lampeggia

in VERDE e in ROSSO.

Interruttore di
alimentazione

Vano batteria

* || Pod di sicurezza viene fornito associato a WINBOT.



2. Uso di WINBOT

2. Uso di WINBOT / 2.1 Note prima della pulizia

@ Rimozione delle strisce protettive @ Ricarica

Prima del primo utilizzo, assicurarsi di rimuovere le strisce protettive. Collegare I'adattatore di alimentazione alla porta di ricarica WINBOT,
quindi collegarlo a un alimentatore.

* Usare WINBOT solo su una superficie dura e uniforme con un telaio * Prima del primo utilizzo, assicurarsi di ricaricare completamente
che sia pili spesso di 3 mm/0,12". WINBOT per circa 2,5 ore.
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2. Uso di WINBOT

2. Uso di WINBOT / 2.2 Note prima della pulizia
0 Accensione di WINBOT

Portare l'interruttore di alimentazione situato nella parte inferiore di
WINBOT su "I". ("I"= ON, "O"= OFF)

9 Collegamento del Pod di sicurezza

Quando si utilizza WINBOT, & NECESSARIO utilizzare il Pod di
sicurezza per fissare WINBOT.

Inserire il connettore del Pod di sicurezza nella relativa porta di
WINBOT, premere e ruotarlo in senso orario fino a quando non si
blocca in posizione.

* Pod di sicurezza dotato di batterie pre-installate.
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2. Uso di WINBOT

(4] Fissaggio del Pod di sicurezza

/

* Premere il Pod di sicurezza contro una finestra adiacente prima della
pulizia. Se & presente una sola finestra, collegare il Pod di sicurezza
all'angolo per migliorare le prestazioni di pulizia. Quando si collega il
Pod di sicurezza, pulirlo con il panno di finitura per garantire una buona
aspirazione.

* Per motivi di sicurezza, il Pod di sicurezza deve essere collegato a un
pannello interno della finestra.

6 Soluzione di pulizia spray

Spruzzare la soluzione detergente in modo uniforme sui due bordi piu
larghi del panno di pulizia. Spruzzare ciascun bordo circa otto volte.
Utilizzare il panno di finitura per pulire il panno di pulizia, la ventola, i
cingoli e i sensori di rilevamento bordi. In questo modo si evita che il
robot scivoli fuori posizione durante I'uso.

* Quando si spruzza la soluzione detergente, tenere 'ugello a circa 1-2
cm/0,39-0,78" di distanza dal panno di pulizia.

* Si consiglia di utilizzare WINBOT con una soluzione di pulizia
WINBOT ECOVACS. L'uso di acqua di rubinetto o altri prodotti per la
pulizia potrebbe avere un impatto sulle prestazioni di pulizia. L'uso di
altre soluzioni di pulizia potrebbe invalidare la garanzia.
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2. Uso di WINBOT

@ Avvio delle operazioni di pulizia

Se & presente troppa sporcizia sul vetro, utilizzare il panno di finitura Assicurarsi che l'interruttore di alimentazione inferiore sia impostato

per pulire un'area del vetro per il fissaggio del Pod di sicurezza. su "I". ("I'= ON, "O"= OFF) Premere per avviare la ventola.
Dopo aver collegato correttamente il Pod di sicurezza, WINBOT inizia
automaticamente la pulizia.

* Durante la pulizia di un vetro senza telaio, tenere il Pod di sicurezza a
una distanza superiore di 10 cm/3,94" dal bordo.

* Una volta avviato WINBOT, mantenere la ventola lontano dai capelli
o da eventuali detriti.
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2. Uso di WINBOT

e Attivazione della pausa di WINBOT 6 Modalita di pulizia
Durante la pulizia, WINBOT pud essere messo in pausa premendo WINBOT offre tre modalita di pulizia: Modalita di pulizia AUTQMAT|CA,
su WINBOT o (1) sul telecomando. Modalita di pulizia a fondo e Modalita di pulizia circoscritta. E possibile

scegliere le modalita di pulizia in base alle necessita.

a. Modalita di pulizia AUTOMATICA

La modalita di pulizia pit comunemente utilizzata. WINBOT pulisce
seguendo uno schema a linea retta avanti e indietro. La modalita di

pulizia AUTOMATICA pud essere avviata premendo (¢) su WINBOT o
sul telecomando.
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2. Uso di WINBOT

B. Modalita di pulizia a fondo

Premere il pulsante (x2) sul telecomando. Questa modalita pud essere
utilizzata per una migliore prestazione di pulizia poiché WINBOT ripete
il ciclo durante la pulizia.
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c. Modalita di pulizia circoscritta

Questa modalita pud essere utilizzata per un'area con polvere e
sporcizia concentrate. Premere sul telecomando per avviare la
modalita di pulizia circoscritta.




2. Uso di WINBOT

2. Uso di WINBOT / 2.3 Interruzione della pulizia

Interruzione della pulizia: una volta completato un ciclo di pulizia, WINBOT torna al punto di partenza e indica "Pulizia completata".

© Rimuovere WINBOT @ Spegnimento di WINBOT
Dopo aver messo in pausa WINBOT, afferrare la maniglia e tenere Portare l'interruttore di alimentazione situato nella parte inferiore di
premuto (¢) per circa 5 secondi fino all'arresto della ventola. Rimuovere WINBOT su "O". ("I"= ON, "O"= OFF)

WINBOT dalla finestra.

/

Q
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3. Manutenzione

3. Manutenzione

Panno di pulizia
a. Sostituzione del panno di pulizia

Mettere in pausa WINBOT. Rimuovere il panno di pulizia sporco e
inserirne uno nuovo nell'orientamento corretto.

* |l lato scuro del panno di pulizia & rivolto verso |'esterno. Assicurarsi
che il lato con . sia fissato al piatto per panno di pulizia di WINBOT
con la stessa ..
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b. Pulizia del panno di pulizia

Rimuovere il panno di pulizia da WINBOT. Immergere il panno di
pulizia in acqua tiepida per circa 2 minuti e strofinare con una spazzola
morbida lungo le scanalature del panno di pulizia per rimuovere la
sporcizia. Piegare il panno di pulizia e strizzarlo delicatamente per
rimuovere |'acqua in eccesso, quindi posizionarlo su una superficie
piana per asciugarlo.

\‘4

e
.,

* Non strizzare il panno con una forza eccessiva né appenderlo per
asciugarlo, in quanto cid potrebbe causare la perdita della sua forma e
compromettere la capacita di assorbire la sporcizia.

* NON utilizzare un panno di pulizia umido su WINBOT. In questo
modo si evita che il robot scivoli fuori posizione durante I'uso.

*Se il panno di pulizia diventa usurato o non si adatta pit perfettamente
all'area del dispositivo di fissaggio, sostituirlo con un nuovo panno per
una pulizia ottimale.



3. Manutenzione

Pulizia dei cingoli di guida

Prima della pulizia, assicurarsi che l'interruttore di alimentazione sia Ispezionare i cingoli di guida utilizzando i pulsanti di controllo
impostato su "I" e che la ventola sia spenta. direzionali del telecomando. Arrestare i cingoli di guida se si osserva
della sporcizia e pulirli con il panno di finitura.

—Q

Dopo aver pulito i cingoli di guida, applicare il panno di pulizia e
iniziare a pulire la finestra, oppure portare l'interruttore di accensione
di WINBOT su "O" per spegnerlo.
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3. Manutenzione

Altri componenti

Ventola: Pulirla con il panno di finitura per mantenere |'aspirazione alle
massime prestazioni.

Rulli laterali: Pulire i rulli laterali con il panno di finitura per garantire
la sensibilita.

i b
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Sensori rilevamento bordi: Pulirli con il panno di finitura.

* Dopo che WINBOT ha emesso un segnale di batteria scarica, caricare
completamente il dispositivo per prolungare la durata della batteria
prima di utilizzare o riporre WINBOT.

* Se WINBOT non viene utilizzato per un lungo periodo di tempo,
ricaricarlo completamente e spegnerlo prima di riporlo. Ricaricarlo
ogni 6 mesi per evitare potenziali danni alla batteria.



3. Manutenzione

Pod di sicurezza

a. Installazione delle batterie

Svitare il coperchio della batteria nella parte inferiore del Pod di
sicurezza, aprire il vano batterie, inserire due batterie correttamente
secondo le indicazioni della polarita e chiudere il vano batteria prima
di serrare la vite.

b. Pulizia del Pod di sicurezza
Pulire la parte inferiore del Pod di sicurezza con il panno di finitura.

* Se WINBOT non viene utilizzato per un lungo periodo di tempo,
estrarre le batterie dal Pod di sicurezza. In caso di perdite, rimuovere
entrambe le batterie e pulire il vano batterie.
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4. Spia di stato

Pulsante Avvio/
Pausa spia di stato
di WINBOT

BLU
lampeggiante

Quando WINBOT ¢ in carica, la spia lampeggia in BLU e si spegne una volta completata la
ricarica.

Luce BLU spenta

Questo comportamento & normale. WINBOT passa automaticamente alla modalita di
pausa dopo un certo periodo di tempo. Premere il pulsante Avvio/Pausa di WINBOT per
riattivarlo.

BLU brillante

1. Questo comportamento & normale quando WINBOT ¢ in funzione o in pausa.
2. Il Pod di sicurezza ¢ in fase di preparazione.

ROSSA
lampeggiante

Per le soluzioni, fare riferimento alla sezione Risoluzione dei problemi.

ROSSO brillante

WINBOT . L N . . Lo
ROSSO brillante | La batteria di WINBOT & scarica e necessita di ricarica.
VERDE brillante | Il Pod di sicurezza ha un comportamento normale e WINBOT puo iniziare a funzionare.
Il Pod di sicurezza non & pronto per essere fissato al vetro:
N 1. Il segnale del Pod di sicurezza non viene rilevato.
?,Zj ::ijil ssitcaJ?ej:al IamRSSSgnte 2. Il connettore del Pod di sicurezza non & inserito in WINBOT.
pegy 3. Il Pod di sicurezza non & associato a WINBOT.
4. |l Pod di sicurezza non ¢ fissato al vetro in modo stabile e sicuro.
ROSSO brillante | Le batterie del Pod di sicurezza sono scariche e devono essere sostituite.
VERDE brillante | Questo comportamento & normale. La batteria del Pod di sicurezza ¢ sufficiente.
Pod di . )
. Spia della batteria - . - . - ;
sicurezza Le batterie del Pod di sicurezza sono scariche. Sostituire le batterie come descritto nella

sezione 3 Manutenzione.

Quando viene acceso, completato un ciclo di pulizia o si verifica un problema, WINBOT emette un report vocale.
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5. Risoluzione dei problemi

N° Malfunzionamento Possibili cause Soluzioni
Quando si accende |'alimentazione del Il Pod di sicurezza si
1 Pod di sicurezza, WINBOT segnala che & | trova in modalita di Accendere nuovamente il Pod di sicurezza per riattivarlo.
necessario accendere il Pod di sicurezza. | sospensione.
5 Dopo aver acceso il Pod di sicurezza, la | Le batterie del Pod di Sostituire le batterie come descritto nella sezione 3 Manutenzione.
spia della batteria non reagisce. sicurezza sono scariche. Se il problema persiste, contattare I'assistenza clienti.
Quando WINBOT ¢ in funzione o
in pausa, la spia di stato del Pod di Il Pod di sicurezza sta Staccare il Pod di sicurezza dalla finestra, pulirlo con un panno
3 | sicurezza su WINBOT lampeggia in perdendo la potenza di pulito e fissarlo nuovamente alla finestra fino a quando la spia di
ROSSO e WINBOT segnala che la aspirazione. stato del Pod di sicurezza su WINBOT non si illumina in VERDE.
potenza di aspirazione & insufficiente.
Quando WINBOT & in funzione o Il Pod di sicurezza non & Entro 60 secondi dall'accensione di WINBOT, tenere premuti
in pausa, la spia di stato del Pod di ) contemporaneamente il pulsante AVVIO/PAUSA di WINBOT e il
. o associato a WINBOT o - - o n L
4 | sicurezza su WINBOT lampeggia in ha un malfunzionamento pulsante di associazione del Pod di sicurezza finché la spia di stato
ROSSO e WINBOT segnala che il Pod di relativo all'associazione del Pod di sicurezza non lampeggia in VERDE e ROSSO a indicare
sicurezza presenta un errore di segnale. ' che l'associazione ¢ stata eseguita correttamente.
Quando WINBOT ¢ in funzione o Il connettore del Pod di
in pausa, la spia di stato del Pod di sicurezza non € collegato | Inserire il connettore del Pod di sicurezza nella relativa porta,
5 | sicurezza su WINBOT lampeggia in correttamente alla porta premere e ruotarlo in senso orario fino a quando non si blocca in
ROSSO e WINBOT segnala che il Pod di | del Pod di sicurezza su posizione.
sicurezza non ¢ collegato correttamente. | WINBOT.
Il telecomando non e Spegnere e riavviare il robot. Entro 60 secondi, tenere premuti
. associato a WINBOT contemporaneamente (¢) su WINBOT e (o) sul telecomando fino
6 | Il telecomando non funziona.

o l'associazione non &
valida.

a quando la spia luminosa non lampeggia in VERDE e ROSSO a

indicare che |'associazione ¢ stata completata.
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5. Risoluzione dei problemi

N° | Malfunzionamento Possibili cause Soluzioni
A. Controllare se il panno di pulizia & sporco o troppo umido.
detriti sulla fi In tal caso, sostituirlo con uno pulito. Spruzzare la soluzione
Troppo sporco e detriti sulla finestra. detergente in modo uniforme sui due bordi piti larghi del panno
di pulizia. Spruzzare ciascun bordo circa otto volte e riavviare
WINBOT.
‘ _ Troppo sporco e detriti sul panno di B. Pulire i cingoli di guida come descritto nella sezione 3
WINBOT scivola fuori pulizia. Manutenzione.
posizione o si muove Il banno di pulizia & troppo umido C. Se il problema persiste, utilizzare i pulsanti di controllo
7 | inmodo irregolare e P P PP : direzionali sul telecomando per pulire il vetro.
segnala che WINBOT sta * WINBOT é progettato per uso domestico, per essere utilizzato
scivolando. T . per eseguire operazioni di pulizia di routine di finestre comuni.
| cingoli di guida sono sporchi. R . . T
Il prodotto NON ¢ stato concepito per eseguire operazioni di
pulizia a fondo o iniziali.
Controllare la superficie dei cingoli di guida, verificare che non vi
| cingoli di guida sono usurati. siano segni di usura, incrinature o rotture. In tal caso, contattare
I'assistenza clienti.
Il panno di pulizia non & collegato Rimuovere il panno di pulizia e inserirlo nell'orientamento
correttamente. corretto.
WINBOT non si muove e sul R ;
i ul vetro & presente una fessura. . . - T
8 | segnala che‘la. potenza di P Tenere il cordino di sicurezza e premere i tasti direzionali sul
aspirazione & insufficiente. telecomando per lasciare che WINBOT si allontani dalla fessura
Il piatto per panno di pulizia & bloccato a | © dalle barriere.
causa di una fessura o di barriere.
WINBOT si muove con Controllare se sono presenti polvere o detriti sui cingoli di guida.
difficolta o in cerchio e . S . In tal caso, pulire i cingoli di guida come descritto nella sezione
9 L o | cingoli di guida sono bloccati. ) o2 . .
segnala che i cingoli di 3 Manutenzione. Riavviare WINBOT. Se il problema persiste,
guida sono bloccati. contattare |'assistenza clienti.
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5. Risoluzione dei problemi

N° Malfunzionamento Possibili cause Soluzioni
WINBO.T nmane_fermo St | Il paraurti & bloccato. Se il paraurti & bloccato, toccare delicatamente il paraurti per
muove in modo irregolare . S ;
10 . - vedere se si sblocca. In tal caso, riavviare WINBOT. Se il problema
e segnala che il paraurti & : o S
bloceato. Il paraurti & danneggiato. persiste, contattare |'assistenza clienti.
A. Controllare se il sensore rilevamento bordi & coperto dal
panno di pulizia.
| sensori rilevamento bordi presentano | B. Controllare se sono presenti detriti sul sensore rilevamento
WINBOT rimane fermo o si un errore di segnale. bordi. In tal caso, pulire i sensori.
11 | muove in modo irregolare C. Controllare se i sensori rilevamento bordi sono danneggiati. In
e segnala un errore tal caso, contattare |'assistenza clienti.
dell'hardware.
Controllare che non vi siano detriti sulla ventola. In tal caso, pulire
Malfunzionamento della ventola. la ventola come descritto nella sezione 3 Manutenzione. Se il
problema persiste, contattare I'assistenza clienti.
WINBOT si arresta dopo Utilizzare i pulsanti di controllo direzionali sul telecomando
essere stato fissato al vetro | WINBOT & troppo vicino al bordo del | per spostare WINBOT ad almeno 10 cm (4") dagli angoli della
12 | e segnala che WINBOT vetro o agli ostacoli (maniglie della finestra e dagli ostacoli. Riavviare WINBOT. In alternativa,
deve essere fissato al centro | finestra). staccare WINBOT dalla finestra e fissarlo ad almeno 10 cm (4")
della finestra. dagli angoli della finestra e dagli ostacoli. Riavviare WINBOT.
WINBOT e bloccato.
Premere i pulsanti di Assicurarsi che il Pod di sicurezza sia fissato saldamente al vetro e
controllo direzionali sul che il cordino di sicurezza sia fissato e bloccato. Tenere il cordino
13 | telecomando, i cingoli di WINBOT e bloccato da ostacoli. di sicurezza e utilizzare i pulsanti di controllo direzionali per

guida possono muoversi,
ma WINBOT si muove con
difficolta.

allontanare WINBOT dall'area bloccata. Se il problema persiste,
contattare |'assistenza clienti.
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6. Specifiche

batteria del Pod di sicurezza

Modello WAS50

Ingresso nominale 27V =—==,1,7A Potenza nominale 60 W

Adattatore di alimentazione OH-1048A2701700U1-U

Ingresso 100-240 V~, 50-60 Hz, 1,5 A Uscita 27V=—="=,1,7A

Modello del telecomando RC1712

s Tendonerominale | 154 —

Modello del Pod di sicurezza AA1408 Tensione o!i ingresso Pod di 3V=—==
sicurezza

Designazione del tipo dii AAA Tensione nominale 1,5V==

Alimentazione - Modalita Off/
Standby

Meno di 0,50 W

Bande di frequenza

2402-2483MHz

La potenza di uscita del modulo WIFI & inferiore a 100 mW.
Nota: le specifiche tecniche e di progettazione potrebbero variare a seguito dei miglioramenti continui sul prodotto.
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Mosgpaensiem ¢ nokynkow pobota ans morkn okoH ECOVACS ROBOTICS WINBOT! Hageemcs, 4to Bbl Byaete AOBOMbHbI €€ paboTon B TeYeHne
MHOrMX neT. Mbl yBepeHbl, 4TO bnarogapsi nokynke HoBoro poboTa Baw oM OyaeT Bcerga YMCTbIM, @ Bbl CMOXETE XKWUTb FErKO M Hacnaxaarbcsi
KU3HBIO.

Live Smart. Enjoy Life.

I'IpM BO3HUKHOBEHUN CMTyauMﬁ, HEe pacCMOTPEHHbIX B HAaCToALEeM PYyKOBOACTBE MO 3KcnnyaTtauuu, OﬁpaTMTer 3a NoMoLbK K cneunanmcTtam
aBTOPU30BaAHHbLIX CEPBUCHbIX LLEHTPOB.

[ononHuTenbHy MHOPMALMIO MOXHO NonyYnTb Ha oduumansHom cante ECOVACS ROBOTICS no agpecy: www.ecovacs.com
KomnaHus octaBnsieT 3a coboii NpaBo BHOCUTb TEXHOMOTMYECKUe W/vnm KOHCTPYKTUBHbIE U3MEHEHUs! B JaHHOE MU3LEenue C Lieblo YnyylleHnsl ero
XapaKTepUCTHK.

Bnaropgapum 3a Bbioop WINBOT!
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UHCTpYKUMM NO TeXHUKe 6e30nacHoOCTH

MHCTPYKUWUMUN NO TEXHUKE
BE3OMNACHOCTH

Mpn ncnonb3oBaHUM 3NEKTPUYECKUX NpMBOpOoB
Heobxoammo Bcerga cobnwogaTb criegyowme
Mepbl NPEegOCTOPOXHOCTH:

NEPEQ 3KCMNJITYATALMEN OAHHOIO
NMPUBOPA O3HAKOMBTECH CO
BCEMU UHCTPYKLUMUAMMU
COXPAHWUWTE OAHHYIO
MHO®OPMALUIO

1. JaHHbin npubop MoOryT wucnonb3oBatb fnmua C
OrpaHNYeHHbIMU  OU3NYECKMMMN, CEHCOPHbIMU U
YMCTBEHHbIMW CMOCOBHOCTSIMM, a Takke nuua, He
obnagatwlme [OCTAaTOYHbIM OMbITOM U 3HaHUAMMU,
B Crlyyae, €Cnm OHW HaxOAATCA MNOA Haanexawum
NPUCMOTPOM, NGO  ObINMM  NMPOUHCTPYKTUPOBAHbI
O NpaBUIBHOM MCMOMb30BaHWM AaHHOro npubopa
N OCO3HalT BO3MOXHble pUCKW. [leTn He [OMmKHbI
urpatb ¢ NprbopoMm.
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2. Hewucnonb3yrite npnbop npy YpeaMepHO BbICOKOW UK
HU3KOW TemnepaTtype Unun B NOMELLEHMUM C BbICOKUM
ypoBHEM BriaxHoctn (Hmwke 0°C/+32°F wnnn Bbiwe
+40°C/+104°F, npu BnaxHocTu Bbile 65%). MNpnbop
MOXHO MCMOMb30BaTh 4SS MbITbS OKOH CHapy>Xu npu
YCNOBMN MPaBUMbHOMO KPEMMeHUs CTPaxOBOYHOIO
Tpoca, HU3KOW BETPEHOCTU, OTCYTCTBMS OOXAS UMK
cHera.

3. He ocraBnsnTe pabotatoLmii npudop 6e3 npucMmoTpa.

4. Mpubop npegHasHadyeH TOJIbKO pana gomaluHero
ncnonb3oBaHuA. He ncnonb3yinTe ero B N(pOMbILLIEHHbIX
U NPOM3BOACTBEHHBIX MOMELLIEHNSIX.

5. He wucnonbayiite npubop Ha TPECHYBLUMX CTeknax,
CTeKknax C nnakatamuv unmM CcTeknax C Hernagkom
MOBEPXHOCTHLIO.

6. Vcnonb3yinTte npubop TONMbKO B COOTBETCTBUM C

MHCTPYKUMAMMN, npmeegeHHbIMU B pykoBoacTBe
no oakcnnyataumu. Wcnonb3ynte  TOMbKO — Te
KOMMMEKTYoLWMe, KOTOpble PEeKOMEHOOBaHbl  MIK

NOCTaBMnAKTCA M3roToBUTENEM. VICnonb3ynTe TONbKO
nepesapskaembli  akKyMynsaTtop W Orok nuTaHus,
nocTtaBnseMble U3roTOBUTEMNEM.



UHCTpYKUMM NO TeXHUKe 6e30nacHOCTH

7. HanpspkeHne nutaHust [OMMKHO COOTBETCTBOBATb
HanNpsPKEHWIO, YKa3aHHOMY Ha 6rioke nuTaHus.

8. He mncnonb3yiite NpMbop Ha OKHaxX C pamamMu MeHee
5 mm (0,2 gronma).

9. He ucnonbaynte npubop Ha BNaXHbIX U NOKPbITHIX
XMPOM OKHaXx.

10.XpaHnTe npubop BOANM OT WUCTOYMHMKOB Temnna u
roprounx MaTepmanos.

11. He ncnonb3yiite npubop, ecriv OH HENJTOTHO NpuneraeT
K CTEKITY UINY UMEET 3aMETHbIE NMPU3HAKM NOBPEXAEHMS.

12.Bo wmnsbexaHue nopaxeHusi 3NEKTPUYECKM TOKOM
He onyckanTe npubop B BOAy WM IOy Opyryto
XnakocTb. He pasmelyante v He xpaHuTe npubop B
MecTax, OTKya OH MOXET ynacTb B BOAY UMW OPYryro
XWOKOCTb.

13.He kacaritecb npubopa unu BUnku kabens nutaHus
BMNaXXHbIMW pyKamu.

14.He 3apsikante npmbdop npu Ype3MepHO BbICOKOWN UMK
HU3KOWM TemnepaTtype. ATO MOXET COKpaTUTb CPOK
cnyx6bl akkymynsitopa.

15.Mpwu 3apsagke npubopa He pasMeLLanTe ero Ha apyrmx
anekTponpubopax 1 gepXXnTe ero BAanu ot OTKPbITOro
nnamMeHn 1 XUaKocTen.

16.Cobntogante OCTOPOXHOCTb, YTOObl HE MOBPEAUTb
kabenb nuTaHns. He TaHUTE n He nepeHocuTe Npnbop
3a kabenb nNUTaHUA, He Monb3ynTtech kKabenem
NUTaHNS Kak Py4YKOW U HE CTaBbTE Ha HEro TshKenble
npegmetbl. [epxute kabenb nutaHus Bganu oT
ropsYMx NOBEPXHOCTEN.

17.He nonb3yntecb NoBpexAeHHbIM kabenem nuTaHusi
unn posetkon. He nonb3yntecs npubopom npu
HapylleHun ero (OYHKLMOHUPOBAHUA, a Takke npu
ero nageHun, noBPEeXAEeHMM WM nonagaHum B
Bogy. B uensx obecneyeHns 6e3onacHOCTU PEMOHT
npubopa [AOMKEH BbINOMHATLCA MNpeacTaBUTENEM
Npoun3BOANTENS UM aBTOPU3OBAHHOIO CEPBUCHOTO
LeHTpa.

18.B uenax obecnevyeHuss  6e3onacHoCTM  npwu
NnoBpeXxaeHun kabensa nNuTaHWs ero 3ameHy OOMKEH
BbINONHATL  MNpPeACTaBUTENb  WU3rOTOBUTENS  UMKU
aBTOPM30BAHHOIO CEPBMCHOIO LEHTpA.

19.MNepen ouuctkom wunu nposBedeHUEM npoueayp
TexobecnyxumeaHma npubopa HeobxoaMmo WU3BMeYb
BUIKY U3 PO3ETKM.

20.He TaHMTEe 3a kabenb nUTaHus ONs OTKIHOYEHUS
fnoka nuTaHusa oT ceTu.
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UHCTpYKUMM NO TeXHUKe 6e30nacHoOCTH

21. B uensix obecneyeHnst 6e30nacHOCTM 3aMeHy akkyMynsiTopa
JOMKeH NPOou13BOAUTL MPEACTaBUTENb U3rOTOBUTENS UMK
aBTOPM30BAHHOIO CEPBMCHOIO LiEHTpA.

22.Tepepn yTnnusaumen npudopa akkyMynsaTop HeOOXoaumMo
N3BMeYb U yTUNM3MpOBaTb B COOTBETCTBUU C MECTHBIMU
3aKoHOAATENbHBIMM Y HOPMATUBHBLIMU aKTaMM.

23.TMepen n3BnedeHmem akkyMmynsaTopa npy yTunmsaumm
npubopa ero HeobXoAMMO OTKIHOYUTb OT CETU
nuTaHus.

24.YTinusaumsi akKyMmynsaTopoB [OIDKHA MPOBOAMTHCS
B COOTBETCTBUM C MECTHbIMU 3aKoHoAaTeNbHbIMU U
HOPMAaTMBHbIMU aKTaMu.

25.He cxwvrante npnbop gaxe B criyyae ero cepbe3Horo
noepexaeHus. MNpu nonagaHum B OrOHb akkyMynaTop
MOXET B30pBaTbCS.

26.Tpnbop JOrmKeH aKkcnnyaTnpoBaTbCsa ¢ CObnogeHnem
NHCTPYKLINIA, U3NOXEHHbIX B PYKOBOACTBE MOMb30BaTenNs.
MponsBoguTenb He HECET KAaKON-NTMBO OTBETCTBEHHOCTU
3a MOBPEXOEHVS WM HEUCNPaBHOCTM, BbI3BaHHbIE
HeHagnexallen akcnnyatauven npubopa.

27.He gonyckawnTte geten k npubopy, Koraa OH NOAKMOYEH
K UICTOMHUKY MUTaHWS UMK OCTbIBAET.
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28.MPEAYNPEXOEHUVE. Ona 3apagkv akkymynsTopa
NCMonb3ynTe TONbKO OTCOeAMHSIEMbIA BNOK NMTaHus
OH-1048A2701700U1-U, Bxogswmn B KOMMNIEKT
MoCTaBKM.

29. He nbiTariteck 3apsikaTb Henepesapsixkaemble 6ataperiki.

30.MNepen 3apsiakon nepesapskaeMbiX akKyMynaToOpoB
nx HeobxoamMMo M3BreYb 13 Npubopa.

31.He ncnonb3yinTe ogHOBPEMEHHO GaTapenky pasHbiX
TUMOB, @ TakXKe HOBbIE N CTapble BaTtapenku.

32.IMpwu ycTaHoBKe GaTapeek cobnogante nonspHOCTb.

33.Crapsble 6atapeliku HeobxoaMMo 13BneYb 13 npubopa
N yTUIIM3NMPOBaTb COOTBETCTBYHOLLMM 06pa3oMm.

34.Ecnu npubop He OydeT MCMnonb3oBaTbCA B TEYEHME
ONUTENBHOTO  BpPEMEHM, HeoOXOAMMO  M3BMEYb
batapenku.

35. He ponyckante KOPOTKOMo 3aMblKaHWS 3aXXMMOB MUTaHUS.



UHCTpYKUMM NO TeXHUKe 6e30nacHOCTH

Onsa ctpaH EBponenckoro Corosa

[Ons nonyveHuns nHgopmaumm o EBponenckon
AeKnapaunm cCooTBETCTBUSA, MOCETUTE
https://www.ecovacs.com/global/compliance

X

—
MpaBuna yTunusauum gaHHoro npmbopa
[aHHbIN 3HaK O3HaYaeT, YTO HACTOSALLMIA NPOJYKT
He crnegyeT yTUnMsnpoBaTtb BMecTe C ObITOBbIMM
oTxogamun Ha Tepputopum ctpaH EC. Ons
NpenoTBPaLLEHNS HaHECEHNS Bpeaa OKpy KatoLLEen
cpede v 340pOBbIO Nogen B pesynbraTe
HEKOHTPONMPYEMON yTUNN3aunum OTXOL4O0B
npubopbl crnegyeT yTUNM3mMpoBaTb C OOSTKHOM
OTBETCTBEHHOCTbIO, 06ecneynBas IKONOrnYecKm
yCTOMYMBOE NOBTOPHOE MCMNOMb30BaHUE
maTtepuanos. YTobbl yTunmsmposatb npudop,
BOCMONb3ynTecb cuctemon cbopa n BosBparta
nnn obpatutecb B MarasmH, B KOTOPOM OH
661 npnobpeTeH. 3To No3sonuT obecneyunTb
6e3onacHOCTb yTUnn3aLmm.

B cootBeTcTBUM C TpebOBaAHMSAMM OTHOCUTENBHO
BO3AENCTBMS PagnMo4acTOTHOrO U3Ny4YeHNa BO
BPEMS SKCMnIlyaTtaumm yCTPoONcTBa paccTosiHve
MEeXAy HMM N Nonb3oBaTensaMu OOJIKHO
cocTaBnATb He MeHee 20 cm.

[na obecneyeHns COOTBETCTBUSA HOPMATUBHbBIM
TpeboBaHNAM HEe PEKOMEHOYETCS BbIMOMHATb
Kakme-nmbo aenctemna Ha 6onee GNU3KOM
paccTossHUM. AHTEHHA, ucnonb3lyemas gns
AAHHOro nepeaaryunka, He OOormkKHa HaxoaUTbCs
pPSO4OM MMM UCMONb30BaTbCS COBMECTHO C
nobon opyron aHTEHHON NN NepeaaTYNKoOM.

@ Knacc Il
PasgenutenbHbin TpaHcdopmaTop ¢
3aLLMTON OT KOPOTKOTrO 3aMblKaHUs!

@)
%

I'IepeKmoqaeMbm WUCTOYHUK NUTAHNA

MpuGop NpegHasHayeH TOMbKO Ansi
UCMNONb30BaHUSA BHYTPY MOMELLEHWI
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1. Komnnekrtauusa n TexHU4YecKue XapakKTepuctTukun

1. Komnnekrauyus / 1.1 Komnnekrauusa

[MynsT AMCTaHUMOHHOTO

3almnTHbIN BNoK ¢
ynpaBneHusi ¢

WINBOT Briok nuTanms npeaBapuTEnbHO
yCTaHOBMEHHbIMU bartapenkamm
barapeikamun
PykoBogcTso no
YucTsiee cpeAcTso Yucrawme Hacagkm TkaHb 4N NOMMPOBKU 4 A 4
WINBOT aKcnnyaraumm
KpaTkoe pykoBoaCTBO

MpumeyvaHue. PVICYHKM n nnncTpaunmn npusefeHbl B 03HAaKOMUTESTbHbLIX LEeNAX U MOryT OTInn4yaTbCAa OT aKTN4eCcKoro BHELLHEero Buaa u3aenusi.
KOHCprKLl,VIF! N TEXHUYECKNE XapaKTepUCTUKMN n3genna moryt ObITb N3MeHeHbI 6e3 npenBapuUTeribHOro yBeJOMJ1EHUA.
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1. Komnnekrauusa n TexHu4eckume XapakKTepucTtukum

1. Komnnektauusa / 1.2 Cxema nsgenuvs

MepeaHss cTopoHa

MHavkaTtop
cocTosiHus poboTa
WINBOT / kHonka
"MYCK/MAY3A"

MMopT Ansa 3apsaakv
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WHaunkatop
COCTOSIHUS
3awmTHoro 6rnoka

MopT 3awuTHoro
6noka

Bamnep

3agHsAA cTopoHa

Hatunku —@’7 n [E—
oBHapyxeHust @)
Kpaes |:|
(=]
BeHtunsatop
-
H ‘ — Yucrawas Hacagka
U ‘ BepnyLumne koneca
Mepeknioyatens CRINE e L
nuTaHus o
@ @— BokoBble ponuku
WHAavkaTop cocTosiHWS MHavkaTop cocTosiHus
3almTHOro brioka WINBOT



1. Komnnekrauumsa n TexHn4eckume XapakKTepucTtukmn

I'Iyn bT UCTAaHUMOHHOIO ynpaBJlieHUsA

KHonku cmeHb! [ DIFe+ Kronka "MYCK/MAY3A"
HanpasneHusl ABMKEHSI ‘\\ /)
NS
KHonka pesxima (x2)
rnyGoKoi 04MCTKM .
i~
KHonka pexvma \@/»
OYUCTKU NSATEH .
KHonka conpsixeHuns ¢
MySbTOM AUCTaHLMOHHOTO

ynpasneHus

*MynbT AUCTAHLMOHHOIO YrpaBneHus NoCTaBMSEeTCs COMPSHXKEHHbIM C
yctpovicteBom WINBOT.

[MpumeyaHune. YTtobbl 3ameHUTb BaTaperiku B NynbTe ANCTAHLMOHHOIO
ynpaBneHus, COBWHbTE KpbIWKY OartapeiHoro otceka Ha 3agHen
CTOpOHE nynbTa, W3BMekuTe cTapble baTapeiikv, BCTaBbTE HOBblE
HaTapeliku, cobnoaas NoNAPHOCTb, U 3aABUHLTE KPbILLKY 6aTapeiHoro
oTceka Ha MecTo [0 Lenyka.

3awmnTHbLIN 6ok

MepenHss cTopoHa

LLTekep 3awmTHOrO
6rnoka

Pyuka ons 6eictporo
oTcoeanHeHns

3aAHﬂﬂ CTOpPOHa KHonka conpsixeHus ¢

3aLUMTHBIM Briokom

(B Teuenue 60 cekyHa nocne
BKnoyeHusi po6ota WINBOT
O[HOBPEMEHHO HAaXMUTE 1
yaepxusaiite kHonky "TTYCK/MAY3A"
Ha poBOTe 1 KHOMKY COMPSIKEHMS Ha
3aumTHom Gnoke. ConpsikeHve Gynet
3aBeplueHo, koraa kHonka "MYCK/
MAY3A" Ha poGoTte WINBOT HayHeT
muratb 3EMIEHBIM 1 KPACHBIM.)

WHaunkatop GaTtapeek

Mepekntoyatens
nuTaHus

BatapenHbin
oTcek

* 3awmTHbIN 6ok nocTaensercs conpsxeHHelm ¢ pobotom WINBOT.
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2. Ucnonb3oBaHue WINBOT

2. Ucnonb3oBaHue WINBOT / 2.1 NoarotoBKa K o4ncTKe
@ 3apspka

Mopkntounte agantep nutaxus k nopty Ans 3apsgkn WINBOT, a 3atem
NOAKMHYNTE Ero K UCTOYHUKY MUTaHUS.

0 CHATUE 3aWMUTHBbIX MOJIOCOK

Mepen wvcnonb3oBaHWEM YCTPOWCTBA B MepBbIi pa3 obsi3aTernibHo
CHUMUTE 3aLUMTHbIE MOMOCKU.

* Wcnonbaynte yctporicteo WINBOT Tonbko Ha pOBHOWN, TBEpOoW
NMOBEPXHOCTU C TONLMHOW pambl He meHee 3 mm (0,12 grorima).
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* MNepep ncnonb3oBaHneM pobora WINBOT B nepBbIii pa3 HeobxoaMmo
MOJSTHOCTbIO 3aPSIANUTL €70 B TEUEHME NPUBNM3nTEnsLHO 2,5 .



2. Ucnonb3oBaHue WINBOT

2. Ucnonb3oBaHue WINBOT / 2.2 NoarotoBKa K o4ncTKe

ﬂ BkntoueHue po6ora WINBOT 9 BknioyeHue 3awmuTHOro 6noka

YcTaHoBUTE NepekntoyaTenb NuTaHus Ha HkHeln ctopoHe WINBOT B
nonoxexue "I". ("I" = "BKI1.", "O" = "BbIKIL.")

e MopkntovyeHue 3aWmUTHOroO Gnoka

Yctpoiicteo WINBOT HEOBXOOMMO wucnonb3oBaTb BMecTe C
3alMUTHBIM GrIOKOM, KOTOpPbIN crneayeT NpUcoeaAuHuTbL K poboTy
Ana o6ecneyeHusi 6e3onacHOCTU.

BcTtaBbTe wWiTekep 3almTHOro 6roka B MOPT 3aluTHOro Grnoka Ha
yctponictee WINBOT, HaxmuTe Ha Hero u rnoBepHUTE MO YacoBOWA
cTpenke Ao uKcaumm.

* 3aLUmMTHBI Brok NocTaBnseTcs ¢ NpeABapuTENbHO YCTaHOBMEHHLIMM
GaTtapenkamu.
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2. Ucnonb3oBaHue WINBOT

9 YcTaHoBKa 3awWmMTHOro 6noka

/

* Mepen 04MCTKOM NIOTHO NPUKMUTE 3aLLMTHBIA GNOK K NpuneratoLemy
OkHy. EcnnM OKHO ofHO, MpuKpenuTe 3awuTHbIA 6ok K yrny. 3710
MO3BOSIUT MOBBLICUTL KA4yecTBO YGOpkW. [Mpu ycTaHOBKE 3aLLMTHOrO
Groka MNpPOTPUTE €ro Ha4YUCToO TKaHblo AONA  MOMUPOBKW, YTODLI
o6ecneynTb XOPOLLYHO BCAChIBAKOLLYH CMOCOGHOCTb.

* B uenax 6e30macHOCTV 3allMTHbIA 6ok crieqyeT ycTaHOBWUTb Ha
BHYTPEHHIO CTOPOHY OKHa.
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0 Hanecenne uncrawero cpeacTtBa

PaBHOMeEpHO pacnbinuTe uYKUCTALlEee CPEeAcTBO Ha [ABe  LUMPOKUX
CTOPOHbI YUCTAWEN Hacagku. Pacnbinute cpedcTBO OKOMO BOCbMU
pa3 Ha KaXXayr CTOPOHY. C nomoLLbto TKaHu Ansi NOJIMPOBKN QYUCTUTE
YUCTALLYIO Hacadky, BEeHTUNATOp, Bedyliue Koneca W OdaTyuku
06Hapy)KeHVIF| Kpaes. 3710 nomoxet npenoTBpaTuTb COCKalb3biBaHNE
p060Ta BQ_BPEMA UCMOJ1b30BaHUA.

* [Npun pacnbineHnn YUCTALWEro cpeacTsa Conyo pacnbinTenst JOMKHO
HaxoouTbca Ha paccTtosHum okono 1-2 cm (0,39-0,78 grorima) ot
UUCTSILLLEN HacaaKu.

* Mpwn ncnonb3oBaHun pobota WINBOT pekomeHayeTcs mpUMeHSATb
Tonbko cneuunansHoe motouee cpeactso WINBOT or ECOVACS.
Vcnonb3oBaHne Opyrux MOMOLMX CPEACTB MM BOAONPOBOAHOM BOAbI
MOXET MNPMBECTU K CHMKEHMWIO KayecTBa OYUCTKWU. Vcnonb3oBaHue
OpYrvX MOWLLMX CPELACTB MOXET Takke MPUBECTU K aHHYNMPOBAHMIO
rapaHTuu.



2. UWcnonb3oBaHue WINBOT

@ Hauyano y6opku

Ecnu Ha cTekne CKonuoch CIMLIKOM MHOFO MPsid3i, C MOMOLLIbIO TKaHW MepeBeaunTe HKHIOK KHOMKY BbIKMOYEHUs NUTaHnsa B nonoxeHwue "I".
NS NONMPOBKM O4NCTUTE OobnacTb Ha cTekne, Kyaa byaeT yctaHoBMEH ("I" = BKI., "O" =BbIKI1.). Haxxmute LN BKNIOYEHNS) BEHTUNSTOpA.
3alUUTHBIN GMOoK. Mocne ycnewHon ycraHoBkM 3awmTHoro 6Groka po6otr WINBOT

aBTOMaTU4YeCKN Ha4YnHaeT y60pKy.

* Mpu ounctke ctekon 6e3 pam 3aWwmUTHbIN ONOK AOMKEH HAXOAUTLCA Ha
pacctosHun He meHee 10 cm (3,94 arorima) oT Kpasi.

*TNocne 3anycka po6ota WINBOT cnegute 3a Tem, 4ToObl B BEHTUNATOP
He nonajganum Borochl NN Kakowu-nmbo mycop.
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2. Ucnonb3oBaHue WINBOT

e MpuocTtaHoBKa pa6otsl WINBOT @ PexxMmMbl ounMcTKMU

Bbl moxete npuoctaHoBuTb paboty WINBOT BO Bpemsi O4MCTKM, Y po6ota WINBOT ecTb Tpu pexuma OYMCTKU: aBTOMaTU4eCKUMN

HaxxaB KHOIMKY () Ha poboTe unu kHorky (*) Ha MynesTe AMCTaHLMOHHOTO pexum y6opku AUTO, pexxum riyGoKom O4UCTKM U PEXUM OHYUCTKMU

ynpasneHusi. naTeH. Bbl MoxeTe BbIGMpaTb 5OGOM PEXUM OYUCTKM Npu
Heo6XxoANMOCTH.

a. ABTomMaTuyeckum pexum yé6opku AUTO

OTOT pexuM ucnonbayetcs yalle Bcero. Pobor WINBOT BeinonHser
ybopKy, nepeaBurasch no TpaekTopun Hazaa v Bneped. ABTOMaTn4eckui
pexum yoopkn AUTO MOXHO 3anyCTuTb, HaxaB KHOMKY (O] Ha poboTte
U KHOMKY (*) Ha NyrnbTe AUCTaHLMOHHOIO YNpaBneHuns.
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2. UWcnonb3oBaHue WINBOT

b. Pexxum rmy6okon o4UCTKU

HaxmuTe KHOMKY (x2) Ha MyrnkTe AWUCTaHLMOHHOTO yrnpaBneHus. SToT
PEXNM MOXHO MCrnonb3oBaTh Ansi 6onee TLATENbHON O4YUCTKU, TaK Kak
po6ot WINBOT noBTOpSiET LMK O4UCTKM BO Bpemsi yOOopKu.

c. PeX1UM O4YNCTKM NATEH
OTOT peXxMm MOXHO MUCMOb30BaTh B 30HAX C BbICOKOW KOHLEHTpaLuuen

rpsi3n unu nNbinu. Haxmute Ha nynere AUWCTaHUMOHHOIO ynpaBieHus,
YTOObI BKMHOUNTD PEXUM OHUCTKU MATEH.
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2. Ucnonb3oBaHue WINBOT

2. Ucnonb3oBaHme WINBOT / 2.3 OctaHoBKa y6opku

OcTaHoBKa yOopku: nocne 3aBepLlueHnst Lukna ounctku yctporicteo WINBOT BosBpalyaeTcs Ha Ha4yanbHYH0 TOYKY M BOCPOU3BOAMUT FONocoBoe yBeOMIeHne
"OuuncTKa 3aBepLueHa”.

@ CHsTue yctpoiictea WINBOT ¢ okHa @ Buikniouenne nutauna WINBOT
Mocne npuoctaHoBkn paboTtel WINBOT BO3bMWUTE YCTPOMCTBO 3a YcTaHOBUTE Nepekntovatenb NUTaHusa Ha HkHel ctopoHe WINBOT B

PYYKy, H&XXMUTE U yOepXMBaNTE KHOMKY oKorno 5 cekyHa, noka He nonoxexue "O". ("I" = "BKI.", "O" = "BbIKJ1.")
ocTaHoBuTCs BeHTUnatop. Otcoeamnute yctporicteo WINBOT ot okHa. o

/




3. TexHn4yeckoe obcnyxmBaHue

3. TexHu4eckoe o6cnyxnBaHue

Ynucrawaa Hacaaka
a. 3ameHa yucTaLwen Hacagku

MpuocTtaHoBuTe pabory WINBOT. CHUMWTE TIps3HYIO YWCTSLLYHO
HacafKy 1 YCTaHOBWTE HOBYIO B MPABUIIbHOM MOMOXEHNN.

* TeMHas CTOpOHa YMCTSLLEN Hacadku OOMkHA ObiTb HamnpaeBneHa
Hapyxy. CTOpoHa CO 3HAYKOM e [OIKHA ObITb MpUKpenneHa K
nnactuHe ans ynctawen Hacagkm WINBOT ¢ Tem e 3HaYKOM ..

b. OuncTka YncTALLEen Hacaoku

CHumMUTe YmncTsLLyto Hacaaky ¢ po6ota WINBOT. MorpyauTe uncTsLlyto
Hacagky B Tennyto BoAy MPUMEPHO Ha 2 MUHYTbI U NPOTPUTE ee MArKoWN
LLIETKOW MO HanpaeneHuto yrnybnexui, 4tobbl yaanutb rpase. Cnoxute
YUCTALLYI HacagKy W OCTOPOXHO ee OTOXMUTe, 4TODbl yaanuTb
W3NWLLKN BOAbI, @ 3aTeM MOMIOXKNTE ee Ha POBHY MOBEPXHOCTb Ans
MPOCYLLKU.

* He omxumanTe HacafKy CIMLIKOM CUIIbHO M He MofBeluvBaiiTe ee
AN NPOCYLUKK, TaK Kak 3TO MOXET MpUBECTU K notepe ee popmbl 1
CMoCOGHOCTY BNUTLIBATL MPSA3b.

* He ucnonb3yinte WINBOT c BRnaxHoW 4ucTsLEeN Hacapgkon. ITo
NOMOXEeT MNpedoTBpaTUTb —COCKanb3biBaHWe poboTa BO Bpemsi
MCMNOb30BaHUS.

* Ecnu Hacagka WM3HOCMMach M yXe MIoXo KpenuTcs K 3acTexke,
3aMEHUTE ee Ha HOBYHD. JTO YNyYLUUT KAYECTBO OUUCTKY.
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3. TexHn4yeckoe obcnyxmBaHue

OuuncTka BeayLmnx Konec

lMepen o4ncTKoOM ycTaHOBUTE MepekroyaTenb NMTaHus B NONOXeHne lMpoBepbTe BeayLume Koneca ¢ NOMOLLbI0 KHOMOK CMEHbI HanpaBneHus
"I" 1 OTKNIOYNTE BEHTUNATOP. OBWKEHWS Ha nynbTe AUCTaHUMOHHOIO ynpaeneHus. Ecnu Bbl BuauTe
rpsi3ab, OCTAaHOBUTE BEAyLUME Koneca U O4UCTUTE UX C MOMOLLIbIO TKaHM

AOna NoNMPOBKNA.
Q

O O

Mocrne o4McTkM Bedylyx KOMEC YCTaHOBUTE YUCTSLLYK Hacadky w
HaYHWUTE OYMCTKY OKHa WU NepeBeauTe NepekroyaTenb NUTaHus Ha
yctpoiictee WINBOT B nonoxexue "O", 4Tobbl BbIKMOUNTL poboTa.
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3. TexHn4yeckoe obcnyxmBaHue

Opyrne KOMMNOHEHTbI

BeHTungartop: BbINONHANTE ero OYUCTKY TKaHbK ONA NONIMPOBKU ONA Haruukm OﬁHapy)KeHMﬂ KpaeB: BbIMOMHANTE WX OYUCTKY TKaHbiO ONA
noAaepXaHns MakcMmMarnbHOW MOLLHOCTU BCacbIBaHUS. NOJSINPOBKN.

©]
@]

s

©

BokoBble ponuku: ounanTe GOKOBbIE PONUKU TKaHbK A NOMUPOBKM * Tocne Toro, kak po6otr WINBOT coolwmMT O HU3KOM 3apsiae
AN NOAAEPXKAHUS UX YYBCTBUTENbHOCTU. aKKymyrnsTopa, MOMHOCTbIO  3apsiaMTe  YCTPOWCTBO Nepen  ero
MCMOMb30BaHNEM UMW XpPaHEHUEM, YTOObI NPOANMUTbL CPOK CHyXObl

aKkKkymynsiTopa.
* Ecnu Bbl He nnaHupyete wucnonb3oBaTb yctporctso WINBOT B
AN TeYeHue AnUTenNbHOro BpeMEHM, MONTHOCTLIO ero 3apsianTe U OTKINoYnUTe
X nepeg noMelLeHnemM Ha xpaHeHue. 3apskanTe ero Kaxable 6 mecsiLes,

4TOObI NPeoTBPaTUTL BO3MOXHOE NMOBPEXAEHUE akKyMynsaTopa.
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3. TexHn4yeckoe obcnyxmBaHue

3awuTHbIN GnoK

a. YctaHoBka batapeek

OTBUMHTUTE KpbIWKY 6aTapedHoro OTCeka Ha HWKHEW CTOpoHe
3awuTHoro 6noka, oTKpoWTe GaTapeWHbIn OTCeK, ycTaHOBUTE [Be
barapenikn, cobnogas nonspHOCTb, U 3akponTe GaTapeviHbll OTCek,
npexae Yem 3aKpyTUTb BUHT.

Ecnu Bbl He nnaHupyete wucnonb3oBaTb yctponctso WINBOT B
Te4yeHne ANUTENbHOrO BPEMEHW, U3BMEKNTe GaTaperikn 13 3aLnMTHOro
6noka. B cnyyae npoteyku GaTtapeikn u3snekute obe Gartaperiku u
Ha4ncTo NpoTpuTe GaTaperHblii OTCEK.
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6. Ounctka 3awWwmTHOro brioka
MpOTpUTE HKHIOK CTOPOHY 3aLUTHOrO Grioka TKaHbH Ans NMoNMPOBKU.




4. NlHAMKaTOpP COCTOAHUA

WHgunkaTop
cocTosiHusi poboTa

Mwvraer CUHAM

Bo Bpewms 3apsigku yctporictea WINBOT nHgukatop muraet CUHWM v racHeT nocne
NOSIHOW 3apSaKu.

CWHWW racHeTt

3710 HopMmarbHoe siBneHune. Yctpoincteso WINBOT aBToMaTUYeCKM NEPEXoanT B CNSLLNIA
PEXUM MO NPOLLECTBUM HEKOTOPOrO BPEMEHM MOCIE NPUOCTaHOBKM paboTbl. Haxmute
kHonky "MYCK/MAY3A" ans BbiBoga yctporictea WINBOT u3 cnswero pexuma.

CeeTtutcs 1. 310 HopManbHo, ecnu yctpoiicteo WINBOT paGoTtaet unum ero pabota npuoctaHoBneHa.
WINBOT / kronka CUHNM 2. BbinonHsieTcst NoAroToBKa 3almUTHoro broka
"MYCK/MAY3A" : A u :
Muraer [ns novcka pelueHns nepenanTe K pasgeny "YctpaHeHne HencnpaBHocTen"
KPACHBIM P PEVANTE K pasaery >etp P :
WINBOT Ceetutcs Hu3kuin yposeHb 3apsina akkymynsitopa pobora WINBOT. Heobxoavnmo 3apsanTb

KPACHbIM YCTPOWCTBO.

CeeTtutcs o o
3awuTHbIn 6ok pabotaet HopmarnbHo, 1 ycTpoiicteo WINBOT mMoxeT HayaTb paboTaThb.

3EJIEHBIM
3aLLUUTHBIN BOK HE FOTOB K YCTaHOBKE Ha CTEKMO:

Wnankatop 1. CurHan 3almTHoro 6rioka He oBHapyKeH.
Mwuraet o
COCTOSIHUS 2. Wrekep 3awmTHOro 6noka He BctaerneH B yctpoicteo WINBOT.
KPACHbIM 9
3almuTHOro broka 3. 3awuTHbIN 6ok He conpsikeH ¢ pobotom WINBOT.

4. 3aWmnTHbIN BNOK YyCTAHOBIEH HA CTEKIE HEMMOTHO U HEHAAEXKHO.

Caerurca Pecypc 6atapeek 3alwmTHOro 6noka ncyepnaH, n nx HeO6XoAMMO 3aMeHUTb

KPACHbIM ype barapeer sat pnas, A '

Csetutcs .

3EMEHbIM 370 HopMmarnbHoe siBneHmne. [locTaTouHbI ypoBeHb 3apsiga b6atapeek sawmnTHOro bnoka.

3almTHBbII WHaunkaTop
Brox batapeexk CaeTutcst Husknit yposeHb 3apsiaa 6aTtapeek 3alwmMTHOro 6rioka. 3ameHnTe 6atapeiiki B
KPACHbIM COOTBETCTBUM C UHCTPYKUMAMK B pasgene "3. TexHnyeckoe obenyxmsaHme”.

Po6ot WINBOT BOCNpOU3BOAMUT rONOCOBLIE COOBLLEHNS MPU BKITIOYEHUN NMUTAHKS, 3aBEPLUEHUN LMK OYUCTKN UM BO3HUKHOBEHMMW Npobrem.
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5. YcTpaHeHMe HeMcnpaBHOCTEMN

Ne HeucnpaBHocTb Bo3MOXHbIe NPUYUHbI PewweHune
Po6ot WINBOT coobuiaer, 4yto . . .
o 3awmTHbIN BGrok HaxoguTcst BkntounTe 3awmnTHbIA 610K MOBTOPHO, YTOOLI BLIATY U3 CMSILLETO
1 | Heo6GX0OUMO BKIHOUNTL 3aLLMTHBIN BMOK,
B CMSILLEM pEXUME. pexuma.
XOTS1 OH y>XKe BKITHOYEH.
[Mocne BKkNtOYEHUS NUTaHUSA 3aLLUTHOTO . 3ameHuTe 6aTaperiku B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLUUSIMU B pasgene
Hu3kuih ypoBeHb 3apsiga N N
2 | 6brnioka nHamkaTop 6atapeek He 3. TexHnyeckoe obcnyxmBaHue". Ecnn ycTpaHuTb npobnemy He
GaTtapeek 3awmTHOro broka. 4 °
pearvpyer. yAanocb, obpatntecb B aBTOPU30BaHHbINA CEPBUCHbBIN LIEHTP.
Bo Bpems paboTbl Mnv NPUOCTaHOBKMN . o
OTCcoeanHNTE 3alUMTHBIN BrOK OT OKHa, O4YMUCTUTE Ero YNCTON
pabotel WINBOT mHankaTop coctosiHust | MoLHOCTbL BcackiBaHUs
TKaHbIO M CHOBa NPUKPENUTE €ro K OKHY, MoKa nHauKaTop
3 | 3awmTHOro 6noka Ha WINBOT muraet 3aLmTHOro 6rnoka
cocTosiHus 3awmutHoro 6rioka Ha WINBOT He HauHeT CBeTUTbCS
KPACHBbIM, n po6oT coobLiaeT o CHMXXaeTcs. 3ENEHBIM
HEeLOCTaTOUYHOWM MOLLHOCTU BCaCbIBaHUSI. ’
B TeyeHne 60 cekyHa nocne BkntoyeHns pobota WINBOT
Bo Bpems paboTbl v NPUOCTaHOBKM . . " "
3alUnTHbIN Brok He OOHOBPEMEHHO HaxMuTe u yaepxxusanTte kHonky "TYCK/MAY3A
pabotbl WINBOT mHOMKaTOp COCTOSIHUS
conpsikeH ¢ poboTom Ha poboTe 1 KHOMKY COMPSXXeHUst Ha 3aLMTHOM 6roke, noka
4 | 3awmTHOro 6rnoka Ha WINBOT muraet
WINBOT, nnv Bo3Hukna MNHAMKATOP COCTOSIHUS 3aLUTHOrO 6rioka He HaYHeT MuraTb
KPACHBbIM, n po6oT coobLiaet 06
Henonagka npu conpsbkeHun. | SENIEHBIM n KPACHbIM, yka3sbiBas Ha ycneluHoe 3aBeplueHne
owmnbKe curHana sawmTHoro 6rnoka.
COMNPSHKEHMS.
Bo Bpems paboTbl Mnv NPUOCTaHOBKM
pabotel WINBOT mHaukaTop coctosiHust | LLTekep 3awwmTHoro 6noka
BcTaBbTe wTekep 3awmTHoOro 6roka B NopT 3awiMTHOro 6roka,
3awmTHoro brnioka Ha WINBOT muraet HenpaBWUbHO MOAKITHOYEH K .
5 HaXMWUTe Ha Hero U NoBepHMUTE MO YaCOoBOWN CTpeske A0
KPACHbIM, n po6oT coobLiaet nopTy 3alMTHOro 6roka Ha
dukcaumm.
O HenpaBwUbHOM NOAKMYEHUN po6ote WINBOT.
3aLmTHOro 6roka.
ConpsixeHne mexay BbikntounTe n nepesanyctuTe pobota. B TeyeHne 60 cekyHp
nynsTOM ANCTaHLMOHHOIO OfHOBPEMEHHO HaXMuUTe 1 yaepxuaiite (o) Ha pobote WINBOT
MynbT AMCTaHUMOHHOrO ynpaBneHus He .
6 paboTaer ynpaBneHusi 1 yCTPOMCTBOM | 1 (b)) HA MynbTe AUCTAaHLMOHHOIO YNpaBrieHnsl, Noka MHAMKaTop
’ WINBOT He ycTaHoBReHo He HauHeT muratb 3EJIEHBIM n KPACHbIM, yka3biBas Ha
NI OTMEHEHO. 3aBepLUEHME COMPSHKEHMSI.
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5. YcTpaHeHMe HeMcnpaBHOCTEMN

Ne HeucnpaBHoOCTb Bo3MoXHbIe NPUYUHBI PewweHue
A. Ybenutecb, 4TO YUCTALLAs Hacagka He 3arpsi3HeHa 1 He CrULLIKOM BraxHasi.
Ha okHe cnuikom MHOro o =
R —. Ecnu 310 He Tak, 3amMeHWTe ee YUCTOM Hacagkon. PaBHOMepHO pacnbinmTe
P ’ ynCTALLee CPeaCTBO Ha [iBE LIMPOKMX CTOPOHbI YMCTSLLER Hacaaku. Pacnbinute
CpefCTBO OKOIO BOCbMM Pa3 Ha Kaxayto CTOPOHY M nepesanyctute pobota
Y o WINBOT Ha uucTawen Hacagke WINBOT.
CTPOUCTBO CIIMLLIKOM MHOFO Fpsiau 1 B. Ounctute BeayLme koneca B COOTBETCTBUW C UHCTPYKUMAMM B pasaene
cockalb3blBaet Mmycopa "3. TexHnyeckoe obcnyxmeBaHue".

7 | WM nepemeliaeTca B. Ecnu ycTpaHuTb NpoGrnemy He yaanocb, OYUCTUTE CTEKIIO C MOMOLLIbIO KHOMOK
No HenpasunbHOU Yucrawan Hacagka CMEHbI HanpaBsneHNs ABWXEHUS Ha NynbTe AUCTAHLMOHHOIO yrpaBneHus.
TPAeKTOPUM 1 COOGLLAET O | CAINLLKOM BRiaXHas!. * Yetporicteo WINBOT npegHasHadeHo Anst perynsipHoin MoMKu 06blYHbIX
COCKarnb3blBaHNN. Be Ve Koneca OKOH B AoMalLHUX ycnoBusix. OHo HE npegHasHayeHo Ans UCrnonb3oBaHus B

Ayl TSDKENbIX YCIIOBUSIX UMW NMEPBUYHOIO MbITbS OKOH.
3arpsi3HeHbl.
OcmoTprTE NOBEPXHOCTL BE nX Konec n ybegutechb B OTCYTCTBUM
Benywne koneca P P Ayl yoea Y
NBHOLLEHD! CUIMBbHOTO M3HOCA, TPELLUMH U noniomok. MNpu obHapyxeHnn Yyero-nn6o ns
' BbILLEMNEePEeYNCNEHHOro 06paTUTECh B aBTOPN30BAHHbBIN CEPBUCHBIN LIEHTP.
YncTawan Hacagka
CH/MWTE YNCTALLYIO HAaCaAKy U YCTAHOBUTE €e B MPaBUMbHOM MONOXEHWN.
yCTaHOBIIEHa HenpaBuIbHO.
Po6ot WINBOT He
8 [BuraeTcs n cooduiaeT o Ha ctekne ecTtb TpewuHa.
HELOCTaTOYHOI MOLLHOCTY MpuaepxuBaiiTe CTPAaxXOBOYHbIN TPOC U C MOMOLLbIO KHOMOK CMEHbI
BCACBLIBAHMSI. MnacTvHa Ans yncTaLeil HanpaBneHusi ABWKEHWS Ha NynbTe AUCTaHLMOHHOTO YNpaBneHus nomoruTe
HacagKku 3acTpsina na-3a po6oty WINBOT npeogonets TpeLyHy 1 NpenaTcTBus.
TPEeLUMHbI UNW NPEenATCTBUS.
Yctpovicteo WINBOT [MpoBepbTe Beaylume Koneca Ha Hanuyve nbinu unu mycopa. MNpu o6HapyxeHun
NpaKkTU4eckn He ABuUraeTcs 4ero-nnbo 13 BbllLeNepeynCrIeHHOro OYNCTUTE BedyLume Koneca B COOTBETCTBUN
9 | unu aBuraeTcs no Kpyry BenyLee koneco 3acTpsino. | ¢ MHCTpyKuusimm B pasgene "3. TexHuyeckoe obcnyxueaHve". NMoBTopHO

1 coobLyaet o ToM, 4To

Begylme Koneca 3acTpanu.

3anyctute WINBOT. Ecnu ycTpaHuTb npobnemy He yaanock, obpaTtuTecs B

aBTOPU30BAHHbIVi CEPBUCHbBIN LIEHTP.
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5. YcTpaHeHMe HeMcnpaBHOCTEMN

Ne HeucnpaBHOCTb Bo3MOXHbIe NPUYUHBI PelwieHve
Yctpoiicteo WINBOT octaetcst Bamnep 3acTpsin. Ecnun 6amnep 3acTpsin, 0OCTOPOXHO HaXMUTe Ha Bamnep 1 NposepbTe,
10 | Ha MecTe unn nepemelvaetcs no BEpHEeTCs N1 OH Ha MecTo. Ecnu aTo nponsoniaeT, nepesanycTute
HenpaBuNbHOW TpaeKkTopmmn 1 coobLuaeT po6ota WINBOT. Ecnu ycTpaHuTb npobnemy He yaanock, obpaTuTech
0 TOM, YTO 3acTpsan bamnep. Bamnep nospexaeH. B aBTOPU30BaHHbIN CEPBUCHBIN LIEHTP.
A. Y6eouTtecb, 4TO AaTuuk obHapy>XeHus1 KpaeB He 3aKpbiBaeT
yncTALWasn Hacagka.
Owwnbka curHana B. Y6eautech, 4to Ha gat4nke obHapyxeHus kpaeB HeT mycopa. B
5 [aT4ynKoB OBHApYXeHNs | NPOTMBHOM Crydae OYUCTUTE AaT4UKU OBHaPYKEHUS.
Yetpoiicteo WINBOT octaetest Kpaes. B. Y6eanTech, 4To AaTunki 0GHApYXeHUs Kpaes He MoBPEXIeHbI.
11 | H@ MecTe nnm nepemeliaeTca no Mpy o6HapykeHnn Yero-nnbo 13 BbilLenepedncrieHHoOro obpaTuTecs B
HenpasnnbHOW TpaekTopum 1 coobLiaet aBTOPU30BaHHbIV CEPBUCHBIN LIEHTP.
06 owmnbke obopynoBaHus.
Y6eanTech, YTO BEHTUNATOP He 3arpsA3HeH. B npoTneHoM criyyae
HeucnpasHocTb B OYNCTUTE BEHTUMSATOP B COOTBETCTBUW C MHCTPYKUMSMU B pasaene
paboTe BeHTUNSATOPA. "3. TexHuuyeckoe obcnyxwuBaHne". Ecnm ycTpaHnts npobnemy He
yAanock, obpaTnTecb B aBTOPM30BaHHbBIN CEPBUCHbBIN LIEHTP.
C NOMOLLbI0 KHOMOK CMEeHbl HanpaBrieHust ABWKEHUS Ha NynbTe
Po6or WINBOT MNCTaHUMOHHOTO ynpaeneHus HanpasbTe ycTponctso WINBOT H
Po6ot WINBOT npekpaliaeT aBukeHne A Y Y ? e anpasere yCTpOnCTBO o . a
pacnonoxeH CrLWKOM Y4acCTOK, HaXoAALWMIACA Ha paccTosHun He meHee 10 cm (4 Arorima) oT
nocrie 3aKpenneHus Ha cTekne n -
12 6rn3Kko K kpato cTekna yrnoB okHa u oT npenatcTeuid. MosTopHo 3anyctute WINBOT. Takke
cooOLLaeT, YTo ero HeobxoanMo .
UNN NPenATCTBUIO MOXHO oTcoeanHnTb ycTporictBo WINBOT oT okHa 1 ycTaHOoBUTL €ro
NPUKPENUTL K CEPEAVHE OKHA. . -
(OKOHHbIE pyyKM). Ha y4acTOK, HaxXO4ALWMINCS Ha paccTosiHMM He meHee 10 cm (4 aroriva)
OT YrroB OkHa 1 npenatcTeuii. MNMosTopHo 3anyctute WINBOT.
Y6eanTecs, YTO 3aLMTHBIN BNOK HaAeXH KpensieH Ha CTekn
Pobor WINBOT sactpsan. Mpu Haxarim cT éqXOBOHI-‘ibIIZ T] ol(J:-lsaK en161e3 4 jf;MK:maiBF;i I'T n icm?naaeﬁ;
KHOMOK CMeHbl Hanpaenenus asmkenns | Pobotr WINBOT p TP P p -1 'PUASP
CTPaxOBOYHbII TPOC ¥ C MOMOLLbIO KHOMOK CMEHbI HarnpaBneHns
13 | Ha nynbTe ANCTaHUMOHHOIO yNpaBneHns | 3auenuncs 3a . -
nBwxkeHns BoiBegute yctponctso WINBOT n3 obnactu, B koTopon
BEAYLIME KOMeca BpalaioTcs, Ho poboT | MpenATcTaue. OH 3acTpsn. Ecnn ycTpanuTb npobnemy He yaanock, obpaTtuTecs B
WINBOT npaktnyeckv He aBuraertcs. pAN. " yerp > NP yHeya » 0P
aBTOPU30BaHHbI CEPBUCHBIN LIEHTP.
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6. TexHUYeCKne XxapaKTepuCcTUKH

Moaenb WAS50

HomuHankhas - notpebnaemasn 27V =—7=17A HomuHanbHasi MOLLIHOCTb 60 W

MOLLHOCTb

Brnok nutaHusa OH-1048A2701700U1-U

Bxoa 100-240 V~, 50-60 Hz ; 1,5 A | Bbixoa 27TV=—="=1T7A

Mopenb nynbTa AUCTaHUMOHHOIO YNpaBneHns RC1712

O6o3HayeHuve Tuna batapeek

Ons nynsta AMCTaHLMOHHOMO AAA HomMuHanbHOe HanpshkeHue 1,5V=—

ynpaBneHusi

Mogenb 3awmuTHOro 6rnoka AA1408 Bxoproe Hanpsbkerine 3V=—=
3alumMTHoro broka

Obosraverne Tvna 6atapeek AAA HomMuHanbHOe HanpshkeHue 1,5V=—=

Ons 3awmTHoro 6rnoka

OHepronoTpebnexve B

BbIKITFOYEHHOM COCTOSAHUM/ Menee 0,50 W

pexume oxuaaHus

[OwanasoH YyacTtoT 24022483 MHz

BbixogHas mowHocTb Moaynsa Wi-Fi — He 6onee 100 mW.
MpumeyaHue. TeXHNYECKME XapaKTEPUCTUKN U BHELLHWIA BUA MOTYT BbITb U3MEHEHBI C LIENBI0 YCOBEPLLEHCTBOBaHUS Npubopa.
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